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本 书 第 1 版 是 1966 年 出 版 的 ,第 2 版 于 1979 年 问世 ，。1966 年 , 锁 相 技术 是 一 门 难 
以 想象 的 神奇 技术 ,其 应 用 范围 有 限 ,做 这 项 技术 的 人 几乎 没有 。 现 在 的 锁 相 技术 已 
经 成 熟 : 在 全 世界 的 大 量 电子 器 件 内 都 有 锁 相 环 ; 无 数 的 应 用 中 都 有 锁 相 环 ;许多 人 在 
继续 研发 锁 相 技术 。 在 本 书 第 1 版 问世 的 时 候 , 还 没有 其 他 关于 锁 相 环 的 书 , 可 今天 
这 样 的 书 已 经 超过 了 20 本 。 那 么 ,为 什么 要 在 这 个 时 候 写 第 3 版 呢 ? 

在 1966 年 , 锁 相 技术 是 一 件 新 奇 事 物 , 那 时 的 读者 需要 一 本 简短 的 人 门 性 书籍 。 
而 今天 的 锁 相 环 已 经 成 为 电子 工程 中 的 主流 器 件 。 同 时 ,这 些 年 来 锁 相 环 方面 积累 了 
大 量 的 新 概念 ,曾经 非常 重要 的 内 容 已 经 不 再 那么 重要 了 。 经 验 告诉 我 ,前 2 版 书 中 
的 有 些 内 容 还 应 当 修 改 。 

我 们 已 经 不 需要 再 写 一 本 人 门 性 的 书 了 ,因为 1, 3 节 中 列 出 的 几 本 书 中 都 有 极 好 
的 论述 ,而 且 也 许 还 有 其 他 的 书 。 本 书 对 传统 锁 相 技术 重新 进行 了 更 深刻 的 考察 ,并 
增加 了 许多 新 内 容 , 其 中 有 些 是 从 未 发 表 过 的 。 增 加 的 内 容 包 括 ; 对 传递 函数 的 重新 
组 织 和 扩充 ,关于 相位 噪声 的 两 章 , 关 于 数字 锁 相 环 的 两 章 , 关 于 电荷 条 锁 相 环 的 一 
章 ,对 检 相 器 内 容 的 扩充 ,以 及 关于 异常 锁定 的 一 章 。 

与 前 两 版 一 样 , 电 路 只 占 极 小 的 篇 幅 。 本 书 的 重点 是 讲 基 本 原理 ,因为 基本 原理 
不 会 因 技 术 进 步 而 过 时 ,而 电路 的 实现 方法 是 日 新 月 异 的 。 第 2 版 中 的 一 些 内 容 被 删 
去 了 ,这 些 删除 的 内 容 包 括 优化 与 同步 的 章节 和 数学 附录 等 。 形 式 上 的 优化 对 设计 的 
重要 性 并 不 像 原来 想象 的 那么 好 ,设计 者 更 愿意 对 实际 锁 相 环 中 为 数 不 多 的 几 个 参数 
进行 权衡 与 折 中 ; 删 去 了 数学 附录 ,是 因为 书 中 所 要 求 的 数学 难度 不 会 超过 所 有 电子 
工程 类 大 学 毕业 生 的 水 平 。 同 步 ( 从 数据 信号 中 恢复 载波 与 时 钟 ) 本 身 是 一 大 课题 , 随 
着 它 的 发 展 , 读 者 一 定 会 觉得 这 些 内 容 包 含 在 一 本 关于 锁 相 环 的 书 中 是 不 合适 的 。 
17. 1 节 中 有 关于 同步 的 简单 介绍 。 

仿真 是 本 书 未 涉及 的 另 一 个 课题 。 本 书 的 几 章 中 关于 仿真 的 内 容 取 自 具体 的 仿 
真实 验 , 有 些 新 的 数据 只 能 通过 仿真 才 可 得 到 ,仿真 又 是 IC 设计 与 验证 的 关键 。 但 本 
书 并 没有 说 明 如 何 进行 锁 相 环 仿 真 。 关 于 仿真 的 内 容 值 得 单独 写 一 本 书 , 如 果 把 仿真 
也 包含 在 本 书 中 ,内 容 就 有 些 太 多 了 。 

这 些 年 来 ,全 世界 出 现 了 数 以 千 计 关于 锁 相 技术 的 文章 和 书籍 ,我 不 可 能 一 一 列 
举 。 虽 然 本 书 的 各 章 中 已 经 包含 了 许多 有 关 的 文献 ,但 仍 有 遗漏 之 处 。 而 且 , 在 经 历 
了 这 人 么 煞 年 的 工作 之 后 ,也 很 难 记 起 每 门 技术 当初 是 由 谁 提出 的 。 我 对 未 能 提 及 的 同 
(RRS OR Re AEA RN. 

本 书 在 选择 参考 文献 时 遵循 了 几 个 原则 ;文献 应 是 原创 的 ; 它 应 该 尽 可 能 是 公开 
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2 前 言 _ 
发 表 的 ,存档 的 出 版 物 ; 它 所 论述 的 是 原理 性 的 ,而 不 是 只 流行 一 时 的 电路 实现 。 读 者 
会 看 到 , 绝 大 部 分 的 参考 文献 来 自 EEE 和 在 美国 出 版 的 书籍 。 这 些 文献 既 反 映 了 
IEEE 出 版 物 的 无 处 不 在 ,也 反映 了 我 个 人 藏书 的 情况 。 

我 要 感谢 我 的 客户 们 ,在 这 些 年 里 是 他 们 给 了 我 这 么 多 学 习 锁 相 这 门神 奇 技术 的 


机 会 。 


Floyd M. Gardner 
加 利 福 尼 亚 州 , 帕 洛 阿尔 托 市 
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符号 表示 法 


振幅 ,幅度 
输入 带 通 滤波 器 的 带宽 (Hz) 


PLL HURT H W (Hz) 


a Be i RK 

极点 频率 与 零点 频率 之 比 
频率 (Hz) 

傅 里 叶 变换 的 变换 变量 
检 相 器 的 比较 频率 (Hz) 


时 钟 频率 (Hz) 


调制 频率 (Hz) 


采样 频率 (Hz) ,其 值 等 于 1/t， 
频率 偏离 的 峰值 (Hz) 

相对 于 载波 的 频 偏 (Hz) 

量化 调谐 振荡 器 的 频率 步 长 (Hz) 
延迟 ( 样 点 间隔 数 ) 

其 值 等 于 ECs) |= 

PLL 的 闭环 误差 传递 函数 

环 路 滤 诈 器 的 传递 男 数 

工 的 小 数 部 分 

PLL 的 开 环 传递 项 数 


其 值 等 于 H(s) | =ef 
PLL 的 闭环 系统 传递 函数 
x WY Be eB 


x 的 整数 部 分 
表示 “输入 ”的 下 标 
整数 


以 为 自 变 量 的 第 一 类 半 阶 贝 塞 尔 函 数 


nN 
AES 


CACATE AES) 


JI 

PLL 的 环 路 增益 (rady/s) 

归 一 化 的 (无量 网 的 ) 环 路 增益 ,其 值 
等 于 Kr 

Ro FH ae Se ae CV ‘rad a A/rad) 
PLL 的 DC 4948 (rad/s) 

模拟 PLL 的 增益 系数 ,i 二 1,2,… 

怀 法 器 的 增益 (WV ') 

VCO 的 增益 (rad/s*， V) 

检 相 器 的 增益 (Vicycle); 其 值 等 
于 2xK, 

VCO AY #8 28 (H2z/V), HES F 
K,/éx 

整数 

工 的 拉 普 拉 斯 变 杭 式 

信号 的 归 一 化 单 边 RF if 

整数 

调制 波形 

A CV" /Hz) 

整数 

WB FS Ha FE CV) 

带 通 曲 声 的 基带 正 交 分 量 (V) 

表示 “输出 "或 “ 振 落 器 "的 下 标 

由 谱 分 析 仪 输出 的 RF fA S a 
密度 表示 

信号 功率 (W) 

归 一 化 的 拉 普 拉 斯 变量 ,其 值 等 
T sr 

ba De Ae Aon A 

量化 的 级 数 

标 度 比 

x SC 


由” 本 书 保 留 了 原版 的 图 形 文字 符号 表示 法 ,与 国内 标注 有 所 不 同 ,请 读者 注意 。 一 一 编者 注 


GE) 
r¢t) 接收 到 的 信号 T 输入 信号 的 峰值 电压 (V) 
s=o+ jo 拉 普 拉 斯 变换 的 变换 复 变量 velt) VCs) VCO 的 控制 电压 (V) 
SNR (eR HE va tt) Vaka) 检 相 器 的 输出 (V) 
SNR, PLL SP API 2B. PRAIA HE Wilf a ASER a HEF BE 
t 时 间 (s) Wal f) BRED siecle hisk 
MAJE iE JE (rad / Hz) 
RF 
t 采样 间隔 时 间 (s) RE. [We ei 信号 的 单 边 谱 密 度 
un] NCO 的 第 n 个 控制 输入 样 点 (无 量 纲 ) | Wt 让 ae HS ER Pe A a AE 
uala] 数字 检 相 器 的 第 on MER OCR) | WOD 相位 噪声 的 单 边 基带 谱 (ra 下 /Hz) 
V, VCO 的 峰值 输出 电压 (V) | 7 z 变换 的 变换 变量 
希腊 符号 
a RARAS MHATRE) p fak e 
fej 角度 调制 的 调制 度 (rad) Oz 的 标准 偏差 
HA 信号 的 峰 顶 因子 T 定时 误差 (s) 
ein) 第 个 相位 样 点 (cycle) T WEIR Cs) 
4 二 阶 PLL 的 阻尼 因子 |i it fa] MB Cs) ,ti 一 1,2，…， 
0 相位 角 (rad) T 2 类 PLL 中 起 稳定 作用 的 零点 的 时 间 常 数 (s) 
a, dy a AS | AIRE rad) 上 (1) ARA (rad) 
输入 信号 与 VCO 之 间 的 相位 误差 (rad) ,其 
EO brh po 沿 单位 圆 的 角度 (rad) 
a 输入 信和 号 的 相 骨 (rad) yp 归 一 化 频率 (无 量 网 ) ,其 值 等 于 os, 
Gas Hy a AS | A VCO 相位 的 波动 (rad) | ws 传递 函数 的 相位 (rad) 
采样 PLL 开 环 传递 丽 数 的 归 一 化 单位 增益 
Pe 穿越 频率 wt,, | GCeree ) | 一 1 
由 频率 偶 移 引 趣 的 稿 态 相位 误差 (静态 相位 
a w (rad/s), PZ 
: 误差 ; 环 路 应 力 ) AK ad aT Be 
Ap 相位 偏离 (rad) 检 相 器 的 比较 频率 (rad/s) ,其 值 等 于 2xf. 
开 环 传递 函数 的 单位 增益 穿越 频率 (rad/ 
K 数字 PLIL 的 环 路 增益 (无 量 网 ) ] Wm 调制 频率 (rady/s) 
Ka 数字 检 相 器 的 增益 (rad !) | un 二 阶 PLL 的 固有 频率 (rad/s) 
Ki 数字 PLL 的 增益 系数 ,1 一 1,2，… i 相位 穿越 频率 (rad/s), Are[GCiw,) J=—= 
Ky NCO 的 增益 (rad) Aw HERRERA Bi ER rad/s) 
Kp 数字 检 相 器 的 增益 (cycle 1) ,其 值 等 于 2wa || Ao PLL 的 保持 极限 (rad/s) 
Ke NCO 的 增益 (cycle) ,其 值 等 于 0, /2x | Aon PLL 的 锁定 极限 (rad/s) 
A ”频率 的 变化 率 (rad/s'), 其 值 等 于 dw/ || dup ”PLL 的 拉 人 极限 (rad/s) 
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锁 相 环 (PLIL) 包 含 3 个 必 不 可 少 的 单元 电路 (如 图 1-1 所 示 ) : 检 相 器 (PD) UE 
波 器 (LF) 和 压 控 振 葛 器 (VCO)。 检 相 器 把 周期 性 输入 信和 号 的 相位 与 VCO 信和 号 的 相位 
进行 比较 ;PD 的 输出 信号 是 这 两 个 输入 信和 号 之 间 相 位 误差 的 度量 。 之 后 ,该 误差 电压 
由 环 路 滤波 莫 进 行 滤波 ,而 环 路 滤波 器 的 输出 被 用 作 控制 电压 送 入 VCO。 控 制 电压 改 
PS VCO 的 频率 ,以 减 小 输入 信号 与 YCO 之 间 的 相位 误差 。 


检 相 器 Th Bers Ux a VCO 


检 相 器 的 另 一 种 
表示 符号 


图 1-1 基本 的 锁 相 环 
当 环 路 锁定 时 ,控制 电压 把 VCO 频率 的 平均 值 调 整 到 与 输入 信号 频率 的 平均 值 
完全 一 样 。 对 于 输入 信号 的 一 个 周期 ,振东 器 仅 输出 一 个 周期 。 锁 相 并 非 意 味 着 零 相 
位 误差 ;恒定 的 相位 误差 和 起 伏 的 相位 误差 都 可 能 存在 于 锁 相 环 中 。 过 大 的 相位 误差 
会 导致 失 锁 ，。 


1.1 PLL 的 性 质 


在 本 节 中 ,我 们 将 简单 介绍 锁 相 环 的 一 些 基本 性 质 , 这 些 性 质 将 在 本 书 中 反复 
出 现 。 


1.1.1 带宽 


带宽 是 一 个 最 基本 的 特性 ;窄带 PLL 与 宽带 PLL 使 用 起 来 非常 不 一 样 。 

1， 窄 带 

我 们 假设 输入 信号 携带 的 信息 是 包含 在 相位 或 频率 中 的 ,而 且 假 设 输入 信号 因 加 
入 了 加 性 (additive) 噪 声 而 变 坏 。 锁 相 接 收 器 的 任务 是 正确 地 重建 原始 信和 号 ,并 尽 可 能 
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多 地 去 除 只 声 。 为 了 重建 信号 ,接收 旨 使 用 了 一 个 本 地 振荡 絮 ,而 这 个 捧 东 靛 的 频率 


非常 接近 于 预期 的 输入 信号 频率 。 本 地 振荡 嚼 的 波形 与 输入 信号 的 波形 在 检 相 炙 中 
进行 比较 。 从 PD 输出 的 误差 信 号 表示 了 瞬时 相位 差 。 为 了 抑制 曲 声 ,PLL 求 出 一 段 
时 间 内 的 误差 平均 值 ,并 用 这 个 平均 值 调 整 振荡 器 的 频率 与 相位 。 

如 果 原 始 的 输 人 信和 号 是 行为 规矩 的 ( 即 其 频率 是 稳定 的 ) ,那么 本 地 振 泣 器 只 需要 
很 少 的 一 点 信息 就 可 以 实现 跟踪 ,而 这 个 信息 可 以 通过 在 一 个 长 时 间 段 内 求 平均 值得 
到 ,从 而 去 除了 可 能 会 很 大 的 噪声 。PLL 的 输入 信号 含有 很 大 的 噪声 ,而 VCO 的 输出 
信和 号 是 滤 除 噪声 后 的 输入 信号 。 因 此,PLL 可 以 看 成 是 一 种 让 信号 通过 ,把 只 声 滤 除 
AY BEI ar © 

作为 一 种 滤波 器 , PLL 有 两 个 重要 的 特性 :第 一 , 它 的 带宽 可 以 很 罕 ; 第 二 , 它 能 目 
动 跟踪 信号 的 频率 。 身 动 跟踪 和 罕 带 这 两 个 特性 是 在 接收 器 中 采用 锁 相 技术 的 主要 
原因 。 很 罕 的 带宽 可 以 剿 除 大 量 的 噪声 ;对 于 PLL 而 言 , 把 输入 到 检 相 器 的 混 有 大 量 
噪声 的 信号 恢复 出 来 的 情况 并 不 少见 。 

2. 宽带 

我 们 来 考察 一 个 带 有 某 些 有 用 特性 的 振荡 器 ,比如 大 功率 输出 或 者 高 频 输出 ,但 
它 的 频率 稳定 性 很 差 。 这 样 一 个 振荡 器 的 频率 可 以 用 锁 相 技术 锁定 到 一 个 功率 比较 
小 的 基准 振荡 器 上 来 得 以 稳定 ,这 个 基准 振荡 器 的 频率 也 许 低 一 些 , 但 极其 稳定 。PLL 
的 作用 就 好 比 一 个 伺服 机 构 , 用 来 抑制 已 被 锁定 振东 器 中 的 不 希望 出 现 的 频率 波动 和 
相位 波动 。 这 样 的 PLL 应 当 有 快速 的 响应 , 即 很 宽 的 带宽 ,以 便 最 大 限度 地 抑制 振荡 
高 的 波动。 


1.1.2 线性 


每 一 个 PLL 都 是 非 线 性 的 。 与 线性 系统 的 分 析 工 具 相 比 , 非 线性 系统 的 分 析 工 具 
极其 难 用 , 且 优 点 也 太 少 。 还 算 幸 运 的 是 ,我 们 感 兴趣 的 大 多 数 ( 但 不 是 全 部 )PLL 在 
锁定 状态 下 是 可 以 使 用 线性 系统 的 分 析 技 术 的 。 本 书目 始 至 终 都 在 说 服 谈 者 接受 这 
样 一 个 观点 , 即 把 线性 方法 用 于 解决 大 多 数 PLL 中 大 量 的 分 析 和 初步 设计 问题 ,是 完 
全 够 用 的 。 因 此 ,只 要 可 行 , 我 们 都 将 使 用 线性 近似 的 方法 。 

关于 PLL 的 无 法 回避 的 非 线性 的 若干 个 重要 实例 ,我 们 将 在 后 面 几 童 中 进行 讨 
论 。 在 我 们 试图 理解 非 线 性 操作 而 过 到 障碍 的 时 候 , 就 完全 地 显现 出 了 线性 分 析 方 法 
的 相对 简单 性 。 


1.2 本 书 结构 


本 书 分 为 若干 个 部 分 。 第 一 部 分 包括 第 2 章 到 第 8 章 , 解 释 了 PLL 的 基本 原理 。 
第 二 部 分 讲述 了 PLL 的 基本 单元 ;振荡 器 (第 9 章 ) 、 检 相 器 (第 10 章 ) , 环 路 滤波 器 (第 
11 BE) AR TAR CSB 12 前)。 第 13 章 ( 关 于 数字 锁 相 环 ) 和 第 14 ERF PLL 的 不 规则 
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行为 ) 是 各 自 独立 的 章节 。 最 后 一 个 部 分 , 即 第 15 章 到 第 17 章 ,讨论 PLL 的 各 种 
应 用 。 

需要 说 明 的 是 :对 一 种 技术 的 第 一 次 介绍 ,即使 不 是 过 分 简化 的 ,一 般 也 总 是 非常 
简化 的 ,几乎 没有 提 及 严密 性 ,也 不 会 对 一 些 复 杂 的 因素 提出 警示 。 在 读者 打下 了 足 
够 的 基础 后 ,这 些 复杂 的 因素 会 在 必要 的 地 方 提 及 。PLL 中 的 那些 必 不 可 少 的 电路 单 
元 未 必 特 别 星 汲 难 懂 ,虽然 对 它 的 诸多 方面 的 分 析 也 许 是 难以 掌握 的 。 读 者 更 可 能 是 
被 大 量 的 细节 所 困扰 ,而 不 是 因为 无 法 理解 和 掌握 某 些 技术 要 点 。 像 图 1-1 所 示 的 系 
统 , 在 第 一 次 出 现时 显得 这 人 么 简单 ,读者 会 党 得 有 些小 题 大 做 了 : 吏 这 人 么 一 点 儿 东 西 为 
什么 可 以 写 出 这 么 多 页 的 一 本 书 ? 请 接着 往 下 读 , 你 会 找到 答案 的 。 


1.3 文献 及 注释 


本 节 列 出 了 专门 论述 PLL 的 书目 ,技术 文集 和 杂志 专刊 。 在 同一 标题 下 的 文献 以 
年 代 排 序 。 所 罗列 的 文献 主要 是 关于 PLL 的 共性 方面 的 内 容 ; 它 们 并 不 一 定 很 完整 。 
在 后 面 的 章节 中 还 引用 了 更 专业 的 文献 。 


1.3.1 推荐 书目 


A. J. Viterbi, Principles of Coherent Communications, McGraw-Hill, New York, 1966, 
Chaps. 2 一 4.( 一 位 电子 工程 界 的 着 名 先驱 对 PLL 领 域 各 种 贡献 网 黄 述 。) 

W. C. Lindsey, Synchronization Systems in Communications and Control, Prentice Hall, 
Englewood Cliffs, NJ, 1972. (关于 噪声 的 详细 阐述 .包括 随机 过 程 和 非 线性 分 析 的 深信 
理论 。) 

W. C. Lindsey and M. K. Simon, Telecommunication Systems Engineering, Prentice Hall, 
Englewood Cliffs NJ, 1973. (关于 PLL 在 外 太空 接收 机 中 应 用 的 高 层次 论述 。) 

A. Blanchard, Phase-Locked Loops: Application to Coherent Receiver Design, Wiley, New 
York，1970.( 书 中 包含 的 数据 是 在 其 他 关于 PLL 接 收 机 性 能 的 文献 中 找 不 到 的 。) 

H. Meyr and G. Ascheid, Synchronization in Digital Systems: Phase-, Frequency-Locked 
Loops, and Amplitude Control, Wiley, New York, 1990. 【 书 中 包含 大 量 的 资料 ， 对 每 个 
真正 的 PLL 工 作者 都 是 极其 宝贵 的 。) 

D. H. Wolaver, Phase-Locked Loop Circuit Design, Prentice Hall, Englewood Cliffs, NJ, 
1991. (一 本 关于 PLL 的 实用 性 导论 ， 提 供 了 许 包 简捷 的 近似 方法 。) 

J. Encinas, Phase Locked Loops, Kluwer Academic, Boston, MA, 1993. 

P. V. Brennan, Phase-Locked Loops: Principles and Practice, McGraw-Hill, New York, 
1996. 

J. L. Stensby, Phase-Locked Loops: Theory and Applications, CRC Press, Cleveland, OH, 
1997.【( 书 中 包 插 了 在 别处 找 不 到 的 关于 非 线 性 操作 的 记述 。) 

W. Egan, Phase-Lock Basics, Wiley, New York, 1998. ( 源 自 太 学 PLL 课 程 讲义， 提供 PLL 
仿真 实验 的 在 线 访问 。) 

D. R. Stephens, Phase-Locked Loops for Wireless Communications, Kluwer Academic, 
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Boston, MA, 2001. 

R. E. Best, Phase-Locked Loops, 5th ed., McGraw-Hill, New York，2003. (一 本 很 流行 
ATT RM. PR, MARK. ) 

V. F. Kroupa, Phase Lock Loops and Frequency Synthesis, Wiley, Chicester, West Sussex, 
England, 2003. (关于 基本 概念 的 详细 论述 。) 

N. I. Margaris, Theory of the Non-linear Analog Phase Locked Loop, Springer-Verlag, 
Berlin, 2004, 


W. H. Tranter, Phase-Locked Loops and Synchronization Systems: A Matlab-Based Sim- 
ulation Library, Prentice Hall, Englewood Cliffs, NJ, 2005. 


1.3.2 技术 文集 


这 些 文集 是 关于 PLL 一 般 性 论题 的 论文 集 。 其 中 的 许多 文章 是 各 自 论题 中 的 经 


典 论 著 。 其 他 关于 各 个 专门 论题 的 文集 将 罗列 在 后 面 的 章节 中 。 
W. C. Lindsey and M. K. Simon, eds., Phase-Locked Loops and Their Applications, IEEE 
Press, New York, 1978. 


W. C. Lindsey and C. M. Chie, eds., Phase-Locked Loops, IEEE Press, New York, 1986. 


B. Razavi, Monolithic Phase-Locked Loops and Clock Recovery Circuits, IEEE Press, 
New York, 1996. 


B. Razavi, Phase-Locking in High-Performance Systems, IEEE Press, New York, and 
Wiley, Hoboken, NJ, 2003. 


1.3.3 杂志 专刊 


IEEE 期 刊 中 出 版 了 两 期 关于 锁 相 环 的 专刊 。 
W. C. Lindsey and C. M. Chie, guest eds., JEEE Transactions on Communications 
COM-30, Oct. 1982. 
M. H. Perrott and G.-Y. Wie, guest eds., IEEE Transactions on Circuits and Systems II 
50, Nov. 2003. 
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第 2 章 模拟 PLL 的 传递 函数 


从 本 质 上 讲 ,PLL 必然 是 一 种 非 线 性 电路 ,但 大 多 数 PLL 的 主要 操作 都 可 以 很 好 
地 用 线性 模型 近似 。 在 相位 误差 很 小 时 ,线性 模型 一 般 是 适用 的 ,这 个 条 件 在 环 路 锁 
定时 都 能 达到 。 大 多 数 关 于 PLL 的 分 析 和 设计 都 可 以 使 用 这 种 线性 近似 的 方法 ; 当 线 
性 近似 不 成 立时 ,PLL 的 分 析 就 变 得 异常 困难 。 

在 线性 分 析 工 具 中 , 拉 普 拉 斯 变换 各 傅 里 叶 变 换 , 以 及 由 此 派生 出 的 诸多 概念 ,是 
特别 有 用 的 。 其 中 的 传递 函数 描述 了 线性 电路 在 变换 域 上 的 输入 与 输出 之 间 的 关系 ， 
是 分 析 PLL 的 极其 有 用 的 工具 。PLL 的 解析 设计 方法 几乎 是 完全 通过 传递 明 数 进行 
的 。 应 当 注 意 的 是 ,只 有 线性 电路 才 有 传递 函数 ; 非 线 性 电路 是 没有 这 种 性 质 的 。 

模拟 PLL 的 传递 丽 数 将 在 本 章 和 下 一 章 介绍 ,数字 PLL 的 传递 函数 将 在 第 4 章 
中 介绍 。 在 这 几 章 中 得 出 的 结论 将 应 用 了 于 本 书 的 其 他 章节 。 


2.1 基本 传递 项 数 


在 通常 的 电路 中 ,传递 函数 把 输入 信号 和 输出 信号 的 电流 或 电压 关联 了 起 来 。 但 
在 PLL 中 ,最 受 关注 的 输入 变量 或 输出 变量 是 信和 号 的 相位 ,而 不 是 电压 或 电流 。 这 里 
考虑 的 传递 函数 是 把 加 在 PLL 中 对 一 点 上 信和 号 的 相位 调制 与 PLL 中 另 一 点 上 的 相位 
调制 啊 应 关联 起 来 。 


2.1.1 基本 单元 电路 的 传递 函数 


我 们 来 考虑 一 个 由 检 相 器 (PD)、 环 路 滤波 带 (LP) 和 压 控 振荡 器 (VCO) 组 成 的 最 
基本 的 锁 相 环 ,如 图 2-1 所 示 。 输 入 信号 的 相位 用 84.(2) 表 示 ,;VCO 输 出 的 相位 用 9, CD) 
表示 ,两 者 都 以 弧度 为 单位 。 我 们 假设 环 路 是 锁定 的 ,而 且 检 相 器 是 线性 的 ;因此 PD 
的 输出 电压 为 


vw = Kyla — 0) (2-1) 
其 中 Ka 叫做 检 相 器 的 增益 因子 ,以 V/rad( 或 A/rad) 为 单位 。 我 们 把 相位 误差 定义 为 
f = ġ — o (2-2) 


误差 电压 u) Je BRT UK a A BD, INE R a BE AB ASE. E 
外 ,噪声 和 信号 的 高 频 分 量 往往 被 环 路 滤波 器 所 抑制 ,但 这 是 次 要 的 功能 ,这 里 暂 不 考 
E. RA F(s) 表 示 环 路 滤波 器 的 传递 函数 。 滤 波 颖 的 输出 是 一 个 控制 电压 ,表示 为 
v(t) ,用 以 控制 VCO 的 频率 。 在 拉 普 拉 斯 变换 域 中 , 环 路 滤波 器 的 作用 可 写 为 


i Ej F E TT, 
jis éri oe i ie =| HM f- 
i Lr = al 


6 #2% RUPLL HEH BH 


ee 


V.Cs) = FDV Cs) (2-3) 

注释 :V.(s) 二 L{w.(1)), 其 中 L{，) 表 示 拉 普 拉 斯 变 挽 。 这 个 标记 法 也 适用 于 其 

他 的 变量 ,但 有 一 个 例外 ,这 就 是 ,相位 变量 在 时 域 或 变换 域 中 的 符号 仅 依靠 团 括 号 中 
HAREA, RAD; PP IOSLO). 


检 相 器 Jp PE Ue Bh 


vK aO) 


图 2-1 锁 相 环 : 基 本 框图 
相对 于 VCO 中 心 频率 的 偏 移 为 Ao= Kv ,以 rad/s 为 单位 ,其 中 K, A VCO 的 增 
益 因 子 , 单 位 为 rad/s， V。 由 于 频率 是 相位 的 导数 ,所 以 VCO 的 运算 可 以 表示 为 db/ 
dt 二 Kv.(t)。 对 该 式 做 拉 普 拉 斯 变换 后 得 到 工 {d9,(1)/dt} 二 50,.(s) 二 KoV.(s), 由 此 我 
们 有 


KV.(s) 


hEn = = (2-4) 
其 中 s=otjo 为 拉 普 拉 斯 变换 的 独立 变量 。 因 为 1/s 是 积分 运算 的 拉 普 拉 斯 变换 ,所 
以 VCO 的 相位 正比 于 控制 电压 的 积分 。 


2.1.2 合成 的 传递 函数 

用 各 个 单元 电路 的 传递 函数 可 以 组 合成 环 路 的 总 传递 函数 ,以 用 于 环 路 的 分 析 积 
设计 。 我 们 可 以 使 用 下 面 这 些 合成 的 传递 函数 。 这 些 公式 一 般 都 可 用 于 与 图 2-1 中 结 
构 类 似 的 PLL, 并 与 环 路 滤波 器 的 具体 电路 无 关 。 


O 开 环 传递 陋 数 
Giò = G(s} _ KaK FCs) (2-5) 
A (sa 
O 系统 传递 函数 
ae = RG -证 加 局 EG Lo 
O 误差 传递 函数 
EG) = $62 = 一 上 -1-n oe ee (2-7) 


Bt  1+G6s) s+KiK.FG) 
评注 ;(1)PLL 不 能 在 开 环 状态 下 正确 运行 。 开 环 传 递 函 数 G(s) 是 在 形式 上 由 各 


$d 7 EH eG Fal 


2.1 基本 传递 函数 7 
个 单元 电路 的 传递 了 画 数 级 联 形 成 的 。 这 并 不 是 说 ,反馈 回路 可 以 在 实 际 使 用 中 断 开 ， 
然后 使 用 简单 直接 的 方法 测量 出 所 需 的 频 闪 响应 。 不 过 ,这 种 形式 上 的 开 环 传递 函数 
是 一 个 很 有 用 的 概念 ,并 和 将 在 后 文中 被 反复 引用 。(2) 系统 传递 函数 也 一 直 被 叫 必 闭 
环 传 递 函 数 ( 比 如 ,在 本 书 的 前 两 版 中 )。 人 但 环 路 误差 也 是 用 闭环 传递 函数 来 描述 的 ， 
所 以 “闭环 ”这 个 术语 的 含义 就 变 得 模糊 不 清 。 我 们 提议 采用 系统 这 个 词 来 避免 两 


2.1.3 特征 方程 


表达 式 1 十 G(s) = 二 0 称 为 PLL 的 特征 方程 。 特 征 方程 的 根 ( 即 那些 满足 方程 的 s 
值 ) 是 闭环 传递 函数 的 极点 。 极 点 的 位 置 是 PLL 的 重要 性 质 。 在 大 和 多数 PLL P, AI 
传递 函数 可 以 写成 下 面 的 形式 
As) 


Gis) = 22 (2-8) 

其 中 A(s) 和 BCs) 为 ;的 两 个 代数 多 项 式 。 把 式 (2-8) 代 人 人 式 (2-6) 和 式 (2-7) 后 ,得 到 
A _ BO | 

Hs) = BO AG)’ EO = BG) + AG) (2-9) 


多 项 式 BC 十 A(CS) 称 为 特征 多 项 式 , 因 为 该 多 项 式 是 从 特征 方程 中 导出 的 ,并 且 具 有 
相同 的 根 。 这 一 多 项 式 将 在 后 文中 反复 出 现 。 


2.1.4 命名 法 、 系 数 和 单位 


在 上 面 的 方程 中 ,相位 是 用 符号 6 表示 的 ,并 以 rad 为 单位 ,符号 上 也 会 被 用 到 。 
频率 是 用 符号 o 表示 的 ,并 以 rad/s 为 单位 。 但 频率 也 经 党 用 符号 了 表示 ,并 以 Hz 为 
单位 。 相 应 地 ,有 时 用 “ 周 ”(cycle) 取 代 rad 来 表示 相位 会 比较 方便 ;符号 8 即 是 为 此 而 
使 用 的 。 在 通信 界 ,s 的 单元 通常 称 作 单位 时 间 闻 隔 (UJ) 。 

除了 相位 之 外 ,有 时 使 用 时 间 差 + 会 很 方便 ,这 里 的 t+ 以 s 为 单位 。9、e、rt 和 信号 
频率 f= LT, 这 4 者 之 间 的 关系 为 

e= =, 0= 2nef, (2-10) 


前 文 介绍 过 KK 和 天。 这 两 个 量 ,它们 分 别 是 检 相 器 和 VCO 的 增益 系数 ,分 别 以 V/rad 
和 rad/s。V 为 单位 。 类 似 的 一 些 定义 也 同样 有 效 。 对 于 检 相 器 ,可 以 使 用 系数 天 。, 它 
H FAE 
u = 下 ,KE 一 如) (2-11) 

其 中 K, 的 单位 是 V/cycle。 可 以 看 出 ,K, 二 2xKs。 同 样 ,对 于 VCO 可 以 使 用 KK,, 它 定 
义 为 

Af, = Kyu, (2-12) 
其 中 K, 的 单位 是 Hz/V。 应 当 看 出 ,天 ,= 一天/2r, 因 此 天 天 。 一 玉民,。 而 且 应 当 注 意 ， 
Ka 和 天。 总 是 以 乘积 的 形式 同时 出 现在 传递 函数 式 (2-5) 和 式 (2-7) 中 的 ,所 以 ,只 要 
方便 的 话 , 可 以 用 KK, 随意 地 代替 。 


pe F r == z u l oe == <= y 
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器 件 有 时 可 以 规定 一 些 奇怪 的 单位 ,比如 对 检 相 器 可 以 规定 mV/ 度 。 在 使 用 这 类 
数据 的 时 候 , 务 必 把 这 些 不 常用 的 单位 转换 成 标准 单位 。 
警告 :在 使 用 传递 函数 时 ,务必 使 用 互相 一 致 的 单位 。 混 合 使 用 各 种 单位 容易 产 
生 错 误 的 2r 因子 ,导致 严重 的 错误 结果 。 


2.2 二 阶 PLL 


锁 相 文献 中 包括 大 量 关 于 二 阶 PLL 的 文章 。 实 际 应 用 中 的 绝 大 多 数 PLL ,或 者 是 
二 阶 的 (将 在 下 面 定 义 ) ,或 者 是 通过 忽略 高 阶 效应 (至 少 在 初步 设计 时 ) 而 被 设计 成 近 
似 的 二 阶 环 路 。 二 阶 环 路 占 优势 的 原因 将 在 下 面 几 章 中 说 明 。 本 节 将 简单 介绍 二 阶 
PLL 和 它 的 一 些 特性 。 


2.2.1 环 路 滤波 器 


在 开始 的 时 候 , 我 们 必须 指定 一 个 具体 环 路 滤波 紫 的 传递 函数 F(s)。 图 2-2 中 示 
出 了 两 种 构成 二 阶 PLL 的 环 路 滤波 器 结构 。 图 2-2a 是 用 高 增益 DC 放大 器 构成 的 有 
源 滤波 器 电路 。 我 们 现在 先 假设 放大 器 的 DC 增益 实际 上 是 无 穷 大 的 (用 现代 的 放大 
器 技术 很 容易 有 逼近 这 个 情况 ) ,所 以 这 个 电路 方程 可 与 为 


Ti =R,C 
ae (2-13) 
F(a (yt 
STI Ti ST) 
比例 通路 


R, C 
Rı 
) 


Ti =Ñ | C 
T=R, C 
Vals VAS) 


Vals) FCs) 


积分 通路 
(a) 采用 运算 放大 器 的 单 通路 结构 (b) 采用 比例 加 积分 的 双 通 路 结构 
图 2-2 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 环 路 滤波 器 


评注 :请 注意 有 源 滤 波 器 中 的 负 号 , 它 束 示 反 相 。 我 们 将 在 后 面 略 去 这 个 负 号 ; 读 
者 可 以 理解 为 这 个 负 和 号 被 环 路 中 某 处 的 另 一 个 信号 所 抵消 ,并 由 此 实现 总 环 路 的 负 反 
饶 , 这 对 于 反馈 环 路 的 稳定 工作 是 必需 的 。 在 后 面 几 章 中 将 指出 , 某 种 类 型 的 检 相 器 
可 以 使 环 路 自动 找到 负 反 馈 的 工作 点 ,而 且 不 受 各 单元 电路 中 的 任何 反 相 操作 的 影 
响 。 但 必须 保证 ,在 使 用 其 他 类 型 检 相 器 的 时 候 , 环 路 的 极点 性 置 是 正确 的 。 

图 2-2b 是 一 种 比例 加 积分 (P 十 了 的 环 路 滤波 器 。 不 同 于 前 面 那个 只 有 一 条 通路 


的 有 源 滤 波 莫 ,这 个 滤波 器 有 两 条 通路 。 滤 波 器 的 传递 虹 数 方程 为 


oe kK +% (2-14) 


其 中 K 为 滤波 器 的 比例 通路 的 增益 系数 ,KK, 为 滤波 器 的 积分 通路 的 增益 系数 。 系 数 
K, 是 无 量 纲 的 ,但 K; 必须 有 (时 间 ) 的 量 岗 ,以 使 总 的 FCs) 为 无 量 纲 的 。 如 果 K = 
t/n 和 Ks 二 1/n ,那么 这 两 种 结构 在 电学 上 是 等 效 的 。 单 通路 结构 在 实际 中 是 用 得 
最 多 的 ,但 双 通 路 结构 在 电路 实现 和 分 析 上 有 非常 和 多 的 优点 ;在 后 面 几 章 中 将 给 出 一 
些 例子 。 环 路 滤波 器 的 其 他 结构 将 在 后 面 几 页 中 介绍 ;上 述 这 两 种 结构 绝 不 是 仅 有 的 
可 用 的 结构 。 

评注 :在 事后 看 来 ,选用 环 路 滤波 器 这 个 名 称 有 所 不 当 , 尽 管 在 本 书 的 前 两 版 中 传 
播 过 这 个 术语 。 我 们 可 以 特别 地 注意 一 下 ,这 些 例 子 并 不 是 低 通 滤波 器 ,尽管 被 有 些 
作者 错误 地 这 样 称呼 了 。 一 个 比较 合适 的 名 称 可 以 叫做 环 路 控制 器 ,这 是 我 们 控制 系 
统 的 同行 们 使 用 的 术语 。 这 些 电 路 的 主要 功能 是 建立 反馈 环 路 的 动态 特性 ,以 及 向 
VCO 提供 合适 的 控制 信号 。 任 何 对 不 需要 信号 的 滤 除 都 是 次 要 任务 ,而 且 在 后 面 将 讲 
到 ,这 个 滤波 任务 是 由 另外 的 单元 电路 完成 的 。 但 环 路 滤波 器 这 个 词语 已 经 家 喻 户 晓 
而 难于 纠正 了 ,所 以 本 书 仍 沿用 这 个 术语 。 


2.2.2 阶 数 和 类 型 


现在 将 式 (2-13) 和 式 (2-14) 这 两 个 环 路 滤波 器 的 传递 函数 代 人 式 (2-6) 的 基本 系 
统 传递 函数 中 , 可 以 得 到 


His) — KaK, (sr + Dn = KaK, (Kist K) (2-15) 
S + sK kr [T + KiK,/r 5 + KaK, K, + KaK, K: 


这 个 传递 函数 的 分 母 多 项 式 (特征 多 项 式 ) 是 二 次 的 ,所 以 这 个 PLL 被 叫 作 二 阶 的 。 分 
母 的 两 个 根 是 传递 函数 的 两 个 极点 ;分 子 的 根 是 一 个 零点 ,位 于 s= 一 1/zw = 二 一 Ks/K， 
零点 是 P 十 I 滤波 器 结构 所 必需 的 , 它 对 于 环 路 的 稳定 性 是 必 不 可 少 的 。 关 于 这 一 点 ， 
我 们 将 在 2. 3. 1 节 中 讨论 。 

在 以 往 的 文献 中 (包括 本 书 的 前 两 版 ) ,注意 力主 要 放 在 环 路 的 阶 数 上 (特征 多 项 
式 的 次 数 ) 。 然 而 , 环 路 的 许多 重要 特性 与 环 路 的 类 型 有 着 更 确切 的 关系 ,而 不 是 环 路 
的 阶 数 。 类 型 这 个 从 控制 专业 中 借用 过 来 的 术语 ,是 指环 路 中 积分 器 的 个 数 。 因 为 在 
本 节 中 所 考虑 的 这 个 特定 的 环 路 包含 了 两 个 积分 器 (一 个 在 环 路 滤波 器 中 , 另 一 个 在 
VCO 中 ) ,所 以 除了 是 一 个 二 阶 PLL 外 ,还 是 一 个 2 类 PLL, 

因为 每 一 个 积分 器 向 传递 函数 贡献 一 个 极点 ,所 以 从 这 一 点 来 说 , 阶 数 永远 不 会 
低 于 它 的 类 型 。 但 经 常会 在 环 路 中 增加 一 些 非 积分 器 的 滤波 电路 ,因而 就 增加 了 一 些 
极点 ,增加 了 阶 数 ,但 类 型 不 变 。 由 于 VCO 本 质 上 是 执行 积分 运算 的 ,所 以 PLL 至 少 
是 1 类 的 。2 类 PLL 是 被 普遍 使 用 的 ,其 理由 将 在 5. 1. 1 节 中 说 明 。 偶 尔 也 会 使 用 3 
类 PLL( 将 在 后 面 讲 到 很 好 的 理由 ) ,而 且 我 曾 见 过 一 个 4 类 的 PLL. 

故意 增加 滤波 电路 和 电路 中 存在 的 不 需要 的 分 布 元 件 , 可 以 使 环 路 增加 非 积 分 器 
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的 极点 ,使 阶 数 超过 类 型 。 在 一 些 非常 复杂 的 电路 中 可 以 发 现 十 阶 乃 至 十 二 阶 的 环 
路 ,但 类 型 仅 为 1 类 或 2 类 。 


2.2.3 RBM 


二 阶 传递 函数 (2-15) ,虽然 只 有 两 个 极点 和 一 个 零点 ,但 却 包 含 了 许多 系数 (增益 
和 时 间 常 数 )。 这 样 写 出 的 传递 函数 太 复杂 了 ;我们 可 以 用 一 个 改进 的 标记 法 ,使 传递 
函数 表达 得 比较 简洁 。 一 个 二 阶 2 PLL 的 传递 函数 可 以 用 两 个 恰当 的 环 路 套数 完 
全 确定 。 在 最 初 的 设计 和 分 析 中 使 用 环 路 参数 是 非常 方便 的 ,在 确定 出 了 满足 要 求 的 
参数 之 后 ,再 把 这 些 参数 分 解 为 增益 和 时 间 常 数 。 本 节 将 对 PLL 文献 中 经 党 出 现 的 两 
组 不 同 的 参数 给 出 定义 。 
1. 固有 频率 和 阻尼 
二 阶 PLL 中 最 常用 的 一 组 参数 是 无 阻尼 固有 频率 ow rad/ s( 一 般 称 作 固有 频率 ) 和 无 量 纲 
的 阻尼 系数 5。 二 阶 2 类 PLL 的 这 两 个 参数 可 以 用 式 (2-15) 中 的 系数 和 时 间 常 数 定 义 为 


am = A BeBe — /KiK Re 
(2-16) 


系统 传递 图 数 则 简化 为 
25mns 十 o 
F F Gans Hak 


固有 频率 和 阻尼 是 对 于 一 对 极点 的 环 路 性 质 的 简便 描述 ,所 以 非常 适合 于 二 阶 环 路 。 
如 果 :一 1, 这 两 个 极点 是 一 对 共 斩 复 根 ; 如 果 5 一 1, 这 两 个 极点 是 重合 的 实 根 ;而 当 o> 
1 时 ,这 两 个 极点 为 不 重合 的 实 根 。 当 5 一 1 时 ,从 平面 的 原点 到 极点 的 矢量 长 度 等 
于 ws ;而 负 实 轴 与 该 矢量 之 间 的 夹 角 的 余弦 为 8, 如 图 2-3 Fo. ACSI 时 ,极点 位 置 
的 几何 平均 值 即 等 于 w ,而 这 两 个 极点 的 位 置 之 比 为 

2e?+er VE —-1-1 


—-= (2-17) 


jo 
一 o 
O 


2-3 复数 极点 的 w 与 《的 几何 表示 
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mew. 


c 的 典型 值 在 0.5 与 2 之 间 , 而 0. 707 是 最 常用 的 值 。 有 时 也 使 用 比 这 些 数 大 许 
多 的 值 , 如 20 或 30。 阻 尼 小 于 0. 5 的 环 路 的 瞬 态 响应 呈现 太 大 的 过 冲 , 因 此 动态 性 能 
无 法 让 人 满意 。 远 大 于 1 的 阻尼 因子 ,只 有 在 一 些 特殊 的 情况 下 才 被 使 用 ,2. 2. 4 节 中 
就 有 这 样 的 一 个 例子 。w, 有 一 个 非常 宽 的 取 值 范围 ,根据 需要 ,其 范围 大 约 从 10 习 到 
10° rad/s, EFEK, 

固有 频率 和 阻尼 是 受 欢 迎 的 一 组 参数 ,因为 它们 有 直观 的 物理 解释 ,还 因为 它们 
大 量 地 出 现在 PLL 的 文献 中 。 然 而 严格 地 说 ,这 些 参数 仅 适用 于 二 阶 环 路 。w, 的 一 
个 扩展 了 的 定义 可 适用 于 高 于 二 阶 的 2 类 环 路 (将 在 第 3 章 中 介绍 ) ,但 对 于 一 阶 PLL 
和 三 类 或 更 高 类 的 PLL 而 言 ,这 个 扩展 定义 则 毫 无 意义 。 而 且 ,ow 常 被 用 作 二 阶 环 路 
带宽 的 衡量 。 后 面 我 们 将 指出 ,o 用 作 带 宽 的 衡量 并 不 太 合 适 ; 我 们 需要 更 好 的 衡量 
方式 。 

2. 环 路 增益 K 

对 于 讨论 中 的 二 阶 2 类 PLL ,我们 定义 环 路 增益 为 


K 一 KiK,K, = Ét (2-18) 
l 


这 个 等 式 将 被 看 作 由 比例 通路 产生 的 开 环 增益 ,但 不 包含 由 VCO 中 的 积分 而 产生 的 
1/s 因子 。 在 2.3.1 节 中 ,我 们 将 对 K 规定 一 个 适用 于 其 他 阶 数 和 其 他 类 型 PLL 的 更 
广泛 的 定义 。 一 个 二 阶 环 路 需要 两 个 参数 ,只 用 一 个 K 是 不 够 的 。 我 们 可 以 选用 < 作 
为 第 二 个 参数 ,或 者 如 后 文中 广泛 使 用 的 = 也 很 好 。 二 阶 2 类 PLL 的 任意 两 个 参数 
都 可 以 用 任意 其 他 两 个 参数 确定 。 其 中 的 一 些 关 系 为 


K=2ty,, m=,/% 
i (2-19) 
Kee = 407, p= VK 
使 用 K 之 后 ,参量 化 的 系统 传递 函数 (2-15) 就 变 为 
_ _K(st+K/40*) _ KGs+1/n) : 
HO) = FFK + Kae? +K TK/ secau 
相应 的 误差 响应 为 
__ M 97 
E(s) ETTE ~ a (2-21) 
3. DC 增益 Koc 
把 PLL 的 DC 增益 定义 为 
Koc =| lims G(s) |= K4K, | FO) | (2-22) 


这 个 定义 适用 于 所 有 阶 数 和 所 有 类 型 的 PLL。 对 于 1 类 环 路 ,F(0) 是 有 界 的 ,而 FCs) 
中 的 那些 积分 器 则 使 2 类 或 2 类 以 上 的 环 路 增益 变 为 无 穷 大 。 关 于 Kee 的 含义 将 在 
5. 1. 1 节 中 说 明 。 


12 第 2 章 MUP BK 


2.2.4 频率 响应 


二 阶 2 类 PLL AY RE a | H Go) | A | EG) | 夯 在 图 2-4 至 图 2-7 中 (幅度 以 dB 
为 单位 ,频率 以 对 数 比 例 尺 表示 ) ,其 中 阻尼 因子 “ 取 若 干 个 值 。 图 2-4 和 图 2-5 中 的 
频率 比例 尺 是 相对 于 固有 频率 归 一 化 的 ,而 图 2-6 和 图 2-7 中 的 频率 比例 尺 是 相对 
于 环 路 增益 K 归 一 化 的 。 从 这 些 图 中 可 以 看 出 传递 图 数 的 几 个 显著 特性 。 


20 log HG w), dB 


20 loglE(j @)|, dB 


FB, W/W, 
图 2-5 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 响应 |EQw)1。 频 率 是 相对 于 固有 频率 wm 归 一 化 的 


一 
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= o 


20 logiH(j@)|, dB 


20 loglE(j æ), dB 


图 2-7 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 频率 响应 EG | 。 频 率 是 相对 于 环 路 增益 OK 归 一 化 的 

1. 相位 滤波 特性 

考察 这 些 幅 度 响 应 后 可 以 知道 ,系统 传递 浮 数 万 (*) 对 输入 信和 号 的 相位 调制 进行 
了 低 通 滤波 ,而 误差 响应 传递 函数 ECs) 完 成 了 高 通 滤波 的 处 理 。 这 两 个 不 同类 型 的 相 
位 滤波 运算 是 所 有 PLL 都 具有 的 。 对 于 不 同 阶 数 和 不 同类 型 的 PLL, 只 是 具体 实现 上 


15 
16 
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的 差异 。 之 所 以 有 这 样 两 个 滤波 特性 ,是 因为 PLL 的 频带 必须 有 限定 的 范围 。 对 于 环 
路 带宽 内 的 输入 信和 号 的 相位 调制 , 环 路 是 可 以 跟踪 的 ,而 对 于 带宽 之 外 的 相位 调制 是 
无 法 跟踪 的 。 因 此 ,在 环 路 带宽 内 的 输 人 相位 调制 被 传递 到 VCO 的 相位 输出 端 ,但 环 
路 带宽 以 外 的 输 人 相位 调制 则 被 训 减 。 而 误差 响 应 必然 是 与 此 互补 的 :对 环 路 带宽 之 
内 的 输入 相位 调制 进行 跟踪 时 误差 很 小 ; 而 对 环 路 带宽 之 外 的 输 人 相位 调制 ,由 于 无 
法 跟踪 而 产生 几乎 100% 的 跟踪 误差 。 

2. 渐 近 线 响 应 

WE — PFA NY | Hw) | A) E Go) | 的 渐 近 线 是 有 启发 的 。 从 式 (2-20) 和 式 
(2-21) 可 以 看 出 ,一 个 二 阶 2 类 PLL 的 渐 近 线 可 表示 为 
lL, week 


HG = 
| HG) | ‘x ,KK 


(2-23) 
co hn 


| EG) ae 
ls we, 
KHE, | Geo) | 的 高 频 渐 近 线 是 以 一 6 dB/ 信 和 频 的 速率 下 降 的 ,而 |E(Uw) | 的 低频 渐 近 线 
是 以 十 12 dB/ 倍 频 的 速率 上 升 的 。 这 两 条 渐 近 线 都 与 阻尼 无 关 。 不 同 的 | 互 (jo) | A 
近 线 斜率 是 由 不 同 阶 数 的 PLL 产生 ,而 不 同 的 |ECjw) | 的 斜率 是 由 不 同类 型 的 PLL 产 
生 的 。 

3. 带宽 

PLL 的 带宽 应 当 怎 样 来 定义 ? 实际 上 并 不 存在 一 个 能 满足 所 有 用 途 的 单一 的 定 
义 。 可 以 被 选 作 带 宽 的 参数 有 :固有 频率 w,,\ 环 路 增益 天 、 噪 声带 宽 BL 和 3dB i 
FE wsm。 

固有 频率 是 被 广泛 用 于 表示 带宽 的 ,但 只 要 略 看 一 下 图 2-4 中 的 低 通 曲线 便 可 知 
道 , 固 有 频率 并 不 是 一 个 对 五 (5 满意 度 的 度量 值 ,因为 它 受 到 “的 强烈 影响 ;我 们 需要 
一 个 较 好 的 定义 。 不 过 ,固有 频率 确实 很 好 地 指出 了 E(s) 高 通 滤波 特性 的 转角 频率 ， 
见 图 2-5。 这 个 对 高 通 滤波 频率 响应 的 可 用 性 可 以 推广 到 更 高 阶 的 2 类 PLL, E AA 
频率 这 个 术语 对 于 任何 一 个 既 不 是 二 阶 又 不 是 2 类 的 PLL 是 毫 无 意义 的 。 

图 2-6 表示 了 KK 是 对 于 瑟 (3) 的 低 通 滤波 转角 频率 的 一 个 很 好 的 表征 ,而 且 这 种 
表征 对 于 任何 阶 数 、 任 何 类 型 的 PLL 都 同样 通用 。2. 3. 1 节 中 将 介绍 ,K 的 另外 一 些 
特性 也 非常 适合 于 带宽 的 定义 。 在 本 书 的 后 文中 ,使 用 带宽 这 个 术语 时 就 是 指使 用 
下, 除非 有 更 恰当 的 词语 。 然 而 ,在 图 2-7 中 可 以 看 到 ,KK AME ON RRA aS 
的 一 个 很 差 的 表征 。 

如 果 加 性 白 噪 声 是 主要 扰动 的 话 ,那么 6. 1. 3 节 中 定义 的 曝 声 带宽 B 是 一 个 对 
PLL 带宽 的 恰当 的 度量 ,尽管 噪声 带宽 不 太 适 用 于 低 噪声 的 情况 (这 时 也 许 选 用 天 比较 
合适 ) B 与 开 之 间 的 关系 将 在 第 6 章 中 做 详细 介绍 。 本 书 中 的 互 是 指 噪声 带宽 。 

常用 的 滤波 器 一 般 用 3 dB 带宽 来 定义 。 锁 相 环 的 带宽 似乎 也 可 以 这 样 来 定义 ,但 
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这 样 做 几乎 没有 什么 用 。 我 们 可 以 从 图 2-4 至 图 2-7 中 确定 3 dB 的 带宽 ,但 这 样 确定 
的 带宽 并 没有 什么 确切 的 含义 。 二 阶 2 类 PLL 的 低 通 响应 | 日 (jw) | 的 3 dB 带宽 可 以 


用 下 式 计算 : 
ma 一 天 (村 tap tpl ites a+ 5p | (2-24) 


BAE t BURR KAY RUF OK RER 2-6 中 可 以 清楚 地 看 出 ， 

4. 增益 峰值 

图 2-4 至 图 2-7 中 的 响应 曲线 呈现 明显 的 峰值 ,尤其 在 小 阻尼 时 。|E(jw) | 的 高 通 
响应 仅 当 & 二 V0.5=*0. 707 时 才 有 峰值 , 当 《 大 于 此 值 时 不 出 现 峰 值 。 低 通 响 应 
| HGe | 在 小 阻尼 时 呈现 很 大 的 峰值 ,但 对 于 二 阶 2 类 PLL, ip MAE RAK. cele 
值 都 不 会 完全 消失 ， 

为 什么 低 通 曲线 总 是 有 峰值 呢 ? 在 小 阻尼 (8 二 0. 707) 的 情况 下 ,传递 随 数 的 复 
数 极 点 靠近 s 平 面 的 虚 轴 ,因此 小 阻尼 时 的 谐振 效应 人 于 得 很 明显 。 但 对 于 较 大 阻尼 的 
情况 ,峰值 依然 存在 ,甚至 在 过 阻尼 (Et 汪 1) 的 情况 下 ,也 有 峰值 :也 就 是 说 ,那些 仅 有 实 
极点 的 环 路 没有 谐振 效应 。 在 大 阻尼 情况 下 出 现 峰值 的 原因 是 HC(s) 分 子 中 的 那个 位 
于 s 王 一 1/ts 处 的 零点 。 这 个 零点 使 | 五 (jw) | 随 频 率 的 增加 而 增加 ;这 种 增加 最 后 被 那 
些 极点 的 滚 降 所 阻止 。 随 着 K 的 增加 (阻尼 的 增加 ) ,零点 与 最 近 的 一 个 极点 之 间 的 距 
离 就 减 小 ,但 只 要 K 取 任 何 有 限 的 值 ,这 个 极点 永远 不 会 与 零点 重合 。 因 此 ,二 阶 2 类 
PLL 的 |H(jw) | 总 表现 出 一 定 的 增益 峰值 。 

如 果 零 点 使 增益 出 现 蜂 值 , 那 为 何不 去 除 这 个 零点 以 消除 峰值 呢 ?2. 3. 3 节 将 说 
明 ,这样 的 零点 是 保证 2 类 PLL 稳定 工作 所 必需 的 。 更 广义 地 说 ,为 了 使 一 个 类 的 
环 路 工作 稳定 ,就 需要 有 (nm 一 1) 个 零点 。 有 些 工程 师 认 为 三 阶 的 环 路 可 以 抑制 峰值 ; 
但 一 直 缺 乏 明 确 的 证 据 。 对 于 图 2-1 中 的 这 种 PLL 结构 ,增益 峰值 是 为 了 从 环 路 滤波 
器 的 积分 项 上 获得 好 处 而 必须 付出 的 代价 。 

适度 的 峰值 在 许多 应 用 中 是 无 关 大 局 的 ,但 并 非 对 所 有 的 应 用 都 如 此 。 试 设想 这 
样 一 种 情况 :有 许多 PLL 级 联 在 一 起 ,比如 在 电信 系统 中 的 一 个 转发 器 链 路 中 。 如 果 
每 个 转发 器 仅 有 1 dB 的 峰值 (相当 于 b=1, 一 般 认为 是 一 个 不 小 的 阻尼 ) ,如 果 转 发 器 
链 路 中 共有 100 个 转发 器 (并 非 太 夸 张 的 数目 ), 又 假定 没有 采取 任何 预防 性 措施 , 那 
么 这 个 转发 器 链 路 将 会 有 100 dB 的 峰值 , 那 就 是 一 场 灾 难 。 电 信 设 备 中 转发 器 的 常用 
的 标准 规定 最 大 峰值 仅 为 0. 1 dB, 

从 式 (2-20) 传 递 函数 于 (3) 的 分 析 中 可 以 看 出 ,一 个 二 阶 2 类 PLL 的 增益 峰值 可 
以 用 下 式 来 计算 
o 
8 一 4 一 5 +1 
峰值 与 阻尼 之 间 的 关系 曲线 见 图 2-8。 小 于 0. 1 dB 的 峰值 要 求 A. 4。 


增益 峰值 = 10 log (2-25) 


sft / = ft eS = 
LE. d tj CE T. Tra F Li T F 
Os C FH R PAJ - 
L_ if (Fs a 
Law | Lt i 
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图 2-8 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 | 五 (jo)| 的 增益 峰值 曲线 
5. 环 路 稳定 性 
不 能 保证 反馈 环 路 稳定 性 的 设计 是 不 完整 的 , 锁 相 环 也 决 不 例外 。 关 于 基本 二 阶 
2 类 PLL 的 文献 一 般 几 平 不 讲 环 路 的 稳定 性 ,因为 这 样 的 环 路 对 于 增益 K 的 所 有 值 都 
是 无 条 件 稳定 的 。 许 多 其 他 环 路 类 型 和 阶 数 的 PLL 并 没有 这 样 的 稳健 性 :我们 需要 密 
切 注视 其 稳定 性 ,这 将 在 下 文中 加 以 探讨 。 


2.3 其 他 环 路 阶 数 和 类 型 


尽管 在 前 面 章节 中 重点 强调 二 阶 和 2 类 锁 相 环 ,但 读者 不 要 认为 所 有 的 锁 相 环 都 
是 二 阶 和 2 类 的 。 事 实 并 非 如 此 :大 量 实用 中 的 PLL 都 是 不 同 于 那个 基本 结构 的 ,有 
的 变动 小 些 , 有 的 变动 甚大 。 要 想 熟 练 掌握 PLL 技术 ,就 必须 理解 这 些 变异 的 结构 。 
本 节 中 ,我 们 将 选取 PLL 其 他 形式 的 一 些 实例 ,后 面 的 几 章 中 将 会 有 更 多 例子 。 


2.3.1 环 路 增益 K 的 一 般 性 定义 


我 们 首先 重新 定义 增益 天 ,使 其 通用 于 几乎 所 有 要 遇 到 的 PLL。 前 面 的 式 (2-18) 

中 的 定义 只 适用 于 二 阶 2 类 PLL。 为 了 得 到 扩展 的 定义 ,首先 把 环 路 滤波 器 的 传递 函 
数 分 成 两 个 独立 环节 的 级 联 , 其 形式 如 下 

Fis) = Fms) Furs) (2-26) 

其 中 下 标 “p 十 让 表示 比例 加 积分 (P 十 D ,下 标 “hf" 表 示 高 频 。 也 就 是 ,的 最 大 的 影响 
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是 在 “高 " 频 区 ,而 在 一 般 情况 下 ,这 个 “高 " 频 啊 应 的 大 部 分 位 于 PLL 的 带宽 之 外 。 对 
Fr 唯一 的 约 东 是 Fy (Oa FEA ES. 

在 这 个 一 般 性 的 公式 中 ,“P 十 让 因子 可 以 有 任意 争 个 积分 器 ,不 像 2 类 PLL 中 只 
有 一 个 。“P 十 让 的 表达 式 有 本 以 写 为 


Fyu(s) = Ky +58 +4 +. (2-27) 


其 中 K; 具有 (时 间 ) ” 的 量 纲 ,从 而 保证 和 式 中 的 每 项 都 是 无 量 纲 的 。 比较 常见 
的 情况 是 采用 的 积分 器 的 个 数 不 大 于 1, 但 有 时 用 两 个 积分 器 很 合适 ( 见 2. 3. 4 F). 
使 用 两 个 以 上 的 积分 器 则 是 极 少 见 的 。 

评注 ;经 常 遇 到 这 样 的 情况 :所 用 的 积分 器 是 不 完美 的 , 即 不 是 用 一 个 积分 器 ,而 
是 用 一 个 截止 频率 很 低 的 低 通 滤波 器 取而代之 。 在 这 种 情况 下 ,一 个 方便 的 办 法 是 ， 
在 Fii(s) 中 (不 是 在 Fi(s) 中 ) 需 要 的 地 方 用 1/(s 十 s;) 来 代替 积分 器 ,因而 把 一 个 低 通 
滤波 器 充当 一 个 积分 器 使 用 。 这 个 方法 对 于 模拟 电路 是 极其 必要 的 ,因为 在 模拟 电路 
中 几乎 不 可 能 实现 完美 积分 器 。 在 实际 工作 中 ,不 完美 积分 器 可 以 做 得 充分 接近 于 理 
想 的 1735, 因而 使 这 样 的 近似 可 以 被 接受 。 在 2.3.2 节 中 可 以 见 到 这 样 的 一 个 例子 。 

依据 式 (2-5) ,使 用 更 一 般 性 的 环 路 滤波 器 的 开 环 传递 函数 变 为 


Ges) = eT ~ (Ki H+ + * ) Fy(s) 


_ Ki K aK Fy 0) Ka _ Ful) 
P (1+5 + 5c E JEO 
_K K, K, Fur Cs) = 
Stn Ke +) (2-28) 
K = K,K,K,Fy(0) (2-29) 


当然 ,这 个 定义 也 适用 于 二 阶 2 类 PLL, #4 i> t, K,=0.Fy(9 = 1, 

评注 :虽然 式 (2-28) 好 像 规 定 了 PP 十 1 环节 的 具体 结构 ,但 几乎 所 有 实用 的 环 路 滤 
波 器 都 可 以 写成 这 种 形式 ,无 论 其 电路 是 如 何 配 置 的 。 附 录 3B 中 有 几 个 例子 。 

可 以 看 出 ,天 是 完全 由 比例 通路 确定 的 ;积分 虽 和 高 频 效应 对 该 定义 丝 点 没 有 影 
i, SRT, K 对 于 PLL 的 响应 速度 和 带宽 具有 决定 性 的 影响 ;这 个 影响 将 在 后 文中 经 
第 提 到 。 从 这 个 特点 得 出 了 下 面 的 经 验 ; 

环 路 滤波 器 中 的 任何 滤波 操作 ,对 于 环 路 带宽 和 速度 一 般 只 起 到 次 要 的 影响 。 对 
环 上 路 起 主要 影响 的 是 环 路 增益 下。 

增 蔓 穿越 频率 

我 们 把 增益 穿越 频率 w E MAE | GGew,. ) | =1 CBP 0 dB) 时 的 频率 ,并 以 rad/s 为 
单位 。 如 果 表 达 式 (2-28) 中 的 所 有 系数 都 是 已 知 的 ,那么 we 的 确切 表达 式 可 以 从 式 
《2-28) 中 提取 出 来 ,但 下 面 这 个 简单 的 近似 表达 式 可 以 提供 更 多 的 信息 。 如 果 
Ke / Ky ce K LCE 2 Æ PLL P wp 1/te) FF AMR | Fes Gare) | / | Fu | sl 那么 

wg ®© K (2-30) 


18 “第 2 章 MUP MESSE 
因而 ,在 条 件 不 严格 的 情况 下 , 开 环 增益 穿越 0 dB 的 频率 点 在 天 rad/s 的 附近 。 
那么 ,上 面 这 样 的 近似 究竟 有 多 好 ? 我 们 来 考虑 一 个 二 阶 2 PLL, CF s=jK kb 
的 开 环 增益 可 以 很 容易 找 出 ,为 | GOR)| = 二] 十 1/(20)*。 下 面 是 一 些 选取 的 数值 : 


Zülog| GGK) | (dB) 
0.5 3.0 

0, 707 0. 97 

1,0 0., 26 

2 0,017 

5 0. 0004 


对 于 这 个 例子 ,在 小 阻尼 时 的 近似 是 很 差 的 ,而 在 中 等 或 大 阻尼 时 是 很 好 或 极 好 
的 。 对 于 其 他 类 型 和 阶 数 的 PLL ,可 以 期 望 有 类 似 的 结果 。 

评注 :(1) 对 于 任何 一 种 PLL, 环 路 增益 民 都 是 最 重要 的 参数 ,在 全 书 中 也 是 这 社 
被 使 用 的 。(2) 对 天 的 重要 性 的 强调 (或 认识 ) 在 PLL 的 文献 中 并 没有 被 广泛 接受 ;其 
他 许多 作者 选择 了 ,这 个 选择 令 人 非常 不 满意 。 但 也有 一 个 突出 的 例外 ,Wolaver 在 
他 所 写 的 书号 中 使 用 了 KK, 这 与 本 书 是 一 样 的 。(3) 在 阅读 其 他 文献 时 必须 要 注意 ; 
符号 民 经 常 被 用 来 表示 增益 因子 ,但 与 式 (2-29) 中 定义 的 是 不 一 样 的 。KK 的 其 他 
售 义 并 非 有 错 , 而 只 是 不 同 而 已 ;希望 阅读 时 注意 。(4) 有 些 作 者 错误 地 把 " 环 路 增益 ” 
用 dB 来 表示 ,也 就 是 表示 为 一 个 无 量 网 的 量 。 无 论 息 样 定 义 ,PLL 的 环 路 增益 都 总 是 
以 频率 为 量 网 的 ;一 个 无 量 岗 的 定义 是 毫 无 意义 的 。 


2.3.2 1 类 PLL 举例 


1 类 了 PLL 在 环 路 中 只 有 一 个 积分 器 ,位 于 VCO 中 。 可 以 举 出 其 中 几 个 有 用 的 
电路 。 
1. 一 阶 PLL 
最 简单 的 PLL 是 完全 没有 环 路 滤波 器 的 。 这 种 PLL 可 以 用 2. 3. 1 市 中 的 公式 描 
AP P= Ki ,Fur(s) 二 1。 它 的 增益 和 传递 函数 如 下 : 
K = KiK. Ki = Koc (2-31) 
和 


Gos z, H(s) = R (2-32) 


所 以 环 路 增益 天 (对 于 这 个 例子 ,等 于 3dB 带宽 ) 是 设计 者 唯一 可 用 的 参数 。 如 果 DC 
增益 必须 很 大 (一 般 为 了 保证 良好 跟踪 而 要 求 的 , 见 5.1. 1 市 ), 那 么 带宽 也 必须 很 大 。 
因此 ,在 一 阶 环 上 路 的 情况 下 ,如 由 要 有 很 好 的 跟踪 能 力 , 则 化 市 己 此 不 相配 ;由 于 这 个 
原因 ,窄带 的 一 阶 环 路 不 常用 。 然 而 ,一 阶 环 路 经 党 出 现在 文献 中 , 主要 是 因为 这 些 环 
路 分 析 超 来 最 容易 ,而且 还 因为 从 一 阶 环 路 中 选 出 的 行为 往往 可 以 近似 地 推广 到 比较 
复杂 的 、 因 而 比较 难于 分 析 的 PLL. 


tt 4c E Fa Pe 
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2. 带 滞 后 滤波 器 的 二 阶 PLL 
一 种 稍微 复杂 一 些 的 PLL 包含 了 一 个 环 路 滤波 器 , 而且 Fori Cs) = K, s Fu Cs) = 
1/(st 十 1)。 这 个 结构 具有 与 简单 的 一 阶 PLL 相同 的 环 路 增益 K 和 DC 增益 Koc ,但 它 
的 系统 函数 和 误差 传递 函数 是 二 阶 的 : 
Hi) = 7 KE 
S Fs/r+K/e +obos To 


Hos stst lr) _ sis + 2ğo,) 
` ss 二 s/t 二 Kit $ +2us + ah 


(2-33) 


上 式 中 的 参数 定义 为 


K 1 
w =E, = 二 (2-34) 

现在 只 有 两 个 系数 K A r, AREI HE amn t 入 me 这 3 个 参数 。 如 果 DCH 
益 必 须 很 大 an 必须 很 小 , 那 就 要 求 = 必须 很 大 ,其 结果 是 环 路 过 分 只 阻尼 。 

注意 :am 和 上 的 这 些 定义 与 二 阶 2 类 PLL 中 的 定义 大 不 相同 。 

虽然 这 是 一 个 严格 意义 上 的 二 阶 PLL, 但 最 好 被 看 作 一 阶 的 PLL, 而 它 所 增加 的 
滤波 只 是 为 了 抑制 系统 响应 中 的 高 频 成 分 而 已 。 其 实 , | 万 (jw)| 是 以 一 12 dB/ 倍 频 为 
渐 近 线 的 ,而 不 像 二 阶 2 类 PLL 那样 以 一 6 dB/ 倍 频 为 渐 近 线 。 而 且 , 由 于 HOR 
子 中 没有 零点 ,所 以 只 要 C0. 707, 就 不 会 出 现 增 普 峰 值 。 把 这 些 性 质 组 全 起 来 构成 
的 这 种 PLL, 在 不 要 求 罕 带 的 应 用 中 是 很 有 用 的 。 现 在 有 大 量 的 这 类 PLL 使 用 于 通信 
PE ar P o 

3. 市 有 滞后 超前 滤波 器 的 二 阶 PLL 

从 锁 相 环 的 早期 ( 即 20 世纪 50 年 代 ) 开 始 , 人 们 就 认识 到 了 对 罕 带 和 大 DC 增益 
的 同时 要 求 , 但 在 那个 时 候 还 没有 很 好 的 DC BOO SE. PTW TR oes. W 
而 代 之 的 是 ,在 早期 的 文献 中 和 许多 PLL 中 使 用 了 无 源 的 滞后 超前 滤波 器 ,其 传递 函 
数 为 


ln l/m— ln 
Fa) = 2 =2 (1+ ae ) (2-35) 


其 中 记过 。 上 式 也 可 以 解释 为 是 一 个 比例 加 不 完美 积分 器 的 滤波 器 ,并 且 K = 
ry /Ti „K/K; =1/r— 1/ne 环 路 增益 可 是 多 为 K=K,K,K, DC 增益 是 Koc = Ag, » 
而 环 路 传递 函数 为 


_ K l/r — l/t 
G(s) = 8 (1+ stl/n ) 


K(s+1/m) i 
EIA WE Ep, 


sCs ln) 
s+s5(K+1/7)+K/r 


这 里 ,我 们 可 以 完全 自由 地 ,独立 地 确定 DC Sa Ra ABs -52 4 HE , Bi E 
1 类 PLL 的 例子 却 没有 这 样 的 自由 。 这 种 目 由 解释 了 为 什么 在 早期 的 二 阶 PLL PS 
i (SE FA Ki Fe a BY A 


Hts) = 


Els) = 


[i+ FA i Pay 
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2.3.3 2 类 PLL 举例 


2. 2 节 中 曾 对 重要 的 二 阶 2 类 PLL 做 了 大 量 的 描述 。 本 节 将 要 考察 2 类 环 路 的 一 
些 更 进一步 的 变化 结构 。 应 当 注意 ,对 于 所 有 2 类 或 更 高 类 的 PLL, Km 二 o0, 因 而 就 
不 必 考 虑 1 类 环 路 所 固有 的 环 路 带宽 和 DC 增益 之 间 的 权衡 。 

1. 仅 有 积分 器 的 环 路 滤波 器 

假设 环 路 滤波 器 的 传递 函数 很 简单 ,为 FO) = Ks/s; 并 且 这 个 公式 中 的 比例 通路 


的 增益 Ki 一 0。 于 是 , 环 路 的 各 个 传递 吨 数 为 
G(s) 一 人， He) 一 BeBe 


式 (2-37) 有 两 个 突出 特点 : 

(1) HCs) 的 分 子 中 没有 零点 。( 试 与 式 (2-15) 相 比 , 传 递 随 数 (2-15) 适 用 于 常见 的 
二 阶 2 类 PLL.) 

(2) 分 母 中 的 极点 位 于 虚 轴 上 的 :一 士 j) y KaK。K; 处 。 

前 面 的 了 (9 中 没有 分 子 零点 ,想必 不 会 有 增益 峰值 ,但 式 (2-37) 中 极点 的 配置 导致 
极点 频率 处 的 无 限 大 增益 。 没 有 零点 使 2 类 PLL 处 于 稳定 性 的 边界 上 。 任 何 一 个 微小 
的 挑动 都 会 产生 极点 频率 上 的 无 阻尼 正弦 振荡 。 环 路 中 附加 任何 一 个 微小 的 相位 神 后 ， 
就 会 引起 完全 的 不 稳定 ,表现 为 幅度 以 指数 增长 的 振 蔓 。 由 此 ,下 面 这 个 经 验 清晰 可 见 : 

2 类 反馈 环 路 的 环 路 滤波 器 在 它 的 传递 台 数 中 必须 至 少 和 包含 一 个 零 点 ,才能 实现 
稳定 的 闭环 运行 。 生 一 般 地 说 ,一 个 nn 类 环 路 (nn 二 1) 的 滤波 器 传递 函数 必须 包含 至 少 
(7 一 ]) 个 零点 ,否则 环 路 将 不 稳定 ， 

2. 三 阶 2 类 PLL 

二 阶 2 类 PLL 是 在 PLL 文献 中 大 量 遇 见 的 简单 结构 ,但 在 实际 中 却 并 非 如 此 。 
大 多 数 实用 的 PLL 还 会 增加 一 些 高 频 极点 。 其 中 有 些 极点 也 许 是 故意 加 人 的 ,以 获得 
系统 频率 响应 中 更 陡峭 的 滚 降 率 , 或 者 为 了 抑制 由 检 相 器 产生 的 高 频 扰 动 。 关 于 需要 
增加 滤波 的 实例 将 在 后 面 几 章 中 给 出 。 其 他 的 极点 是 由 分 布 参 数 引 起 的 ,是 无 法 避免 
地 由 反馈 环 路 中 的 实际 元 件 的 频率 响应 的 限制 而 产生 的 ;其 中 包括 杂 散 电容 、 放 大 器 
带宽 的 限制 和 VCO 控制 通路 中 的 低 通电 路 。 

在 许多 情况 下 ,极点 的 频率 远 高 于 所 需 的 环 路 带宽 ,因而 这 些 高 频 极 点 (至 少 在 初 
步 设计 分 析 阶 段 ) 可 以 被 忽略 。 在 其 他 情况 下 ,从 一 开始 就 必须 考虑 某 些 或 所 有 的 高 
频 极点 。 本 节 讨 论 最 简单 的 情况 , 即 只 增加 一 个 有 用 的 极点 ,这 在 实际 应 用 中 是 非常 
重要 的 一 步 。 

口 传递 函数 

只 增加 一 个 极点 的 开 环 传递 桨 数 可 表示 为 


_ KK, srz 十 1] _K 
= 5 ene mere 


， E(s) = (2-37) 


ee ee 
s 十 KK, K 


l ] 
1 十 一 }—4 5 
spl 
K l 1 wee (2-38) 
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2.3 其他 环 路 阶 数 和 类 型 ”21 
其 中 的 第 三 个 极点 位 于 s=—1/r K= KK,r /nn 和 b= t/t yt EE = r 
PLL ,所 以 有 三 个 参数 :并 .mm Mb, AHA AEE BCE A 


= tnm tD 
H(s) = sd/btsd + Ksri + Kr, (2-39) 
Ks) = s 15 (sr2/6+ 1) 


Sri /b+ 8d + Ksri + Kr: 
O 妇 一 化 
通过 归 一 化 可 以 把 其 中 一 个 参数 隐藏 起 来 ,因而 简化 了 传递 函数 的 表达 式 。 我 喜 
欢 对 ce 做 归 一 化 ,虽然 也 可 以 选择 对 其 他 参数 做 归 一 化 。 由 此 ,我 们 定义 无 量 岗 的 归 
一 化 增益 和 归 一 -化 频率 如 下 
K = Kr, p= a (2-40) 


E iit  VA— 46 89 A 1 E BRE A 


Kp t+) 
MD) = Set p+ Kp +K 


二 了 
ECD) = p+ pt + Kp +K 


评注 ; 试 者 察 一 个 二 阶 2 类 PLL ARR Kz 一 4。 这 个 关系 式 不 能 沿用 到 三 阶 
环 路 ,在 三 阶 环 路 中 存在 三 个 极点 ,使 阻尼 系数 的 概念 无 论 怎样 都 会 变 得 模糊 不 清 。 
阻尼 系数 的 另外 可 能 的 含义 将 在 下 面 探 讨 。 

口 ] 频率 响应 

把 复 变量 户 的 直角 坐标 分 量 定 义 为 避 一 x 十 jz 一 ae 十 jum 。 对 于 任意 指定 的 K Ib 
的 值 ,我 们 可 以 容易 地 对 地 的 革 个 取 值 范围 求 出 | 五 Go 四 | 或 | 下 Go |, SO 2-9 中 的 举例 
那样 ,其 中 的 频率 比例 尺 是 归 一 化 为 vK ==w/K。 但 是 ,K' 和 5 的 一 些 具 体 取 值 只 给 
出 一 些 孤立 的 曲线 ;而 一 个 完整 的 曲线 族 将 会 有 用 得 多 。 但 频率 啊 应 不 能 表示 为 
图 2-4 至 图 2-7 那样 的 .以 归 一 化 后 剩 下 的 两 个 独立 参数 为 参量 的 二 维 曲 线 族 。 我 们 
应 当 把 曲线 族 画 成 一 个 三 维 图 ,或 者 画 成 几 个 二 维 曲 线 族 的 图 。 每 个 二 维 图 只 对 应 其 
中 一 个 参数 的 某 个 值 ( 比 如 天 ) ,而 另 一 个 参数 (比如 六 则 对 应 图 中 的 各 条 曲线 。 但 这 
两 种 方法 都 不 能 给 我 们 满意 的 图 示 。 在 高 阶 环 路 的 情况 下 , 间 题 变 得 更 无 法 控制 。 在 
第 3 章 中 我 们 将 用 图 示 法 来 应 对 。 

中 大 时 的 近似 | 

K’ 的 一 般 取 值 范围 在 1 至 10 之 间 , 但 偶尔 需要 大 得 多 的 值 , 可 以 从 50 至 100, H 
至 更 大 。 虽 然 这 样 大 的 值 并 不 多 见 , 但 考察 一 下 关于 大 K AEUR ERARA 
启发 性 的 。 为 此 ,我 们 考虑 低频 区 传递 函数 的 近似 表达 式 ( 即 | 如 | 很 小 时 ) ,并 用 Hi Cp) 
表示 ,因此 ,分 母 中 的 三 次 项 可 以 略 去 ;此 外 ,还 有 一 个 高 频 的 近似 表达 式 ( 即 1p| 很 大 
时 ) ,并 用 Hu(p) 表 示 , 因 此 ,分 子 分 母 中 的 零 次 项 可 以 略 去 。 作 为 再 一 个 约束 ,5 也 不 
可 以 很 小 。 于 是 ,两 个 传递 函数 变 为 


(2-41) 


ï 
H= E EL mH = 


TETIK (2-42) 


p/b+pt+K 


tto BIRA. 


2 #2% BAPOREAK 
HAR O-42 HAR A EIRAS MEN. REC ER A E — + ie. Ha C G 
低频 极点 可 以 找 出 位 于 广 兰 一 (1 十 1 天) 的 附近 ,只 是 比 =l 的 那个 零点 所 在 位 置 
向 在 移 了 很 小 一 点 距离 。 这 一 对 零 极点 是 引起 式 (2-25) 中 所 说 的 增益 峰值 的 原因 。 
当 K 增加 时 ,极点 向 零点 移动 ,因而 降低 了 增益 峰值 。 


图 2-9 一 个 三 阶 2 类 PLL 的 幅 频 响应 。 参数 为 ,5 一 9;K' 一 Km 一 3 


利用 相同 的 方法 ,可 以 找 出 HaCp) 的 两 个 极点 的 位 置 , 它 们 靠近 下 面 的 表达 式 
pu =— 2 (1 + VIAK 70) (2-43) 

如 果 天 "一 5/4, 那 么 这 些 极 点 是 实数 且 不 重合 ;但 如 果 开 =b/4 OTM) ARER 
点 位 于 py =—b/2 处 ,相等 且 重 合 。 当 K >b 时 ,高 频 极点 变 为 复数 ,其 实 部 为 
一 b/2。 要 是 把 第 三 个 极点 简单 地 略 去 的 话 , 就 不 会 发 现 这 个 情况 。 

进一步 考察 式 (2-42) 可 以 发 现 , Hi(p) 具 有 与 式 (2-20) 中 的 二 阶 2 类 PLL 相同 的 
形式 ,而 Hun() 具 有 与 式 (2-33) 中 的 二 阶 1 类 PLL 相同 的 形式 。 因 为 分 母 是 二 阶 的 ， 
所 以 每 一 种 近似 表达 式 都 可 以 赋予 有 意义 的 阻尼 值 (& 和 和 th) 和 归 一 化 的 固有 频率 值 
Con, te 和 wur) ,这些 阻尼 和 固有 频率 可 确定 如 下 


26 wt, == VK, bat VK’ 


a wut, = WOR', ou = 4% 
如 果 天 很 大 (上 比 近似 表达 式 中 所 要 求 的 大 ) ABA G 也 会 很 大 。 


(2-44) 


LC] Foi 


如 果 KK’ 二 50, 那 么 二 3., 5。 因 此 ,在 上 面 这 些 近 似 式 的 约 东 下 ,Hi(p) 总 是 极 大 
过 阻尼 的 。 另 一 方面 ,如 果 使 天 大 于 5 ,那么 th 会 小 得 令 人 无 法 接受 。 


Wf8 由 源 网 : 
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稳定 性 边界 

如 果 把 z= 二 zs( 即 5 二 1) 代 入 式 (2-38) ,那么 第 三 个 开 环 极点 就 与 起 稳定 作用 的 那 
个 零点 互相 抵消 ,结果 的 传递 本 数 与 式 (2-37) 中 的 那些 传递 函数 完全 一 样 ,而 式 
(2-37) 中 环 路 滤波 器 只 是 一 个 简单 的 积分 絮 。 因 此 ,5 二 1 是 一 个 稳定 性 边界 ;如 果 I< 
1 , 则 环 路 不 稳定 。 另 一 方面 , 式 (2-43) 中 给 出 的 那些 近似 的 高 频 极 点 表明 ,一 个 三 阶 2 
类 PLL, RÆ b> 1, Wet K 多 大 都 是 稳定 的 。 当 然 , 如 果 天 太 大 ,阻尼 就 将 小 得 令 人 
无 法 接受 。 


2.3.4. 更 高 类 的 PLL 


5. 1. 1 节 解 释 了 为 什么 有 时 需要 一 个 3 类 PILL。 一 个 三 阶 3 类 PLL 的 传递 函数 
可 以 表示 为 


_ K A, AK; 
G(s) = $ Gao Kz) 
K(i) 
Hò = ——— (2-45) 
Kk: K; 
CFRE 
Kas s 


?十 K(z 十 证 :十 天 】 
我 们 需要 3 个 独立 参量 来 确定 这 个 PLL 的 特性 ,所 以 它 的 特性 不 像 二 阶 环 路 那样 
容易 人 掌握。 其 中 的 有 些 特性 将 在 第 3 章 中 做 进一步 探讨 。 


4 类 或 更 高 类 型 的 锁 相 环 是 极 少 使 用 的 ,本 书 不 做 介绍 。 
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基于 传递 函数 的 频率 响应 曲线 族 只 是 为 了 理解 PLL 特性 而 使 用 的 图 示 法 中 的 一 
种 形式 。 多 年 来 ,人 们 想 出 了 另外 一 些 传递 函数 的 图 示 方 法 ,包括 根 轨迹 图 ”2 、 伯 德 
图 习 \ 奈 奎 斯 特 图 3 和 尼 科 尔 斯 图 中 。 这 些 是 非常 完善 的 方法 ,在 大 量 的 控制 系统 
的 书籍 中 都 有 详尽 的 描述 ;这 里 所 引用 的 参考 文献 是 每 种 方法 的 早期 初创 者 的 书籍 与 
ME, 

其 中 的 两 种 方法 在 PLL er Pa EA: RADAR. REA AE 
科 尔 斯 图 使 用 了 与 伯 德 图 相同 的 数据 ,但 做 出 的 曲线 却 不 一 样 。 虽 然 根 轨迹 图 和 们 德 
图 在 PLL 的 分 析 中 占有 主导 地 位 ,但 PLL 工程 师 们 也 可 得 益 于 尼 科 尔 斯 图 。 下 文 将 
说 明 如 何 把 根 轨迹 图 和 伯 德 图 使 用 于 几 个 实用 PLL 的 传递 冰 数 中 ,接着 再 简单 说 一 下 
奈 硅 斯 特 图 ,然后 再 说 一 下 尼 科 尔 斯 图 。3. 5 节 将 指出 ,闭环 频率 响应 曲线 可 以 很 容易 
地 用 生成 伯 德 图 或 尼 科 尔 斯 图 的 同一 开 环 数据 画 出 来 。 

本 章 中 的 全 部 内 容 都 适用 于 模拟 ( 即 连 续 时 间 和 连续 幅度 的 )PLL。 而 且 , 由 于 所 
有 的 4 种 图 示 技 术 都 是 为 了 对 传递 函数 进行 图 示 , 并 且 传 递 画 数 仅 适用 于 线性 电路 ， 
所 以 这 些 方法 中 没有 一 个 是 可 以 用 于 非 线 性 PLL 的 。 


3.1 根 轨迹 图 


从 闭环 响应 的 极点 [ 即 1 十 G(s) 的 根 ] 的 位 置 中 ,我 们 可 以 获得 对 锁 相 环 特性 的 次 
入 理解 。 极 点 的 位 置 随 着 环 路 增益 (或 其 他 参数 ) 的 改变 而 改变 。 这 些 极点 在 s 症 惫 上 
移动 而 画 出 的 路 线 就 叫做 根 轨迹 。 根 轨迹 图 的 特点 (比如 路 径 的 条 数 . 与 坐标 办 的 交 
点 等 ) 可 以 使 用 一 些 简单 的 规则 ( 见 附录 3A) ,从 已 知 开 环 极点 和 零点 的 位 置 确定 。 


3.1.1 根 轨迹 图 的 描述 


一 条 轨迹 通常 是 对 应 于 增益 的 某 个 范围 (从 近似 于 零 到 非常 大 的 值 ) 而 画 出 的 。 
轨迹 是 从 开 环 极点 处 (增益 为 零 ) 开 始 的 ,结束 于 开 环 的 零点 (增益 无 穷 大 ), 有 的 零 操 
可 以 位 于 无 穷 远 处 。 任 何 一 个 PLL 的 开 环 传递 泪 数 都 可 写 为 G(s) 二 Ko。Ka Ft(s)/s。 
因此 ,至 少 总 有 一 个 极点 位 于 s 二 0 处 ,这 不 包括 FGs) 中 的 任何 积分 器 的 极点 。 开 环 零 
点 是 F(s) 的 零点 。 


3.1 根 轨 迹 图 25 


一 


绘制 根 轨迹 图 可 以 使 用 下 面 几 种 方法 。 

(1) 很 简单 的 传递 函数 (比如 ,一 阶 和 二 阶 PLL) 的 根 轨迹 可 以 通过 观察 来 画 出 。 
其 轨迹 是 一 些 简单 的 几何 图 形 , 这 将 在 下 面 说 明 。 图 3-1 和 图 3-2 中 示 出 了 一 些 例 子 。 

(2) 轨迹 的 复数 分 支 与 ;平面 上 实 轴 与 虚 轴 的 交点 可 以 用 附录 3A 中 的 方法 来 确定 。 


图 3-1 一 个 二 阶 ] 类 PLL 的 根 加 图 3-2 一 个 二 阶 1 类 PLL 的 根 轨 迹 
迹 图 ,其 中 的 请 后 滤波 种 为 图 ,其 中 的 滞后 超前 滤波 器 为 
F(x) =1/(sr +1) Fis) = Csr $1) /€sr, +1) 


(3) 特征 方程 的 根 的 位 置 是 在 其 他 参数 固定 在 某 些 值 之 后 .让 增益 天 在 某 个 范围 
内 变化 时 计算 出 来 的 ,然后 把 这 些 位 置 画 到 图 上 。 一 条 轨迹 就 是 对 应 一 组 固定 参数 值 
条 件 下 ,改变 开 ( 一 般 都 是 改变 玉 ) 而 得 到 的 全 部 这 样 位 置 的 集合 。 图 3-3 和 图 3-4 是 
这 样 的 两 个 实例 ,其 中 的 根 是 用 数值 法 并 求助 于 计算 器 算出 的 ,图 是 手工 描 的 。 图 3-6 


图 3-3 一 个 三 阶 2 类 PLL 的 根 轨迹 图 ,其 中 的 零点 在 sc 二 一 1, 第 3 个 极点 在 sts 三 一 6 
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26 第 3 章 图 示 法 
和 图 3-7 是 比较 新 近 的 例子 ,其 中 的 根 是 用 数值 方法 在 计算 机 上 用 一 个 解 算 根 的 程序 
算出 的 ( 比 用 计算 器 手工 迭代 快 得 多 ), 然 后 把 根 的 位 置 送 人 一 个 电子 表格 ,用 计算 机 
生成 这 些 图 。 通 党 的 电子 表格 所 能 提供 的 计算 能 力 用 于 寻找 根 的 位 置 是 不 够 的 。 
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图 3-4 一 个 三 阶 2 类 PLL 的 根 轨迹 图 ,其 中 的 第 3 个 极点 在 sr =—b 
(4) 当 极 点 个 数 增加 时 ,处 理 过 程 即 变 得 极其 繁复 ,特别 在 重 根 的 邻 域 ,这 时 天 的 
一 个 徽 小 的 改变 都 会 引起 根 位 置 的 相当 大 的 变化 。 
(5) MATLAB 软件 的 Control-System Toolbox 中 包含 一 个 程序 叫 rlocus; 它 可 以 
自动 地 从 指定 的 开 环 传递 函数 生成 根 轨迹 图 。 在 其 他 高 端 计算 机 数学 程序 中 ,也 会 有 
这 种 类 似 的 绘图 能 力 。 
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3.1 根 轨 迹 图 27 


3.1.2 稳定 性 判 据 


如 果 所 有 的 极点 都 位 于 * 平面 的 左 半 平 面 内 ,那么 反馈 环 路 是 稳定 的 ;如 采 其 中 任 
意 一 个 极点 位 于 右 半 平面 ,那么 反馈 环 路 是 不 稳定 的 。* 平面 的 虚 轴 是 稳定 与 不 稳定 
之 间 的 分 界线 ;任何 一 个 团 环 极点 都 不 可 以 在 虚 轴 上 。 而 且 , 作 为 良好 的 工作 习惯 ,其 
至 不 允许 任何 一 个 极点 靠近 虚 轴 , 因为 这 样 会 导致 很 差 的 稳定 性 容 限 .阻尼 不 足以 及 
过 大 的 增益 峰值 。 


3.1.3 1 类 PLL 的 根 轨 迹 


这 里 将 展示 一 些 1 类 PLL 的 根 轨迹 图 ,以 说 明 最 简单 的 曲线 实例 以 及 如 何 进行 初 
期 设计 。 

1. 一 阶 环 路 

也 许 都 能 想到 ,一 阶 环 路 LF(s) 二 1] 的 根 轨 迹 是 最 简单 的 。 它 有 一 个 位 于 原点 的 
单一 开 环 极点 和 一 个 位 于 无 穷 远 处 的 单一 零点 。 闭 环 极点 随 着 增益 的 增加 而 沿 着 负 
实 轴 从 零 移 动 到 无 穷 大 。 

2. 带 滞后 滤波 器 的 环 路 

只 有 一 个 滞后 滤波 器 F(Cs) 王 17/(Csrc 十 1) 的 环 路 有 两 个 开 环 极点 ,一 个 在 零点 , 另 一 
个 在 * 王 一 1/r 处 , 它 的 两 个 零点 在 无 穷 远 处 。 根 轨迹 图 如 图 3-1 所 示 。 当 增益 从 零 开 
始 增加 时 ,两 个 极点 在 负 实 轴 上 相向 移动 。 当 这 两 个 极点 在 Kr=1/4 处 相遇 时 , 即 恋 
成 一 对 共 铂 复数 ,并 随 着 增益 的 进一步 增加 而 沿 着 一 一 1/(2r) 的 垂直 直线 移动 到 无 
穷 远 处 。 当 增益 很 大 时 ,阻尼 变 得 非常 差 。 

3. 带 有 滞后 超前 滤波 器 的 环 路 

滞后 超前 滤波 器 的 传道 函数 为 FCs) = Crt 1) Cn 十 1)。 从 超前 项 得 到 的 好 处 
可 以 从 图 3-2 中 看 出 。 这 些 极点 起 先 沿 着 负 实 轴 相 向 移动 ,而 在 相遇 之 后 变 为 复数 。 
因为 滤波 器 的 零点 是 有 限 值 的 ,所 以 根 轨迹 的 复数 部 分 现在 变 成 了 一 个 以 一 1/ A 
心 的 圆 ,而 不 是 图 3-1 中 那 条 垂直 的 直线 。 对 于 适度 偏 小 的 增益 ,阻尼 是 很 小 的 ,但 超 
过 一 个 最 小 增益 之 后 ,阻尼 则 随 着 增益 的 增加 而 增加 。 当 增益 足够 大 时 ,轨迹 最 后 回 
到 实 轴 , 环 路 进入 过 阻尼 状态 。 轨 迹 中 的 一 条 分 支 终结 于 那个 有 限 值 的 零点 ; 另 一 条 
分 支 结 束 于 负 实 轴 的 无 穷 远 处 。 


3.1.4 2 类 PLL 的 根 轨 迹 


2 类 PLL 在 实际 应 用 中 占有 主导 地 位 。 

1. 二 阶 环 路 

图 3-2 中 所 示 的 是 一 个 二 阶 1 类 环 路 的 根 轨迹 曲线 。 如 果 环 路 滤波 项 真 的 具有 一 
个 完美 的 积分 器 ,那么 开 环 的 两 个 极点 都 会 位 于 * 一 0 处 ,因而 根 轨迹 的 圆 形 部 分 就 会 
从 3 作 开始 ， 圆心 会 在 5 一 一 /me 9 圆 的 半径 就 会 是 l/reo 除了 这 些 不 同 外 ， Ae 
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图 3-2 所 示 基 本 一 致 。 

2. 三 阶 环 路 

三 阶 2 类 PLL 的 根 轨迹 图 以 不 同 的 比例 尺 绘制 在 图 3-3 和 图 3-4 中 。 当 28 取 大 值 
时 (第 三 个 极点 远 远 超过 以 e 归 一 化 的 零点 的 位 置 ,该 零点 位 于 pHs = 1), 3-3 
表示 出 的 靠 得 很 近 的 根 轨迹 ( 即 , 当 天王 Km 的 值 相对 很 小 的 情况 下 ) 几 乎 与 二 阶 2 类 
PLL 的 相同 。 但 在 图 3-4 中 ,当天 变 得 足够 大 时 ,第 三 个 极点 的 影响 被 强烈 地 显现 出 
来 ;那个 向 外 移动 的 极点 (从 p=0 出 发 的 极点 中 的 一 个 ) 和 加 内 移动 的 第 三 个 极点 相 
遇 , 变 成 一 对 复 极 点 ,并 趋 于 2 一 一 (8 一 1)72 的 垂直 渐 近 线 。 这 个 行为 证 实 了 2. 3. 3 节 
中 关于 “高 增益 ”的 分 析 , 在 那个 分 析 中 发 现 垂 直 渐 近 线 大 约 位 于 p 二 一 6/2 处 。 实 际 

.上 ,对 于 5 的 一 切 值 ,我 们 都 发 现 垂直 渐 近 线 位 于 加 一 一 (8 一 1) ,而 不 仅仅 是 对 于 5 的 
大 值 。 

而 且 , 如 果 5 很 小 ,那么 第 三 个 极点 具有 主要 的 影响 力 ,甚至 小 增益 时 也 是 这 样 。 
事实 上 ,如 果 5<<9, 则 对 于 所 有 的 增益 值 ,两 个 从 加 一 0 出 发 的 极点 将 永远 是 复数 而 不 
返回 实 轴 。 当 5 取 小 值 时 ,就 要 求 不 能 忽略 第 三 个 极点 而 必须 给 予 明 确 的 考虑 。46==9 
的 条 件 对 实际 设计 有 好 处 。 会 出 现 这 样 的 情况 , 即 要 求 带宽 尽量 的 大 (大 的 KK 值 ) 以 及 
由 第 三 个 极点 给 出 尽量 多 的 滤波 (大 的 zt 值 ), 并 保持 良好 的 阻尼 。65 二 9 M K =3 的 
这 个 条 件 使 所 有 三 个 闭环 极点 重合 于 p=., b 的 较 小 值 会 前 弱 阻尼 ,而 65 的 较 大 值 
又 给 不 出 那么 多 的 滤波 。 从 某 个 角度 来 看 ,参量 选择 为 5==9 和 K 二 3( 或 它 的 邻 域 )， 
在 有 些 要 求 下 差不多 是 最 佳 的 。 

注意 :对 这 些 参 数 取 值 的 实际 容 差 常常 达 不 到 要 求 的 精度 ,因而 无 法 实现 这 种 准 
优化 的 参数 选择 。 

如 果 8 一 1 ,那么 从 p=O 出 发 的 两 个 极点 从 不 同 路 径 进 人 右 半 平面 ,因而 对 一 切 
K 一 0, 环 路 都 是 不 稳定 的 。 


3.1.5 3 类 PLL 的 根 轨 迹 


三 阶 3 类 PLL 的 所 有 三 个 开 环 极点 都 位 于 ;二 0。 为 了 便于 图 示 , 我 们 假设 2 个 零 
点 重合 于 s 二 一 1/t,。 图 3-5 画 出 了 这 种 情况 下 的 根 轨 迹 。 该 图 的 一 般 性 特征 对 于 任 
何 一 个 3 类 环 h 路 都 是 相当 上 典型 的 ,所 以 应 当 认 为 是 有 用 的 。 图 中 有 一 个 不 常见 的 特 
点 :轨迹 在 增益 取 小 值 时 进入 了 右 半 平面 ; 环 路 在 小 增益 下 是 不 稳定 的 。 较 大 的 增益 
把 极点 带 入 左 半 平面 ,因而 使 工作 稳定 。 这 个 环 路 被 称 作 是 条 件 稳定 的 。 这 个 行为 是 
与 前 面 的 1 类 和 2 类 环 路 完全 相反 的 ,那些 环 路 是 无 条 件 稳 定 的 。 所 以 当 使 用 3 类 环 
路 时 ,必须 防止 因 增 益 下 降 而 进入 不 稳定 区 。 
评注 ; (1) 几 个 3 类 PLL 的 设计 者 已 经 发 现 重合 的 零点 是 有 用 的 。 这 一 选择 被 
Tausworthe-* 5 以 及 Tausworthe 和 Crow? 5 推荐 为 最 佳 选 择 。(2) 无 数 的 文献 极为 详 
细 地 论述 了 1 类 和 2 类 PLL 的 特性 ;第 1 章 中 的 参考 文献 列 出 了 许多 这 样 的 文章 。 与 
之 相反 ,关于 3 类 PLL 的 文献 却 寥寥 无 几 。 除 了 参考 文献 [3. 5] 和 参考 文献 [3. 6] 之 
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外 ,Meyr 和 Ascheid 所 著 的 书 中 站 中 提供 了 分 析 方 法 .设计 指南 和 性 能 曲线 。 第 5 章 和 
第 8 章 中 还 引用 了 其 他 几 个 参考 文献 ,其 中 讲 到 了 有 理由 使 用 3 类 PLL 的 情况 。 


图 3-5 一 个 三 阶 3 类 PLL 的 根 轨迹 图 ,其 中 的 2 个 零点 重合 于 st 二 一 1。 
与 虚 轴 的 交点 出 现在 Ka 一 二 ,与 实 轴 的 交点 出 现在 Ke = 


3.1.6 高 阶 PLL 的 根 轨迹 


我 们 假定 PLL 的 阶 数 超过 了 三 阶 ,那么 对 根 轨迹 图 会 有 什么 影响 呢 ? 如 果 开 环 的 
所 有 极点 和 零点 都 已 确定 ,就 可 以 不 费 多 大 力气 计算 并 画 出 一 条 单一 的 根 轨 迹 。 但 当 
需要 对 不 同 参数 值 画 出 一 整套 根 轨迹 曲线 族 的 时 候 , 工 作 量 就 大 大 增加 了 。 试 考虑 其 
中 一 个 比较 简单 但 又 相当 常见 的 高 阶 的 实例 ;一 个 四 阶 2 类 PLL, 它 的 新 增加 的 极点 
位 于 5 一 一 1/rs 和 s=—lin. 与 前 面 一 样 ,我 们 做 关于 Tz 的 归 一 化 ;并 取 K'= Kr 作 
为 独立 变量 ,这样 仍 然 还 有 两 个 参数 b= 二 w/t Ma 二 ww /rm 需要 考虑 。 一 套 完 整 的 根 
轨迹 曲线 图 再 也 不 能 像 图 3-3 和 图 3-4 那样 画 在 一 张 或 两 张 图 上 了 ,而 是 需要 一 大 批 
图 纸 才 能 画 出 合理 覆盖 5 、b 全 部 空间 的 曲线 图 。 要 是 极点 再 多 的 话 ,情况 会 更 糟 。 

如 果 一 个 四 阶 2 类 PLL 极点 被 规定 为 使 ry Sr, BAM n =n 时 ,第 四 个 极点 将 
具有 最 长 的 时 间 常 数 和 最 大 的 影响 力 ; 这 个 极端 情 饥 下 的 曲线 图 , BY r =r = rb 
示 于 图 3-6 和 图 3-7 中 ,其 中 心 有 几 个 取 值 。 为 了 简洁 ,图 中 并 没有 画 出 下 半 平 面 内 的 
共 斩 复 极点 ,也 没有 画 出 全 部 实 极点 的 位 置 。 

两 个 开 环 极点 从 p=0 出 发 ,另外 两 个 从 p 三 一 出发。 在 后 两 个 极点 中 ,一 个 沿 
着 负 实 轴 向 左 移 至 无 穷 大 , 另 一 个 向 右 移 至 p=] 处 的 开 环 零点 。 从 pp 二 0 出 发 的 那 
两 个 开 环 极点 , 随 着 民 ' 从 零 增 加 ,最初 以 一 对 共 斩 复 极 点 移动 。 对 于 所 有 的 K 0, A 
果 (8 一 4V3)==1.0718 一 5 一 (8 十 4V3)=<=14.928, 那 么 这 两 个 极点 将 永远 为 复 极 点 。 如 
E 5 一 (8 十 4V3) , 则 当 KK'==4(1 十 2/Y3)/3 守 2,8729 时 ,三 个 极点 在 p= —201+1//3) 
av —3, 15470 处 相遇 。 但 对 于 8 的 上 述 取 值 ,K' 取 任何 其 他 值 时 ,有 两 个 极点 将 是 复 
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数 。 当 上 5 取 较 大 值 时 ,存在 K 的 一 个 范围 ,使 所 有 四 个 极点 为 实数 晶 不 重合 ,但 对 任何 
5 值 ,总 存在 KK 的 一 个 足够 大 的 值 ,使 两 个 极点 为 一 对 共 罗 复数 。 
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图 3-6 一 个 四 阶 2 类 PLL 的 根 轨迹 图 ,其 中 一 个 零点 在 一 一 1, 两 个 高 频 极点 重合 于 sm 一 一 8 


对 于 任何 00 的 值 ,对 足够 大 的 上 二 0, 复 数 极点 将 最 终 称 至 右 半 平面 ,使 环 路 不 
稳定 。 这 一 行为 与 前 面 讲 到 的 所 有 其 他 例子 相反 ,在 那些 例子 中 ,无 论 K' 多 大 , 环 路 总 
是 稳定 的 (虽然 会 出 现 严 重 的 欠 阻 尼 现 象 )。 作 为 一 个 极端 的 例子 ,本 例 中 的 四 阶 2 类 
PLL, 如果 5 一 2, 那 么 对 所 有 的 K 二 0, 环 路 都 是 不 稳定 的 。 

图 3-6 画 出 了 当 沁 取 值 相当 小 时 的 非常 靠近 的 根 轨迹 曲线 。 由 观察 可 知 , 当 5 一 
10 时 ,满意 的 阻尼 (二 0. 707 ,相当 于 极点 与 负 实 轴 之 间 的 夹 角 为 士 45 ) 是 无 法 得 到 

的 ,而 且 还 可 以 看 出 ,使 主 极点 的 位 置 接近 二 阶 2 类 PLL( 标 记 为 “8 一 cc” 的 半圆 ) 的 极 
点 ,就 要 求 b-<30 或 更 大 。 在 所 画 出 的 轨迹 中 有 两 条 轨迹 出 现 复 极点 进入 右 半 平 面 的 
情况 ,但 由 于 比例 尺 太 小 ,所 以 这 幅 图 未 能 表示 出 所 有 不 稳定 的 轨迹 。 

应 当 记 住 图 3-6 中 当 b= lL 时 的 这 个 轨迹 ,尤其 是 它 与 负 实 轴 在 p= 二 一 3.0 和 
一 3. 333 的 两 个 交点 出 现在 天 "分别 等 于 2. 88( 精 确 值 ) 和 2. 88066049… 的 时 候 。 增 益 
增加 0.023% 使 极点 在 这 个 轨迹 区 域内 偏 称 了 11% 。 我 们 把 这 种 极端 的 灵敏 度 视 为 一 
种 警告 ,以 检查 PLL 中 设计 参数 容 善 的 影响 ,尤其 是 在 多 重 极点 的 邻近 。 同 时 也 提醒 
我 们 是 否 6 值 取 小 了 。 

图 3-7 用 较 大 的 比例 尺 画 出 了 较 大 5 值 时 的 根 轨 迹 。 这 个 比例 尺 取得 太 大 了 ,因而 
不 能 表示 出 位 于 p 二 一 1 的 零点 附近 非常 靠近 的 轨迹 行为 ,但 我 们 可 以 想象 ,图 3-6 中 的 
一 个 四 阶 2 类 PLL 轨迹 的 相互 靠近 会 是 一 个 非常 好 的 近似 。 更 为 相似 的 是 根 轨迹 在 大 
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增益 时 的 行为 :当天 足够 大 时 ,轨迹 变 为 
复数 并 最终 进 人 石 半 平面 。 从 渐 近 线 来 
看 ,一 个 四 阶 2 类 PLL 的 根 轨迹 的 复数 
分 支 趋 于 一 条 与 实 轴 有 上 士 60 倾角 的 直 
线 。 请 参阅 附录 3A 关于 轨迹 与 坐标 轴 
相交 的 位 置 和 增益 值 的 计算 方法 ,附录 
中 还 包含 了 其 他 一 些 特性 。 


3.1.7 环 h 路 延迟 对 根 轨 迹 的 影响 


一 个 延迟 为 ra 的 延迟 电路 的 传递 函 
数 为 exp( 一 srd)。 考 虑 最 简单 的 带 延 迟 
的 一 阶 PLL, 它 的 特征 方程 为 

s+ Ke™ =9Q (3-1) 
式 (3-1) 的 根 是 那些 满足 方程 的 ;3 值 ,但 
这 里 的 情况 不 同 于 无 延迟 的 一 阶 PLL, 
那里 的 PLL 只 有 一 个 极点 ,而 式 (3-1) 因 einen ee eee 

se 

为 有 指数 项 ,所 以 有 无 数 个 根 。 所 以 说 ， OA 
根 轨迹 法 不 适用 于 反馈 回路 中 包含 延迟 ~~ 
的 PLL. 


3.2 伯 德 图 


另 一 个 研究 PLL 的 有 用 工具 是 伯 德 图 :这 是 一 对 表示 开 环 传递 函数 Go) 的 极 坐 
标 元 素 与 角 频 率 o 之 间 关 系 的 曲线 。 习 惯 上 ,表示 频率 的 水 平 轴 使 用 对 数 比 例 尺 , 表 
示 幅 度 |GGw) | 的 纵 坐 标 以 dB 为 单位 ,角度 ArgLG(jw)j] 用 线性 纵 坐 标 上 的 度 表示 。 因 
为 幅度 通常 以 对 数 坐 标 轴 上 的 一 条 直线 为 渐 近 线 , 所 以 幅度 曲线 通常 只 画 出 渐 近 线 ， 
用 这 种 既 恰 当 又 方便 的 方法 近似 表示 实际 的 |G(jw)|。 

使 用 伯 德 图 有 志 个 理由 :(1) 伯 德 图 提供 了 PLL 特性 的 直观 表示 ,这 在 传递 函数 的 
代数 式 方程 中 是 看 不 出 来 的 ;(2) 几 个 环 路 参数 在 图 上 出 现 为 几 个 不 同 的 点 ;(3) 伯 德 
图 特别 适用 于 环 路 稳定 性 的 实验 分 析 ;(4) 绘 制 伯 德 图 不 需 很 长 时 间 。 


3.2.1 不 同 的 图 示 方 法 


伯 德 图 ** 在 同一 图 中 同时 画 出 相位 和 确切 的 幅度 (不 用 渐 近 线 来 近似 ); 这 种 图 
可 以 容易 地 用 电子 表格 程序 画 出 。 下 面 这 些 作者 一 般 都 用 两 张 图 来 表示 ,而 两 张 图 的 
频率 轴 是 互相 对 齐 的 。 分 成 两 幅 图 有 助 于 更 清晰 的 显示 。 而 且 用 渐 近 线 近 似 表 示 幅 
度 的 方法 ,可 以 允许 手工 快速 地 画 制 幅度 简 图 ,并 清晰 地 显现 出 PLL 的 某 些 重要 参数 。 
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先 不 说 教学 法 ,只 要 看 一 下 最 常用 的 电子 表格 方法 就 可 以 把 相位 和 确切 的 幅度 画 在 同 
一 幅 图 上 ,这 是 当今 工程 应 用 中 最 方便 的 方法 。 

伯 德 图 使 工程 师 们 免 于 表示 高 阶 环 路 复杂 性 时 的 苦恼 。 环 路 增益 参数 K 呈现 的 
少许 变化 ,只 表现 为 幅度 曲线 相对 于 0 dB 的 高 度 作 垂 直方 向 平移 , 它 不 改变 这 两 条 曲 
线 的 形状 ,也 不 改变 相位 曲线 。 我 们 没有 必要 对 不 同 的 K 值 绘制 不 同 的 图 。 如 果 伯 德 
图 是 用 电子 表格 产生 的 , 那 就 可 以 把 参数 的 改变 量 输入 到 电子 表格 中 ,再 观察 其 结果 ， 
而 不 需要 绘制 曲线 族 。 


3.2.2 稳定 性 


稳定 性 是 PLL 的 一 个 根本 特性 ; 伯 德 图 是 评估 稳定 性 的 有 用 工具 ， 

1. 稳定 性 判 据 

伯 德 图 的 稳定 性 准则 很 简单 ;一 个 PLL, 如 果 在 增益 穿越 频率 ww 处 的 相位 滞后 小 
于 180" ,那么 这 个 PLL 是 稳定 的 。 这 个 判 据 在 满足 下 面 的 条 件 时 成 立 :(1) 幅 度 介 线 仅 
在 一 个 频率 上 穿越 0 dB;(2) 开 环 传递 函数 G(s) 是 稳定 的 ( 右 半 平面 上 没有 极点 )。 由 
FHKE BY PLL 都 满足 这 些 条 件 , 所 以 这 些 限制 条 件 对 于 伯 德 图 的 使 用 几乎 没有 任 
何 实际 的 约束 。 增 益 穿越 频率 ow, SH 2. 3. 1 节 中 被 定义 为 |G(Cjws)| 二 1( 也 就 是 
0 dB) 。 相 位 滞后 这 个 术语 的 意思 是 Arg GQjw) | 为 负 值 ,因此 PLL 的 稳定 性 判 据 可 以 
从 严格 的 代数 意义 上 更 准确 地 表示 为 Argl GCOjwe) |> i. 

2. METRE 

以 弧度 为 单位 的 相位 裕 度 被 定义 为 ArglG Gwed] Hrs 一 个 PLL, 如果 它 的 相位 
裕 度 是 正 的 , 则 是 稳定 的 ;如 果 相 位 补 度 是 负 的 , 则 蚌 不 稳定 的 。 相 位 补 度 不 仅 告 诉 我 
们 环 上 路 是 否 稳 定 ,而且 还 给 出 环 路 阻尼 的 定性 指示 。 下 表 给 出 了 二 阶 2 类 PLL 的 几 个 
阻尼 值 与 相位 裕 度 的 对 应 关系 。 


阻尼 ，,& wel K 相位 裕 度 () 
0.5 1, 27 51.8 
0, 707 1.10 65. 6 
1,0 1. 03 76, 4 
2,0 1. 002 86. 4 
5. 0 1, 00005 89. 4 


一 些 重要 的 观察 结论 ， 

口 因为 [二 0.5 是 合理 阻尼 系数 的 粗略 的 下 界 , 所 以 一 个 PLL 应 当 至 少 有 45 的 相 
位 裕 度 ,最 好 60 "或 更 大 。 

口 在 大 阻尼 时 ,相位 裕 度 趋 于 90", 这 是 由 VCO 固有 的 ,位 于 s=0 的 极点 所 确定 的 
极限 。 

口上 表 中 也 指出 ,we 天 是 对 于 “三 0.707 的 一 个 很 好 以 至 极 好 的 近似 。 

增益 裕 度 被 定义 为 一 20log|G(Cjw,)1dB, 其 中 相位 穿越 频率 wr 被 定义 为 ArgLG 

Ga) 二 一 x( 不 包括 频率 w= 二 0)。 对 于 二 阶 2 类 PLL ,相位 穿越 频率 并 不 存在 ,因为 对 
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于 任何 w>0,G(io) 的 相位 都 不 会 穿越 一 r。 而 且 , 这 个 增益 裕 度 的 定 尽 仅 适 用 于 绝对 
稳定 的 反馈 回路 (所 谓 绝 对 稳定 是 指 一 个 环 路 对 所 有 KO 或 所 有 充分 小 的 KO 都 
是 稳定 的 ) ,并 不 适用 于 条 件 稳定 的 环 路 ,如 2. 3.5 节 中 的 举例 。 因 为 这 些 原因 ,对 许 
多 PLL 来 说 ,相位 裕 度 成 为 一 个 比 增益 裕 度 更 有 用 的 工具 。 裕 度 的 概念 被 画 于 图 3-8 
和 图 3-9 中 ,图 中 分 别 表示 一 个 稳定 环 路 和 一 个 不 稳定 环 路 的 伯 德 图 。 这 两 个 图 表示 
的 是 反馈 放大 器 ,而 不 是 PLL, 但 这 两 个 图 都 示 出 了 增益 裕 度 和 相位 裕 度 的 情况 。 


增 蔓 (dB) 


log f 


| 
| 
| 
相位 ( 度 ) | |! 
| | logs 
| | 
| | 
| | 
| | 
| 
图 3-8 一 个 稳定 环 路 的 伯 德 图 ,表示 图 3-9 ”一 个 不 稳定 环 路 的 伯 德 图 
了 相位 裕 度 与 幅度 裕 度 
3.2.3 1 类 PLL 的 伯 德 图 
下 面 几 节 将 讨论 各 种 类 别 和 各 种 阶 数 的 PLL 的 伯 德 图 ,从 1 类 环 路 开始 。 


1. 一 阶 环 路 

一 阶 环 路 的 伯 德 图 如 图 3-10 所 示 。 环 路 中 仅 有 的 一 个 选 频 特性 是 由 VCO 的 积分 
操作 产生 的 ;幅度 曲线 在 对 数 比 例 尺 上 是 一 条 直线 ,有 一 6 dB/ 倍 频 的 斜率 ,而 相位 但 为 
一 90"。 本 例 中 的 幅度 曲线 是 一 条 真正 的 直线 ,完全 不 是 近似 的 。 因 为 每 一 个 PLL 都 
4 VCO, 所 以 每 一 个 高 阶 PLL 的 曲线 图 中 都 包含 了 VCO 的 这 种 们 德 图 。 一 阶 环 路 的 
增益 穿越 点 出 现在 mw 二 KK。 直线 和 穿越 点 就 完全 确定 了 一 阶 环 路 的 线性 动态 特性 ， 

2. trie ie i ee BY Be 

eB i A— Pi RAEI FO =1/Ort+lD Za, Ree aa ree 
一 个 转折 ,使 频率 在 超过 w= 1/7 的 部 分 趋 于 一 12 dB/ 倍 频 的 渐 近 线 , 如 图 3-11 所 示 。 
频率 转折 点 通常 放置 在 远大 于 增益 穿越 频率 的 地 方 ,以 便 获 得 一 个 满意 的 阻尼 值 。 如 
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Fee TT KAA THE tat SF o U PEREO C= 0.5, WRR TT AG SS ae SF BG. BEL 


就 小 于 0. 5, 这 个 情况 应 当 避 免 。 在 一 6 dB/ 倍 频 的 直线 渐 近 线 (或 它 的 延长 线 ) 上 的 增 
ATRAF w 一 天 。 低 频 区 的 相位 是 一 90 ,但 在 高 频 时 趋 于 一 180 。 在 频率 转折 处 


将 增加 一 个 45* 的 相位 滞后 . 


log |G] 


斜率 = -6dB/ 倍 频 


0 log œ 
-90 
-180 
相位 ( 度 ) 
图 3-10 一 个 一 阶 PLL 的 伯 德 图 图 3-11 ”一 个 带 有 滞后 滤波 器 的 二 阶 1 类 


PLL 的 伯 德 图 ,其 中 的 滞后 滤波 器 
w Fes) 二 ]/{sr 十 1) 

3. 带 有 滞后 超前 滤波 器 的 环 路 

带 有 滞后 超前 滤波 器 的 1 类 环 路 FO) = Csr +1)/ Gs 十 1 的 伯 德 图 如 图 3-12 所 
示 。 在 低频 率 区 ,VCO 的 积分 操作 处 于 主导 地 位 ,因此 幅度 渐 近 线 的 斜率 是 一 6 dB/ 倍 
频 , 相 位 是 一 90" 。 环 路 滤波 器 的 极点 引信 了 另 一 个 转角 频率 w= ln., MERR RE 
为 一 12 dB/ 倍 频 ,相位 在 中 频 区 趋 于 一 180"。 位 于 *= 一 一 1/m 起 稳定 作用 的 等 点 引 人 了 
一 个 超前 相位 ,使 渐 近 线 的 斜率 回 到 一 6 dB/ 倍 频 ,而 且 高 频 区 的 相位 赵 于 一 90"。 斜 率 
的 转折 出 现在 w= 1/r 的 频率 处 。 在 单位 增益 频率 点 上 放置 超前 转折 点 ,使 阻尼 
“一 0.5。 由 于 很 少 需要 比较 小 的 阻尼 ,所 以 增益 穿越 点 的 频率 几乎 不 变 地 放 在 超过 去 
点 产生 的 转折 点 的 频率 区 内 。 对 最 后 一 条 一 6 dB/ 倍 频 的 直线 (或 其 延长 线 , 如 果 阻 尼 
小 于 0. 5 的话) 的 穿越 频率 位 于 o= K 的 频率 处 。 固 有 频率 w 是 一 12 dB/ 倍 频 的 直线 
穿越 单位 增益 纵 坐 标 时 的 频率 值 。 


3.2.4 2% PL 的 伯 德 图 


现 有 的 大 和 多数 PLL 是 2 类 的 ,或 者 可 以 很 好 地 近似 为 2 类 。2 类 PLL 的 伯 德 图 是 
建立 在 前 面 所 说 的 1 类 PLL 之 上 的 。 
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1. 二 阶 环 路 

二 阶 2 类 PLL 的 伯 德 图 与 图 3-12 的 不 同 点 仅 在 最 低频 率 区 。 低 频 区 幅度 响 
应 渐 近 线 的 斜率 仍 为 一 12 dB/ 倍 频 , 并 一 直 保 持 到 零 频 , 在 w= 二 1/7 处 没有 转折 ,而 
旦 在 频率 趋 于 零 时 低频 相位 趋 于 一 180"。 至 于 其 他 频率 区 ,中 频 区 和 高 频 区 的 行 
为 特性 是 与 带 河 后 超前 滤波 器 的 1 类 PLL 相同 的 。K flo, 的 图 示 与 图 3-12 比较 
也 没有 改变 。 


图 3-12 一 个 二 阶 1 类 PLL 的 伯 德 图 , 它 的 当 后 超前 滤波 器 为 FCs) S= Grn +1) /Csm +1) 

图 3-13 给 出 了 二 阶 2 类 PLL 的 伯 德 图 的 另 一 种 表示 法 。 它 不 是 把 幅度 与 相位 分 
开 成 两 张 图 ,而 是 把 两 者 放 在 同一 张 图 上 。 而 且 , 图 中 不 用 直线 渐 近 线 表 示 幅 度 ,而 用 
实际 的 dB 值 画 出 。 用 直线 近似 的 幅度 图 , 手 画 比较 容易 ,但 因为 图 3-13 是 用 一 个 电子 
表格 程序 画 出 的 ,所 以 用 真实 的 dB 数 来 画 就 更 容 龟 。 

下 面 比 较 图 3-12 与 图 3-13;(1) 增 益 穿越 频率 在 两 张 图 中 都 清晰 可 见 ;(2) 如 预期 
的 那样 ,在 w 二 1/z 或 w=w, 处 的 这 些 突出 的 频率 点 ,用 幅度 渐 近 线 的 方法 是 比较 容易 
确定 的 ;(3) 电 子 表 格 有 极 大 量 的 数据 支持 曲线 图 的 表达 。 你 可 以 从 这 些 表格 数据 中 
得 到 任意 想 要 的 数据 ,这 是 用 手 画 所 没有 的 优点 ,或 者 是 从 一 个 具体 比例 尺 的 图 中 很 
难 获 取 的 数据 。 例 如 ,由 电子 表格 可 以 很 容易 地 知道 ,图 3-13 中 的 归 一 化 增益 为 
Kt, 一 3, 相 位 裕 度 为 72 。 
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归 一 化 频率 ,am 


图 3-13 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 伯 德 图 ,其 零点 位 于 sm 二 一 1, 增 益 Kr, =30¢=0. 866), 
相位 裕 度 为 72 ;与 图 3-18 中 尼 科 尔 斯 图 的 参数 相同 ,与 图 3C-1 和 图 3C-2 中 
频率 响应 曲线 的 参数 也 相同 

2. 三 阶 环 路 

图 3-14 是 一 个 三 阶 2 类 PLL 的 伯 德 图 ,其 中 Ke 一 3,0 一 9( 这 些 归 一 化 的 参数 与 图 2-9 
中 那个 三 阶 2 类 PLL 是 相同 的 ,其 中 图 2-9 是 它 的 频率 响应 ;其 归 一 化 增益 与 图 3-13 中 那 
个 二 阶 2 类 PLL 相同 ,其 中 图 3-13 是 它 的 伯 德 图 )。 把 图 3-14 与 图 3-13 比较 后 可 以 看 出 ， 
幅度 曲线 在 频率 we 一 9( 第 三 个 极点 的 转角 频率 ) 的 区 域内 设 有 什么 改变 ,但 在 频率 六 于 
wt 的 区 域内 相位 受到 影响 。 

尤其 是 ,看 不 出 后 来 增加 的 极点 对 增益 穿越 频率 有 什么 改变 。 这 是 具有 宽松 稳定 
性 裕 度 的 反馈 回路 的 一 个 典型 特性 ;另外 增加 的 高 频 单元 减少 了 相位 裕 度 ,但 并 不 太 
影响 增益 穿越 点 的 位 置 。 在 这 些 情况 下 ,你 可 以 感受 到 这 样 一 种 方便 性 , 即 只 需 用 一 
个 在 增益 穿越 频率 处 有 正确 相位 的 延迟 项 ,就 可 以 近似 地 表示 几 个 高 频 单元 的 影响 ，。 
在 图 3-14 中 ,相位 裕 度 从 图 3-13 比较 宽 余 的 72 减少 到 了 53”。 由 于 相位 滞后 对 于 任 
意 有 限 值 的 w>0 是 永远 不 会 达到 一 180 的 ,所 以 对 三 阶 2 类 PLL, 我 们 尚未 定义 其 增 
益 裕 度 (对 二 阶 2 类 PLL 也 没有 和 定义 )。 

我 们 还 可 以 看 出 ,后 加 的 那个 极点 对 幅度 曲线 的 一 12 dB/ 倍 频 部 分 的 延长 线 的 0 dB 
穿越 频率 点 的 位 置 没有 什么 影响 (二 阶 2 类 PLL 的 这 个 频率 点 是 ww). KS BR 
Br PLL 有 三 个 极点 ,因而 专门 用 于 一 对 极点 的 “固有 频率 ”的 标准 定义 (在 2.2. 3 S| 
人 ) 在 这 里 并 不 适用 ,但 扩展 的 定义 仍然 有 效 ，。 
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图 3-14 一 个 三 阶 2 类 PLL 的 伯 德 图 ,其 中 =9,Km 一 3, 相位 裕 度 为 53" ;其 参数 与 图 29 中 - 
频率 响应 曲线 的 参数 相同 ,与 图 3-3 和 图 3-4 中 标 有 “5 二 9” 的 根 轨迹 图 参数 相同 


3. 四 阶 环 路 44 
图 3-15 是 一 个 四 阶 2 类 PLL 的 伯 德 图 ,其 中 Ka 王 3, 两 个 后 加 的 极点 的 转角 频率 人 
重合 于 we 一 30。 这 个 PLL 的 根 轨迹 图 是 图 3-6 和 图 3-7 中 标 有 “5 二 30” 的 那 条 曲线 。 我 
们 再 次 说 明 ,滤波 操作 对 远 低 于 极点 转角 频率 的 那些 频率 上 的 幅度 是 没有 什么 影响 的 ， 
但 从 低 于 增益 穿越 频率 到 逐渐 增 大 以 至 超过 该 频率 的 范围 内 ,对 相位 有 相当 大 的 影响 。 第 
四 个 极点 使 高 频 区 的 相位 接近 一 270", 所 以 相位 穿越 频率 现在 是 有 意义 的 。 相 位 穿越 点 发 
生 在 we =30 的 附近 ,并 发 现 增益 裕 度 约 在 25 dB 左右。 与 这 一 组 参数 对 应 的 相位 裕 度 约 
为 60"。 这 些 数据 仍然 是 相当 宽裕 的 裕 度 ,但 总 不 像 图 3-13 中 的 二 阶 2 类 PLL 那样 的 充裕 。 


幅度 |G(jw)l,dB 


归 一 化 频率 ,ww 

图 3-15 一 个 四 阶 2 类 PLL 的 伯 德 图 , 它 的 两 个 高 频 极点 重合 于 st 二 一 8, 增益 Kr, =3,6=30, 
相位 容 度 一 60 ,增益 裕 度 二 25 dB; 其 参数 与 图 3-6 和 图 3-7 中 标 有 “5 一 30” 的 那个 根 轨 
迹 图 相同 
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4. 延迟 对 伯 德 图 的 影响 

图 3-16 是 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 伯 德 图 ,其 中 天 mm 一 3, 传 输 延 迟 mm 一 mA/10。 在 本 
章 的 前 面 有 个 结论 ; 根 轨迹 图 不 能 用 来 分 析 环 路 中 的 传输 延迟 。 但 是 , 伯 德 图 (或 条 可 
斯 特 图 或 尼 科 尔 斯 图 ) 没 有 这 样 的 缺点 ;只 要 在 每 张 图 上 对 所 有 w 的 相位 都 加 上 一 个 
一 wr 弧度 的 相位 。 图 3-16 表示 延迟 对 幅 值 没有 任何 影响 (因为 对 所 有 实数 w, 都 有 
| exp(jw) | = 1) ,但 对 相位 可 以 有 强烈 的 影响 。 在 相位 穿越 频率 wr, 15 处 ,相位 裕 度 
减少 到 54° ,增益 裕 度 大 约 为 14 dB。 环 路 中 存在 延迟 总 会 保证 存在 相位 穿越 频率 , 因 
为 延迟 项 所 产生 的 相位 滞后 是 严格 地 随 频 率 单调 增 的 。 


ita E|G(jeo)|,4B 


图 3-16 ”一 个 二 阶 2 类 PLL 的 伯 德 图 ,其 中 环 路 内 的 延迟 rar, /10, SAE Kr 二 3, 相 位 
裕 度 <:54" ,增益 穿越 频率 wms15, 以 及 增益 裕 度 盖 14 dB; 这 些 参 数 与 图 3-20 中 
的 尼 科 尔 斯 图 相同 ,也 与 图 3C-3 和 图 3C-4 中 频率 响应 图 的 参数 相同 


3.2.5 3 类 PLL 的 伯 德 图 


作为 伯 德 图 的 最 后 一 个 例子 ,图 3-17 示 出 了 一 个 三 阶 3 类 环 路 的 伯 德 图 , 它 的 根 
轨迹 图 曾经 表示 在 图 3-5 中 。 因 为 现在 的 环 路 滤波 器 中 包含 了 两 个 理想 的 积分 器 ,所 
以 低频 渐 近 线 的 斜率 为 一 18 dB/ 倍 频 , 零 频 时 的 相位 为 一 270"。 我 们 需要 两 个 超前 零 
点 ,以 使 渐 近 线 的 斜率 在 增益 穿越 频率 附近 的 转折 为 一 6 dB/ 倍 频 ; 这 两 个 零点 被 随意 
地 表示 为 重合 于 w=1/t% ，。 增 益 穿越 点 再 次 出 现在 幅度 渐 近 线 直 线 上 的 o=K Ab. W 
注意 观察 ,这 个 图 没有 给 出 o 的 定义 ,与 之 不 同 的 是 ,在 2 类 PLL 的 曲线 上 被 定义 为 
与 一 条 一 12 dB/ 倍 频 斜 线 的 延长 线 的 交点 。 没 有 给 出 一 个 定义 反映 出 这 样 一 个 事实 ， 
即 严 格 地 说 ,固有 频率 是 二 阶 系统 的 特性 ;对 于 举例 中 的 三 阶 系 统 , 从 本 质 上 讲 是 不 存 
在 这 个 定义 的 ,这 也 不 是 伯 德 图 的 缺漏 。 
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图 3-17 一 个 三 阶 3 类 PLL 的 伯 德 图 ,其 中 两 个 零点 重合 于 w 一 1/m 
其 参数 与 图 3-5 中 的 根 轨迹 图 相同 
如 果 降 低 增 益 使 增益 穿越 点 发 生 在 低 于 w 的 频率 (此 频率 点 上 的 相位 一 一 180?) 
时 , 环 路 就 变 成 不 稳定 。( 在 这 个 举例 中 ,w, POS w=1/n 重合 ,因为 两 个 零点 在 这 
个 频率 上 各 贡献 了 准确 的 超前 45 ,) 因 增益 降低 而 导致 的 不 稳定 性 ,是 在 所 有 3 类 (或 
更 高 类 )PLL 中 会 遇 到 的 条 件 稳定 性 的 特征 。 


3.3 RETHEA 


REM AETHER Gljw) 平 面 内 以 频率 w 为 参 变 量 的 GOO, REA 
不 受 施加 于 伯 德 图 的 那些 条 件 的 约束 (也 不 受 尼 科 和 尔 斯 图 那样 的 约束 )。 奈 牵 斯 特 图 可 
以 用 来 分 析 多 条 通路 的 反馈 环 路 ,以 及 开 环 极点 位 于 右 半 平 面 的 环 路 。 但 因为 几乎 所 有 
BY PLL 都 没有 这 些 特征 ,所 以 还 没有 看 到 奈 奎 斯 特 图 的 比较 多 的 应 用 。 环 路 稳定 性 可 
以 用 奈 奎 斯 特 图 在 复数 Gljw) 平 面 上 围绕 一 1 十 j0 点 来 指明 。 奈 奎 斯 特 稳定 性 准则 评估 
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40 23% 图 示 法 
起 来 不 像 伯 德 图 和 尼 科 和 尔 斯 图 那样 方便 ,虽然 它 有 比较 广泛 的 适用 性 。 国 为 Go) E M 
在 线性 坐标 上 的 (不 像 伯 德 图 和 尼 科 尔 斯 图 中 的 幅度 用 dB 为 单位 ), 所 以 图 中 的 最 大 和 
最 小 幅度 都 会 因 太 大 而 画 不 下 ,或 者 太 小 而 看 不 见 。 因 此 ,虽然 奈 奎 斯 特 图 是 一 种 功能 
很 强 的 工具 ,但 在 PLL 的 分 析 与 设计 上 还 是 用 得 很 少 的 。 所 忆 本 书 将 不 再 做 介绍 。 


3.4 尼 科 尔 斯 图 


尼 科 尔 斯 图 是 一 种 以 G(jw) 的 极 坐 标 分 量 标 出 的 直角 坐标 图 ,也 就 是 说 ,| GG) | 
以 纵 坐 标 上 的 dB 为 单位 ,而 ArgLGCjw)j 以 横 坐 标 上 的 度 为 单位 。 频 率 w 是 一 个 参 变 
晤 ,但 并 不 明显 地 出 现在 图 中 。 尼 科 尔 斯 图 只 有 一 条 曲线 ,由 此 而 引出 的 一 个 特点 是 ， 
可 以 比 伯 德 图 的 两 条 曲线 更 快 地 审 图 理解 ,虽然 所 用 的 数据 是 完全 相同 的 。 因 为 |G| 
使 用 了 dB 的 比例 尺 , 所 以 尼 科 和 尔 斯 图 清晰 地 显示 出 1G| 的 大 值 区 域 和 小 值 区 域 , 这 在 
奈 奎 斯 特 图 中 是 表示 不 清楚 的 。 尼 科 尔 斯 图 的 功能 可 以 用 M 等 值 线 (将 在 3. 4.2 节 中 
说 明 ) 加 强 ,这 个 M 等 值 线 的 方法 是 用 来 计算 闭环 系统 啊 应 的 增益 峰值 的 。 尼 科 尔 斯 
图 并 不 显示 频率 的 信息 ; 当 需 要 表示 出 频率 信息 的 时 候 , 但 德 图 是 较 好 的 方法 。 尼 科 
尔 斯 图 已 经 被 我 们 控制 系统 的 同行 们 在 反馈 系统 设计 方面 三 泛 使 用 了 许多 年 ;现在 看 
看 它 在 PLL 方面 的 应 用 。 


3.4.1 稳定 性 准则 


尼 科 尔 斯 图 的 稳定 性 准则 受到 与 伯 德 图 同样 的 限制 : 开 环 传递 函数 必须 是 稳定 
的 ,而 且 曲 线 只 在 一 点 上 穿越 0 dB, 如 果 一 个 PLL 在 尼 科 尔 斯 图 上 的 增益 穿越 处 的 相 
位 大 于 一 180" ,那么 这 个 PLL 是 稳定 的 。 相 位 裕 度 是 180 和 增益 穿越 点 相位 之 和 。 增 
益 裕 度 是 在 一 180" 相 位 穿越 点 如果 有 的 话 ) 上 的 增益 dB 数 的 负 值 。 尼 科 尔 斯 图 上 的 
两 个 裕 度 要 比 在 伯 德 图 上 或 奈奈 斯 特 图 上 更 容易 看 出 。 


3.4.2 M 等 值 线 


闭环 系统 响应 A Gw) =G / DT 二 Ge) 可 以 用 开 环 响应 的 数据 来 计算 。 在 尼 科 
尔 斯 图 上 的 每 一 点 都 与 G( 因 而 与 五 ) 的 每 一 个 不 同 的 值 相 对 应 。 把 闭环 响应 用 极 坐 
标的 形式 表示 , 即 五 二 Mer。 这 样 , 尼 科 尔 斯 图 上 的 每 一 点 都 与 一 对 不 同 的 M 和 na E 
相对 应 。 把 相等 的 M 值 连接 起 来 的 曲线 称 为 M 等 值 线 ,而 把 相等 的 a 值 连接 起 来 的 
曲线 称 为 a 等 值 线 。 等 值 线 的 计算 方法 在 参考 文献 [3. 4] 中 和 许多 新 近 的 控制 系统 的 
教科 书 中 都 有 说 明 。 

等 值 线 是 尼 科 尔 斯 图 自身 的 基本 性 质 ,与 具体 的 G(jw) 传 递 函 数 无 关 。 因 而 ,等 值 
线 可 以 从 一 张 空白 的 图 上 产生 ,并 用 以 计算 任何 可 以 计算 的 传递 函数 。M 等 值 线 特别 
有 用 ,因为 它 可 以 对 于 任何 CC 确定 其 | 五 | 的 增益 峰值 ,不 然 就 得 画 出 的 图 。 增 益 峰 
值 可 以 是 PLL 设计 中 的 一 个 重要 问题 。 
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3.4.3 尼 科 尔 斯 图 举例 


2 类 PLL 的 尼 科 尔 斯 图 的 几 个 例子 示 于 图 3-18 至 图 3-20 中 。 这 些 图 绘制 时 所 用 的 
电子 表格 与 前 面 图 3-13 至 图 3-16 中 伯 德 图 用 的 电子 表格 相同 。 图 3-18 画 出 了 一 个 二 
By 2 类 PLL 的 尼 科 尔 斯 图 ,其 中 Kr =3(¢=0. 866)。 增 益 穿越 点 的 相位 为 一 107", 因 而 
相位 裕 度 为 73"。 增 益 裕 度 是 无 穷 大 的 ,因为 曲线 在 任何 非 零 频率 点 都 不 穿越 一 180 。 


“40, 5 330 ~300 -270 240 210 -180 -150 120 -90 60 30 0 
Arg[G(jw)], BE 
图 3-18 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 尼 科 尔 斯 图 ,其 中 Kr =3(6=0. 866) ;其 参数 与 图 3-13 PHA 
图 和 图 3C-1 和 图 3C-2 中 频率 响应 曲线 图 的 参数 相同 。 粗 线 画 出 的 曲线 是 以 dB 表示 
的 |GCjw) | ,并 相对 于 以 度 为 单位 的 ArgLG(ja)] 画 出 的 。 细 线 画 出 的 柄 图形 的 曲线 是 
M 等 值 线 。 椭 圆 线 未 端的 间隙 是 由 计算 中 横 坐 标的 量化 引起 的 


| 互 | 的 增益 峰值 可 以 从 M 等 值 线 上 估算 出 来 ;所 画 的 曲线 大 约 在 十 ] dB 与 +2 dB 
的 M 等 值 线 之 间 的 中 间 位 置 穿 过 ,所 以 | 于 | 的 峰值 大 概 是 1.5 dB。 用 式 (2-25) 做 准确 
计算 后 ,得 到 的 结果 为 1.55 dB。 关 于 比较 复杂 的 PLL 的 精确 峰值 公式 尚未 导出 ,但 M 
等 值 线 的 峰值 计算 法 不 需要 这 样 的 峰值 公式 。 

图 3-19 中 的 第 二 个 例子 是 与 第 一 个 例子 一 样 的 ,但 增益 已 经 被 增加 到 了 Ke =81 
(5 一 4.5)。 尼 科 尔 斯 曲线 的 形状 并 没有 改变 ;只 是 向 上 移动 了 20 log(81/3)=28. 6 dB, 
观察 一 下 曲线 就 可 以 知道 , 它 锡 强 擦 过 十 0. 1 dB 的 MSR CTL | Ge) | 的 峰值 不 超 
过 0.1 dB), 而 0 dB 的 增益 穿越 点 的 相位 大 约 为 一 91"( 所 以 相位 裕 度 大 约 为 89")。 

示 于 图 3-20 中 的 第 三 个 例子 是 与 图 3-18 中 例子 相同 的 ,但 多 了 一 个 延迟 a= 
rc;/10。 它 的 条 件 与 图 3-16 中 的 伯 德 图 相同 。 观 察 这 个 尼 科 和 尔 斯 曲线 就 可 以 立即 知 
道 , 增 益 峰 值 略 大 于 2 dB, 相 位 裕 度 为 54 ,增益 裕 度 大 约 为 14 dB, 
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3-19 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 尼 科 尔 斯 图 ,其 中 Ke =81(¢=4. 5) ,相位 裕 度 全 89 
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图 3-20 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 尼 科 尔 斯 图 ,其 中 环 路 内 的 延迟 为 tw 二 re/10， 
增益 Kn = 二 3, 相 位 裕 度 二 54" RES dB; 其 参数 与 图 3-16 中 
伯 德 图 和 图 3C-3 和 图 3C-4 中 的 频率 响应 曲线 图 相同 


3.5 闭环 频率 啊 应 曲线 


事实 上 ,闭环 频率 响应 | Hw) |, Argl HGw) |. | E Ge) | Al Ar EGW SAR w Z 
间 的 关系 是 可 以 容易 地 用 电子 表格 计算 的 ,而 且 可 以 生成 伯 德 图 和 尼 科 尔 期 图 。 所 有 
必需 的 数据 都 已 经 有 了 ,只 需要 再 增加 几 个 公式 和 一 些 数据 项 。 关 于 它 的 计算 原理 和 


若干 个 实例 ,可 参阅 附录 3C。 
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附录 : 3A 很 轨迹 的 特 ， E 43 
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附录 3A” 根 轨迹 的 特点 
50 


4 G(s) 的 某 个 参数 值 (最 常用 的 是 增益 下) 在 一 个 恰当 范围 内 (比如 ,K=0 到 ce) | 
变化 时 ,s 平面 上 能 满足 特征 方程 1 十 G(s) =0 的 所 有 点 的 集合 就 叫做 根 轨迹 曲线 。 [52 
1 十 G(s) 的 零点 确定 了 闭环 传递 函数 HC(s) 和 ECs) 的 极点 。 一 般 来 说 ,G(s) 的 系数 均 为 
实数 ,所 以 1 十 G(s) 的 任何 复数 根 都 是 以 共 思 复数 对 出 现 的。 本 附录 将 说 明 如 何 计 算 
根 轨迹 的 几 个 主要 的 特征 值 。 


3A. 1 根 轨 迹 的 分 支 


一 条 根 轨 迹 的 分 支 数 等 于 特征 方程 中 的 有 限 值 根 的 个 数 ,也 就 是 闭环 传递 函数 的 
根 的 个 数 。 其 中 有 些 分 支 终结 于 有 限 值 零点 ,而 其 他 的 则 延伸 至 |*| 天 ce。 如 果 s 的 幅 
值 充 分 大 ,那么 特征 方程 可 近似 为 


Gs) =— 1a KE E 
其 中 N 和 N, 是 1 十 G(s) 的 有 限 值 极点 和 零点 的 个 数 , 而 aK CES eee 
的 系数 之 比 。 
评注 ;1 十 G(s) 的 零点 是 HOA E(5) 的 极点 。 o 
对 于 轨迹 上 的 任意 一 个 点 GC) WAR x 的 奇 次 售 , 因 为 一 1 一 ea* ?了 ?"*。 也 就 是 ， 


Arg[G()] = Arg| -$É |= (2k— Dx 


其 中 ArgLzj] 表 示 复 数 2 A. RE aK 是 正 实数 ,因此 G(s) 的 浙 近 线 的 角度 可 由 满 
足下 面 等 式 的 那些 值 来 确定 
1 


l Arg| nis |= (2k — Dr 


并 可 以 简化 为 
en ee ae Lz 

例如 ,如 果 N, — N, =3, 3A 4 k=0,1 和 2 ps 60°, +60° 和 

180°, 4N,—-N.=3 时 的 任何 其 他 上 的 值 都 将 生成 300 三 一 60 这 样 的 角 ,而 这 样 的 角 

可 以 化 简 为 & 一 0、1 或 2 所 对 应 的 角度 中 的 一 个 。 渐 近 线 一 般 不 在 ;一 0 上 相交 ,而 在 

负 实 轴 上 的 某 一 点 相交 。 


3A.2 轨迹 在 实 轴 上 的 部 分 


轨迹 位 于 实 轴 上 的 部 分 是 由 G(o 十 j0) = 二 一 1 来 确定 的 ,其 中 6o 为; 的 实 部 。 同 样 
地 ,Arg[G(o)]= 一 (2 一 1)r。G(s) 中 成 共 斩 复 数 对 的 极点 和 零点 对 G(s) 位 于 s=0+j0 
处 的 角度 页 献 是 0 , 且 与 零 极点 的 位 置 无 关 。 每 一 个 位 于 o 左边 的 实数 极点 和 零点 也 
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给 Glo) 的 角度 贡献 0 ,但 每 一 个 位 于 c 右边 的 实数 极点 和 等 点 则 分 别 给 G(o) 的 角度 
贡献 一 180 和 十 180 。 因 此 , 根 轨迹 在 实 轴 上 的 任何 一 部 分 都 有 奇数 个 开 环 实数 极点 
和 实数 零点 位 于 它 的 右 侧 。 如 果 在 正 实 轴 上 不 存在 开 环 的 极点 和 零点 (几乎 每 个 PLL 
都 是 这 样 ) ,那么 根 轨迹 的 任何 实数 部 分 只 可 能 出 现在 负 实 轴 上 或 在 :一 0 Ab. 


3A. 3 轨迹 与 轴 的 交点 


根 轨迹 与 虚 轴 或 实 轴 相 交 的 位 置 是 对 PLL 工程 师 们 非常 有 用 的 信息 。 这 里 所 示 
的 是 一 个 具体 PLL 的 交点 ,而 不 是 从 一 般 情 况 推导 出 的 。 所 选 的 例子 是 3. 16 节 中 的 
四 阶 2 类 PLL。 这 个 PLL 在 原点 有 两 个 开 环 极点 ,一 个 零点 在 * 一 一 1/m ,两 个 重合 的 
环 路 高 频 极 AMF s=— b/r. Wm IEA iB Bl p= sr ,因而 开 环 零点 在 p= 一 1,， 
两 个 开 环 高 频 极 点 在 p= 二 一 bp。 这 个 例子 的 特征 多 项 式 为 


+ +K'p+K' =0 (3A-1) 


其 中 K = 二 Kz 是 归 一 化 的 增益 。 

1. 与 虚 轴 的 交点 

虚 轴 是 PLL 的 稳定 性 边界 ;如 果 根 轨迹 进入 :平面 的 右 半 部 , 则 环 路 就 不 稳定 。 
在 穿越 点 ,虚数 极点 将 是 位 于 p= tjp HHE EP pulp 为 实数 ) 是 待定 
的 。 此 外 还 有 两 个 极点 ,其 位 置 一 各 和 一 ps 还 未 和 项。 现在 用 pt pi 去 除 式 (3A-1)， 
得 到 余数 pK’ —2p)/b)+K' 一 aE 。 这 个 余数 对 所 有 的 六 都 等 于 零 MR 


4 
K’ — 2B = 0 K’— +2 =0 (3A-2) 


从 上 面 的 第 二 个 条 件 中 减 去 第 一 个 条 件 后 得 到 
TOE 
上 式 确 定 了 两 对 极点 ,它们 分 别 位 于 虚 轴 上 的 p 502 类 PLL 开 环 的 积分 器 极点 ) 和 


i = E A (3A-3) 


b 
等 式 (3A-3) 是 我 们 一 直 在 寻找 的 po 的 结果 。 

po 的 实数 值 仅 当 b> 2 时 才 存 在 ; 当 6 的 值 比较 小 的 时 候 , 不 存在 与 虚 轴 的 非 零 交 
点 。 这 个 情况 的 意思 是 说 , 当 <2 和 任何 KK 这 0 时 , 根 轨迹 的 复数 分 支 完 全 位 于 右 半 
平面 内 ; 即 , 当 2 一 2 时 , 环 路 是 不 稳定 的 。 为 了 找 出 KK 的 相应 于 po 的 值 ( 即 , 相 对 于 稳 
定 边界 的 K' 值 ) ,我 们 求解 式 (3A-2) 的 第 一 个 方程 , 求 出 用 5 和 表示 的 po, 并 把 结 
果 代 人 式 (3A-2) 的 第 二 个 方程 ,因而 可 以 找 出 根 K 二 0( 两 个 开 环 极点 位 于 p 二 0) 和 

K’ = 2(b—2) (3A-4) 

这 个 结果 只 适用 于 和 >2 的 情况 。 

2. 与 实 轴 的 交点 

请 参阅 图 3A-1, 图 中 表示 前 面 这 个 例子 在 请 平面 上 的 开 环 极点 和 和 雪 点 ,以 及 在 根 委 


J EE ws Pa 
drs pk 
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(SS BS — 


迹 上 位 于 p=—dt+jAN—tAR. RNA 看 作 一 个 无 穷 小 量 ,因此 p= d 是 根 轨迹 的 
复数 部 分 与 实 轴 的 一 个 交点 。 从 开 环 极点 和 零点 到 点 加 = 一 cd 十 过 的 矢量 的 角度 必须 加 
在 一 起 成 180 "的 奇数 倍 。 每 一 个 位 于 一 红 右边 的 极点 和 零点 所 贡献 的 角度 都 略 小 于 
180 ,而 那 两 个 位 于 一 4 的 左边 的 极点 的 每 一 个 所 贡献 的 角度 都 略 大 于 0 。 零 点 给 G(s) 
贡献 一 个 超前 ( 正 的 ) 的 相位 ,而 极点 给 GCs) 贡献 一 个 滞后 ( 负 的 ) 的 相位 。 也 就 是 


(2k —1)r =— 2 x— tan” 今 ) 十 (x —tan™ oo) 2tan” a 


b—d 
=— n+ tan? 他 一 tam 了 全 1 — 2ean = 全 (3A-5) 
4> k=0, AMARE x 项 互相 抵消 ,结果 变 为 
0 =+ 2tan £ tan 74 一 2tan 
因为 4 是 无 穷 小 ,所 以 这 三 个 角 都 非常 小 ， ee 
二 + +-2 it; 2A =0 
通 分 并 提出 A 因子 后 ,其 分 子 为 


3d — (4+4)d+26=0 
该 方程 的 根 位 于 


~~ 
q= 4 士 b 士 165 十 16 


对 于 54(2 一 3)==1.072 或 5 三 4(2 十 V3)=14. 928 ,该 鉴别 式 为 非 负 。 由 于 b=? 是 
一 个 稳定 性 边界 ,所 以 更 小 的 如 的 限制 值 即 表示 一 个 不 稳定 状态 ,因而 在 PLL 设计 中 
没有 用 处 。2 王 4(2 二 V3) 这 个 较 大 的 限制 值 表示 在 负 实 轴 上 存在 三 个 重合 的 实 极点 ， 
它们 位 于 加 一 一 (4 十 人 /6 一 一 2(1 十 1/V3)=: 一 3.15470。 


m-tan [A/d] 


图 3A-1 用 以 确定 四 阶 2 类 PLL 的 根 轨 迹 与 负 实 轴 的 相交 的 几何 图 示 
附录 3B ” 开 环 传递 函数 G(s) 的 形式 
2. 3. 1 节 中 曾 给 出 了 开 环 传递 函数 G(s) 的 非常 一 般 性 的 形式 ， 


Cos 一 KaKo Fpa Fula) 


其 中 环 路 滤波 器 被 划分 为 两 个 级 联 的 环节 ; FF,,,(s) 是 一 个 比例 加 积分 (P 十 DD 环节 ， 
Fi(s) 是 一 个 高 频 滤 波 环节 。 本 附录 将 考察 Fi(s) 的 若干 种 不 同 的 结构 。 同 时 还 将 说 
明 其 中 的 每 一 个 传递 函数 应 当 如 何 安排 , 才 便 于 伯 德 图 和 尼 科 和 尔 斯 图 的 计算 。 


3B.1 比例 加 积分 环节 


等 式 (2-27) 把 P 十 I 环节 定义 为 下 面 的 形式 


Fyi(s) = K, + t+ 54 Sh 4. (3B-1) 


虽然 几乎 任何 一 个 P+I 的 结构 都 可 以 通过 恰当 的 代数 运算 而 表示 成 上 面 这 样 的 形式 ， 

但 从 形式 上 看 , 式 (3B-3) 却 表示 了 一 种 具有 多 个 并 行 支 路 的 结构 ,如 图 3B-1 所 示 。 这 
个 完全 并 行 的 结构 是 可 以 工作 的 ,但 如 果 环 路 类 别 大 于 2 类 时 ,其 积分 器 的 数目 明显 
地 超过 了 实际 所 需 的 数目 。 如 果 一 个 PLL 为 n 类 ,那么 PLL 可 以 刚好 用 7 个 积分 器 
来 实现 。 其 中 的 一 个 积分 器 总 是 由 VCO 提供 ,所 以 环 路 滤波 器 只 需要 提供 (nz 一 1) 个 。 
但 图 3B-1 中 完全 并 行 的 结构 需要 SN (i 一 1) 二 n(n 一 1)/2 个 积分 器 ,因此 最 好 用 一 
个 更 加 经 济 的 结构 。 


| | 
i | | 
l | | 
| | \ 
| | į 


图 3B-1 一 个 高 于 2 类 PLL 的 环 路 滤波 器 的 P 十 I 部 分 所 采用 的 并 行 结构 


我 们 可 以 设计 各 种 结构 ,把 其 中 所 需 的 (2 一 1) 个 积分 器 连 成 级 联 的 形式 ;而 这 
(n 一 1) 个 起 到 稳定 作用 的 零点 可 以 这 样 产生 :把 比例 输入 信号 与 (x 一 了 个 积分 器 的 输 
出 信和 号 通过 恰当 的 加 权 组 合 而 成 。 这 样 的 一 个 结构 (还 有 许多 其 他 的 结构 ) 坡 示 于 图 
3B-2 中 。 这 个 结构 有 下 面 的 传递 荐 数 


[i+ FA ie Pay 
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a T i 


Fifsy = K, Ea + ees -a + Kinta 十 … 


这 些 系数 可 以 通过 下 面 的 式 子 与 (3B-1) 中 的 系数 关联 起 来 
K, = Kia 
K; = Kima; 


K, = K, lo da da 


这 个 结构 也 仍然 只 需要 (nm 一 1) 个 积分 器 。 可 以 看 出 ,每 一 个 a; 都 有 (时 间 ) WER. 


图 3B-2 ”一 个 环 路 滤波 器 的 PE 二 I 部 分 由 级 联 积分 器 和 并 行 加 法 器 构成 
对 于 一 个 2 类 PLL 来 说 ,P 十 I 滤 波 器 的 传递 国 数 不 过 是 


Fmi pp & = iTe 
Ki 3 5 


因而 可 以 看 出 1/as 与 n 相同 ,ts 是 2 类 PLLBSHE AHA BR, WA 2-2 Ara. 
对 于 一 个 3 类 PLL,P 十 I 滤 波 器 的 传递 函数 可 表示 为 


Fait) _ e r s+ saz taa 
K, S y 5 


在 使 用 二 次 方程 的 公式 后 ,可 给 出 表达 式 的 两 个 零点 位 于 


如 果 a; 二 a;/4; 那 么 这 两 个 零点 重合 于 s 二 一 as /2( 和 希望 的 设计 目标 ) ,但 如 果 a 大 于 此 
E. WU ARSE HES AA BIL). SER a/a 的 容 差 有 适当 严格 的 规定 ,我 们 是 
可 以 把 零点 设计 成 重合 的 ,但 如 果 容 差 太 大 (在 实际 的 模拟 PLL 设计 中 是 常见 的 ), 则 
复数 零点 的 风险 也 就 很 大 。 

关于 选择 重合 零点 和 避免 复数 零点 的 理由 将 在 8. 3. 1 节 中 论述 。 对 所 有 3 类 或 3 
类 以 上 的 PLL, 使 用 图 3B-1 和 图 3B-2 中 的 结构 ,或 使 用 由 这 些 结构 演变 而 成 的 任何 绪 
构 , 都 可 能 出 现 复 数 零 点 。 正 是 由 于 上 面 这 种 多 路 并 行 的 结构 , 才 有 可 能 产生 复数 零 
点 ,即使 积分 器 本 身 是 严格 地 级 联 的 。 一 -种 通过 本 身 结构 来 避免 复数 零点 的 方法 ,是 
比较 安全 的 ,尤其 当 元 件 的 容 差 比较 大 的 时 候 ，。 

图 3B-3 和 图 3B-4 示 出 了 两 种 可 以 完全 防止 复数 零点 的 结构 ,其 中 级 联 中 的 积分 
器 可 以 有 任意 多 个 。 避 免 复数 零点 的 方法 是 ,把 每 个 零点 与 一 个 单一 的 积分 器 相 联 
系 , 而 不 是 用 两 个 或 更 多 个 积分 器 并 联 产生 零点 。 这 两 种 结构 都 是 图 2-2 中 一 阶 P+ 
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滤波 器 的 傈 单 级 联 。 


提示 :奇数 个 级 联 的 反 相 运算 放大 器 会 对 反馈 回路 引入 一 个 反 向 极 性 。 一 定 要 在 
整体 设计 中 考虑 到 这 一 点 。 


Ra Cy Rm Cp Ra Ce Rm Cp 
aw 一 Ray p> Rey >. Rp, > 输出 


图 3B-3 一 个 环 上 路 滤波 器 的 P 十 1 部 分 用 有 源 滞后 超前 单元 级 联 而 成 


图 3B-4 一 个 环 路 滤波 带 的 PP 十 I 部 分 用 独立 的 一 阶 P 十 1 单元 级 联 和 而 成 


暂且 不 说 极 性 反 回 的 问题 ,图 3B-3 中 的 PI PD ee 


Fa (sy = Re am PAE i Maths 
s7! CaR a CR a 4 


_ReRge . (stl /ea)(stl/te)- 
RaRa wl , 


=K, 【5 十 17r Jst l/r Jere (3B-2) 


HP n= GRa, Ki = (ReRe) / (Ra Rato on BAAS. 同样 ,图 3B-4 中 结构 
的 传递 PRAS x (3B-2) 中 最 后 一 行 相 同 + FF A Pe AR EM Ki = Kya Kips +t; = Ky; / Ka; & 
yO Frei A a AB). P+ RIES PAR OP Pe oy BE A 
相位 


20log 


Fado | =— 20(n— Dilog(e) + 10$ log (v t >) (3B-3) 
Argl Fou) ) = 12| —< Bon + Shan ur: | (3B-4) 


3B.2 高 频 环节 


在 PLL 中 可 以 找到 的 几乎 每 一 个 高 频 滤波 器 的 传递 函数 ,都 可 以 写成 一 阶 和 二 阶 
的 零 极 点 与 一 个 延迟 之 积 , 其 形式 如 下 
| I, (stm + DOE +25 +1) . 
Bus) = Fue ian + DIL (os’ Bos) Ten pros 
其 中 心 是 传输 延迟 。 相 应 的 幅度 和 相位 表达 式 为 


Fy (lew) 


20log = 10 $ log +a?) +10 >} logl (1 — aat + wi pi] 
Fy: CO) _ ad 


$d 7 EH er Fal 
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-一 一 一 


— 10 $ log(l +a?) 
$ 


一 10> log[(1— aw’) oR] (3B-6) 
,180/_ 4 
Argl Fis Ga) | = E ( ata 十 2 tan Ea F > tan Ida 
— 2 tan ate 一 Dj tan” ie = a ) (3B-7) 


Fy. "FAG HH BLA She BE OR A OR EOLA (BSE AE eR 
如 果 要 用 实 系 数 表达 的 话 , 就 需要 用 二 次 因 式 。 在 模拟 PLL 中 也 很 少见 到 使 用 相当 大 
的 延迟 ,但 确实 是 有 的 ; 当 必 须要 处 理 延 迟 的 时 候 , 可 求助 于 式 (3B-5) 和 式 (3HE-7)。 


3B.3 计算 


口 可 以 建立 这 样 一 个 电子 表格 ,使 Fu 中 的 极点 和 零点 的 数目 比 任何 实际 PLL 中 
需要 的 还 要 多 ,并 简单 地 把 多 出 的 一 些 系数 ra 和 8 BAS, AMET 
因子 降 为 1。 

口 对 F,,; 却 没有 这 样 容易 ,因为 把 式 (3B-2) 中 任意 一 个 时 间 常 数 置 为 零 ,将 使 除数 
为 零 。 

口 Fun 公式 的 构成 法 则 是 lim-o F,4)(s)/Ki=1, 

O Fi 公式 的 构成 法 则 是 limo Fis(s)/ Fy (0) =1. 

OK, 和 Fe(0) 都 将 以 天 的 系数 而 被 包含 进去 。 
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一 旦 建 好 了 伯 德 图 或 尼 科 和 尔 斯 图 的 电子 表格 之 后 ,就 不 难 再 增加 儿 个 公式 以 产生 财 
环 传递 函数 ECjw) 和 日 (jw) 的 频率 响应 。 本 附录 将 给 出 公式 的 产生 方法 和 一 些 例子 。 


3C.1 频率 响应 公式 


我 们 从 闭环 误差 传递 函数 ECjw) 开 始 ;E(jw) 与 开 环 传递 函数 之 间 的 关系 以 极 坐 标 
形式 可 写 为 4 


min l 1 i 
| E| ”一 [GT iaia 


其 中 自 变 量 jw 因 书 写 紧凑 的 缘故 已 被 略 去 ,而 g=ArglG], E HRERTRI JEA 
地 从 式 (3C-1) 中 分 离 出 来 。 首先 ,相位 的 表达 式 是 


Arg( E] =— tan” wa FTG (3C-2) 
一 般 都 在 乘 以 180/r 之 后 用 度 来 画 出 。 然 后 ,幅度 是 
| E| = 


l 
1+2 |G| cosg +| GI’ 
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用 dB 表示 的 幅 值 是 
10log | E |? = 一 10logL1 十 2 | G | cosg +| G |? ] (3C-3) 
闭环 系统 的 传递 函数 用 极 坐 标 写 出 为 


iAH] |G| e 
Hlew™ = Gre 


且 可 得 到 下 面 的 公式 
Arel H] = ¢+ Argl E] (3C-4) 
|H|’=|G EF 
lolog | H |? = 10log | G |? + 10log | E |* (3C-5) 


3C.2 频率 响应 图 举例 


图 3C-] 至 图 3C-4 示 出 了 闭环 频率 响应 五 和 五 的 曲线 图 的 例子 。 图 3C1 和 图 
3C-2 是 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 曲线 图 ,其 中 天 = 一 3(5 一 0. 866) ,与 图 3-13 中 的 伯 德 图 的 
条 件 相同 ,也 与 图 3-18 中 的 尼 科 和 尔 斯 图 的 条 件 相 同 。 图 3C-3 和 图 3C-4 显示 了 环 路 内 
的 延迟 ry, /10 对 频率 响应 的 影响 。 在 频率 wr <1 的 区 域内 影响 最 小 ,但 在 高 频 时 ， 
可 以 看 出 影响 不 断 增加 。Arg[ Hj] 受到 的 影响 甚大 ,此 结果 并 非 出 平 意料 ,因为 在 高 频 
时 AH (jw) Bi GUw). 


幅度 , |E(j@)|,dB 


40 -300 
0.01 0.1 1 10 100 


| 归 一 化 频率 , wt, 
图 3C-1 一 个 2 类 PLL 的 EE(jw) 频 率 响 应 ,其 中 Kr 一 3; 与 图 3-13 中 伯 德 图 
的 参数 相同 ,也 与 图 3-18 中 尼 科 尔 斯 图 的 参数 相同 
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一 wa M 


幅度 , L(j@)|,dB 


归 一 化 频率 , ora 
图 3C-2 一 个 2 类 PLL 的 HOw RAY, AP Kr. =3; SKI 3-13 中 伯 德 图 
的 参数 相同 ,也 与 图 3-18 中 尼 科 尔 斯 图 的 参数 相同 
200 


归 一 化 频率 , om 
图 3C-3 一 个 2 类 PLL BY E(w) 频率 响应 ,其 中 Kr, = 3 和 环 路 内 的 延迟 本 一 请/10; 
与 图 3-16 中 伯 德 图 的 参数 相同 ,也 与 图 3-20 中 尼 科 尔 斯 图 的 参数 相同 
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所 -10 0 

g -20 -100 * 
-30 -200 
-40 -300 


0.01 0.1 1 10 100 
归 一 化 频率 , OP 
图 3C-4 一 个 2 类 PLL 的 频率 响应 AG) ,其 中 Ke =3 和 环 路 内 的 延迟 er /10; 
与 图 3-16 中 伯 德 图 的 参数 相同 ,也 与 图 3-20 中 尼 科 和 尔 斯 图 的 参数 相同 
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S45 数字 了 PLEL: 传 递 函数 与 相关 工具 


同 许多 电子 器 件 一 样 , 锁 相 环 也 正 愈 来 愈 多 地 用 数字 电路 来 实现 。 采 用 数字 电路 
的 诸多 理由 也 适用 于 PLL: 成 本 低 、 制 造 容易 .元件 无 漂移 和 无 容 差 等 。 数 字 信 号 很 容 
易 存 储 ,但 模拟 信号 几乎 无 法 存储 。 数 字 积 分 器 没有 失调 和 易 失 性 的 问题 。 通 常用 数 
字 运 算 可 以 完成 的 任务 ,用 模拟 电路 则 是 无 法 完成 的 。 除 了 这 些 优点 以 外 ,能 与 系统 
中 其 他 数字 电路 相 容 的 优点 ,无疑 是 PLL 数字 化 的 最 大 动力 。 


4.1 数字 PLL 的 特性 


数字 PLL(DPLL) 的 操作 与 一 般 数 字 信 号 处 理 有 下 面相 同 的 特点 : 

口 信号 以 一 连 串 离散 采 祥 点 Lsample) 的 形式 表示 ; 

口 每 个 样 点 的 信息 是 一 个 无 量 岗 的 数字 量 ; 

口 数字 量 必定 是 有 限 精度 的 ;因为 数字 量 是 量化 的 数 ; 

口 数字 PLL 内 部 的 操作 是 通过 计算 来 完成 的 。 

执行 计算 的 PLL 有 时 叫做 软件 PLL, m PLL 中 的 基本 算法 既 可 以 用 软件 实现 ,也 
可 以 用 硬件 实现 ,取决 于 要 求 的 速度 和 可 使 用 的 硬件 。 本 书 将 用 " 计 工 的 "这 个 词 指 便 
件 实现 或 软件 实现 。 

所 有 PLL 均 呈 现 非 线性 的 行为 。 我 们 在 第 2 章 和 第 3 章 中 假设 ,如 果 相 位 误差 足 
够 小 ,那么 PLL 的 操作 可 以 近似 为 一 个 线性 模型 。 这 个 假设 对 许多 模拟 PLL 是 很 正 
确 的 ,因而 可 以 使 用 传递 函数 进行 分 析 与 设计 。 

然而 ,数字 PLL 要 比 模拟 PLL 更 难处 理 ,大量 使 用 中 的 数字 PLL 的 严重 非 线性 是 
不 能 用 近似 方法 描述 的 ,甚至 在 相位 误差 很 小 时 也 如 此 。 这 就 是 说 ,这 些 本 质 上 为 非 
线性 的 PLL 不 能 使 用 传递 函数 的 分 析 方 法 ;第 13 章 中 有 一 些 这 样 的 例子 。 但 即使 不 
存在 严重 的 非 线性 ,每 个 数字 PLL 也 还 受 量化 效应 的 影响 ;量化 是 一 种 非 线 性 操作 , 它 
的 影响 在 小 相位 误差 时 更 为 显著 。 为 了 避免 非 线性 分 析 带 来 的 极 大 复杂 性 ,我 们 通常 
是 这 样 做 的 , 即 假设 量化 是 足够 精细 的 ,以 至 于 可 以 略 去 它 的 一 次 效应 ,而 且 还 假设 这 
样 的 DPLL 是 可 以 用 线性 近似 作 分 析 的 。 量 化 效应 将 作为 单独 内 容 在 第 13 章 中 讨论 。 
在 本 章 中 我 们 将 推导 几 种 数字 PLL 的 传递 函数 ,但 前 提 是 略 去 了 量化 效应 ,而 且 把 讨 
论 局 限于 那些 不 再 包含 其 他 重大 非 线 性 的 ,小 相位 误差 时 的 数字 PLL, 
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4.2 数字 传递 函数 


同 模拟 电路 在 时 域 中 用 微分 方程 描述 一 样 ,数字 电路 是 在 位 移 域 (shift domain) 中 
用 差分 方程 描述 的 。( 位 移 域 可 以 与 离散 时 域 相 联系 ,但 不 必 如 此 .) 正 如 一 个 线性 .时 
不 变 微 分 方程 可 以 用 拉 普 拉 斯 变换 的 方法 转换 到 变换 域 中 一 样 ,一 个 线性 、 移 不 变 
(shift invariant) 的 差分 方程 可 以 用 x 变换 的 方法 转换 到 它 的 变换 域 中 。 本 节 将 导出 数 
字 PLL 一 个 代表 性 结构 的 差分 方程 和 z 变换 式 。 总 的 传递 函数 则 是 通过 数字 PLL 中 
各 单元 的 x 变换 推导 之 后 得 出 的 。 


4.2.1 数字 PLL 的 结构 


只 需 对 图 1-1 中 的 PLL 的 一 般 性 框图 稍 作 改动 ,就 可 用 于 DPLL。 图 中 已 经 有 了 
数字 检 相 器 和 数字 环 路 滤波 器 ,但 要 用 数控 振 落 器 (NCO) 代 震 压 控 振 葛 器 (VCO)。 此 
外 ,一 个 品 个 采样 间隔 的 延迟 单元 (D 为 正 整数 ) 是 环 路 中 不 可 缺少 的 单元 。 

在 第 2 章 和 第 3 章 中 ,输入 和 输出 信号 的 相位 是 以 弧度 为 单位 的 ,并 以 符号 86 表 
示 。 虽 然 对 数字 PLL 也 可 以 使 用 同一 组 术语 ,但 这 里 的 相位 将 以 周 (eycle) 为 单位 [ 周 
等 效 于 单位 间 隔 (UD J ,并 以 符号 se 表示 。 这 两 种 标记 法 得 出 的 传递 函数 是 完全 一 样 
的 ;选择 不 同 的 方法 仅 是 为 了 展示 如 何 使 用 不 同 的 术语 。 

输入 信号 是 一 个 无 量 纲 的 数字 量 序列 ,序列 中 的 数字 量 为 输入 信号 相位 s[n], 其 
中 nn 是 样 点 的 序号 。NCO 输出 序列 的 相位 被 标记 为 en]. 

注释 : 方 括号 [， | 中 的 是 离散 序列 中 的 序号 自 变 量 , 而 圆 括号 (，) 中 的 是 连续 时 
域 的 自 变 量 。 


4.2.2 差分 方程 


对 于 足够 小 的 相位 误差 , 略 去 量化 之 后 , 检 相 器 输出 的 第 nn 个 样 点 是 下 面 这 个 无 
BANK 
uaLn] = r taln]— eln]? (4-1) 
其 中 x, 是 检 相 器 的 增益 ; 它 确定 了 PD 对 相位 误差 e.[ nj 二 {seLnj] 一 sopLn1} (以 周 为 单 
位 ) 的 输出 响应 ulaj, BJR r 是 无 量 纲 的 ,但 可 以 有 一 个 ( 周 ) 一 的 伪 量 网 (pseudodi- 
mension) ; 连续 时 域 中 与 它 对 应 的 属 表示 了 PD 对 相位 误差 输入 8. 的 输出 啊 应 ,而 a 
可 以 有 (弧度 ) “NAB. 
注释 :所 有 像 e 这样 的 系数 总 被 看 成 是 正 的 ,除非 特别 说 明 ， 
本 节 中 考虑 的 环 路 滤波 器 由 比例 单元 ,积分 单元 和 延迟 单元 组 成 。 一 个 通用 的 比 
例 单元 有 增益 ka .输入 Ta AR zl nj, 它 的 差分 方程 可 表示 为 
Lol N] = tn Til?) (4-2) 
下 标 m 意思 是 比例 因子 ;这 些 标记 将 在 下 面 用 修改 后 的 标记 代 兰 。 我 们 把 比例 单元 表 
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示 为 无 延迟 的 和 无 记忆 的 模型 ;也 就 是 ,第 n 个 输入 信号 和 比例 系数 唯一 地 确定 了 第 nn 
个 输出 。 
一 个 数字 积分 更 可 以 用 下 面 的 差分 方程 描述 ， 
Yela] = ztLa 一 菇 十 ?La 一 1 (4-3) 
其 中 下 标 RARE BEAR. vy ERO on PO RES yn | 
n 个 输入 样 点 。 环 路 滤波 器 中 存放 yi 的 积分 寄存 器 ,在 达到 它 的 两 个 极 值 之 一 后 , 必 
须 饱 和 在 这 个 极 值 上 ,而 不 能 做 循环 操作 。 在 通常 的 运行 条 件 下 ,设计 良好 的 DPLL 
是 不 会 进入 饱和 状态 的 。 
NCO 的 差分 方程 为 
tln] 一 《人 [一 1 十 gta 一 1] mod-l (4-4) 
HEP e, 是 VCO 的 比例 系数 ,e。[nj 是 第 nn 个 输出 样 点 ,u.Lnj 是 第 个 控制 输入 样 点 。 
标记 mod-1 HABE eE [0,1) NCO 积分 兹 总 是 丢掉 8 的 整数 部 分 , 即 NCO 中 的 寄 
存 器 的 内 容 是 循环 运转 的 ,这 与 环 路 滤波 器 中 积分 融 正 好 相反 。 这 个 由 循环 引起 的 相 
位 回 绕 (wrapping) 是 非 线性 的 ,一 般 可 以 用 某 种 方法 避免 ,这 里 和 暂 不 讨论 。 为 了 推导 传 
递 函 数 , 我 们 认为 这 种 非 线 性 是 不 存在 的 。( 即 把 NCO @ mM — Pde a4 A wit Rae 
而 计数 过 程 中 的 不 连续 是 由 于 人 为 地 用 直线 上 的 数 标记 圆周 上 的 位 置 而 造成 的 。 所 
以 在 NCO 的 操作 中 ,实际 上 是 不 会 真正 发 生 不 连续 的 。) 
乘积 k,u. 是 一 个 以 分 数 周期 (fractional cycle) 为 单位 的 相位 增 量 ,所 以 无 量 网 的 
NCO 增益 系数 x, 就 有 周期 (cycle) 的 伪 量 网 。 一 般 NCO 的 增益 系数 为 x, 二 1。 如 果 
NCO 的 时 钟 频 率 为 f., 那么 它 的 输出 频率 ( 即 相 位 寄存 器 的 平均 循环 速率 ) 就 是 
Koefe AHE, WMR ku 为 负数 ,那么 全 频率 可 以 有 实际 意义 。NCO 的 输出 频率 
可 以 越过 零 频 ,这 与 通常 的 模拟 VCO 不 同 。 相 位 增 量 值 | 心太 | 必须 小 于 0. 5, 以 便 符 合 
Fe AGRI RE ,避免 频率 的 混 登 。 
积分 器 和 NCO 的 差分 方程 中 都 包含 1 个 样 点 的 延迟 ;也 就 是 ,第 (n 一 1) 个 输入 样 
点 上 只 有 到 了 第 nn 个 输出 样 点 的 时 候 才 出 现在 输出 信和 号 中 。 此 外 ,积分 器 是 有 记忆 的 ; 
第 n 个 输出 样 点 是 前 面 所 有 一 直到 第 (x 一 1 个 输入 样 点 的 按 比例 相 加 之 和 。 
一 个 具有 品 个 样 点 间隔 的 延迟 单元 的 差分 方程 很 简单 : 
Tæln] = xaln—D] (4-5) 
在 前 面 的 差分 方程 中 加 和 人 延迟 单元 是 为 了 兼顾 实时 与 非 实 时 两 种 情况 。 一 方面 ,在 进 
行 仿真 或 对 已 存储 的 信号 做 后 处 理 时 ,是 可 以 在 无 延迟 下 完成 环 路 操作 的 ( 即 第 ”个 
输入 被 用 于 第 ”个 输出 )。 另 一 方面 ,如 果 系 统 的 时 钟 频率 与 PLL 的 采样 率 ( 典 型 地 为 
高 速 硬 件 系 统 ) 可 以 比较 时 , 环 路 就 必须 包含 延迟 ,因为 有 些 单元 的 处 理 时 间 超 过 了 一 
个 采样 间隔 时 间 。 这 里 应 当 注 意 的 是 ,不 是 所 有 的 结构 都 允许 像 本 模型 这 样 把 延迟 集 
中 于 一 个 地 方 。 
如 果 时 钟 频率 明显 高 于 PLL( 典 型 地 为 软件 系统 ) 的 采样 率 , 那 么 在 一 个 采 梓 间隔 
内 PLL 可 以 完成 多 次 操作 ,但 在 实时 环 路 中 总 是 存在 一 些小 于 一 个 采样 时 间 的 处 理 延 
迟 。 环 路 中 插入 的 整数 延迟 马 并 没有 考虑 分 数 延 迟 的 情况 。 本 书 只 考虑 整数 延迟 。 
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在 反馈 环 路 中 必须 至 少 有 D=1 的 延迟 。 没 有 延迟 的 环 路 是 无 法 进行 计算 的 ;因为 当 


VCO 必须 输出 一 个 相位 样 点 的 时 候 ,PD 还 没有 算出 它 的 相位 误差 输出 (输入 相位 与 输 
出 相位 之 差 ) ,而 这 个 相位 误差 输出 正 是 计算 VCO 的 当前 输出 相位 所 必需 的 。 

写 出 这 些 差 分 方程 时 已 经 用 了 一 个 默认 条 件 , 即 所 有 单元 都 运行 在 同一 个 采样 率 
下 。 本 章 中 所 有 下 面 的 内 容 都 是 基于 单一 采样 率 的 假设 。 关 于 多 采样 率 的 操作 将 在 
第 13 章 中 讨论 。 


4.2.3 环 路 单元 的 z 变换 


检 相 器 差分 方程 的 = 变换 式 很 简单 ， 
Ual) = wie (z) — eo (2)} (4-6) 
同样 ,无 延迟 比例 单元 的 z 变换 为 
大 Ko = pn Kn C2) (4-7) 
其 中 (DA X(Cc) 是 它们 各 自序 列 的 = 变换 。 具 有 一 个 单位 延迟 的 积分 器 的 z 变换 为 
Y,(z) = mz Xu) (4-8) 
在 忽略 mod-1( 以 1 为 模 ) 的 非 线性 的 前 担 下 NCO 的 z 变换 为 
i= sE Uta (4-9) 
pore 
最 后 ,整数 延迟 单元 的 z 变换 为 
Aap (2) = OX «(z) (4-10) 


应 当知 道 , 采 样 反馈 环 路 中 的 整数 延迟 单元 的 = 变换 式 是 一 个 代数 式 , 处 理 起 来 比较 
简单 ,但 连续 时 域 反馈 环 路 中 的 延迟 单元 的 拉 普 拉 斯 变换 式 却 是 一 些 超越 函数 。 

图 4-1 画 出 了 一 个 数字 PLL 的 线性 模型 ,其 中 每 个 单元 都 标 有 z 变换 的 传递 函 
数 。 这 个 模型 将 作为 本 章 后 面 大 多 数 内 容 的 基础 。 


比例 单元 比例 单元 比例 单元 


NCO 延迟 单元 积分 器 “积分 器 


图 4-1 一 个 3 类 DPLL 的 框图 


4.2.4 环 路 滤波 器 
我 们 把 环 路 滤波 器 的 z 变换 传递 函数 记 作 F(z) 。 环 路 滤波 器 由 比例 单元 .积分 器 
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和 延迟 单元 组 成 。 也 可 能 增加 一 些 融 频 滤波 单元 ,这 些 将 放 在 后 面 讨 论 。 传 递 函数 表 
达 式 F(z) 由 它 的 各 个 单元 的 = 变换 组 成 。 现 在 我 们 只 讨论 图 4-1 中 的 单 环 路 滤波 器 ; 
这 个 环 路 滤波 器 产生 了 一 个 3 类 的 数字 PLL。 这 并 不 是 说 3 类 PLL 是 常用 的 (其 实 不 
是 ) ,也 不 是 说 数字 PLL 一 定 没 有 高 频 滤波 。 这 个 举例 滤波 器 的 传递 函数 ,可 以 通过 把 
某 些 系数 置 零 而 降 为 2 类 或 1 类 。 

模拟 PLL 的 环 路 滤波 肯 的 几 个 变化 结构 曾 示 于 附录 3B 中 。 数 字 PLL 也 可 以 有 
这 些 相同 的 结构 。 而 且 , 图 4-1 的 结构 也 可 以 作为 男 一 个 可 能 的 模拟 PLL 结构 列 在 附 
录 3B 中 。 机 敏 的 读者 将 会 看 出 ,图 4-1 中 的 结构 采用 了 最 少 的 积分 器 个 数 ( 因 为 积分 
艇 是 级 联 的 ), 但 在 它 的 传递 郴 数 中 有 可 能 出 现 不 希望 的 复数 零点 (因为 使 用 了 并 行 通 
路 把 信号 组 合 起 来 )。 但 实际 上 ,由 于 数字 实现 不 会 有 系数 容 差 的 问题 ,所 以 也 就 不 会 
有 复数 零点 的 风险 ;零点 可 以 被 准确 地 放 在 希望 的 位 置 上 ,这 将 在 下 面 做 进一步 说 明 。 

应 当 注 意 , 不 仅 积 分 器 是 级 联 的 ,而 且 系 数 ja rs 和 ws 也 是 级 联 的 。 用 这 种 方法 绘 
制 出 来 的 滤波 右 框 图 显得 整齐 干净 ,而 且 还 有 实现 上 的 优点 , 即 所 有 的 系数 几乎 都 小 
F lse 几乎 总 是 小 于 i ,rs 几乎 总 是 小 于 心 。 因 此 ,对 最 右边 积分 器 的 输入 信和 号 所 需 
的 衰减 可 以 在 x .x PM xs 之 则 分 担 ,而 不 是 全 部 放 在 某 一 个 比例 单元 内 。 为 了 减少 计 
算 量 ,通常 的 做 法 是 把 比例 系数 选择 为 0. 5 的 一 些 整 次 医 , 因 此 比例 操作 可 以 不 用 乘 
法 而 用 移 位 完成 。 

为 简单 起 见 , 多 余 的 延迟 (CD 一 1) 被 包含 在 环 路 滤波 器 中 ,而 设 有 分 离 出 来 放 在 它 
们 实际 所 在 的 独立 单元 中 。 对 于 实际 的 数字 PLL 结构 ,我 们 未 必 能 提取 可 以 精确 适合 
这 个 模型 的 单元 延迟 ;所 以 ,对 具体 的 结构 必须 推导 出 它 的 经 修改 的 传递 函数 。 

把 图 4-1 中 所 有 的 比例 单元 ,积分 器 和 多 余 的 延迟 单元 组 合 起 来 ,就 得 出 环 路 滤波 
器 的 传递 函数 
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该 传递 函数 在 * 一 1( 相 当 于 连续 时 域 中 的 ;二 0) 处 有 两 个 有 限 值 的 极点 ,在 = 0 处 有 
CD 一 DD 个 极点 (由 多 余 的 延迟 产生 的 ) 和 两 个 有 限 值 的 零点 ,位 于 
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如 果 ks 二 kz/4( 这 个 条 件 是 可 以 很 容易 地 保证 完全 精确 的 ,因为 在 数字 实现 中 无 论 如 何 
为 复数 。 


4.2.5 环 路 传递 函数 


环 路 的 传递 函数 现在 可 以 简单 地 写 为 F(z) 与 检 相 器 和 NCO 的 = 变换 的 组 合 , 并 
定义 无 量 纲 的 环 路 增益 为 
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K = Kokki (4-13) 
ORS PRP. G H AE 的 下 标 表 示 环 路 的 类 型 ( 环 路 中 积分 器 的 总 
数 )。 
O 开 环 传递 函数 ， 
_ eo(z) ae LT — 21 Tr (oe) ww 
A(z) = 85 == i dy — ae 
O ABE IB PM 


eo(z)_ G3 (2) 
gilr) 1+G,(z) 
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H(z) = 


OT tee [2 Fer 2) Femme (4-15) 
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4.2.6 极点 与 零点 


A (4-14) BSR 4-16) EE BCE 3 类 的 ,这 可 以 从 GCC) 中 的 (1 一 > 这 一 项 看 
出 ,表示 在 环 路 中 有 3 个 数字 积分 器 。 而 闭环 传递 晴 数 的 分 母 的 次 数 要 高 于 类 型 数 ， 
但 不 包括 D=1 这 个 可 能 的 最 小 值 。 多 余 的 延迟 使 数字 PLL 的 阶 数 增加 (DD 一 1); 多 余 
的 这 些 开 环 极点 位 于 z= 二 0。 这 个 增加 的 阶 数 对 稳定 性 不 利 , 这 将 在 下 面 讨论 。 
假设 w= 二 0, 并 用 公 因 子 (1 一 x !) 去 除 所 有 传递 函数 的 分 子 和 分 母 ,就 得 到 一 个 阶 
数 为 (DD 十 1) 的 2 类 数字 PLL 的 传递 函数 。 系 统 传 递 函 数 可 简化 为 


az Cl — et tee!) 
a eae eee 


该 传递 函数 在 z= 二 1 一 ks; 处 有 一 个 零点 。 如 果 DD 二 1, 那 么 (DRA TRAE 


A A Ares 
a. -] 
z=1—-Stoafi- (4-18) 


如 果 式 (4-18) 中 的 判别 式 为 正 实 数 ,那么 这 两 个 极点 是 实数 且 不 重合 ;如 果 判 别 式 为 
零 ,这 两 个 极点 重合 于 zx 一 1 一 &/2; 如 果 判 别 式 为 负 ,这 两 个 极点 为 复数 。 

评注 ;(1) 关于 日 ; (x) 极点 的 式 (4-18) 在 形式 上 与 美 于 f(z) 零点 的 式 (4-12) 相 
同 ,因而 也 与 日 ; (2) 零 点 的 表达 去 相同 。 我 们 可 以 容易 地 精确 设置 H, 的 零点 ,但 这 个 
能 力 未 必 可 以 活用 到 H; 极点 的 情况 ,因为 式 (4-18) 中 的 和 包含 了 检 相 器 的 增益 因子 
Ko。 在 许多 (不 是 所 有 的 ) 检 相 器 中 ,k, 与 输入 信号 的 幅度 或 输入 信号 的 信 唆 比 有 关 ， 而 
ko 与 输入 信号 之 间 的 这 个 关系 几乎 无 法 精确 地 确定 。 对 于 检 相 器 增益 的 影响 将 在 第 
10 章 中 做 进一步 讨论 。(2) 在 第 2 章 和 第 3 章 中 ,2 类 PLL 的 传递 函数 表达 式 的 归 一 
化 是 关于 零点 位 置 * 一 一 1/m 进行 的 。 这 个 归 一 化 对 于 数字 PLL 来 说 , 既 没 有 必要 ,也 
没有 用 处 ,因为 = 已 经 是 一 个 无 量 岗 ( 即 归 一 化 的 ) 的 量 了 。 


(4-17) 
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现在 令 式 (4-17) 中 的 eo =0, 3 SR 4-17) 4D TAARA Rr), 
得 到 一 个 1 类 数字 PLL 的 闭环 系统 传递 函数 ， 


— Kz 
g e E 


这 个 传递 函数 没有 零点 。 如 果 D==1, 那 么 只 在 zx 一 1 一 5 处 有 一 个 单 极点 。 此 外 ,如 果 
x 二 1, 则 系统 传递 函数 就 简化 为 Hi(z) = 二 xz ,这 是 一 个 纯粹 的 单位 间隔 延 返 。 多 年 来 ， 
有 几 位 作者 曾 这 样 指出 ,由 这 样 选择 参数 所 形成 的 PLL, 仅 需 一 个 采样 周期 的 延迟 就 
可 对 输入 信号 做 出 完全 响应 ,这 是 采样 反馈 系统 能 达到 的 几乎 即时 的 最 快 啊 应 。 延 述 
的 输出 与 输入 完全 一 样 ,没有 任何 滤波 畸变 。 而 连续 时 域 中 的 等 效 PLL 将 会 有 无 限 大 
的 带宽 ,但 在 实际 上 是 不 可 能 的 。 选 择 x 二 1 和 D=1 就 抛弃 了 PLL 的 一 个 重要 作用 : 
对 输入 信号 的 滤波 。 因 此 ,输入 信和 号 中 的 任何 噪声 或 其 他 于 扰 将 未 受 任何 衰减 地 出 现 
在 输出 信号 中 。 
现在 假设 D=2;AKA— Bt 1 类 数字 PLL 的 极点 将 位 于 


z= FT (4-20) 


如 果 <0. 25 ,那么 这 两 个 极点 是 实数 且 不 重合 ;如 果 = 0. 25, 则 成 为 两 个 重合 于 z= 
0.5 的 极点 ;如 果 0. 25, 则 成 为 一 对 共 斩 复 数 极 点 。 


4.3 环 路 稳定 性 


如 果 环 路 的 所 有 极点 ( 它 的 特征 多 项 式 的 根 ) 都 位 于 单位 图 内 , 则 这 个 数字 PLL 是 
稳定 的 ;如 果 任 意 一 个 极点 位 于 单位 圆 之 外 , 则 是 不 稳定 的 。 本 节 将 对 几 个 DPLL 示 
例 的 稳定 性 条 件 做 一 总 结 ;详细 的 分 析 将 被 放 在 附录 4A 中 。 关 于 延迟 影响 的 进一步 
举例 可 在 参考 文献 L4. 1] 中 找到 。 

一 定 要 注意 ,极点 的 位 置 和 稳定 性 边界 是 与 PLL 中 延迟 的 具体 位 置 有 关 的 。 不 同 
的 延迟 位 置 导致 不 同 的 结果 。 本 节 中 的 这 些 例子 应 当 被 看 作 是 典型 的 情况 ,未 必 志 用 
于 结构 被 修改 过 的 情况 ;但 也 许可 以 近似 地 适用 。 


4.3.1 1 类 DPLL 


考虑 式 (4-19) 中 的 一 阶 1 类 (CD=1)DPLL。 它 的 一 个 极点 位 于 实 轴 上 ,如果 x 二 2 
则 在 单位 圆 内 ;如 果 eo? 则 在 单位 圆 外 (因而 不 稳定 )。 可 以 与 连续 时 域 中 的 一 阶 
PLL 作 比 较 ; 对 于 任何 正 的 环 路 增益 ,无 论 增益 多 人 么 大 ,连续 时 域 PLL 都 是 稳定 的 。 数 
F PLL 中 不 可 缺少 的 延迟 无 法 避免 地 产生 了 在 有 限 增 益 下 的 不 稳定 性 。 

其 次 ,把 延迟 增加 到 D=2, 因 而 两 个 极点 的 位 置 同 式 (4-20) 中 一 样 。 为 了 找 出 使 
共 轰 复数 极点 位 于 单位 圆 上 的 <“ 值 , 令 |z|: 王 1 并 求解 ,得 到 «二 1 为 稳定 性 边界 的 值 ， 
这 个 边界 上 的 极点 位 于 z= + jV3)/2. EWR 4A 中 是 这 样 说 的 ;一 个 1 类 DPLL, 
如 果 在 环 路 中 含有 任意 多 个 整数 延迟 D>0, 而 且 环 路 中 没有 任何 其 他 的 滤波 操作 , 那 
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(4-19) 
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么 在 稳定 性 边界 处 的 环 路 增益 为 
(4-21) 


k= 2sin 
多 余 的 延迟 使 DPLL 的 稳定 性 急剧 下 降 。 
4.3.2 2 类 DPLL 


接 下 来 考虑 D=-1N H(z) 极点 的 位 置 ,如 式 (4-18) 中 写 出 的 。 只 要 心 二 1 ,稳定 
性 边界 就 可 确定 为 


ee TOERE 
2(2D—1) 


— 
2— Ke 
当 jc, 二 0 时 ,上 式 简 化 为 x 二 2, 这 与 一 阶 DPLL 的 情况 是 一 样 的 。 等 式 (4-22) 是 简单 地 
把 = 一 一 1 代入 式 (4-18) ,并 作 代 数 整理 后 得 到 的 。 对 所 有 的 x 二 0, 如 果 ji 二 1, 那 么 环 
路 不 稳定 。 得 到 这 些 结论 的 理由 将 在 后 面 4.4 节 中 关于 数字 PLL 的 根 轨 迹 法 的 讨论 
中 解释 。 


4.3.3 3 类 DPLL 


“4 D=1 时 ,一 个 3 类 DPLL 对 所 有 «二 0 都 是 不 稳定 的 ,如 果 
22 (4-23) 


“= A — an, 
ERE e=0 ATE eo 1 Am D=1 的 2 类 DPLL 对 e 的 约束 条 件 一 致 ), 并 且 
当心 一 上 /4 时 ,简化 为 a, 4/848 BT 3 类 PLL 所 希望 的 重合 零点 )。 
在 式 (4-23) 的 约束 下 ,如 果 


K= (4-22) 


_ 8 __ _ 
(l—«6m)C1— ge Ta a 十 iteka (4-24) 


则 一 个 D=1 的 3 类 DPLL 是 稳定 的 ,并 且 在 这 些 边 界 之 外 不 稳定 。 如 果 =0,ARA 
关于 上 的 稳定 性 条 件 就 简化 为 2 类 DPLL 那样 的 式 (4-22)3; 如 果 x 二 74; 则 简化 为 


(4-25) 
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式 (4-24) 和 式 (4-25) 中 的 非 零 下 限 指 出 了 3 类 数字 PLL 是 条 件 稳 定 的 ( 即 ,在 增益 足够 
小 时 是 不 稳定 的 ) ,这 与 3 类 模拟 PLL 的 情况 相同 。 


4.4 RRA 


细心 的 读者 会 发 现 , 在 上 面 的 讨论 中 ,除了 1 类 DPLL 之 外 ,我 们 并 没有 研究 当 
D>1 时 的 稳定 性 边界 。 从 附录 4A 中 可 以 知道 , 随 着 被 考虑 的 传递 函数 越 来 越 复杂 ， 
以 解析 方法 确定 稳定 性 所 需 的 数学 计算 的 负担 也 变 得 越 来 越 沉 重 。 但 根 轨 迹 图 可 以 
帮助 我 们 减轻 这 种 负担 。 

z 域 中 传递 函数 的 根 轨迹 图 的 基本 原理 与 域 中 传递 苯 数 ( 曾 在 3. 1 PAB ae 3A 
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4.4 根 轨迹 图 61 


中 讨论 过 ) 一 样 ,但 有 下 面 的 不 同 点 : 

口 开 环 时 的 积分 器 极点 从 < 一 1 出 发 ,而 不 是 从 * 一 0 出 发 ; 

O 新 增加 的 (CD 一 1) 个 开 环 极点 位 于 zx 一 0; 

口 稳定 性 边界 是 x 乎 面 内 的 单位 圆 (|z| 王 1) ,而 在 s 平面 中 是 虚 轴 ， 

口 恒 值 阻尼 的 等 值 线 在 = 平面 中 是 螺旋 线 , 在 * 平 面 中 则 是 简单 的 辐射 线 , 所 以 ,= 
平面 中 的 根 轨迹 图 不 能 像 * 平面 中 那样 可 以 容易 地 指出 复数 极点 的 阻尼 (s 平 
面 中 的 根 轨迹 图 使 用 起 来 非常 方便 )， 

O 由 于 整数 延迟 在 = 域 的 传递 函数 中 是 一 个 代数 式 ,不 同 于 * 域 中 的 超越 函数 ,所 
以 = 域 中 的 根 轨 迹 图 可 以 很 容易 地 包含 整数 延迟 。 


4.4.1 1 类 DPLL 的 根 轨迹 


1 类 DPLL 在 文献 中 经 常 遇见 ;在 实际 应 用 中 , 当 已 知 输入 信号 的 频率 充分 精确 
时 ,这 种 PLL 也 可 以 使 用 。 

1. 1 类 ,DD=1 

D=1 的 1 类 DPLL 的 根 轨迹 是 一 条 从 xz 二 1(NCO 积分 器 极点 的 位 置 ) 出 发 的 直 
线 , 随 着 «的 增加 ,直线 沿 着 实 轴 左 移 并 趋 于 z= 二 一 上 co。 对 任意 的 <, 闭环 的 单一 极点 位 
于 x 二 1 一 kx。 这 一 行为 与 一 阶 1 类 模拟 PLL 十 分 相似 。 但 是 , DPLL 的 根 轨 迹 在 
z 二 一 1 处 穿越 单位 圆 , 因 此 当 增 益 x 二 2 时 DPLL 变 成 不 稳定 。 相 应 的 模拟 PLL 则 与 
之 不 同 , 它 对 所 有 的 x 二 0 都 是 稳定 的 。 

2. 1 类 ,D=2 

D=2 的 1 类 DPLL 与 带 有 简单 滞后 滤波 器 的 1 类 模拟 PLL 十 分 相似 (这 种 简单 
的 模拟 PLL 曾 在 2. 3.2 节 和 3. 1. 3 节 介 绍 过 )。 这 个 DPLL 的 极点 位 于 一 0.5(1 + 
J/1—4e), H «<0. 25 时 ,极点 是 实数 日 不 重合 , 当 k>0. 25 时 为 共 罗 复数 。 根 轨迹 的 
复数 部 分 位 于 Rel =]=0. 5 的 垂直 直线 上 。(Rel zx] 的 意思 是 = 的 实 部 。) 当 w= 二 1 时 , 轨 
迹 与 单位 圆 的 交点 出 现在 z= 二 0. 5(1 士 jV3) 一 etir/3 。 

3. 1 类 ,D=3 

图 4-2 示 出 了 一 个 D=3 的 1 类 DPLL 的 根 轨迹 。 一 个 开 环 极点 (由 NCO 积分 器 
产生 的 ) 位 于 zx 一 1, 另 外 两 个 开 环 极点 (由 多 余 延 迟 产生 的 ) 位 于 z= 二 0。 当 增加 时 ,一 
个 极点 从 零 出 发 , 移 向 实 轴 的 左边 ; 另 一 个 移 向 右边 。 在 积分 器 的 极点 向 左 移动 的 过 


程 中 ,在 一 筷 的 时 候 ,与 向 右 移动 的 延迟 的 极点 在 * 一 气 处 相遇 ,在 这 之 后 , 随 着 增益 


值 的 增 大 ,这 一 对 极点 变 为 复数 。 当 k= 二 0. 618 时 ,该 复数 分 支 在 Arg |z| 三 士 r/5 处 穿 
越 单位 圆 ,这 就 确立 了 环 路 的 稳定 性 边界 。 当 w= 二 2 时 ,向 左 移动 的 实数 极点 在 z= 二 一 1 
处 穿越 单位 圆 , 这 时 的 上 大 于 0.618, 因 而 只 是 另 一 个 极点 穿越 了 单位 圆 , 而 不 是 稳定 
性 边界 。 
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图 4-2 一 个 D=3 的 1% DPLL 的 根 轨迹 图 ,其 中 下 半 平 面 没有 画 出 
4.4.2 2 类 DPLL 的 根 轨迹 


与 解释 模拟 PLL 的 理由 相同 ,大 多 数 数字 PLL 也 都 是 2 类 的 。 

1. 2 类,D=1 

D=1 的 2 类 DPLL 的 根 轨迹 在 z= 二 1 处 有 两 个 开 环 极点 ,在 z 二 1 一 k; 处 有 一 个 零 
点 。 随 着 增益 从 零 开 始 增加 ,两 个 极点 开始 沿 着 一 个 以 零点 为 圆心 .以 ws 为 半径 的 圆 
周 移 动 。 当 k 一 4 时 ,两 个 极点 在 x 王 1 一 2 处 回 到 实 轴 。 在 这 之 后 ,一 个 极点 同 右 
移动 ,最 终 到 达 那 个 零点 (此 时 w 二 co0), 男 一 个 极点 问 左 移动 , 趋 于 zx 一 一 ce。 这 一 行为 
与 第 3 章 中 的 二 阶 2 类 模拟 PLL 非常 相似 。 

参数 «Me, 都 已 进入 到 了 稳定 性 条 件 之 中 。 .除非 根 轨迹 的 圆周 部 分 位 于 单位 贺 
之 内 ,否则 对 所 有 的 <,PLL 都 将 是 不 稳定 的 。 取 总 三 1 的 值 ,使 轨迹 中 的 圆周 部 分 与 
单位 圆 重 合 ,所 以 ,一 个 稳定 性 条 件 就 是 要 求 ro 一 1。 如果 满足 这 个 条 件 ,那么 向 左 移 
动 的 实 极点 将 在 z= — 1 处 穿 过 单位 圆 , 此 时 的 增益 为 


«=< (4-26) 


2. 2 类 ,D=2 

4-3 画 出 了 一 个 D=2 的 2 类 DPLL 的 根 轨 迹 曲 线 族 。 多 余 的 延迟 在 z==0 处 产 
生 一 个 开 环 极点 ,但 对 零点 的 位 置 没有 任何 影响 。 从 z==0 出 发 的 那个 极点 沿 着 实 轴 
向 右 移动 ,而 那 两 个 积分 器 的 极点 当 增益 很 小 时 为 复数 。( 图 中 只 显示 了 虚 部 为 正 的 
那个 复数 极点 .对 所 有 的 k 盖 0, 如果 应 二 17/2, 则 环 路 不 稳定 (复数 极点 在 单位 圆 之 
外 )。 


4.4 根 轨 迹 图 63 
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4-3 一 个 D=2 的 2 类 DPLL 的 根 轨迹 图 ,其 中 心 取 一 系列 不 同 的 值 。 
实 极点 和 下 半 平 面 答 略 去 


如 果 心 一 二, 那么 当 k 一 部 时 ,三 个 极点 重合 于 * 一 子 , 但 对 < 的 其 他 所 有 值 , 其 中 


两 个 极点 组 成 一 对 复数 极点 。 如 果 > ARAM BTA >0, 从 = 一 1 出 发 的 那 两 个 极 
点 ,都 将 保持 为 复数 ,而 向 右 移动 的 那个 实 极点 在 k 一 co 时 终止 于 零点 上 。 如 果 心 < 
二 ,那么 复数 极点 在 “的 某 个 取 值 范围 内 将 回 到 实 轴 。 在 这 些 极点 中 ,有 一 个 极点 会 


沿 着 实 轴 向 右边 的 零点 移动 ,与 此 同时 , 另 一 个 会 向 左 移动 ,最 终 将 与 第 三 个 极点 汇 
合 , 从 这 点 开始 ,这 两 个 极点 变 为 垂直 轨迹 上 的 一 对 共 斩 复数 。 

D=2 的 2 类 DPLL 的 根 轨迹 与 3. 1.4 节 中 的 三 阶 2 类 模拟 PLL 的 根 轨 迹 很 相 
似 , 不 同 之 处 是 DPLL 有 一 个 有 限 值 的 稳定 性 边界 。 男 一 个 相似 之 处 是 , 当 ks 向 零 变 
小 时 ,x 取 大 值 时 的 根 轨迹 将 接近 于 DD 二 2 的 1 类 DPLL 的 根 轨迹 ,并 具有 几乎 相同 的 
稳定 性 边界 。 

3. 2 类 ,D=3 

这 种 环 路 的 开 环 传递 函数 有 一 个 零点 在 一 1 一 心 * 由 积分 船 产 生 的 一 对 极点 在 z 
一 1, 由 多余 的 延迟 产生 的 一 对 极点 在 z= 二 0。 从 z= 二 1 出 发 的 两 个 极点 开始 沿 复数 轨迹 
移动 ,与 此 同时 ,从 2=0 出 发 的 极点 开始 沿 实 轴 分 别 回 左 回 右 移 动 (只 要 x 一 1)。 


附录 4A 中 指出 ,对 所 有 的 x0, 如 果 避 之 亏 , 那 么 环 路 是 不 稳定 的 。 值 得 注意 的 
是 ,2 类 DPLL XF e 的 稳定 性 边界 已 被 找 出 为 :对 于 D=1 为 1, 对 于 D=2 as ;对 


于 D=3 为 5。 根据 这 个 提示 性 的 结果 而 进行 的 进一步 分 析 ( 这 里 没有 列 出 ) 指 出 ,这 
个 明显 的 规则 对 所 有 D>0 都 将 继续 下 去 ;也 就 是 ,2 类 DPLL 关于 x 的 稳定 性 边界 为 
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D=3 的 2 类 DPLL 的 根 轨 迹 与 图 3-6 中 的 四 阶 2 类 模拟 PLL 的 根 轨 迹 很 相似 :其 中 的 
一 个 极点 的 轨迹 终结 于 = 一 ce, 另 一 个 终结 于 zx 王 1 一 心 HERA, A H E 


点 趋 于 两 条 与 实 轴 成 士 60" 夹 角 的 渐 近 线 。 如 果 e = —V3/4 ~ 0.067, HBA «= 


y3/9 = 0, 1925 时 ,三 个 极点 将 重合 于 = 一 元 十 VS/6 az 0.789. WẸ x 大 于 约 0.067， 


那么 从 z 一 1 出 发 的 那 两 个 极点 将 永远 不 会 回 到 实 轴 。 如 果 ep 比较 小 ,那么 当 # 为 某 
些 值 时 这 两 个 极点 回 到 实 轴 ;然后 其 中 的 一 个 极点 移 向 右边 的 零点 ,而 另 一 个 极点 问 
左 移动 。 向 左 移动 的 极点 最 终 与 从 zx 一 0 出 发 向 右 移 动 的 那个 极点 相遇 ,然后 变 为 
复数 。 


在 心 一 志 的 进一步 限制 条 件 下 ,关于 “的 稳定 性 边界 可 给 出 为 
p= 241 一 cosz) _ 
2€1—«)cos¥’— 1 
稳定 性 条 件 式 (4-28) 相 当 于 复数 极点 在 移动 中 穿越 了 < 二 exp( 士 yy)。 另 一 次 实数 极 
点 的 穿越 是 当 « 比较 大 时 发 生 的 ,位 于 c= 一 1, 这 时 的 环 路 早已 不 稳定 了 。 关 于 进 一 
步 的 说 明 , 请 参阅 4A.2 下。 


4.4.3 3 类 DPLL 的 根 轨迹 


图 4-4 示 出 了 3 类 DPLL 根 轨迹 的 一 个 例子 ,其 中 D 二 1,w 二 kz/4。 后 面 这 个 条 件 
使 系统 传递 函数 的 两 个 零点 重合 于 z= 二 1 一 ke/2。 图 中 对 应 于 每 一 个 x RAHA 
显示 出 一 对 复数 根 中 的 上 半 平 面 极点 的 轨迹 ;所 有 实数 轨迹 和 下 半 平 面 的 复数 轨迹 均 
被 略 去 。 开 环 传递 函数 的 三 个 极点 位 于 < 王 1。 其 中 的 一 个 极点 沿 着 实 轴 回 左 移动 ,最 
后 终止 于 一 个 零点 上 。 另 外 两 个 极点 从 < 一 1 开始 分 离 ,并 沿 着 与 实 轴 成 士 60 的 夹 角 
移动 ,因此 立即 穿 出 单位 圆 。 所 以 , 同 3 类 模拟 PLL 一 样 ,3 类 DPLL 的 最 好 的 情况 是 
条 件 稳定 的 ( 即 增 益 足 够 低 时 是 不 稳定 的 )。 


除 此 之 外 ,如 果 we E , 则 环 路 对 所 有 x 之 0 是 不 稳定 的 ,如 图 4-4 中 最 外 面 的 轨 


(4-28) 


RR. M =E =A, 5 时 ,两 个 复数 极点 的 轨迹 在 准确 的 * 一 一 1 处 回 到 实 轴 ;对 « 


的 所 有 其 他 值 ,这 两 个 复数 极点 都 在 单位 圆 之 外 。 如 果 ee < ZB IK 3 类 DPLL 


在 式 (4-25) 所 规定 的 «的 范围 内 是 稳定 的 。 稳 定性 的 下 限 由 复数 轨迹 与 单位 圆 的 交点 
确定 ,上 限 是 在 实 极点 穿越 * 一 一 1 时 达到 的 。 
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图 4-4 一 个 DD=1 的 3 类 DPLL 的 根 轨迹 图 ,其 中 x; 取 不 同 的 值 ,ws 一 心 /4。 
通过 选择 心 使 零点 重合 。 实 极点 和 下 半 平 面 敏 略 去 


4.5 DPLL 的 频率 响应 :公式 推导 


对 于 一 个 连续 时 域 PLL 的 传递 函数 Y(s), 它 的 频率 响应 被 定义 为 Y(*) | = 
Y (Gw) 。 同 样 地 ,采样 PLL 的 传递 函数 的 频率 响应 被 定义 为 了 Y(z) | ee, = YC") ,其 中 
Y 一 ERF.G 或 五 ( 视 其 合适 性 ) , 为 采样 间隔 时 间 。 在 连续 时 域 的 传递 函数 中 ,om 的 取 
值 范围 是 沿 * 平面 的 虚 轴 从 一 cc 到 十 cc ,而 在 离散 时 域 PLL 的 传递 函数 中 ,乘积 wt, 的 
取 值 范围 是 沿 > 平面 上 单位 圆 从 一 r 到 十 *。 在 这 两 个 标记 法 中 ,频率 w 的 量 岗 是 
rad/s, R EIE 点 的 量 纲 是 s; 乘 积 wt, 是 无 量 纲 的 。 

在 关于 数字 信和 号 处 理 的 文献 中 ,通常 的 习惯 是 把 沿 单位 圆 的 无 量 纲 的 角度 用 符号 
ww 表示 ,并 避免 提 及 i,( 同 样 可 以 假定 ,= 二 1)。 然 而 ,由 于 大 多 数 PLL 是 用 于 实时 处 理 
的 ,采样 间隔 常常 是 要 考虑 的 一 个 问题 ,所 以 本 书 使 用 了 无 量 纲 的 乘积 wt. 表示 和 角度。 
为 了 标记 的 简洁 , 当 不 适合 使 用 采样 间隔 的 时 候 , 我 们 用 符号 vot, 表示 角度 。 

频率 响应 一 般 是 以 极 坐 标 数据 画 出 的 :幅度 与 相位 ,或 经 常 只 用 幅度 。 采 样 系统 
的 频率 响应 是 一 个 以 2r 为 归 一 化 周期 的 周期 函数 。 从 一 r 到 十 r 的 归 一 化 频率 曲线 
图 包含 了 全 部 的 频率 响应 信息 ,因此 曲线 图 一 般 不 超出 这 个 范围 。 而 且 , 如 果 DPLL 
传递 函数 的 系数 是 实数 (一 般 都 是 如 此 ) ,那么 在 (一 r* xj 区间 内 的 频率 啊 应 是 共 斩 且 
关于 V=0O 对 称 的 ,所 以 仅 画 出 更 的 正 值 部 分 就 足够 了 。 最 后 一 点 ,如 果 频 率 是 以 对 
数 比例 尽 画 出 的 (为 了 显示 很 低频 率 区 的 响应 ) ,那么 图 中 的 最 小 频率 必须 略 大 于 零 。 
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4.6 介 德 图 和 尼 科 尔 斯 图 


本 章 的 前 面 几 节 和 附录 4A 告诉 我 们 ,如 果 传 递 函 数 极点 稍 多 ,那么 数学 分 析 和 根 
轨迹 的 方法 就 会 异常 麻烦 。 与 之 相反 ,借助 电子 表格 很 容易 生成 DPLL 的 伯 德 图 和 尼 
科 尔 斯 图 ,即使 复杂 的 传递 咀 数 也 是 这 样 。 本 节 主 要 讨论 一 些 重要 的 DPLL 的 伯 德 
图 ,但 应 当知 道 , 伯 德 图 和 尼 科 尔 斯 图 是 可 以 互 换 的 。 它 们 使 用 相同 的 数据 ,遵守 相同 
的 稳定 性 规则 。 究 竟 选 择 哪 一 种 图 则 完全 取决 于 个 人 对 图 示 曲 线 的 喜好 。 虽 然 下 面 
将 主要 介绍 伯 德 图 ,但 这 些 讨论 同样 适用 于 尼 科 尔 斯 图 。 


4.6.1 伯 德 图 基础 


数字 PLL 的 伯 德 图 是 用 开 环 传递 函数 G(z) 以 极 坐 标 数据 (幅度 与 相位 ) 画 出 的 图 
形 , 其 中 = 位 于 单位 圆 上 : 即 一 eg ,而 Vat, 是 以 采样 率 1/z, 归 一 化 的 角 频 率 。 幅 度 
是 用 分 贝 画 出 的 ,相位 用 线性 比例 画 出 ,一般 以 度 为 单位 。 数 字 PLL 的 伯 德 图 看 起 来 
非常 像 第 3 章 中 的 模拟 PLL, 但 有 两 点 例外 :(1) 频 率 是 沿 着 单位 圆 取 值 的 ,而 非 虚 轴 ; 
(2) 横 坐标 在 Wx 处 截断 。 下 面 的 举例 也 确实 表示 出 了 这 种 相似 性 ;只 有 很 小 的 不 
同 。 复 习 一 下 第 3 章 中 的 伯 德 图 和 尼 科 尔 斯 图 可 以 使 我 们 更 好 地 理解 数字 PLL 的 伯 
德 图 和 尼 科 尔 斯 图 。 

但 首先 必须 知道 在 控制 系统 教科 书 中 采用 的 各 种 做 法 。 有 些 作 者 简单 地 把 伯 德 
图 直接 用 于 > 平面 的 传递 函数 ,似乎 完全 不 存在 合法 性 的 问题 。 但 其 他 一 些 作 者 ( 正 
确 地 ) 指 出 , 伯 德 图 的 分 析 源 自 连续 时 域 系 统 , 而 其 传递 函数 是 定义 在 * 平 面 上 的 。 把 
z 平 面 上 的 传递 涪 数 通过 关系 式 z 二 exp(sz,) 上 映射 到 ;平面 上 的 做 法 ,会 产生 一 些 与 s 
平面 上 的 传递 函数 ( 伯 德 图 最 初 是 在 ; 域 上 导出 的 ) 非 常 不 同 的 情况 。 在 这 些 关 于 合法 
性 的 讨论 中 ,有 些 作 者 似乎 是 说 ,对 定义 在 = 平面 上 的 离散 时 域 系 统 的 伯 德 图 进行 直 
接 计算 是 不 正确 的 。 取 而 代 之 的 是 ,他 们 选择 了 另外 的 一 种 映射 ,把 = 平面 传递 函数 
变换 到 一 个 比较 接近 连续 时 域 系 统 的 形式 ,这 样 ,原来 的 伯 德 图 的 规则 应 当 是 可 以 适 
用 的 。 

非 专 家 者 (包括 本 作者 ) 于 是 被 置 于 两 难 境 地 :究竟 跟 谁 走 呢 ? 直接 把 伯 德 图 方法 
用 于 z 域 是 错误 的 吗 ? 使 用 中 间 变 换 的 方法 会 引入 不 必要 的 复杂 性 吗 ” 为 了 消除 自 
己 的 疑惑 ,我 用 直接 的 方法 探讨 了 几 个 DPLL 的 例子 。 这 些 例子 曾 用 其 他 方法 分 析 
过 :在 4.3 节 和 4.4 节 中 用 代数 的 方法 分 析 过 ,并 且 在 附录 4A 中 用 根 轨迹 的 方法 分 析 
过 。 对 于 每 一 个 例子 ,= 域 伯 德 图 的 解释 与 其 他 域内 的 分 析 方 法 完全 一 致 。 虽 然 例子 
之 间 的 一 致 性 并 不 能 构成 一 般 性 的 证 明 ,但 这 确实 证 明了 z 域 伯 德 图 的 判 据 至 少 在 某 
些 有 实际 重要 性 的 情况 下 是 正确 的 ,同时 也 提高 了 Bode 判 据 可 以 合法 地 适用 于 大 多 
数 DPLL 的 信心 。 本 章 的 余下 部 分 将 直接 使 用 伯 德 图 示 法 ,不 再 介绍 中 间 变 换 法 。 
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4.6.2 伯 德 稳定 性 判 据 


用 于 采样 系统 的 Bode 稳定 性 判 据 与 第 3 章 中 用 于 连续 时 域 系统 的 判 据 在 所 有 重 
要 内 容 上 并 没有 什么 不 同 。Bode 分 析 的 中 心 内 容 是 增益 穿越 频率 Pas HP |G e ) | 
=1(0 dB) ,以 及 相位 穿越 频率 严 . ,其 中 ArgLG(Ces )] 一 一 r。 相 位 穿越 可 以 发 生 在 不 
至 一 个 频率 上 ;比如 在 一 个 条 件 稳定 的 DPLL 中 。 也 可 能 不 发 生 任何 相位 穿越 , 其 原 
因 可 能 是 在 所 有 的 频率 值 下 ,相位 都 大 于 一 180"; 也 可 能 是 在 所 有 的 频率 值 下 ,相位 都 
小 于 一 180"。 严 格 的 Bode 分 析 法 不 追究 相位 穿越 的 次 数 , 但 总 限制 为 传递 函数 仅 有 一 
次 增益 穿越 。 

相位 裕 度 被 定义 为 Arg[G(eYe )] 十 32r; 稳定 性 要 求 正 的 相位 裕 度 。 稳 定性 边界 
有 一 个 特性 , 即 唯一 的 一 次 增益 穿越 频率 与 相位 穿越 频率 是 重合 的 。 一 个 环 路 的 稳定 
性 边界 可 以 不 只 一 个 ,其 中 的 每 一 个 对 应 于 某 个 具体 的 相位 穿越 ,而 且 每 一 个 都 有 自 
己 的 “临界 值 。 虽 然 增益 裕 度 这 个 概念 一 般 情 况 下 都 有 用 ,但 未 必 在 所 有 情况 下 都 有 
清晰 的 定义 。 下 面 我 们 将 给 出 增益 裕 度 概念 的 一 些 奇 异 的 和 不 适用 的 例子 。 


4.6.3 DPLL 伯 德 图 举例 


本 节 给 出 了 几 个 有 实用 意义 的 DPLL 的 伯 德 图 。 

1. 1 类 DPLL 

图 4-5 示 出 了 一 个 非常 简单 的 DPLL 的 伯 德 图 :1 类 ,延迟 D=1, 环 路 中 没有 其 他 
滤波 器 单元 。 相 位 与 频率 的 关系 由 两 部 分 组 成 :一 个 是 NCO 中 积分 器 所 固有 的 一 90” 
的 恒 值 , 另 一 个 是 由 延迟 单元 产生 的 线性 变化 的 一 90 归 /rr。 (频率 的 对 数 比 例 尺 使 图 中 
的 线性 相位 产生 一 个 弯曲 部 分 .) 一 180" 的 相位 穿越 是 在 wt, = Vi =n RY. 

幅度 曲线 以 x 二 1 画 出 ;对 于 & 的 其 他 值 ,只 要 把 增益 曲线 按 所 需 的 分 贝 数 上 下 移 
动 就 可 得 到 。 在 相位 穿越 频率 点 上 的 增益 是 一 6 dB, 所 以 增益 裕 度 是 6 dB。 要 是 把 增 
益 增加 到 kx 一 2 的 话 , 环 路 就 将 处 于 稳定 边界 上 ;如 果 “ 再 增加 , 环 路 就 不 稳定 。 在 低频 
区 ,曲线 的 斜率 大 约 为 一 6 dB/ 倍 频 ,但 在 Woo 时 逐渐 变 成 水 平 线 。 这 种 水 平 线 的 形 
状 是 传递 函数 周期 性 的 一 个 特点 ,在 大 多 数 DPLL 中 都 会 遇 到 。 把 «选择 为 x 二 1 已 经 
韭 常 大 了 ; 它 的 典型 值 是 相当 小 的 。 所 以 ,增益 呈 水 平 状 一 般 是 看 不 到 的 ,因为 已 经 超 
出 了 图 的 下 方 。 因 此 ,D=1 的 1 类 DPLL 的 伯 德 图 通常 与 环 路 中 有 相近 延迟 的 1 类 模 
H PLL 几乎 一 样 。 

可 以 看 出 ,如果 二 2, 那 么 这 个 DPLL 的 伯 德 图 没有 增益 穿越 ;也 就 是 ,对 所 有 的 
亚 , 帆 度 都 将 超过 0 dB。 严 格 地 说 ,Bode 判 据 在 没有 增益 穿越 时 就 不 可 使 用 。 对 于 这 
个 特殊 例子 的 不 稳定 性 的 严格 确认 ,应 当 依靠 4. 3. 1 节 或 附录 4A 中 的 特征 方程 的 分 
析 方 法 ,或 者 依靠 4. 4. 1 节 中 那样 画 出 根 轨迹 曲线 。 
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图 4-5 一 个 1 类 DPLL 的 伯 德 图 ,其 中 D=1,x=1 


评注 ;图 4-5 中 的 几 个 要 点 值得 注意 。(1) 两 个 纵 坐 标 安 排 成 使 幅度 轴 的 0 dB 与 
相位 轴 的 一 180 互相 对 准 ; 因 此 只 用 一 条 水 平 线 便 确定 了 关键 性 的 增益 穿越 点 和 相位 
穿越 点 的 大 小 。(2) 频 率 轴 末端 与 相位 轴 底 部 之 间 丰 在 明显 的 间隙。 这 个 间 限 的 原因 
是 由 于 电子 表格 中 的 绘图 程序 只 能 函 出 对 数 上 比例 尺 的 完整 的 十 人 悦 频 程 , 但 采样 系统 的 
RAP LSA 利 =r。 实 际 上 ,有 一 个 看 不 见 的 短 形 区 重 登 并 诞 描 了 横 坐 标 最 右边 
那个 不 需要 的 部 分 。 

2. 2 类 DPLL 

图 4-6 示 出 了 一 个 2 类 DPLL 的 伯 德 图 ,其 中 延迟 也 取 几 个 不 同 的 值 。 环 路 增益 


为 «= 二 (相当 大 了 ) ,积分 器 通路 的 增益 是 e = 35H D=1 时 ,选择 这 个 值 将 产生 重 


合 的 极点 )。 幅 度 曲 线 的 斜率 在 低频 区 接近 一 12 dB/ 倍 频 , 在 高 频 区 大 约 是 一 6 dB/A 
频 。 和 斜率 的 平坦 区 出 现在 高 频 区 ,但 看 起 来 不 明显 。 转 角 频 率 ( 即 低频 斜率 开始 让 位 
给 高 频 和 斜率 的 地 方 ) 可 以 看 到 位 于 亚 = j= 二 0.03125。( 当 js 二 0,2 这 个 很 大 值 的 时 
候 , 近 似 误 差 在 12% 以 内 ,是 个 很 好 的 近似 ,而 且 随 着 e 的 增加 近似 会 越 来 越 好 。) 

从 曲线 上 选取 一 些 数据 :增益 穿越 点 发 生 在 WO. 12, 相 位 裕 度 对 于 D=1,2 和 
3 大 约 分 别 为 73”、62" 和 58"。 当 D=2 时 ,从 曲线 上 取得 的 增益 裕 度 大 约 为 18 dB, 当 
==3 时 ,增益 幅度 大 约 为 13 dB。 当 D=1 时 ,增益 曲线 在 相位 穿越 频率 点 已 超出 了 图 
的 底部 ;此 时 对 应 的 增益 裕 度 ,从 和 曾经 用 来 产生 图 4-6 的 电子 表格 中 找 出 为 24 dB, 


Ec 
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图 4-6 一 个 带 有 延迟 D hY 2 类 DPLL 的 伯 德 图 ,其 中 eA ee =H 
4.6.4 尼 科 尔 斯 图 举例 
一 个 3 类 DPLL 的 开 环 传递 函数 ,在 z= 二 e* 上 的 求 值 ,可 以 写 为 
G (ay oe (2 — ke +i )cos¥— 2+ e + jue, C1 — se ) sin | 


8i sin’ CF72) 
由 此 得 出 极 坐 标 分 量 为 
20log| Gs Ce") | =20log Æ —60log(sin =) 


+ 10log{((2—1; Hrer )cosW— 2+, |? 
十 [xes ( 1 — Jsiny]? } 
| 1 
Arela] —38—(D-+) w 


panel k (1—«; )sin¥ | 
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(4-29) 


(4-30) 


(4-31) 


用 尼 科 和 尔 斯 图 将 这 两 个 公式 画 于 图 4-7 中 ,其 中 DD 取 三 个 不 同 的 值 。 图 4-7 中 的 增益 
BFE cp =h =m /M= 75g. e 的 这 个 取 值 使 两 个 零点 重合 于 = 一 1 一 心 /2。 


x 和 & 的 取 值 与 前 面 那 个 2 类 DPLL 相同 ,因而 可 以 做 一 些 有 用 的 比较 。 
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图 4-7 一 个 3 类 DPLL 的 尼 科 尔 斯 图 ,其 中 =+, =S, n= 
增益 和 相位 的 穿越 ,及 其 相应 的 裕 度 ,可 以 很 容易 地 从 尼 科 和 尔 斯 图 中 找 出 。 裕 度 


数值 的 提取 甚至 比 伯 德 图 更 容易 ( 试 与 图 4-6 作 比 较 ), 尤 其 是 从 图 4-7 的 尼 科 尔 斯 图 
中 提取 增益 和 相位 裕 度 。 尽 管 有 多 次 穿越 ,但 只 要 稍 一 看 图 4-7 便 立 即 清楚 地 知道 其 


稳定 性 。 作 为 付出 的 代价 , 尼 科 尔 斯 图 失去 了 伯 德 图 中 的 频率 信息 。 


相位 裕 度 对 于 D=1,2 和 3 大 约 分 别 为 71 .64 和 58 。 每 一 条 曲线 都 有 两 次 相位 
穿越 (这 个 例子 与 所 有 3 类 PLL 一 样 是 条 件 稳定 的 ) :一 次 是 在 大 增益 和 相对 较 低 频率 
时 , 另 一 次 在 小 增益 和 高 频 区 。 本 例 中 在 高 频 区 相位 穿越 点 上 的 增益 裕 度 ,对 于 D= 
1.2 和 3 大约 分 别 为 24 dB、18 dB 和 13 dB。 这 些 增益 和 相位 衬 度 与 前 面具 有 相同 k 和 
2 取 值 的 2 类 DPLL 例子 的 差异 小 得 可 以 忽略 。 这 种 非常 接近 的 相似 性 县 可 以 预见 
的 ,因为 高 频 区 的 相位 穿越 和 增益 穿越 都 是 PLL 频带 边缘 的 特点 ,而 这 些 特点 几乎 不 
受 心 和 心 这 些 低 频 参 数 的 影响 。 

每 条 曲线 都 表示 低频 相位 穿越 时 的 增益 裕 度 大 约 为 23 dB, 所 有 三 条 曲线 几乎 都 
一 样 。 由 于 这 些 曲 线 仅 有 品 值 的 不 同 ,而 D 对 高 频 的 影响 最 大 ,所 以 可 以 预见 ,低频 相 
位 穿越 应 当 近 乎 一 致 。 高 频 区 的 增益 裕 度 的 意思 是 使 环 路 变 得 不 稳定 而 需要 增加 的 
增益 值 。 但 与 之 相反 ,低频 增益 裕 度 的 意思 是 用 以 引起 环 路 不 稳定 而 需要 减少 的 增益 
量 。 增 益 裕 度 的 定义 必须 包括 这 两 种 情况 才 可 普遍 适用 ;而 最 常见 的 定义 仅 包 括 高 频 
的 情况 。 


Jd BA eG ial 
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4.7 DPLL 的 连续 时 域 近似 


上 文 列举 的 DPLL 的 伯 德 图 与 模拟 PLL 的 伯 德 图 相似 ,至 少 当 增益 系数 足够 小 时 
情况 是 这 样 的 。 工 程 上 的 习惯 说 法 是 ,如 果 高 散 时 域 系 统 的 高 宽 ( 先 不 说 “带宽 ”是 如 
何 定义 的 ) 与 采样 率 相 比 很 小 时 ,那么 离散 时 域 系 统 的 行为 与 连续 时 域 系统 很 接近 。 
EAT A, 如 果 一 个 稳定 的 DPLL 的 极点 和 零点 接近 = 三 1, 那么 这 个 DPLL 的 特性 
应 当 接 近 于 模拟 PLL 的 特性 。 本 节 将 对 这 些 模糊 的 定性 的 概念 给 出 定量 化 的 一 次 近 
似 。 上 面 的 “足够 小 ?和 "接近 于 ”的 含义 必须 根据 每 个 具体 项 目的 内 容 确 定 。 

试 考 虑 式 (4-17) 离 散 时 域 系统 的 传递 函数 H e). E = 变换 中 使 用 的 复 变 量 z 是 
利用 拉 普 拉 斯 变换 中 复 变 量 * 通过 z= 二 exp(s1,) 定 义 的 。 当 | Dest <1 成 立时 ,下 面 的 


gæl, zal, lr? = st, (4-32) 
把 这 些 近 似 式 用 于 式 (4-17) 可 得 到 
ae SK/t t ria /ts _ 
pp awe 
把 式 (4-33) 与 式 (2-16) 比 较 后 ,得 到 
Cu 二 这 4 VK» E> $ K (4-34) 
5 2 
与 式 (2-19) 比 较 后 ,得 到 
Ke 在， ne a (4-35) 
Z 


其 中 箭头 二 表示 当 近 似 式 (4-32) 成 立时 的 等 值 性 。 

因此 ,图 4-6 中 选择 ki 一 4 就 等 值 于 模拟 PLL 的 阻尼 5 一 1( 两 个 极点 重合 )。 事 
实 上 , 式 (4-18) 揭 示 了 在 一 个 D=1 的 2 类 DPLL 中 ,如 果 /r= 二 4, 那 么 它 的 两 个 极点 
将 重合 , 且 与 KICK. 在 较 大 品 值 时 ,这 种 在 Klk =4 时 的 极点 重合 是 不 会 发生 的 。 


4.8 频率 响应 举例 


介绍 模拟 PLL 的 附录 3C 指出 ,把 伯 德 一 尼 科 尔 斯 电子 表格 延伸 到 用 以 绘制 闭环 
频率 响应 会 非常 方便 。 这 些 技术 也 可 以 不 加 修改 地 适用 于 DPLL。 本 节 画 出 了 几 个 具 
有 不 同性 质 的 2 类 DPLL 幅度 响应 的 例子 。 


4.8.1 延迟 的 影响 


图 4-8 画 出 了 一 个 2 类 DPLL 取 不 同 允 值 时 的 幅度 响应 | H: Ce?) |, ER x 二 Aree 
从 式 (4-18) 可 知 ,一 个 D=1 和 具有 这 些 增益 系数 的 2 类 DPLL 有 重合 的 极 感 ,这 与 人 
=1 的 二 阶 2 类 模拟 PLL 是 相同 的 。 延 迟 会 影响 增益 的 峰值 ,但 在 本 例 中 影响 不 大 。 


| F F, =a y =o 2 地。 Se a 
qifa i ` j 站- | il Fry f in l ri 
F f | jeje = j f a LEN J : 
ew j; 十 一 tee LA 
上 一 Le a eee el 


72 第 4 章 数字 了 PLL: 传 递 函 数 与 相关 工具 


增益 峰值 对 于 D=1.2 和 3 分别 为 1.34.1,.50 和 1.72。 可 以 把 这 些 数值 与 式 (2-25) 中 
c=1 时 的 二 阶 2 类 模拟 PLL 的 1. 25 dB 增益 峰值 做 比较 。 延 迟 也 会 影响 高 频 滚 降 , 但 


中 等 的 延迟 不 会 对 此 有 太 大 影响 。 由 于 一 般 认为 增益 < 一 言 相 当 大 了 ,所 以 这 些 结果 
很 好 地 证 实 了 4. 7 节 中 的 那些 近似 式 。 


归 一 化 频率 ,wr 


图 4-8 一 个 2 类 DPLL 的 幅度 响应 | 再 [exp(jot,)]| ,其 中 e= 、 心 一 六 


Ke 32 
4.8.2 带宽 的 影响 


DPLL 的 频率 范围 是 从 0 到 x/z,; 因 此 ,带宽 的 大 小 是 相对 于 w/t 而 言 的 。 改 变 
DPLL 的 相对 带宽 会 改变 频率 响应 的 形状 ,这 不 同 于 对 模拟 PLL 改变 带宽 只 是 简单 使 
形状 扩张 而 已 (只 要 模拟 PLL 的 带宽 与 PD 的 比较 频率 f. 相 比 很 小 )。 这 样 的 形状 改 
变 意味 着 相对 带宽 是 DPLL 的 一 个 设计 参数 ,这 个 参数 一 般 在 罕 带 模拟 PLL 的 常用 概 
念 中 是 被 忽略 的 (但 在 第 12 章 中 有 一 个 相反 的 例子 ) 。 

图 4-9 示 出 了 相对 带宽 对 系统 闭环 频率 响应 | Ce) | 幅度 的 影响 。 该 DPLL 是 2 
类 的 ,上 且 延迟 D=1, ARIES < 被 用 作 相 对 带宽 的 度量 。 在 图 中 ,* 等 于 4e FFA 
线 都 标 有 kx; 。 被 标 为 最 小 心 值 的 曲线 与 图 4-8 中 的 一 条 曲线 相同 。 如 果 一 个 模拟 
PLL 具有 根据 式 (4-34) 确 定 的 相同 的 标 称 阻尼 值 , 那 么 上 面 的 曲线 与 这 个 模拟 PLL 的 
曲线 将 不 会 有 太 大 的 不 同 ;至 少 一 直到 wt 二 ] 附近 不 会 有 太 大 不 同 。 

当 ks 比较 大 时 ,因而 < 也 比较 大 时 ,增益 峰值 就 增加 ,高 频 区 的 衰减 就 降低 。 当 
m >l— y0. 520, 292 时 ,幅度 响应 完全 失去 了 低 通 特性 ( 即 对 所 有 频率 都 有 | 互 | > 1). 
图 4-9 中 的 所 有 举例 DPLL 都 是 稳定 的 ,虽然 在 最 大 相对 带宽 的 情况 下 ,稳定 性 裕 度 是 
不 足 的 。 
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4.9 环 路 中 的 低 通 滤波 着 


第 2 章 和 第 3 章 中 曾经 指出 ,在 模拟 PLL 的 反馈 回路 中 可 以 包含 低 通 滤波 器 。 该 
滤波 器 可 以 是 由 于 要 滤 掉 不 需要 的 高 频 信 和 号 或 噪声 而 有 意 引 人 的 ,也 可 以 是 由 于 环 路 
单元 的 有 限 频 率 响应 而 不 得 不 引入 的 。 在 这 一 章 中 ,到 现在 为 止 还 没有 对 DPLL 引入 
过 低 通 滤波 器 。 对 DPLL 明确 地 考虑 到 的 高 频 效 应 ,也 只 是 由 不 可 避免 的 多 余 延 迟 所 
引起 的 ,而 多 余 的 延迟 并 不 构成 低 通 滤波 器 。 有 时 会 出 现 这 样 的 要 求 , 即 高 频 响 应 需 
要 以 比 前 面 已 经 讨论 过 的 所 有 DPLL 更 为 陡峭 的 滚 降 。 更 陡 的 滚 降 率 是 通过 在 DPLL 
中 加 入 低 通 滤波 器 实现 的 。 本 节 将 描述 两 个 用 于 DPLL 的 简单 低 通 滤 波 器 。 


4.9.1 无 限 冲击 响 应 低 通 滤波 震 


模拟 PLL 中 使 用 的 最 简单 的 低 通 滤波 器 只 有 一 个 极点 。 环 路 中 的 多 极点 低 通 滤 

波 器 往往 用 几 个 单 极 点 滤波 器 级 联 而 成 。 带 有 极点 的 滤波 器 具有 无 限 长 的 冲击 啊 应 

(IIR) 。 同 样 ,DPLL 中 使 用 的 最 简单 的 IIR 低 通 滤波 器 也 是 单 极点 的 。 它 的 差分 方 
程 为 

yin] = ar[n— 1] + O —a)yla— 1] (4-36) 

HEP rA y 分 别 为 输入 和 输出 ,方程 中 已 经 包含 了 一 个 单位 采样 间隔 的 延迟 ,以 适应 

高 速 时 钟 下 的 操作 。 把 增益 参数 a 选择 为 0. 5 的 整数 知之 后 ,就 可 以 不 用 乘法 。 把 差 
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分 方程 取 = 变换 之 后 , 即 得 到 滤波 血 的 传递 果 数 为 
Fitz) = 2 


aE 
t—(l—a@=z" 


== pe (4-37) 
单 极点 IR 低 通 滤波 器 的 特点 

LJ 极点 的 位 置 :z 一 1 一 a 

O FEHR :a=2 


[LU 最 大 衰减 :Fu( 一 1) 一 -5 
口 频率 响应 : 


ey O a = a 
Fale") = e*¥—l+a  cos¥—I1+a+yjsin¥ 


Arg[Fy(e%)] 一 一 tan —_ Sin (4-38) 


20log | F;,(e") | — 20log(a) — 10logl (cos#— 1+ 4)’ + sin’? W) 
口 3 dB 频率 ， 
Vp = ali- | (4-39) 
iB = COS 2(1—a) 


如 果 aX<1,MRA Emma/V2。 幅 度 响 应 是 与 更 成 单调 变化 的 。 如 果 a 二 1, 则 响应 
随 更 的 增加 而 减 小 ,但 当 oS] 时 响应 随 更 而 增加 。 如 果 a 二 1, 则 滤波 器 完全 失去 低 
通 特 性 ， 

【举例 】 从 上 面 的 最 大 衰减 公式 中 可 以 明显 地 看 出 ,为 了 大 的 衰减 ,a 的 值 必须 取得 很 小 。 
在 第 2 章 和 第 3 章 中 曾经 指出 , 低 通 极点 的 转角 频率 必须 大 于 增益 穿越 频率 ,才能 得 到 可 接受 的 
相位 裕 讼 和 可 接受 的 阻尼 。 同 样 的 约束 也 适用 于 DPLL; 低 通 滤波 器 的 3 dB 频率 VenW HE e 
且 有 非常 大 的 超出 裕 度 。 


图 4-10 中 画 出 了 一 个 2 类 DPLL 的 伯 德 图 , 它 的 环 路 参数 为 D 一 1 一 寺 和 心 一 
六。 图 中 的 曲线 对 应 于 环 路 内 有 滤波 器 和 无 滤波 器 的 两 种 情况 。 这 个 例子 中 的 滤波 


器 参数 为 一 4k 一 二, 它 在 Von AMEE 9. 5 dB 的 衰减 :这 个 衰减 并 不 是 太 大 。 本 例子 


的 相位 裕 度 约 为 60", 因 此 a 的 值 可 以 选 得 比较 小 ,但 也 不 要 太 小 ,否则 会 过 度 损坏 相 
位 裕 度 。 为 了 在 高 频 区 达到 相当 大 的 衰减 ,又 要 保持 恰当 的 相位 裕 度 ,就 不 仅 要 求 a 
的 值 比较 小 ,而 且 还 要 求 x 和 ws 的 值 也 比较 小 。 
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图 4-10 ”一 个 2 类 DPLL 的 伯 德 图 , 环 路 中 有 一 个 IIR ie. PDEA 
点 位 于 一 1 一 aa。 环 路 参数 为 也 一 1、 =+, a5 A a 一 也 


4.9.2 AR Mo WY Ris ie i es 


所 有 能 实际 用 于 模拟 PLL Yi a EJE mp OY. EE We SE tE 
可 用 于 DPLL, 但 DPLL tn LEHA PR oP a i FIR ARR RI ae. PPE A 
了 数字 实现 方法 比 模拟 的 方法 更 为 方便 灵活 ,但 这 是 数字 实现 的 一 个 次 要 方面 。 最 简 


单 的 FIR 低 通 滤波 器 的 差分 方程 是 两 项 的 : 
yin] 一 0.5Cz[ am 十 zx 一 1) (4-40) 
其 传递 函数 为 
Yis) 1 要 2 
Fy. (2) = Xe) 一 oitre ) (4-41) 


评注 :加 入 0.5 的 因子 是 为 了 使 DC 增益 等 于 1。 实 际 上 ,滤波 器 在 实现 时 是 不 用 
0.5 国 子 的 ,而 是 把 DC 增益 2 合并 到 关中 。 

两 抽 头 FIR 低 通 滤波 器 的 特点 

口 零点 位 置 :z= 二 一 1 

口 稳定 性 边界 ;无 条 件 稳定 

O DC 增益 :Fs (十 1) 二 1 

吕 最 大 误 减 :Fa( 一 1) 一 0( 一 ce dB) 

O 频率 啊 应 ，; 


F(e®) = e cos $ 


ii j = —_. SF EF 
ari q= i = o + +=, f FF | 
FEF | eT Af a 
= ; et Re e 
是 一 一- ka eo 
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Arg FCe*) | 一 一 ¥ 


| F(e*) |= cos ¥ (4-42) 


L 3dB AE Wy = 10/2 

【举例 】 图 4-11 示 出 了 这 个 FIR 低 通 滤波 器 对 2 类 DPLL 的 伯 德 图 的 影响 。DPLL 的 所 
有 参数 与 图 4-10 中 都 相同 ,但 FIR 滤波 器 和 延迟 除外 。 差 分 方程 (4-40) 是 没有 延迟 的 ,但 没有 延 
迟 的 操作 在 信和 号 的 采样 率 与 最 快 的 时 钟 频 率 相等 时 是 无 法 进行 的 ,所 以 又 多 加 了 一 个 延迟 ,使 模 
型 更 接近 实际 情况 。 因 此 ,这 个 例子 中 使 用 了 D52., 


60 0 

50 -30 

40 _60 

30 -90 

20 z 
3 环 路 无 滤波 器 120 sep 
© 10 £ - 
i Ns = = 
= 0 — -180 

0.001 
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图 4-11 一 个 2 类 DPLL 的 伯 德 图 , 环 路 中 有 一 个 2 抽 头 FIR 低 通 滤波 器 。 
滤波 器 的 零点 在 * 一 一 1。D 一 2、 c= tA aa 


滤波 操作 明显 地 被 限于 最 高 频率 区 。 如 果 扰 动 也 限于 最 高 频率 区 ,那么 这 个 特性 
很 有 用 ,但 如 果 低 频 区 也 同时 需要 滤波 的 话 ,那么 这 个 特性 就 没有 用 了 。 这 个 最 简单 
的 FIR 滤波 器 无 法 通过 修改 而 提供 低频 衰减 。 其 他 的 FIR 滤波 器 可 以 设计 成 具有 任 
何 所 需 的 衰减 特性 ;在 数字 信号 处 理 的 文献 中 有 大 量 的 设计 实例 。 虽 然 有 各 种 各 样 的 
FIR 滤波 器 ,但 也 必须 小 心 :这 些 滤波 器 都 会 对 环 路 引 和 人 延迟 ,因而 损害 其 稳定 性 。 
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由 于 所 有 极点 都 在 单位 圆 内 时 DPLL 是 稳定 的 ,所 以 稳定 性 边界 被 根 轨 迹 与 单位 
圆 的 交点 z= 王 exp(j 更 ) 所 确定 。 如 果 甩 可 以 确定 , 那 就 可 以 从 特征 方程 计算 出 与 单位 
圆 相 交 时 的 增益 x。 确 定 下 只 涉及 简单 DPLL 的 简易 的 代数 和 三 角 函 数 , 但 随 着 复杂 


Wf8 由 源 网 : 
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性 的 增加 ,计算 量 会 越 来 越 大 。 本 附录 中 将 给 出 几 个 计算 例子 。 

应 当知 道 ,并 不 是 轨迹 的 每 一 次 穿越 单位 圆 都 确定 一 个 稳定 性 边界 。 有 的 穿越 也 
许 是 从 图 外 进入 图 内 的 ,而 其 他 极点 仍 留 在 圆 外 。 也 可 能 是 ,DPLL 的 其 他 极点 在 增益 
值 很 低 时 就 穿越 到 了 圆 外 ,因此 当 再 次 穿越 时 , 环 路 早已 不 稳定 。 在 一 个 多 极点 系统 
中 ,对 每 次 穿越 都 必须 进行 核查 ,以 确认 每 一 次 穿越 是 否 是 真正 的 稳定 性 边界 。 


4A. 1 12 DPLL 
式 (4-9) 中 带 有 延迟 DD 的 1 类 DPLL 的 特征 方程 为 


1 一 二 十 kz ”= (44-1) 
方程 两 边 同 乘 以 xz? H r= exp HRA . au F Be A Ee 
oF — OF +e 0 (4A-2) 
其 中 的 实 部 和 虚 部 为 
cosD¥ — cos (D DY] +n = 0 
sinD — sinL(D—1)¥] = 0 (4A-3) 
运用 常用 的 三 角 便 等 变换 后 , 虚 部 可 改写 为 
sinDY — sinl (D— DW] = 2sin X cos MAB —Y — 9 (4A-4) 


其 解 为 sin(W/2) 二 0( 不 适用 ) 或 者 cos) W(2D—1)/2]=0GH A). 5# EA (2k—-1) 
nx/2 时 余弦 项 变 为 零 , 其 中 上 为 整数 。 所 求 的 角 为 


y= =D CA) 
把 这 个 结果 代入 式 (C4A-3) 中 的 实 部 ,并 使 用 三 角 恒 等 变换 , 即 得 到 在 单位 圆 上 的 « 
值 为 

a= 2sin = (44-6) 


这 个 1 类 DPLL 的 开 环 传递 函数 中 有 了 个 极点 ,但 没有 零点 。 每 一 个 极点 的 轨迹 在 « 
为 某 个 值 时 穿越 单位 圆 ; 我 们 必须 确定 其 中 最 小 的 <。 只 考察 上 半圆 内 的 情况 (因为 复 
BR FE SESE AT LD ,并 且 注 意 到 sin(W/2) 在 和 的 这 个 范围 内 是 单调 增 
的 ,因而 从 式 (4A-5) 中 得 到 的 更 的 最 小 值 即 对 应 于 稳定 性 边界 处 的 最 小 增益 值 。 位 于 
上 半圆 内 的 这 个 最 小 角度 相应 于 < 一 1, 所 以 这 个 1 类 DPLL 的 稳定 性 边界 为 


ee T g 
« = 2sin 了 7 用 一] (44-7) 


这 个 等 式 就 是 前 面 的 式 (4-21)。 
4A.2 2 类 DPLL 


式 (4-17) 的 分 母 是 一 个 2 类 DPLL 的 特征 多 项 式 。 把 r= exp GHARA RAR 
之 后 ,得 到 
一 《1] 一 er)? 


«= rd —e" Far) a 


tto BIRA. 


r We iL, 
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= Se ann 


在 对 上 式 用 exp(—jW) = cosy —jsiny (LA JHE ALK = Fh BSR ke 的 表达 式 


变 为 
— {sint /2 
” ”Rel denom 十 jIml denom | ial 
其 中 ,分 母 的 实 部 和 虚 部 给 出 如 下 


Rel denom |=: cos) (D-5 ) leos 于 十 (2 一 心 )sin| (p-+ Je lsin (44-10) 
Im[denom] 一 (2 一 心 )cos| (D-4 )w [sin Xe sin| (D-4 )¥ |cos + (44-11) 


增益 «必须 为 正 实数 。 由 于 式 (4A-9) 的 分 子 是 正 实数 ,所 以 当 x 二 exp(jW) 时 式 
(4A-11), 即 分 母 的 虚 部 ,必须 为 零 。 使 虚 部 消失 的 条 件 为 


(1 — e )sinDY — sin(D— 1)" = 0 (44-12) 
只 要 分 母 的 虚 部 为 零 , 它 的 实 部 就 可 简化 为 
Re[denom] = cos(D— 1) W— (1 — m )cosDW (44-13) 


虽然 表达 式 (4A-9) (4A-12) 和 (4A-13) 看 起 来 非常 简单 ,但 这 些 条 件 曾 经 是 非常 复杂 
的 ,因而 无 法 对 任意 的 稳定 性 边界 求 出 一 个 通 解 。 所 以 我 们 只 是 在 下 面 简单 对 于 D 
一 1.2 和 3 给 出 特定 解 。 

1. 2 类 , 口 =1 

对 于 了 =1, 由 式 (4A-12) 得 出 sinW=0, FFL vW=0 或 x。 这 个 零 值 解 确定 了 开 环 
极点 ,并 出 现在 x 二 0 的 时 候 , 所 以 Wo 就 是 所 求 的 临界 和 角 。 对 于 更 一 r, 式 (4A-13) 蛮 
为 (2 一 jz) ,所 以 稳定 性 边界 为 


——— (4A-14) 
2— kp 


这 与 式 (4-22) 相 同 。 另 一 个 约 东 条 件 是 由 条 件 ee <1. MR Hl AAR RR 
迹 的 复数 部 分 所 描述 的 那个 圆心 位 于 (1 一 总 ) 的 圆 则 位 于 单位 图 之 外 ,而 且 从 式 (4A- 
12) 可 以 找 出 穿越 的 方向 是 从 圆 外 到 加 内 的 ，。 

2. 2 类 ,D=2 

gn D=2,ABAsR(4A-12) 48 -W 2(1 一 ge) sint cos¥—sin¥=—0, AFL sn 二 0 或 
者 2(1 一 gz)cosW 一 1 一 0。 从 图 4-3 中 的 根 轨迹 图 可 以 明显 看 出 ,sinV==0 不 是 合适 的 
fe, ARE 2(1 一 rs)cos 一 1 二 0, 从 中 我 们 可 以 确定 穿越 角度 的 余弦 值 为 


cos = zc7 N (4A-15) 
Ke ) 
将 这 一 结果 代入 式 (4A-13) 并 简化 后 ,得 到 稳定 性 边界 为 
K= — fra (4A-16) 
(1— se) 


任意 一 个 心 二 0. 5 都 可 确定 «的 一 个 不 允许 的 负 值 ,所 以 e 50. 5 也 是 一 个 写 « 无 关 的 
稳定 性 边界 。 当 ks 足够 小 时 ,稳定 性 边界 趋 于 1A P= 60, 


$d 7 EH eG Fal 
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3. 2 类 ,D=3 
对 于 D= 二 3, 式 (4A-12) 变 为 
(I— r )sin3W— sin2¥ 
=(]1—«) sinW(3—4sin’ P) —2sin¥cos¥—0 (44-17) 
由 此 我 们 可 得 出 如 下 结论 ;或 者 siny =o w= x), MF 
(l—n., )(3—4sin’ WH) —2co0sP 
=4(l]— ) cos W— 2cos¥— (1 —nm ) =0 (44-18) 
这 两 种 情况 都 必须 探讨 ,因为 两 者 都 确定 出 了 单位 圆 的 穿越 点 。 如 果 Wao 是 正确 的 
穿越 ,那么 式 (4A-13) 就 简化 为 (2 一 rx;) ,并 可 确定 单位 圆 穿越 处 的 增益 为 
4 


— oo Ke 
这 个 等 式 在 形式 上 与 D=1 的 式 (4A-14) 是 一 样 的 。 
在 接受 式 (4A-19) 之 前 ,必须 研究 式 (4A-18) 给 出 的 约束 条 件 。 为 此 , 曾 使 用 式 
(4A-18) 对 心 求解 ,并 随后 绘制 出 关于 更 的 曲线 ,如 图 4A-l 所 示 。xs 为 负 的 区 域 是 不 
允许 的 ,可 以 立即 排除 在 考虑 之 外 。 如 果 式 (4A-18) 成 立 , 则 式 (4A-9) 变 为 


— __201—cos¥) _ 
2C1—m)cos¥— ] 


式 (4A-9) 在 cost AAA eo <1 的 条 件 下 为 负 , 这 个 条 件 是 在 FMF 0. Sr 和 0.6r 之 
间 的 区 域内 出 现 的 。 同 样 , 式 (4A-20) 在 严 从 rw2 到 /3 的 区 域内 为 负 。 在 这 些 区 域 
内 的 角度 是 不 允许 的 。 


从 更 一 0 到 r/5 的 区 域内 ( 即 从 cos 罗 一 1 到 (1 十 V5)/4) ,所 计算 出 的 心 在 二 到 0 
的 范围 内 变化 。 从 式 (4A-20) 可 以 看 出 ,如 果 更 =0, 则 稳定 性 边界 为 “一 0; 这 个 穿越 角 
庆 是 在 心 一 立时 出 现 的 。 也 就 是 说 ,对 所 有 的 ec>0, 如 果 心 > 村 ,那么 从 == 工 出 发 的 


(44-19) 


(4A-20) 


Ke 


那 两 个 极点 将 位 于 单位 贺 外 。 因 此 ,一 志 是 对 于 D= 的 2 类 DPLL 的 一 个 稳定 性 


RIE. e 的 允许 值 范围 是 二 之 x 之 0。 这 个 约束 条 件 也 适用 于 式 (4A-19) 和 式 (4A- 
20) 。 | 

在 这 个 范围 的 另 一 端 , 即 更 一 r/5 和 应 一 0, 由 式 (4A-20) 得 出 < 一 0. 618,55 5 D=3 
的 1 类 DPLL 曾经 找 出 的 边界 是 相同 的 ,而 这 个 1 类 DPLL 的 这 个 边界 是 在 e =0 时 
达到 的 。 由 于 从 式 (4A-20) 得 到 的 结果 小 于 从 式 (4A-19) 得 出 的 增益 ,所 以 可 以 得 出 这 
样 的 结论 : 式 (4A-20) 揭 示 了 D 一 3 的 2 类 DPLL 真正 的 稳定 性 边界 ,而 式 (4A-19) 只 是 
简单 地 揭示 了 一 次 单位 圆 的 穿越 ,而 这 时 的 增益 早已 超出 了 稳定 性 极限 。 


wire i j ioe yr fuf 
UFE pp AA 
LE / b DARD F" 
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2 HE Y (rad) 
图 4A-1 “在 轨迹 与 单位 圆 相交 处 的 积分 通路 增益 x; 与 角度 更 之 间 的 关系 曲线 。 
环 路 为 2 类 TDPLL ,万 = 一 3 
从 亚 二 2x/3 到 的 区 域 仍 然 需 要 考虑 。 因 为 x; 太 大 ,所 以 这 是 个 不 稳定 的 区 域 ， 
但 它 能 揭示 极点 的 什么 性 质 呢 ? 这 个 区 域 的 主要 特点 是 « 记 1, 所 以 传递 函数 在 (1 一 
心 ) 处 的 零点 是 在 负 实 轴 上 。 因 此 ,由 多 余 的 延迟 产生 的 两 个 极点 不 可 能 在 z=0 处 分 
离 后 沿 实 轴 移 动 ; 它 们 的 轨迹 在 开始 时 必然 是 复数 ,然后 沿 着 以 零点 为 中 心 的 一 个 图 
周 移动 , 当 « 足够 大 时 回 到 实 轴 。 最 后 ,其 中 一 个 极点 移 向 一 一 ce, 另 一 个 极点 移 向 
零点 。 等 式 (4A-20) 指 出 了 这 些 轨迹 的 复数 部 分 穿 出 单位 圆 时 的 < 值 ,而 式 (4A-197 则 
指出 了 向 右 移 动 的 实 极点 重新 进 人 单位 圆 时 的 更 大 的 上 值 。 但 过 大 的 心 使 环 路 在 这 
个 区 域内 对 所 有 的 0 都 不 稳定 ,所 以 这 个 特性 仅 有 学 术 上 的 意义 。 
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锁定 的 PLL 可 以 解释 为 跟踪 上 了 其 输入 信号 。 对 跟踪 的 研究 主要 是 对 各 种 输入 
信和 号 所 引起 的 相位 误差 8 的 研究 。 我 们 通常 希望 相位 误差 很 小 ,而 且 把 相位 误差 的 大 
小 作为 衡量 跟踪 性 能 好 坏 的 判 据 。 如 果 误 差 变 得 很 大 ,因而 VCO 发 生 周 期 滑 步 
(slip) , 那 怠 认为 跟踪 已 经 失败 ( 环 路 已 经 失 锁 ) ,即使 这 种 滑 步 只 是 短暂 的 。 

本 章 首 先 讨论 相位 误差 足够 小 的 环 路 情况 ,这 样 就 可 以 使 用 线性 近似 的 分 析 方 法 。 
线性 系统 可 以 使 用 传递 函数 作为 分 析 工 具 , 以 确定 PLL 对 工程 上 重要 的 输入 信号 的 响 
应 。 通 过 一 个 重要 的 分 析 可 以 解释 2 类 PLL 在 实际 使 用 中 占据 压倒 性 优势 的 原因 。 同 
时 ,我 们 还 将 探讨 环 路 的 非 线性 行为 ,特别 是 那些 锁 相 环 操 作 的 极限 值 , 即 什么 样 的 输入 
情况 会 使 PLL 发 生 周 期 滑 步 和 失 锁 。 周 期 滑 步 是 后 面 几 章 的 主要 论题 。 


5. 1 线性 跟踪 


传递 函数 可 以 用 来 确定 对 于 输入 信和 号 的 稳 态 相位 误差 . 瞬 态 响应 和 正弦 角 调 制 的 
啊 应 。 连 续 时 域 PLL 的 相位 误差 传递 函数 EC(s) 由 式 (2-7) 给 出 ，; 


4.05) 1 


— = — S = 
a  1+G) s +K K, Fl) ea) 


Els) = 


对 上 式 做 适当 修改 后 可 以 得 到 离散 时 域 PLL 的 E(z)。 虽 然 本 章 是 关于 连续 时 域 PLL 


的 ,但 对 许多 离散 时 域 PLL, 也 可 得 到 相似 的 结果 。 


5.1.1 稳 态 相位 误差 


我 们 要 分 析 的 最 简单 的 相位 误差 ,是 当 瞬 态 过 程 完全 消失 之 后 的 稳 态 误差 。 这 些 
误差 很 容易 用 拉 普 拉 斯 变换 的 终 值 定理 计算 出 来 ,这 就 是 
l limy(t) = limsY (s) (5-2) 
或 者 用 = 变换 表示 为 
limyLn] = lim(1 — 2™)Y(z) (5-3) 
即 ,传递 函数 的 时 域 稳 态 值 可 以 容易 地 通过 对 变换 域内 变换 式 的 简单 计算 确定 。 把 终 
值 定理 应 用 于 相位 误差 公式 (5-1) 后 得 到 


sh(s) 


yy SACS) _ 
lime, <t) = lim FRR FC samiy 


i EF i 7 zf hy Es | Ti 
nf + j p p EH = 后 py] 
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1. 相位 偏 移 
作为 第 一 个 例子 ,考察 由 输入 相位 的 阶 蜂 变化 Ab 引起 的 稳 态 误差 。 输 入 信号 的 
拉 普 拉 斯 变换 式 为 9(s) 二 A9/s, 把 它 代入 式 (5-4) 后 得 到 (假设 FCO) >0) 


. _ sA8 _ i 
lima.) = lim R, KFO 一 0 laa 


换 句 话说 , 环 路 将 最 终 完成 跟踪 并 消除 任何 输入 相位 的 变化 ;对 于 任何 一 个 输入 相位 
的 阶 茎 变化 ,PLL 的 稳 态 相位 误差 都 为 零 。 

2. 频率 偏离 

作为 男 一 个 例子 ,考察 由 输入 频率 的 一 个 阶 凤 变化 (也 可 以 是 PLL 的 初始 频率 偶 
移 )Aw 引起 的 稳 态 误差 。 输 入 相位 是 一 个 斜坡 信号 (2) 二 Awit, 所 以 8&8(5) 二 Aw/s 。 把 
这 个 值 代入 式 (5-4) 得 到 


= a Aw — Êw _ 
Oy = limé. (£) B me KKE) K,KaF(O) 


在 2.2.3 WHSLA THR 下 ,KsF(0), 并 把 它 定义 为 DC 增益 ,这 个 乘积 也 称 作 过 度 常 
数 , 并 用 符号 氏 rc 表示。 熟悉 伺服 系统 术语 的 人 则 把 它 看 作 速 度 误 差 系数 。 但 必须 注 
意 到 Km 的 量 纲 是 频率 。 在 数字 PLL 中 也 存在 相似 的 ,但 无 量 岗 的 DC 增益 定义 。 

输入 信号 的 频率 几乎 不 可 能 等 于 零 控 制 电 压 时 的 VCO 频率 。 所 以 ,两 者 之 间 总 
存在 一 个 频率 差 Nu。 这 个 频率 差 可 以 是 因为 发 送 器 与 接收 器 之 间 的 实际 频率 差 引 起 
的 ,也 可 以 是 因为 多 普 勒 效应 引起 的 。 无 论 是 哪 种 情况 ,最 终 的 相位 误差 通常 被 叫做 
速度 误差 、 环 路 应 力 (stress) 或 静态 相位 误差 ,定义 如 下 : 


— Aw 7 


用 直观 的 方法 推导 出 等 式 (5-7) 将 有 助 于 我 们 较 深 入 地 理解 PLL。 下 面 是 这 样 的 一 个 
推导 过 程 。 为 了 使 VCO 实现 调谐 就 需要 一 个 偏离 值 Auw, 因 而 所 需 的 控制 电压 的 变化 
E v 为 Aw/K,. FRAT ,控制 电压 vu =u FO). EP wa 是 检 相 器 的 DC 输出 。 但 检 
相 器 输出 是 由 相位 误差 .= 二 va/ Ka 产生 的 。 所 以 ,为 了 生成 必需 的 控制 电压 ,就 需要 式 
(5-6) 中 那样 的 相位 误差 h= Aow K,KsF(0)， 

2 类 PLL 被 如 此 普遍 使 用 的 原因 ,现在 已 经 清楚 了 。 在 1 类 PLL 中 ,DC 增益 是 有 
限 的 ,所 以 静态 相位 误差 无 法 消除 。 静 态 相 位 误差 损坏 了 PLL 的 性 能 。 与 此 相反 ,2 
类 PLL 由 于 环 路 滤波 器 中 的 积分 器 (因而 有 F(0) 王 <) 而 使 DC 增益 为 无 穷 大 ,所 以 更 
态 相 位 误差 变 为 零 。 你 也 许 会 马上 反对 说 ,任何 一 个 实际 的 模拟 积分 絮 邵 不 可 能 有 无 
穷 大 的 DC 增益 。 但 是 ,大 和 多数 实际 PLL 的 DC 增益 都 可 以 很 容易 地 做 得 足够 大 ,从 而 
把 静态 相位 误差 减 小 到 徽 不 足 道 。 

3. 频率 斜坡 

假设 输 人 频率 随时 间 做 速率 为 Arad/gs MAE PEAR IE ERE, ACO SAY /2。 这 
种 输入 行为 可 以 在 发 送 器 与 接收 器 之 间 存 在 加 速 运动 的 情况 下 发 生 , 也 可 以 在 卫 
星 飞 过 上 空 时 的 多 普 勒 频率 变化 情况 下 产生 ,或 者 在 扫 频 调制 时 产生 。 相 位 的 拉 
普 拉 斯 变换 式 为 68(3) 一 A/ss。 可 以 证 明 , 在 Km 为 有 限 值 的 条 件 下 ,相位 误差 将 无 


(5-6) 


[i+ FA gR Pay 
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限 增加 。 

现在 假设 PLL 是 2 类 和 二 阶 的 。 根 据 式 (2-7). 式 (2-14) 和 式 (2-16) 可 以 把 相位 
误差 的 拉 普 拉 斯 变换 式 写 为 

?有 (5) 
s+ 2Gun,5 + ak 
在 使 用 了 终 值 定 理 之 后 RITE R E h SR POE AY ah RR EC TY fH AS 
跟踪 误差 或 动态 滞后 ) 


fi = (5-8) 


, = lima. (t) = lim se =f; (5-9) 
等 式 (5-9) 也 可 以 通过 下 面 的 直观 思考 推导 得 出 。 把 一 个 DC 电压 v 加 到 环 路 滤波 器 
的 积分 器 上 ,因而 积分 器 的 输出 为 C2) =v, (0) Htr ;所 以 VCO 频率 的 变化 率 为 A 
=K.u/m. DC 电压 vy 必须 由 相位 误差 人 二 wa/ Ka 产生 , 当 把 这 个 相位 误差 代入 频率 
变化 率 的 表达 式 之 后 ,就 得 到 4 一 开 。 开 2/m 。 从 式 (2-16) 可 知 K, Ka/ti =w, A M g 
得 到 式 (5-9)。 
有 时 要 求 在 对 频率 斜坡 进行 跟踪 时 不 产生 静态 跟踪 误差 。 那 么 使 6. 减 小 到 零 的 
FGs) 应 该 是 什么 样 的 形式 呢 ? 加 速度 误差 的 终 值 表达 式 为 


A = lim FR KFG] (5-10) 

为 了 使 六 等于零 ,就 必须 使 F(s) 上 有 具有 Y(s) /5 WEA Ar YO £0., HF l/s 的 意 
思 是 环 路 滤波 器 必须 包含 两 个 级 联 的 积分 器 。 再 加 上 VCO 中 的 那个 积分 器 , 环 路 总 
共有 三 个 积分 器 ,所 以 它 是 个 3 类 PLL。 由 于 这 个 能 够 消除 静态 加 速度 误差 的 性 质 ,3 
类 PLL 可 以 被 用 来 跟踪 卫星 和 导弹 的 信号 *“! 站。2 类 PLL 需要 很 大 的 固有 频率 , 即 
很 大 的 带宽 ,才能 处 理 快 速 变化 的 输入 信号 。 如 入 是 3 类 PLL, RB) We AE i hA 
应 对 这 样 的 频率 变化 率 ，。 

4. DC 偏 移 

模拟 PLL 中 始终 存在 另 一 种 稳 态 误差 ,这 个 误差 是 由 有 源 滤波 融和 检 相 器 所 不 和 硕 
望 出 现 的 DC 偏 称 引 起 的 。 环 路 的 作用 是 产生 一 个 包 插 这些 偏 移 影 响 在 内 的 DC 平衡 
电压 。 为 抵消 这 个 偏 移 所 需 的 最 终 的 相位 误差 就 是 这 个 偏 称 电压 除 以 PD 增益 因子 
K,. BORER 10、12 章 中 讨论 。 漂 移 和 DC 偏 移 是 模拟 电路 的 缺点 ,在 全 数字 PLL 
中 是 没有 的 。 


5.1.2 RASMA 


除了 稳 态 行为 以 外 ,还 必须 确定 由 某 些 特殊 的 输入 信号 引起 的 瞬 态 相位 误差 。 在 
5. 1. 1 节 中 考虑 过 的 信号 相位 有 : 
L 相位 阶 茎 A8 rad; 
O Fal 34 BTR CAB ALF) Aw rad/s; 
O DE BE TER GRR BRA rad/s 。 


Jd BA eG ial 
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这 些 输 入 信号 的 相位 拉 普 拉 斯 变换 式 分 别 为 A0/'s、Aw/s 和 A/s 。 为 了 计算 瞬 态 相位 
误差 ,我们 把 每 个 输入 代入 到 式 (5-8) 中 ,然后 通过 拉 普 拉 斯 反 变 换 或 查 表 确定 时 域 响 
应 。 本 节 中 的 分 析 都 是 用 线性 近似 的 方法 预测 的 ,如 果 环 路 进入 非 线 性 区 , 那 一 切 都 


将 不 成 立 。 
1. 1 类 PLL 
一 阶 环 路 的 瞬 态 相位 误差 为 简单 的 指数 形式 ， 
Ape" 相位 阶 跃 
uqe) 频率 阶 路 


ee (Kt tek —1) 频率 斜坡 


i SUT EE — ARARE, RP r A AB fe RPE BB Ac 
rad/s; 且 与 无关。 进一步 的 分 析 ( 这 里 没有 给 出 ) 指 出 ,初始 斜率 Aw rad/s 对 所 有 
PLL 都 是 相 亿 ,并 与 类 型 , 阶 数 和 环 路 参数 无 关 。 这 个 现象 的 出 现 是 因为 在 施加 频率 
阶 蚂 的 时 刻 , 输 人 相位 开始 罕 然 以 Aw rad/s 的 速率 改变 ,但 用 于 校正 的 反馈 信号 要 通 
过 环 路 滤波 器 和 VCO, 因 而 必然 是 被 延迟 了 的 。 另 一 个 特点 是 ,一 阶 PLL Oa RAR 
的 相位 误差 响应 随时 间 而 增加 ,并 最 后 超出 线性 范围 ;一 阶 PLL 是 不 适合 用 来 跟踪 长 
时 间 频 率 和 斜 拔 变化 的 。 

2. 2 类 PLL 

表 5-1 中 示 出 了 重要 的 二 阶 2 类 PLL 的 瞬 态 相位 误 善 的 解析 表达 陈 , 而 且 是 以 固 
有 频率 um 归 一 化 的 ,其 曲线 画 在 图 5-1 至 图 5-3 中 。 这 些 曲线 经 常 出 现在 PLL 文献 
中 ,因而 也 使 w 成 为 一 个 公认 的 PLL 参数 。 这 个 瞬 态 啊 应 的 其 他 曲线 表示 在 图 5-4 
至 图 5-9 中 ,其 中 图 5-4 至 图 5-6 是 以 环 路 增益 到 归 一 化 的 ,而 图 5-7 至 图 5-9 BU 
声带 宽 2B, 妇 一 化 的 (噪声 带宽 的 定义 见 第 6 章 )。 这 6 个 图 是 使 用 了 表 5-1 中 的 同一 
等 式 得 出 的 ,其 中 还 采用 了 下 面 的 代 换 等 式 : 


1 
K = 2fans Bu =% (f+) (5-11) 


为 什么 对 于 同样 的 一 些 等 式 要 麻烦 地 使 用 几 种 只 是 归 一 化 参数 不 同 的 曲线 图 呢 ? 其 
中 的 一 个 理由 是 ,固有 频率 o 虽然 在 文献 中 是 一 直 被 普遍 使 用 的 ,但 对 于 设计 工程 师 
来 说 是 非常 没有 用 的 ;对 于 宽带 PLL 来 说 , 环 路 增益 到 这 个 参数 则 有 用 得 多 。 而 对 于 
ty PLL ,噪声 带宽 B 就 非常 有 用 。 可 以 参阅 2. 2. 3 节 中 更 多 的 关于 参数 的 讨论 。 
另 一 个 理由 是 ,对 不 同 归 一 化 曲线 进行 研究 后 发 现 了 一 些 原 来 未 想到 的 性 质 , 这 将 在 
下 面 的 一 些 例子 中 说 明 。 但 在 考察 这 些 例子 之 前 ,我 们 应 该 注意 到 ,所 有 的 曲线 图 在 
小 阻尼 因子 $ 时 都 呈现 出 过 冲 和 下 冲 。 很 大 的 振荡 式 瞬 态 过 程 一 般 是 不 可 接受 的 ,所 
以 一 定 不 要 使 用 小 阻尼 值 ,除非 在 极端 的 情况 下 。 
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表 5-1 二 阶 2 类 PLL ARAR 0.(1) (rad) 
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相位 误差 , O,(Q/AB 


图 5-1 二 阶 2 类 PLL 对 相位 阶 茎 的 瞬 态 响应 
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归 一 化 频率 , Dol 
图 5-2 二 阶 2 类 PLL 对 频率 阶 牙 的 瞬 态 响应 
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图 5-3 二 阶 2 类 PLL 对 频率 斜坡 的 瞬 态 响应 
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图 5-4 二 阶 2 类 PLL SP AZ TER AI Be AS Ol iy 
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图 5-5 二 阶 2 类 PLL SBP RRR BRAS 


相位 误差 , A()/[A/K’] 


图 5-6 二 阶 2 类 PLL 对 频率 斜坡 的 瞬 态 响应 


相位 误差 , BANAB 
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图 5-7 二 阶 2 类 PLL SABER SS y 


相位 误差 , O(1)/[Aav2B; ] 


图 5-8 ”二 阶 2 类 PLL 对 频率 阶 跃 的 姐 态 响应 


相位 误差 , OOVA] 
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图 5-9 ”二 阶 2 类 PLL Hp RR Ag 


口 相位 阶 跃 的 皮 态 过 程 
图 5-1( 以 w, 归 一 化 ) 表 现 为 在 最 大 阻尼 因子 时 相位 误差 响应 具有 最 快 的 初始 下 
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降 速 率 , 但 图 5-4( 以 天 归 一 化 ) 表 现 为 在 最 大 阻尼 因 于 时 具有 最 小 的 初始 速率 ,而 图 


5-7( 2B, 归 一 化 ) 表 现 为 对 所 有 阻尼 因子 CO 0.5 的 初始 速率 大 致 相等 。 图 5-1 是 有 
误导 的 ,因为 当 固定 时 , 较 大 的 阻尼 因子 由 关系 式 K= 26m, 得 到 较 大 的 带宽 ,而 较 
大 的 带宽 表现 出 较 活跃 的 响应 。 

口 频率 阶 跃 的 瞬 态 过 程 

在 把 图 5-2( 以 内 归 一 化 ) 与 图 5-5( 以 天 归 一 化 ) 比 较 时 ,可 以 比较 清晰 地 看 出 相 
同 的 道 转 (reversal) 效 应 ;图 5-2 中 呈现 的 大 阻尼 的 明显 优点 ,只 是 因为 前 面 指出 的 由 
大 阻尼 所 确定 的 较 大 带宽 。 可 以 考虑 这 样 一 个 论点 , 即 小 阻尼 的 好 处 是 对 频率 阶 路 的 
很 快速 的 恢复 。( 但 小 阻尼 有 其 他 的 一 些 缺 点 :一 般 不 应 当 仅 依靠 一 个 判 据 来 选择 阻 
尼 或 其 他 参数 .) 在 图 5-2、 图 5-5 和 图 5-8 中 ,初始 相位 误差 近似 直线 地 上 升 ,其 上 升 
的 斜率 与 阻尼 因子 无 关 。 经 过 一 段 时 间 后 (时 间 长 短 取决 于 阻尼 因子 ), 斜 率 进 人 水 平 


区 然后 向 下 。 把 瞬 态 过 程 的 初始 部 分 看 作 由 于 频率 的 变化 ,使 相位 误差 以 Aw rad/s 的 


速率 逐渐 积累 起 来 ,而 斜率 变 为 水 平 并 逆转 向 下 是 由 于 通过 环 路 中 比例 加 积分 的 组 合 
通路 的 反馈 所 致 。 在 图 5-5 中 ,比例 通路 的 增益 对 所 有 曲线 都 是 相同 的 ,但 积分 通路 
的 增益 与 阻尼 成 反比 例 关系 。 小 阻尼 (积分 通路 的 大 增益 ) 导 致 瞬 态 过 程 的 快速 和 斜率 
逆转 ,而 大 阻尼 (积分 通路 的 小 增益 ) 导 致 非常 慢 的 斜率 逆转 。 对 于 非常 大 的 阻尼 , 峰 
值 误 差 接 近 Auw/ 开 ,这 个 值 是 1 类 PLL 的 稳 态 误差 。 图 5-2 是 有 误导 的 ,因为 当 mw 
定时 ,比例 通路 增益 天 pag 的 增加 而 增加 。 图 5-8( 以 2B, 归 一 化 ) 表 示 出 一 个 未 预料 
到 的 现象 :对 所 有 C0. 5, 峰 值 相 位 误差 都 是 wB. WE, AR CARI 
质 在 设计 窄带 PLL 时 是 有 用 的 ,我 们 应 当 记 住 。 

DEEZ EAL AG TT 

图 5-3( 以 w, BIDER T BPA AAR 2 Ee AB NF I — RAI An ,这 与 
式 (5-9) 是 相符 的 。 在 这 个 例子 中 ,以 w, 的 归 一 化 握 供 了 许多 信息 ,而 稳 态 相位 误差 只 
取决 于 ow ,与 其 他 带宽 参数 没有 太 直 接 的 关系 。 

3. 更 高 阶 的 2 类 PLL 

图 5-1 至 图 5-9 中 的 瞬 态 响应 的 持续 时 间 都 要 比 L/w, .1/K R 1/B., 长 。 所 以 ,我 
们 并 不 预期 另外 增加 的 高 频 极 点 会 对 瞬 态 响应 产生 强烈 的 影响 ,尤其 是 如 果 高 频 极 点 
远大 于 增益 穿越 点 频率 的 时 候 。 

作为 一 个 极端 的 例子 ,我 们 把 某 个 三 阶 2 类 PLL 的 响应 与 相同 环 路 增益 天 的 二 
Br 2 类 PLL 的 响应 一 起 画 在 了 图 5-5 中 。 三 阶 环 路 的 参数 为 6 一 9 和 Kr 二 3。( 关 于 
这 类 PLL 的 更 多 说 明 见 2. 3. 3 节 ,) 通 过 分 析 得 出 频率 阶 路 Aw 响应 的 拉 普 拉 斯 变 
换 式 


AO = GFR 


由 此 得 出 时 域 的 瞬 态 啊 应 为 
bz) = [Kie™ (Kt + 1)] (5-13) 
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并 画 成 图 5-5 中 标 有 “三 阶 PLL” 的 曲线 。 可 以 把 三 阶 环 路 的 曲线 与 ==1 的 二 阶 环 路 
相 比 较 。 这 两 个 PLL 的 相似 点 是 所 有 极点 都 重合 于 负 实 轴 上 :三 阶 PLL 在 s= 一 K， 
=H PLL Æ :一 一 氏 /2。 因 为 这 些 极点 都 是 实数 ,所 以 两 个 瞬 态 响应 都 是 单 极 性 方向 
上 的 ;在 瞬 态 过 程 中 都 没有 出 现 经 过 零 相 位 误差 下 冲 的 情况 。 

Km 一 3 的 条 件 使 二 阶 2 类 PLL 的 阻尼 因子 t=0. 866 ,但 对 于 三 阶 PLL 的 例子 则 
显然 不 是 这 样 。 然 而 ,三 阶 PLL 的 瞬 态 过 程 曲线 位 于 Y= 二 0.707 和 5 一 1 之 间 , 与 《一 
0. 866 的 二 阶 PLL 的 稳定 过 程 曲线 极为 相似 。 因 而 ,三 阶 PLL 的 瞬 态 过 程 大 致 与 同一 
Kz 值 的 二 阶 PLL 相同 ,虽然 第 三 个 极点 靠 得 特 别 近 。 瞬 态 过 程 的 主要 不 同 点 出 现在 
峰值 误差 的 增高 ,三 阶 PLL 的 峰值 误差 要 比 同一 Kr 的 二 阶 PLL 更 高 更 陡 。 为 什么 
误差 峰值 会 更 高 呢 ? 因为 增加 了 低 通 滤波 后 , 检 相 器 给 出 的 .经 过 滤波 的 相位 误差 的 
指示 要 比 没 有 增加 滤波 时 推迟 到 达 VCO, 所 以 在 很 大 的 校正 反馈 信和 号 起 作用 的 时 候 ， 
就 已 经 累积 起 了 比较 大 的 相位 误差 。 

4. 3 类 PLL 

3 类 PLL 可 以 用 2 类 PLL 一样 的 方式 处 理 , 但 公开 发 表 的 结果 刁 : 一 7 却 很 少 , 而 
且 都 零散 地 位 于 许多 文献 中 。 其 原因 是 2 类 PLL 的 普遍 性 远 远 超过 了 3 类 PLL, 而 且 
3 类 PLL 过 于 复杂 。 在 3 类 PLL 中 有 (至 少 ) 三 个 环 路 参数 ,所 以 如 果 用 图 5-1 中 的 方 
法 ,就 需要 许多 页 的 图 示 来 表示 同一 组 数据 。 作 为 一 个 经 验 规则 ,我 们 假定 3 类 环 路 
对 相位 阶 牙 或 频率 阶 既 的 瞬 态 误差 ,大 约 与 同一 环 路 增益 K 和 相似 主 极点 位 置 的 2 类 
环 路 相同 。 人 参考 文献 [5. 4] 给 出 了 一 些 例子 。 两 种 环 路 类 型 之 间 的 主要 不 同 点 出 现在 
对 频率 斜坡 的 响应 上 。 因 为 2 类 PLL 的 响应 稳 态 误差 等 于 A/o’ ,而 对 于 同一 输入 的 
3 类 PLL 的 稳 态 误差 为 零 。 不 过 ,带宽 比较 接近 的 3 类 与 2 类 PLL 对 突然 开始 的 频率 
斜坡 ,呈现 大 至 相同 的 峰值 相位 误差 ,这 是 个 要 记 住 的 很 重要 的 事实 ,因为 在 处 理 动态 
变化 信号 时 很 有 用 . 

5. 更 复杂 的 输入 

相位 阶 牙 .频率 阶 茎 和 频率 斜坡 是 对 实际 中 再 到 的 信号 的 有 用 简化 。 对 简化 信和 号 
响应 的 理解 有 助 于 对 更 一 般 情况 下 PLL 行为 的 理解 。 但 如 果 输 入 信和 号 的 性 质 与 简化 
信号 非常 不 同 ,这 里 提出 的 方法 和 结果 也 许 就 不 适用 了 ;工程 师 也 许 要 借助 于 信号 与 
响应 的 数值 计算 。 参 考 文献 [5. 3] 中 有 这 样 的 一 些 例 子 。 用 于 线性 电路 时 域 计 算 的 计 
算 机 程序 非常 适合 完成 这 个 任务 。 

6. 数字 PLL 

前 面 关于 有 瞬 态 响应 的 内 容 是 对 模拟 PLL 导出 的 。 根 据 4.7 节 的 论述 ,我 们 可 以 预 
期 数字 PLL 应 当 有 相似 的 行为 ,只 要 数字 PLL 的 带宽 与 采样 率 比 很 小 。 那 么 这 个 “很 
小 ?是 什么 意思 呢 ? 也 许 环 路 增益 x==0. 1 似乎 是 一 条 恰当 的 分 界线 。 如 果 使 用 较 大 的 
环 路 增益 , 那 就 需要 用 离散 时 域 的 分 析 方 法 来 确定 实际 的 肯 态 行为 。 
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5.1.3 正弦 角 调 制 的 响应 


现在 研究 施加 角 调 制 输入 信号 时 的 环 h 路 行为 。 正 弦 相 位 调制 为 
G(r) = AG SiN amt ， (5-14) 
正弦 频率 调制 为 


aD = = COS ad (5-15) 


其 中 Ab 是 峰值 相位 偏离 , Aw 是 峰值 频率 偏离 ,wo 是 调制 频率 。 相 位 误差 是 正弦 的 (用 
线性 近似 时 ), 并 且 可 以 简单 地 以 闭环 误差 响应 E(s) 的 稳 态 频率 响应 来 计算 。 图 5-10 
至 图 5-12 示 出 了 一 些 例 子 。 对 相位 调制 的 误差 响应 是 调制 频率 的 一 个 高 通 函 数 , 如 
2-5 和 图 5-10 所 示 。 在 低频 区 ,一 个 n 类 环 h 路 的 响应 幅度 以 bn dB/ 倍 频 的 速率 上 
升 。 当 调制 频率 很 高 时 , 环 路 跟 不 上 调制 的 变化 ,所 以 全 部 的 调制 相位 表现 为 检 相 器 
的 误差 。 相 应 地 ,图 5-10 中 的 高 频 渐 近 线 是 0 dB 的 恒定 值 。 

图 5-10 中 的 曲线 是 简单 画 出 的 ;这 些 例 子 表示 不 同类 型 的 环 路 ,但 它们 的 误差 响 
应 EC(s) 具 有 相同 的 转角 频率 。 可 以 明显 看 出 的 是 ,对 于 任何 一 个 位 于 环 路 带宽 内 的 频 
率 ,PLL 的 类 别 越 高 ,跟踪 调制 的 能 力 就 越 好 。 而 且 可 以 预期 ,在 环 路 内 增加 的 任何 高 
频 滤 波 的 主要 影响 表现 在 图 5-10 中 的 转角 频率 附近 ,并 对 渐 近 线 没 有 什么 影响 。 


归 一 化 调制 频率 


图 5-10 由 正弦 PM 产生 的 稳 态 峰值 相位 误差 ,其 中 调制 的 峰值 偏离 为 Ao, 调制 频率 为 wm 


三 种 不 同 环 路 对 正弦 FM 的 误差 响应 画 在 图 5-11 中 。 可 以 看 出 ,所 有 环 路 的 高 频 
渐 近 线 是 相同 的 ;响应 的 不 同 点 是 在 环 路 带宽 内 的 低频 区 。 在 高 频 区 出 现 的 6 dB/ 倍 
频 的 滚 降 , 只 是 因为 输入 相位 偏离 A= Aw/w 与 调制 频率 成 反比 。 图 5-11 中 的 曲线 
都 是 以 相同 的 环 路 增益 K 画 出 的 。 一 阶 环 路 的 低频 响应 与 它 的 单 极点 传递 函数 相对 
应 ,而 2 类 环 路 在 跟踪 较 低频 率 时 比较 有 效 。 
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(€=0.5 ) “~ (60.35) 
at 带 有 简单 滞后 


滤波 器 的 环 路 


(A@/K) 
(£=0.707) 
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图 5-11 由 正弦 FM PE RR AM AIR Ze Pa rl SO aw, 调制 频率 为 un 
图 5-12 表示 了 二 阶 2 类 PLL 对 FM 的 相位 误差 啊 应 ,曲线 是 以 阻尼 为 参数 .相对 
于 固有 频率 画 出 的 。 相 位 误差 在 调制 频率 等 于 固有 频率 w 时 达到 最 大 值 , 并 与 阻尼 无 
天 。 峰 值 振幅 为 Awy/ 天 ,而 相位 误差 与 输入 频率 调制 之 间 的 相 移 ,在 相位 误差 达到 峰值 
时 穿 过 零 值 ,此 时 wm 一 ws。 这 些 性 质 有 时 用 做 对 m 进行 实验 测量 时 的 基准 。 
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图 5-12 AIE FM 产生 的 二 阶 2 类 PLL 的 稳 态 峰值 相位 误差 ,其 中 调制 的 
峰值 偏离 为 Aw, 调 制 频率 为 om 
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所 有 前 面 关 于 跟踪 与 相位 误差 的 讨论 都 是 基于 线性 的 假设 , 即 相 位 误差 对 环 路 而 
言 是 足够 小 的 ,因而 可 以 认为 环 路 工作 在 它 的 线性 区 。 随 着 误差 的 增 大 ,这 个 假设 会 
变 得 越 来 越 不 精确 ,到 最 后 环 路 失去 锁定 ,因而 整个 假设 就 毫 无 意义 了 。 本 节 中 我 们 
将 抛 奔 线 性 的 假设 ,研究 环 路 锁定 的 极限 条 件 。 


5.2.1 检 相 器 的 非 线 性 


如 第 10 章 中 对 检 相 器 的 进一步 讨论 中 所 说 的 , 检 相 器 的 * 曲线 (输出 电压 与 相位 
误差 的 关系 曲线 ) 是 周期 性 的 .必定 非 线性 的 。; 曲线 是 相位 误差 的 函数 ,习惯 上 表示 
为 g(0.); 它 的 斜率 dg/d6. 在 ==0 处 的 值 是 检 相 器 的 增益 Ky. s 曲线 是 一 个 有 界 函 
数 , 即 检 相 器 的 输出 有 一 个 最 大 值 。 一 种 常见 的 并 且 非 常 重要 的 * 曲线 是 正弦 形 : 

gld = Ka sin h (5-16) 
由 正弦 检 相 器 所 确定 的 锁定 极限 在 文献 中 受到 普遍 的 关注 ,同时 也 是 要 在 本 章 下 一 节 
中 讨论 的 。 其 他 的 s 曲线 将 在 之 后 介绍 。 虽 然 如 此 强调 检 相 器 的 非 线性 ,但 我 们 必须 
知道 跟踪 极限 一 般 是 由 环 路 中 的 其 他 单元 确定 的 ,这 将 在 后 面 讨论 。 


5.2.2 MERR 


第 一 个 要 考虑 的 参数 是 使 环 路 可 以 保持 锁定 的 输入 频率 范围 。 在 云 45-7) 中 ,由 
频率 偏离 引起 的 稳 态 相位 误差 的 线性 近似 式 可 表示 为 二 Aw/Krc。 但 是 ,对 于 正弦 s 
曲线 的 检 相 器 ,真正 的 表达 式 应 当 是 sin 和 一 Am/ 玫 pc。 正弦 晒 数 的 值 不 可 以 超过 1; 所 
以 当 Ao> 天 pc 时 ,等 式 无 解 。 因 此 环 路 失 锁 , 检 相 器 电压 变 成 了 一 个 担 音 , 而 非 DC 电 
平 。 所 以 , 带 有 正弦 检 相 器 的 PLL 的 保持 范围 可 以 确定 为 

Awy =+ Kp rad/s (5-17) 
等 式 (5-17) 的 意思 是 ,保持 范围 可 以 简单 地 通过 使 用 非常 大 的 DC 增益 而 变 得 非常 大 。 
当然 ,增益 无 限 增 大 不 是 万 能 的 ,因为 环 路 中 会 有 另 一 个 单元 在 检 相 器 之 前 进 人 过 载 。 
试 考虑 这 样 的 推理 :为 了 实现 VCO 的 一 个 任意 指定 的 频率 候 离 ,就 需要 某 个 一 定 的 控 
制 电 压 。 但 环 路 放大 器 (如 果 确 实 使 用 放大 器 的 话 ) 总 是 有 某 个 它 可 以 给 出 的 最 大 电 
ERE, m VCO 也 有 某 个 它 可 以 接受 的 最 大 控制 电压 幅度 。 当 这 两 个 最 大 值 之 一 被 
超过 而 饱和 之 后 , 环 路 就 无 法 锁定 了 。 实 际 上 ,一 般 的 做 法 是 对 PLL 找 出 这 样 一 个 很 
高 的 DC 增益 ,使 放大 器 或 VCO 进入 饱和 的 时 候 , 静 态 相 位 误差 却 只 有 非常 小 的 度数 。 
如 果 PLL 是 真正 2 类 的 (在 数字 PLL 中 是 常见 的 ), 那 么 由 频率 偏离 所 引起 的 静态 相 
位 误差 准确 地 为 零 , 所 以 保持 范围 完全 由 除 检 相 器 外 的 某 个 单元 的 边界 来 确定 。 

2 类 PLL 的 动态 误差 曾 在 前 面 的 式 (5-9) 中 近似 地 表示 为 = 二 A/ax。 正 弦 s 曲线 
检 相 器 的 正确 表达 式 应 当 是 sin h 5A wa ,由 此 可 以 推导 出 输入 频率 的 最 大 允许 变化 
RA 
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A= ak (5-18) 
如 果 输 入 速率 超过 这 个 值 , 环 路 就 失 锁 。 
许多 检 相 器 的 线性 范围 和 最 大 输出 都 超过 了 式 (5-16) 的 正弦 s 曲线 检 相 器 。 图 
5-13 中 男 出 了 几 个 例子 。 图 5-13 中 所 有 的 曲线 在 入 一 0 处 的 斜率 都 是 相同 的 ,这 就 是 
说 ,各 种 PD 都 有 相同 的 增益 因子 K,. 38 10 章 中 将 对 具有 这 些 ; 曲线 或 其 他 延伸 s 曲 
线 的 检 相 器 进行 讨论 。 
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图 5-13 各 种 检 相 器 的 曲线 


PD 输出 能 力 的 提高 可 以 提供 比 正 艾 PD 更 大 的 跟踪 范围 ( 即 更 大 的 锁定 范围 )。 
(当然 ,只 有 当 锁 定 范围 被 PD 所 限制 ,而 不 是 被 其 他 某 个 非 线 性 单元 (例如 运算 放大 器 
的 钳 位 ) 限 制 的 时 候 ,PD 输出 范围 的 延伸 才 有 意义 .) 下 表 中 给 出 了 图 5-13 中 各 种 PD 
对 锁定 范围 的 延伸 。 你 持 范围 式 (5-17) 和 速率 极限 式 (5-18) 都 受到 同一 比例 因子 的 
HE AH 


PD 类 型 延伸 因子 
IE SRI 1 
三 角形 n/2 
锯齿 形 x 
时 序 相 频 检测 器 2x 
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5.2.3 BARR 


图 5-1 至 图 5-9 展示 了 了 瞬 态 相位 误差 可 以 比 稳 态 相位 误差 大 很 多 ,这 个 意思 是 说 ， 
在 瞬 态 过 程 中 ,一 个 在 移 态 下 很 容易 跟踪 的 输 和 人 变化 可 以 把 环 路 拉 出 锁定 。 本 节 将 考 
察 一 些 过 大 的 瞬 态 过 程 。 

大 多 数 检 相 器 都 是 周期 性 的 ,所 以 我 们 无 法 把 相位 阶 唉 (A96 十 2xn) 与 相位 阶 匡 Ab 
两 者 区 分 开 来 。 因 此 , 当 不 存在 其 他 应 力 时 ,一 个 普通 的 PLL 应 当 永 远 不 会 因为 输入 
一 个 相位 阶 跃 而 失 锁 ,无 论 输入 幅度 有 和 多大、 环 路 阶 数 有 多 高 。( 只 有 当 检 相 冲 的 s 曲 
线 对 它 的 一 个 周期 内 的 所 有 相位 误差 都 能 给 出 极 性 正确 的 非 零 输出 的 时 候 , 才 有 这 个 
能 力 ; 见 图 14-3 中 的 相反 例子 ,) 频 率 阶 跃 可 以 使 环 路 失 锁 。 一 阶 环 路 仅 当 频率 阶 雅 
超过 保持 范围 时 才 失 锁 , 而 这 个 保持 范围 是 根据 式 (5-17) 对 正弦 形 PD 和 上 面 说 到 的 
其 他 延伸 s 曲线 的 形状 而 确定 的 。2 类 PLL 的 瞬 态 极限 将 在 介绍 非 线性 分 析 工 具 之 后 
讨论 。 

1. 相 平 面 原理 

相 平 面 图 (phase-plane portrait) 对 于 研究 二 阶 PLL 的 瞬 态 非 线 性 行为 是 很 有 用 
的 。 关 于 相 平 面 的 论述 可 以 在 许多 控制 系统 书籍 中 找到 。Viterbi”**“* 汪 把 相 平 面 分 析 
方法 应 用 于 正弦 * 曲 线 的 PLL。 二 阶 环 路 的 动态 特性 可 以 用 一 对 一 阶 非 线性 微分 方程 
描述 ,其 中 把 时 间作 为 自 变量 ,把 相位 误差 Q& 和 频率 误差 内 /di 二 w. 作为 应 变量 。 在 
两 个 方程 中 消去 时 间 变 量 后 ,就 得 到 一 个 表示 相位 误差 与 频率 误差 之 间 关 系 的 二 阶 非 
线性 微分 方程 。 

这 个 二 阶 方程 的 解 以 db./d 一 w FO. 之 间 的 关系 式 表 示 ; 这 些 解 可 以 画 在 以 w. 和 
6. 为 坐标 轴 的 相 平 面 上 。 这 些 解 是 得 不 到 解析 形式 的 ;要 借助 计算 机 。 一 个 解 在 相 平 
面 上 的 图 形 称 为 一 条 相 平 面 轨迹 。 一 组 轨迹 曲线 族 称 为 一 个 相 平 面 图 。 一 条 轨迹 表 
示 出 环 路 在 趋 于 (或 失 锁 时 不 趋 于 ) 平 衡 状态 时 的 瞬 态 过 程 的 动态 行为 。 

图 5-14 简单 画 出 了 一 个 具体 2 类 PLL 的 相 平面 图 ,其 中 环 路 的 检 相 器 是 正弦 形 
的 , 环 路 的 临界 阻尼 “二 1。 根 据 不 同 的 环 路 阻尼 、 检 相 器 s 曲线 、 环 路 应 力 和 信号 调制 
方式 ,可 以 得 到 不 同 的 相 平面 图 。 最 好 的 相 平面 图 ,如 果 能 得 到 的 话 , 也 许 是 在 Viterbi 
的 原始 报告 中 。 他 的 书 息 中 有 相同 的 相 平 面 图 ,但 因 缩 得 太 小 而 不 易 看 清 。Blan- 
chard 的 书 上 中 中 有 几 幅 比较 大 的 图 。 在 本 节 后 面 和 第 8 章 中 的 许多 结果 是 用 参考 文 
ARCS. 8] 中 的 相 平 面 图 得 出 的 。 相 平面 分 析 方法 是 理解 二 阶 环 路 非 线 性 动态 特性 的 核 
心 方法 。 

带 有 周期 性 检 相 器 的 PLL 的 相 平 面 图 本 身 也 是 周期 性 的 , 它 的 周期 是 变量 & 的 
周期 2r, 但 对 于 o 是 非 周 期 的 。 图 形 是 沿 着 相位 坐标 轴 无 限 重 复 的 ;图 5-14 画 出 了 
两 个 完整 的 周期 。 轨 迹 都 是 顺 时 针 走 向 的 ,如 图 中 箭头 的 方向 。 轨 迹 之 间 只 在 奇 点 处 
相交 ,而 这 些 奇 点 可 以 是 稳定 的 或 不 稳定 的 。 平 衡 出 现在 稳定 的 奇 点 处 (轨迹 达到 了 
一 个 休止 点 ) ,如 果 环 路 是 过 阻尼 的 ,那么 这 个 奇 点 被 叫做 稳定 结 点 (node) ,而 如 果 环 
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5.2 非 线 性 跟 器 ,锁定 极限 97 
路 是 欠 阻 尼 的 , 那 就 叫做 稳定 焦点 (focus)。 平 衡 也 许 是 一 个 在 经 过 无 限时 间 之 后 才 达 
到 的 稳 态 跟踪 条 件 。( 可 以 把 条 件 规定 成 不 存在 任何 平 街 状 态 ; 见 参考 文献 15. 8 或 参 
考 文献 [5.9j 中 的 例子 ,) 
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图 5-14 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 相 平面 图 ,其 中 e=, eA ERI 


不 稳定 的 奇 点 被 称 为 鞍点 (saddle point); 环 路 的 状态 不 能 长 久 地 停留 在 鞍点 上 ， 
因为 任何 一 个 小 扰动 就 使 环 路 状态 从 鞍点 进入 一 条 活动 轨迹 。 结 束 于 鞍点 的 轨迹 被 
称 为 分 隔 线 (separatrix)。 图 5-14 中 的 分 隔 线 用 粗 线 表 示 。( 所 谓 “分隔 线 ”只 是 限于 
2r 的 区 间 内 ,而 且 只 是 指 那些 结束 于 鞍点 上 且 不 反 向 返回 无 穷 远 处 的 轨迹 .) 

如 果 一 条 轨迹 位 于 两 条 分 隔 线 之 间 , 那 么 这 条 轨迹 将 结束 于 所 在 2x 区 间 内 的 那 
个 平衡 点 处 。 如 果 一 条 轨迹 位 于 所 有 分 隔 线 之 外 ,那么 环 路 就 会 发 生 一 周 或 几 周 的 滑 
步 ,然后 到 达 平 衡 状态 ( 环 路 是 可 能 到 达 平 衡 状 态 的 ;但 无 休止 的 滑 步 也 是 可 能 的 )。 
一 次 周期 滑 步 就 表示 相位 误差 达到 了 2x ME. 

2. 相 平 面 的 应 用 

现在 来 考察 具有 无 穷 大 DC 增益 的 二 阶 2 类 PLL 的 瞬 态 过 程 。 从 原理 上 讲 , 这 种 
环 路 不 会 永久 失 锁 。 如 果 加 上 一 个 很 大 的 频率 阶 跃 , 环 路 是 会 失 锁 的 ,但 经 历 了 一 段 
时 间 的 周期 滑 步 后 ,又 会 重新 锁定 。 在 滑 步 的 几 个 周期 内 ,相位 误差 呈现 连续 几 个 局 
期 的 振 萝 。 但 存在 一 个 频率 阶 路 的 极限 ,在 这 个 极限 以 内 , 环 路 不 会 产生 滑 步 而 一 直 
保持 锁定 ;我 们 把 这 个 极限 规定 为 拉 出 (pullout) 频 率 , 并 用 符号 A wro 表 示 。 如 果 在 加 
上 频率 阶 茎 的 时 刻 , 环 路 处 于 & =0 和 w= 二 0 的 平衡 状态 ,那么 拉 出 极限 只 不 过 是 分 隅 
6255 8. 二 0 坐标 轴 的 交点 。 根 据 参 考 文献 [5,8j 中 的 相 平 面 图 ,曾经 找 出 了 图 5-15 中 
所 示 的 那些 关于 正弦 形 PD 的 拉 出 极限 的 数值 。 这 些 数 据点 与 下 面 的 经 验 关 系 式 相符 

Ae = l. Ban LEF 1) (5-19) 
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阻尼 因子 一 
图 5-15 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 拉 出 频率 ,其 中 的 检 相 器 为 正弦 形 的 
其 中 < 在 0.5 和 1.4 之 间 。 相 平面 图 也 可 以 用 来 确定 很 大 频率 阶 路 时 的 峰值 相位 误 
差 。 当 Aw 一 Awro 时 ,峰值 相位 误差 为 180"。 但 是 , 当 相 位 误差 超过 90 以 后 就 增加 得 


很 快 ,所 以 ,引起 90" 峰 值 相 位 误差 的 频率 阶 跃 只 是 略 小 于 Awo. E 5-16 表示 了 C= 
0. 707 特 定 条 件 下 的 情况 。 


] 2 
归 一 化 的 频率 阶 贱 一 Aion 


图 5-16 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 频率 阶 既 响应 的 瞬 态 峰值 相位 误差 ,其 中 
PLL 的 “一 0. 707 ,并 使 用 了 正弦 形 的 检 相 器 | 
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相 和 平面 图 只 适用 于 二 阶 环 路 (或 者 ,退化 了 的 相 和 平面 图 可 以 适用 于 一 阶 环 路 )。 三 

阶 环 路 有 三 个 状态 变量 , 即 相 位 ,频率 和 频率 变化 率 , 所 以 必须 要 一 个 三 维 的 相位 空间 

才能 完全 表示 出 来 。 用 二 维 的 方式 表示 这 样 一 个 空间 是 非常 困难 的 。 因 此 ,对 高 阶 环 
路 的 非 线性 瞬 态 响应 的 了 解 要 比 对 二 阶 环 路 的 了 解 少 得 多 。 


5.2.4 调制 极限 


一 个 工程 师 还 必须 考虑 在 输入 信号 为 角 调 制 时 的 失 锁 问题 ;如 果 调 制度 太 大 , 那 
4 PLL 就 不 能 保持 锁定 到 这 个 信号 上 。 我 们 首先 要 区 分 载波 跟 踊 环 路 和 调制 跟踪 环 
路 ,所 谓 载波 跟踪 环 路 是 指 调 制 谱 完 全 藩 在 环 路 带宽 之 外 ,而 调制 跟 踊 环 路 是 指 调制 
谱 落 在 环 路 带宽 以 内 。 第 一 类 环 路 主要 用 于 小 调制 度 的 PM 信号 的 解 调 ,而 第 二 类 环 
路 则 用 于 大 调制 度 的 FM 或 PM 信和 号 。 

1. 载波 跟踪 PLL 

对 加 到 载波 跟踪 环 路 上 的 调制 必须 限制 为 确实 存在 可 跟踪 的 载波 。 如 果 施 加 峰 
值 偏离 为 8 的 正弦 相位 调制 ,那么 载波 的 强度 正比 于 零 阶 贝 塞 尔 了 消 数 J,(9)。 该 孙 数 在 
5 一 2. 4 rad 37 ) 时 通过 它 的 第 一 个 零 值 。 实 验 已 经 指出 , 当 调 制度 非常 接近 这 第 一 个 
零 值 时 ,就 会 失 锁 。 当 偏离 增加 到 超过 大 约 2. 4 rad 时 , 环 路 又 会 重新 锁定 ,而 且 保 持 
锁定 到 相位 偏离 达到 J, 在 6 一 5.5 rad 时 的 第 二 个 零点 。 从 原理 上 讲 ,载波 跟踪 环 路 仅 
在 正弦 已 调 信和 号 非常 接近 零 载 波 的 时 候 才 失 锁 ,而 在 其 他 调制 度 时 都 可 保持 锁定 。 

2. 调制 跟踪 PLL: 正 弦 调 制 

调制 跟踪 环 路 的 行为 就 不 是 那么 容易 解释 了 。 为 了 提出 这 个 问题 ,我 们 可 以 设想 
这 样 一 个 实验 ;把 一 个 已 正弦 调制 的 信号 (PM 或 FM) 加 到 一 个 带 有 正弦 形 检 相 器 的 
PLL 上 。 要 求 环 路 增益 K 比 调制 频率 un 大 得 非常 多 ,因而 PLLYU RRA. S 
则 ,后 面 的 解释 就 不 成 立 。 

我 们 用 示波器 观察 检 相 器 的 输出 电压 ,同时 恰当 地 调整 调制 度 。 当 偏离 很 小 时 ， 
观察 到 的 波形 是 正 弱 波 ,与 预期 的 一 样 。 随 着 偏离 的 增加 , PD 的 输出 幅度 也 增加 。 如 
果 偏 离 增 加 得 太 大 , 环 路 就 开始 出 现 周期 请 步 , 同 时 在 示波器 上 出 现 严重 的 失真 (请 步 
的 详细 内 容 在 后 面 给 出 )。 

品 不 出 现 失 真 

但 是 ,从 很 小 的 调制 度 一 直 增 加 到 引起 失 锁 之 前 ,PD 的 输出 波形 几乎 总 保持 为 正 
蓄 形 ( 即 几 乎 未 失真;。 这 个 行为 友 令 人 惊奇 ,因为 在 失 锁 之 前 PD 已 经 早 就 进 人 非 线 
性 工作 区 。 那 么 一 个 非 线性 器 件 怎 么 会 有 低 失 真 的 操作 呢 ? 对 这 个 问题 的 回答 当然 
是 ,只 要 在 调制 频率 处 的 反馈 增益 很 大 ,人 负 反 馈 就 可 以 抵消 PD 输出 中 的 大 多 数 失 真 。 
失真 的 减少 是 一 般 熟 知 的 反馈 环 路 的 性 质 , 而 PLL 特别 地 继承 了 这 个 性 质 。 

如 果 PD 输出 没有 什么 失真 ,那么 作为 很 好 的 近似 ,峰值 相位 误差 将 按照 输入 偏离 
的 反正 弦 函 数 而 增加 。 换 名 话说 ,我 们 预期 由 PD 的 非 线性 所 产生 的 失真 是 出 现在 相 
位 误差 上 ,而 不 是 出 现在 PD 输出 v= K, sind, 上 。 这 个 关系 将 在 下 面 几 个 段落 中 用 
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来 确定 与 PD 输出 峰值 有 关 的 相位 误差 波形 。 
如 果 PD 的 输出 是 正弦 波 , 那 一 定 有 形式 vs (t) =a, sinat HP a H—-THEO l 
之 间 的 因子 。 正 弦 形 检 相 器 的 最 大 可 能 输出 电压 是 KV ATE a 就 是 峰值 输出 与 最 大 
可 能 输出 之 比 。 另 外 ,vi(?) = Ka sin 6.) ,由 此 可 以 得 出 (在 第 一 象限 内 成 立 ): 
Ht) = sin (a sin ant) (5-20) 
不 同 a 值 的 几 个 例子 画 在 图 5-17 中 。 当 a 很 大 时 ,4 明显 地 有 相当 大 的 失真 ,但 va 的 
曲线 仍然 是 正 弱 形 。 


OLDE va (OV Ka FE) 
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FA 5-17 Æ w(t) /Kyg=a sin a,t= sin 6. (2) BY RAE FP AIEE PD BY PLL 对 频率 为 ro 
的 正弦 角 调 制 的 相位 误差 响应 .Cw6t)( 实 线 ) 和 PD 输出 响应 va Cont) / Ka (BERD 


L 调制 极限 

一 旦 认识 到 了 u 基本 没 太 失 真 时 ,确定 调制 极限 就 简单 了 。 当 输入 调制 已 知 时 ， 
va 的 幅度 可 由 下 面 的 频率 响应 找 出 

Va Gum) = Ka EC jwn 0i Gam) (5-21) 

其 中 8 表示 输入 信号 的 相位 调制 。 式 (5-21) 中 Vi 的 幅度 产生 了 角 频 率 等 于 的 正 
BIR PD 的 输出 峰值 ww 。 如 果 计 算 值 ww 一 Ka, 那么 环 路 将 保持 锁定 ,而 如 果 计 算 值 w 
>Ko MEAR., GAHRAN TEIE PD, 但 对 其 他 的 PD 特性 必须 修正 后 
才 适 用 。) 如 果 正 弦 调 制 的 调制 频率 为 名 ,频率 偏离 峰值 为 Aw, 那 么 偏离 的 极限 值 可 以 
PR E 
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O 失 锁 行为 

Sh BS TE FR Bi ia (EL Ab BRAN TO Fe BA Ap 
特 的 。 如 果 是 正弦 调制 ,那么 PD 的 输出 在 达到 和 失 
锁 极 限 值 之 前 都 几乎 保持 正 终 形 。 超 过 这 个 极限 
之 后 的 一 个 很 微小 的 增加 都 会 引起 PD 输出 的 极 
大 改变 。 对 于 一 阶 环 路 (图 5-18) ,在 环 路 失 锁 时 (a) 峰值 调制 偏离 在 锁定 极限 之 内 
会 突然 出 现 很 大 的 尖峰 。 每 个 尖峰 表示 一 次 周期 
滑 步 。 滑 步 尖 峰 仅 在 瞬时 偏离 超过 锁定 极限 时 才 
出 现 , 而 且 一 阶 环 路 在 咀 时 偏离 回 到 锁定 极限 以 
内 时 就 立即 回 到 锁定 。 如 果 稍 微 有 点 过 调制 , 那 。” (pb) 峰值 调制 偏离 略微 超出 锁定 极限 
么 在 每 个 调制 峰值 时 只 会 出 现 一 个 尖峰 , 当 再 增 
加 调制 度 时 ,就 会 出 现 连 串 的 尖峰 。 图 5-18 在 正弦 角 调 制 条 件 下 的 一 阶 

2 类 PLL 的 失 锁 行为 是 非常 特别 的 。 在 锁定 PLL 的 检 相 器 输出 波形 
极限 内 , 检 相 器 的 输出 总 是 正弦 的 ,但 再 增加 一 点 微小 的 偏离 就 会 引起 环 路 完全 失 锁 ， 
并 永远 回 不 到 锁定 ;同时 ,PD 的 输出 端 只 有 一 个 拍 音 。 只 有 当 偏 离 峰值 减 小 到 锁定 极 
限 以 内 时 , 环 路 才 可 回 到 锁定 。 而 且 , 采用 调整 偏离 值 的 方法 得 不 到 图 5-18 中 出 现 的 
单个 尖峰 的 情况 。 

为 什么 2 类 环 路 的 行为 与 一 阶 环 路 如 此 不 同 呢 ? 当 认 识 到 峰值 相位 误差 并 不 出 |120 
现在 频率 调制 的 每 个 周期 中 的 峰值 (一 阶 环 路 是 出 现在 频率 调制 的 每 个 周期 的 峰值 处 
的 ) 的 时 候 ,我 们 就 有 了 比较 深刻 的 理解 。 其 实 , 峰 值 相位 误差 出 现 的 时 刻 是 与 最 大 频 
率 变化 率 的 时 刻 重 合 的 ,相当 于 正 弱 调制 的 瞬时 频率 偏离 为 零 的 时 刻 。 实 际 上 , 正 台 
调制 下 的 失 锁 极限 式 (5-22? 可 以 表示 为 等 同 于 Aw, AE 2 38 PLL 的 扫描 速率 的 极 
限 式 (5-18) 。 

为 什么 当 调 制 周 期 逐渐 走出 过 大 频率 变化 率 的 区 域 之 后 , 环 路 仍 不 能 重新 锁定 
We? 因为 当 调制 走出 过 大 频率 偏离 区 域 之 后 ,一 阶 环 路 毕竟 是 可 以 重新 锁定 的 。 我 们 
应 该 考虑 到 ,输入 信号 和 VCO 的 频率 只 是 当 频 率 调 制 的 变化 率 达 到 最 大 时 才 相 符 的 
(出 现在 频率 调制 的 零 偏离 时 刻 ) , 而 如 果 频 率 变化 率 太 大 , 环 路 就 无 法 在 这 个 时 刻 锁 
定 。 一 个 周期 中 的 其 他 一 些 时 刻 上 的 变化 率 是 可 以 锁定 的 ,但 由 于 输入 信号 与 VCO 
之 间 的 频率 差异 又 使 环 路 无 法 实现 快速 锁定 。 

3. 调制 跟踪 PLL :高 斯 调制 

对 于 以 高 斯 信息 进行 频率 调制 的 方式 ,也 已 经 推导 出 了 调制 极限 2 ,其 中 的 高 斯 
信息 的 基带 谱 从 DC 到 截止 频率 B, 范围 内 是 平坦 的 ,而 且 频 率 偏离 的 均 方 根 值 为 oi。 
高 斯 信和 号 的 峰值 是 无 界 的 ,所 以 总 是 存在 一 个 偶尔 发 生 周 期 请 步 的 小 概率 ,无论 均 方 
根 偏离 值 如 何 小 。 作 为 一 个 工程 工具 ,我 们 引用 峰 顶 因子 的 概念 ,并 用 符号 7 表示。 
这 样 选择 > 使 得 在 几乎 所 有 的 时 间 内 ,瞬时 偏离 的 幅度 都 小 于 ycr。 已 经 发 现 y=3. 5 
的 值 与 实验 室 观 测 到 的 调制 失 锁 有 很 好 的 经 验 数据 的 拟 合 。 使 用 这 些 概 念 后 ,确定 高 


x x | -E z — 
fo I z=% Ses "n 
ree. ff FE = | | pe fa les oF | 
PE i io | 
ree "F | = = ri ] | La 
f | E m rr i Ya 
_ =. ee 四 
ea 
102 5 : a 
a 


ENAH W BE AR PR A 


K 1X PLL B, &K/2n 
ony 


di = (5-23) 


2 
we 2 类 PLL B, <a /2x 
gi m 


参考 文献 


5.1 R. C. Tausworthe, “Improvements in Deep-Space Tracking by Use of Third-Order 
Loops,” JPL Q. Tech. Rev. 2, 96-106, July 1971. 

5.2 R. C. Tausworthe and R. B. Crow, “Improvements in Deep-Space Tracking by Use 
of Third-Order Loops,” JEEE Int. Conf. Commun., 1972, pp. 577—583. 

5.3 P. H. Lewis and W. E. Weingarten, “A Comparison of Second, Third, and Fourth 
Order Phase-Locked Loops,” IEEE Trans. Aerosp. & Electron. Syst. AES-3, 720~727, 
July 1967. 

5.4 H. Meyr and G. Ascheid, Synchronization in Digital Communications, Wiley, New 
York, 1990, Sec. 2.5. 

5.5 S. L. Goldman, “Jerk Response of a Third-Order Phase-Lock Loop,” IEEE Trans. 
Aerosp. & Electron. Syst. AES-12, 293—295, Mar. 1976. 


5.6 E. T. Tsui and R. Y. Ibaraki, “Third-Order Loop Filter Design for Acceleration- 
Rate,” IEEE Trans. Aerosp. & Electron. Syst. AES-13, 200—204, Mar. 1977. 

5.7 S. C. Gupta, “Transient Analysis of a Phase-Locked Loop Optimized for a Fre- 
quency Ramp Input,” IEEE Trans. Space Electron. & Telem. SET-10, 79-83, June 
1964. 3 

5.8 A. J. Viterbi, Acquisition and Tracking Behavior of Phase-Locked Loops, External 
Pub]. 673, Jet Propulsion Laboratory, Pasadena, CA, July 1959. 

5.9 A. J. Viterbi, Principles of Coherent Communication, McGraw-Hill, New York, 1966, 
Chap. 3. 

5.10 A. Blanchard, Phase-Locked Loops, Wiley, New York, 1976, Sec. 10.2.1. 
5.11 F. M. Gardner and J. F. Heck, “Angle Modulation Limits of a Noise-Free Phase 
Lock Loop,” IEEE Trans. Commun. COM-26, 1129—1136, Aug. 1978. 
5.12 F. M. Gardner and J. F. Heck, “Phaselock Loop Cycle Slipping Caused by Exces- 
122 sive Angle Modulation,” IEEE Trans. Commun. COM-26, 1307-1309, Aug. 1978. 


r f F l= = = a 
ore E EET ae mari 
Ts EH a yi 
pie’) fi rE ir ee 
二 i 


第 6 章 加 性 噪声 的 影响 


应 对 大 噪声 的 能 力 是 锁 相 环 的 一 个 主要 优点 。 本 章 将 详细 讨论 平稳 加 性 高 斯 品 
声 的 影响 。 昌 噪声 是 加 性 哄 声 的 一 个 最 重要 的 例子 ,因而 也 相应 地 给 予 最 多 的 关注 ; 
此 外 本 章 还 将 讨论 天 于 有 色 了 噪声 的 分 析 技 术 。 加 性 噪声 会 引起 跟踪 误差 ;小 噪声 引起 
小 误差 ,大 噪声 引起 大 误差 。 小 噪声 下 的 性 能 可 以 用 传递 晒 数 的 线性 分 析 方 法 处 理 ; 
但 大 噪声 使 PLL 工作 在 传递 函数 不 适用 的 非 线性 工作 区 ,所 以 就 需要 使 用 更 困难 的 非 
线性 方法 。 我 们 将 在 下 文中 讨论 这 两 种 品 声 。 


6. 1 线性 操作 


线性 分 析 包 括 两 个 部 分 :首先 推导 出 检 相 器 的 噪声 模型 ,然后 把 这 个 模型 放 到 
PLL 的 反馈 回路 中 。 这 个 分 析 将 得 出 极其 有 用 的 噪声 带宽 的 概念 和 环 路 信 噪 比 的 
概念 。 


6.1.1 检 相 器 的 噪声 模型 


我 们 把 检 相 器 看 成 一 个 完美 的 乘法 器 , 它 有 两 个 输入 ,表示 为 u(t) 和 vw(), 都 以 
VARA. Mar im Hie 天 -ww ,其 中 天。 是 一 个 以 CV) 为 量 纲 的 常数 。 

评注 : 检 相 器 经 常用 来 法 器 模型 表示 ,一 方面 是 因为 分 析 上 的 方便 , 男 一 方面 是 因 
为 许多 实际 的 检 相 器 确实 可 以 很 好 地 用 乘法 器 近似 。 而 且 , 乘 法 器 类 的 检 相 器 是 大 嗓 
声 情 况 下 的 最 佳 选择 , 详 见 第 10 章 。 

1. PD 的 输入 

乘法 器 的 一 个 输入 0 (CO0 是 由 一 个 正弦 信号 和 一 个 加 性 噪声 n(#) 相 加 而 成 ,其 中 的 
加 性 噪声 是 实数 的 (相对 于 复数 而 言 ) .平稳 的 ,高 斯 的 ` 带 通 的 和 零 均 值 的 : 


u(t) =V sinflar tHe) Hnt) (6-1) 
冬 法 器 的 另 一 个 输入 来 自 VCO, 其 形式 为 
v, (t) =V costat HO) (6-2) 


评注 :(1) 注 意 ,w Fo vu, Zi A 90" 的 相位 差 ; 输 入 信和 号 被 写成 正弦 量 , 而 VCO 的 电 
硅 被 写成 余弦 量 。 这 两 个 相位 和 从 之 间 的 基准 关系 是 互 为 正 交 的 。 这 对 于 紊 法 器 
类 检 相 器 是 很 典型 的 , 即 VCO 锁定 在 与 输入 信号 成 正 交 的 状态 ,所 以 使 用 这 个 表示 法 
以 配合 相位 正 交 的 情况 。(2) 注 意 , 描 述 VCO 输出 的 等 式 (6-2) 中 的 频率 mm 与 等 式 


to 
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(6-1) 中 的 输入 信号 的 频率 相同 。 频 举 相 等 表示 环 路 已 被 锁定 ,这 是 使 用 线性 分 析 的 
必要 条 件 。 

为 了 本 章 投 述 上 的 方便 ,我 们 假设 输入 相位 & 是 时 不 变 的 。 对 & 就 没有 那么 简单 
了 。 我 们 不 妨 也 暂时 假设 0 是 时 不 变 的 ,但 这 个 条 件 显然 在 实际 中 是 不 存在 的 。 信 号 
中 伴随 的 噪声 会 引起 VCO 相位 的 波动 ;确定 这 种 波动 的 统计 特性 就 是 线性 分 析 的 目 
的 。 为 了 继续 往 下 分 析 ,我 们 设想 有 这 样 一 种 开 环 状态 ,使 噪声 不 会 传播 到 YCO。 实 
际 上 ,作为 分 析 的 第 一 部 分 ,我 们 仅 把 注意 力 集中 在 检 相 器 上 。 到 后 面 ,再 把 环 路 闭 
合 , 再 引信 与 时 间 有 关 的 入。 

2. 检 相 器 的 输出 

带 通 输入 噪声 zt 可 以 分 解 为 两 个 正 交 的 独立 分 量 ( 见 参考 文献 6.1 的 8.5 节 )， 
其 形式 为 

nt) =n, (Ct) cosa,t—n, (1) sine t (6-3) 


由 此 可 以 找 出 乘法 器 的 输出 
1 


Wd (t) = Kau (Hu tb — 4 AAV Vo sin( & =f, ) +4 Kon. V cosg, 十 办 Kanth Vo sind, 


++ KV V,sin(Zot +0) + Kan Vocos(2art +0) 


-4 mit, V,sin( 2t +4, ) (6-4) 


FETE 25 AY Fa = “MR A = AS 2w 处 的 分 量 组 成 。 我 们 感 兴趣 
的 是 差 频 项 ,所 以 在 这 个 分 析 中 , 售 频 绞 波 项 被 略 去 。 在 实际 电 有 路 中 ,必须 使 用 滤波 或 
其 他 方法 去 除 这 些 倍 频 纹 波 。 假 如 不 把 这 些 纹 波 去 除 的 话 ,在 许多 应 用 中 将 会 产生 严 
重 的 干扰 ,而 且 为 了 抑制 这 些 纹 波 ,还 往往 需要 大 量 的 投入 。 第 10 章 包 含 了 关于 检 相 
ar SUR) AAA 


现在 把 检 相 器 增益 定义 为 
K= (6-5) 
所 以 ,在 纹 波 去 除 后 的 乘法 右 输 出 变 为 
w= Kasin(Q.—0,) +F cosa, += sind, (6-6) 
3. SRR 
现在 我 们 定义 n (OH 
n (1) =F cosh, +77 sind, (6-7) 
这 是 个 无 量 网 的 量 , 而 nO VE. ORE RO aT a 
wy =K,[sin(@—0)-+n'@)] (6-8) 


检 相 器 的 准确 的 非 线性 等 效 电路 如 图 6-1 所 示 。 到 现在 为 止 ,我 们 还 没有 做 任何 线性 
化 的 近似 。 检 相 器 的 输出 由 一 个 信号 项 Kssin(9 一 6,) 和 一 个 噪声 项 Ksn O) REE 
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> = 


加 组 成 。 


nit) 


A(t) 


图 6-1 WARR BY AE Se ER Sp a 


从 式 (6-5) 可 以 看 出 ,天 与 输入 信号 振幅 成 正比 。 所 以 ,如 果 输 入 信号 的 振幅 发 
ERE, IA K 和 所 有 取决 于 环 路 增益 的 环 路 参数 也 都 随 之 改变 . 《在 理想 乘法 器 的 
模型 中 , 检 相 器 增益 OK, 也 正比 于 VCO 的 振幅 V.. (82.5 VCO 振幅 的 关系 不 像 与 
输入 振幅 的 关系 那样 密切 ,一 方面 是 因为 VCO 振幅 的 恒定 性 要 比 输入 信号 好 得 多 , 另 
一 方面 是 因为 许多 实际 使 用 的 检 相 器 都 可 以 有 效 地 对 来 目 VCO 的 输入 进行 错位, 因 
而 消除 了 VCO 振幅 的 变化 性 。) 

4. n (DAEA 

现在 推导 n OAE E. E no AEA SM. aT R 
论 :n 也 是 零 均 值 的 。( 为 了 书写 方便 ,我 们 略 去 了 n (0 对 时 间 的 显 式 关 系 .) 如 果 假 设 
4 是 时 不 变 的 (尽管 是 随意 假设 的 ) ,那么 TEN 


a =a {El r2 Joos? 6, +EL x? |sin? 6, +2ELn.n, lsind,cos4, } (6-9) 


其 中 EL，。] 表 示 统 计 期 望 。 正 如 大 家 都 知道 的 ( 见 参 考 文献 6.1 的 8. 5 节 ), 带 通 高 斯 
噪声 具有 这 样 的 特性 , 即 EL[n: = Eln |= En’ 二; 且 ELncnsj 一 0。 此 外 ,cos + 
sin“ ð, 一 1, 所 以 有 


(6-10) 


SIMs 


ge = 
fl 
Š 


这 个 等 效 品 声 强度 是 旋转 不 变 的 (rotationally invariant); ES 6, 的 值 无 关 。 

现在 重新 考察 0, 的 模型 ,把 它 看 成 是 一 个 在 L0,2r) 区 间 内 均匀 分 布 并 与 噪声 无 关 
的 随机 变量 。n 的 频谱 是 通过 找 出 它 的 自 相关 函数 并 取 健 里 叶 变 换 后 得 到 的 。 根 据 式 
(6-7) ,7 的 自 相 关 顶 数 为 


ELn (ty) n' (te I= a (EIn. Ct Jhe (tz) JELcos’ & J+ELn, (tn, (tz) JELsin 0, ] 


HCE n t Om (t2) -HEC (h Jre Cta) D ELsiné, cosé, |} (6-11) 
三 角 函 数 的 数学 期 望 是 ELcos 0, |=0.5=E[sin’ 0, IR ELsind cosh, ]=0. h FIRA 
EFH H, AOR BK BURY AE 5h. EA RORE A HRA 
数 , 并 注意 到 Re =R (UAA CR 6. 1,162 DZA on HAA KR RA 


Ry (=z [Re +R Cr) ] 


=] 
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一 一 一 -一 一 


= 声 Re(?) (6-12) 
5. Bait 
n 的 双边 谱 是 
SN = =P (6-13) 


RAS. A ROWS BHR. AT Wari SOO PRA WS, MS. 
我 们 可 以 把 S.( 廊 的 负 频 率 部 分 右 移 一 个 量 有 一 wi/2x; 把 正 频率 部 分 左 移 相同 的 一 个 
E f= 二 wi/2x, 再 把 平移 后 的 两 部 分 加 起 来 。 可 用 等 式 表示 为 

Suef) =Sye P =U FH FOS f+ fo tu fi- HS,(f—f) (6-14) 
Wr + AY Ae BR ETE SCO PREM ee; OR P< Ou Pe 
为 x 让 =0; 如 果 产 0,x( 户 =1。 谱 的 负 频 率 部 分 用 U AR. 

6. 单 边 谱 和 双边 谱 

把 谱 密度 正式 地 定义 为 自 相 关 函 数 R(7) 的 健 里 叶 变 换 , 便 生成 一 个 定义 在 正 负 频 
率 上 的 双边 谱 SC 户 。 理 论 学 家 因数 学 上 的 规则 性 而 喜欢 双边 谱 。 但 多 少年 来 ,在 一 般 
的 电子 工程 实践 中 ,特别 是 在 PLL 的 文献 中 ,都 一 直 在 使 用 单 边 谱 。 假 设 与 谱 对 应 的 
信和 号 或 噪声 在 时 域 中 是 实数 的 ,那么 单 边 谱 与 双边 谱 的 关系 为 

WCfP=2S(f—) fe0 (6-15) 
在 单 边 谱 中 认为 负 频 率 是 不 存在 的 。 

如 果 谱 中 的 信号 和 噪声 是 实数 ,就 可 以 使 用 单 边 谱 定 义 , 因 为 这 时 的 双边 谱 是 实 
HAUT PRAY. SF BAS ,就 不 能 使 用 单 边 谱 , 如 果 这 时 出 现 谱 的 折 秋 (folding) 
和 混 秋 (aliasing), 则 倍 感 麻烦 ,即使 对 于 实 信 号 也 是 很 麻烦 的 。 尽 管 这 样 ,由 于 过 去 使 
用 的 大 多 数 信号 都 是 实数 信号 ,所 以 现 有 的 许多 PLL 文献 都 一 直 洛 用 单 边 谱 ; 本 书 将 
延 用 这 种 传统 的 用 法 。 | 

注解 :大 多 数 关 于 噪声 和 随机 过 程 的 教科 书 ，, 比 如 参考 文献 [6.1], 都 把 SCN HA 
双边 谱 的 符号 。 对 于 昔 边 谱 的 符号 则 没有 这 样 的 一 致 认同 性 。 本 书 使 用 WC。 

量 纲 :如 果 谱 中 的 信号 或 噪声 以 V 为 单位 ,那么 R(T) 的 量 纲 是 (V) ,SC 和 
Wf EME V/Hz。 如 果 基 本 的 信号 和 嗓 声 ;比如 nn (1), 是 无 量 纲 的 ,那么 Ry (Tr) 
也 是 无 量 岗 的 ,而 Su (和 W,( 门 的 量 岗 是 Hz 。 

单 边 基带 谱 W,.( 让 二 WW,.( 有 是 从 单 边 通 带 谱 WW,( 让 根据 下 面 的 关系 式 得 出 的 


WA=W. D =W ANAW GLA] feo (6-16) 
对 于 WDS N, V/Hz 的 白 品 声 的 特别 情况 ,” 的 谱 为 
Wy (P= (6-17) 
7. 等 效 相位 拌 动 


检 相 器 的 噪声 输出 式 (6-8) 是 Kan’ (zt)。 这 样 的 一 个 输出 ,如 前 面 讨论 的 那样 ,可 
以 由 加 性 噪声 引起 ,也 可 以 由 输 和 人 相位 扰动 8,(1) 引 起 ,这 样 有 sin (1) Sn (z)。 如 果 
相位 扰动 .足够 小 ,那么 正弦 函数 的 非 线性 就 可 以 忽略 ,因而 ,假想 的 输入 相位 扰动 的 
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方差 为 Elba] onno =V. HATE eE SNR =V; /2 所 以 输入 相位 的 方差 
可 以 用 owi =1/C2SNR;) rad’ 近似 。 这 个 输入 相位 的 方差 就 是 这 样 的 一 个 相位 抖动 , 即 
在 大 信 噪 比 的 条 件 下 ,根据 对 一 个 干净 的 信号 与 一 个 有 了 噪声 的 信号 测 得 的 它们 之 间 相 
位 差 的 数据 而 预期 的 那个 相位 抖动 。 这 个 关系 将 在 后 面 用 于 确立 锁 相 环 信 了 品 比 的 定 
义 。 根 据 革 与 0 之 间 的 对 偶 性 ,有 时 把 n 看 成 一 个 无 量 岗 的 ,以 弧度 为 单位 的 角度 拢 
动 是 很 有 用 的 。 此 后 , 谱 密度 WW, 就 可 以 被 看 成 具有 rad /Hz 的 单位 。 

8. 线性 化 

除了 把 b. 定 义 为 一 个 等 效 于 加 性 输 人 噪声 的 相位 调制 (这 只 是 整个 推导 过 程 中 的 
一 个 次 要 问题 ) ,到 目前 为 止 所 得 到 的 结果 ,还 没有 用 过 任何 线性 近似 。4 时 不 变 的 假 
TETRA RAS RABAT ,噪声 就 会 对 VCO 做 角度 调制 ,使 入 呈现 随机 
波动 。 检 相 器 是 非 线 性 的 ,所 以 反馈 回来 的 波动 会 与 输入 信号 和 噪声 进行 交叉 调制 。 
任何 简单 的 分 析 方 法 都 因 这 个 非 线性 而 不 能 使 用 ; 如 果 想 使 用 传递 盟 数 的 分 析 方 法 ， 
就 需要 一 些 经 过 简化 的 近似 方法 。 

最 常用 的 简化 方法 是 假设 噪声 足够 小 ,所 以 相位 误差 (4 一 4 ) 总 是 很 小 ,因而 PD 
可 以 被 看 作 线 性 的 。 在 这 些 条 件 下 ,可 以 忽略 交叉 调制 ,由 此 可 以 认为 环 路 是 一 个 包 
合 简 单 加 性 品 声 nx (2) 的 线性 化 的 锁 相 环 , 如 图 6-2 所 示 。 传 递 函 数 的 分 析 方 法 适用 于 
这 个 线性 化 的 环 路 。 


图 6-2 线性 化 PLL 的 框图 


6.1.2 了 噪声 传递 函数 


在 图 6-2 中 ,线性 化 环 路 中 的 5 纹 与 输入 信和 号 的 相位 贞 是 直接 相 加 的 。 把 入 5A, 
关联 起 来 的 系统 闭环 传递 函数 互 (5) 是 在 第 2 章 中 导出 的 。 因 为 n 是 4; 的 加 性 噪声 ， 
所 以 根据 从 加 原理 可 以 用 相同 的 传递 函数 把 & 与 x (z) 关 联 起 来 。VCO 相位 波动 的 谱 

Woo A =W, (P| ACP |? 
=P fi P+W ft PHN | /=0 (6-18) 


注解 :符号 五 ( 亡 是 有 H(3)|,_js/ 的 简写 。 喜 欢 语言 规范 的 人 立刻 会 说 ,这 个 做 法 锅 
坏 了 标记 法 ,应 当 党 到 谴责。 不 过 ,缩写 是 被 工程 师 们 普遍 接受 的 ,因为 很 方便 ,所 以 
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也 ,在 本 书 中 使 用 。 
VCO 相位 的 方差 是 式 (6-18) 的 积分 ， 
do. = | WP | HCP) laf (6-19) 
6.1.3 BAHE 


一 般 来 说 ,计算 式 (6-19) 的 积分 很 麻烦 。 但 是 ,对 于 白 噪 声 输 入 这 个 重要 的 特定 
情况 ,我们 可 以 对 积分 计算 做 根本 性 的 简化 。 如 果 对 所 有 感 兴趣 的 频率 都 有 WC = 
Ny 17Hz, 那 么 式 (6-19) 就 简化 为 


Coo 一 rl, IHCA df (6-20) 
式 (6-20) 中 的 积分 定义 了 环 路 的 噪声 带宽 B. 
B, = | LHC) |? df (6-21) 
对 于 离散 时 域 (数字 的 )PLL, 有 一 个 类 似 的 积分 ， 
2Bt, =| HOHA = LI" He Hem dwt, (6-22 


品 声 带宽 的 概念 只 在 闭环 时 才 有 意义 。 
6-1 常用 PLL 的 噪声 带宽 


PLL 的 描述 公式" 噪声 带宽 » By, (Hz) 
1 类 ,一 阶 (2-32) K/4 
1 类 ,二 阶 ( 河 后 滤波 器 ) (2-33) K/4 
oe aha 1 
2 类 ,二 阶 (2-16) 2 CET. 
_ K 1 \_K 1 
2 类 ,二 阶 (2-19) 4 (+Ke )= Uta) 
_ K K; 
2 类 ,一 阶 (2-14) , (2-17) 1 人 
z i K1+1/Kr 
2 类 ,三 阶 (2-39) , = 
K, KRK, 
eae 
3 类 ,三 阶 (2-45) x SK, EK 
IL- KK 
lll 1 
eae ee 
3 类 ,三 阶 (3B-2) KE (mm ata) 
re 
aes 6, eee 
DPLL,2 类 ,D=1 (4-17) rh Mtie o 


H leE Hi) 


a 为 每 个 PLL 传递 函数 公式 的 编号 。 


e F j Enia = E z i =p g 
A | CA le ivy] 
F j div | jeje an ri a LEN J 4 
kes oat p pæ | a i 
Em / L Lf feet 
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积分 式 (6-21) 和 式 (6-22) 已 经 对 几 个 重要 的 PLL 进行 了 计算 RERA 
朵 瑟 在 表 6-1 中 (符号 的 定义 可 参阅 第 2 章 )。 可 以 看 出 ,Bi 具有 Hz 的 量 纲 ,而 其 他 具 
有 频率 量 岗 的 参数 ,比如 K Moo E rad/s 为 单位 的 。 表 6-1 具有 以 下 几 个 特点 ， 
O 环 路 增益 天 (对 模拟 PLOR x( 对 数字 PLL) 在 确定 噪声 带宽 时 起 到 了 核心 的 作用 ; 
O 对 一 阶 PLL 增加 一 个 滞后 滤波 器 不 会 影响 噪声 带宽 ; 
口 对 二 阶 2 类 PLL 增加 第 三 个 极点 , 当 这 个 极点 的 参数 5 取 值 为 任何 一 个 实际 使 
用 的 数值 (比如 5 宇 9) 时 ,是 不 会 对 这 个 PLL 产生 什么 影响 的 ; 
O 如 采 二 el, ABA 2 类 数字 PLL 的 噪声 带宽 的 公式 趋 近 于 ke(1 十 e/o /4t,。 
这 个 形式 与 4.7 节 中 的 连续 时 域 近似 式 相符 合 。 图 6-3 示 出 了 两 种 噪声 带宽 之 
间 比 率 的 一 个 例子 ,其 中 一 个 是 由 表 中 的 公式 给 出 的 噪声 带宽 , 另 一 个 是 把 环 
路 增益 «的 一 个 函数 作为 近似 噪声 带宽 。 实 际 的 噪声 带宽 总 是 超过 上 面 这 个 近 
似 值 的 ,在 «很 大 时 会 超出 非常 大 ,但 当 « 不 超过 0.2 时 ,这 个 近似 值 还 是 非常 
合理 的 。 


Be P= ir BE LS 
t2 W 


Ee 


0.01 0.1 1.0 
环 路 增益 


图 6-3 表 6-1 中 的 2 类 数字 PLL 的 嘻 声 带宽 与 4.7 节 中 连续 时 域 近 似 式 
(DD 二 1 ,we 二 kk/2, 等 值 于 t 一 0.707) 之 间 的 比较 


6.1.4 PLL WEEE 


信 噪 比 C(SNR) 是 一 个 有 用 的 工程 概念 ,所 以 对 锁 相 环 定义 一 个 信 噪 比 也 是 有 用 
的 。 输 入 信 了 品 比 SNR; 的 定义 很 简单 : 它 是 送 人 检 相 器 的 输 和 人 信和 号 功率 与 输入 噪声 功 
率 之 比 。 但 在 PLL 内 部 是 没有 ”信号 "可 言 的 ;比如 ,通常 的 跟踪 是 围绕 着 检 相 器 的 一 
个 输出 平衡 点 CnullD) 进 行 的 。 而 环 路 “噪声 " 则 是 与 环 路 中 的 测量 位 置 有 关 的 , 即 不 存 
在 唯一 的 定义 。 因 此 , 环 路 信 品 比 SNR 的 定义 必然 是 随意 选取 的 ,是 一 个 没有 确定 的 
具体 意义 的 量 。 

本 书 中 的 SNR 的 定义 方法 类 似 于 输入 信 品 比 的 定义 方法 ,定义 为 在 白 品 声 输入 
条 件 下 两 种 相位 持 动 之 间 的 比率 。 如 果 加 于 环 路 的 输入 噪声 是 白 的 (因而 式 (6-20) 是 
适用 的 ), 则 VCO 的 相位 方差 由 下 面 的 简单 公式 给 出 


Jd BA eG ial 
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_2N.B, _ WB, i 
Cag = a (6-23) 


30] 其 中 P, 是 以 W 为 单位 的 输入 信号 功率 ,W, 是 以 W/ Hz 为 单位 的 输入 噪声 功率 的 谱 密度 . 
在 大 SNR, 下 的 输入 相位 拌 动 曾 在 前 面 被 确定 为 


SN (6-24) 
用 上 面 类 似 的 定义 方法 ,我 们 把 SNR, 定义 为 
1 
ci 一 2SNRL (6-25) 
把 式 46-23) 定 义 为 由 输入 加 性 白 噪声 引起 的 VCO 相位 抖动 ,就 得 到 
SNR, = 5 Ei = ae (6-26) 


SB xk (6-26) Be EDP BER AA EY ee FP SNR, 可 取 一 切 值 ,可 大 可 
小 。 但 是 ,用 来 产生 式 (6-26) 的 式 (6-23) 和 式 (6-24) 则 仅 当 大 SNR, 时 才 成 立 。 非 线 
性 操作 ( 当 SNR, 很 小 时 ) 将 在 本 章 的 后 面 讨 论 。 

注解 : 另 一 个 常用 的 环 路 信 嗓 比 的 定义 是 Pa WB ;这 个 定义 和 式 (6-26) 是 同等 合 
法 的 ,也 同样 是 任 选 的 。 在 阅读 锁 相 环 文献 时 ,务必 搞 清楚 文章 作者 使 用 了 哪个 定义 。 

尽管 这 个 定义 是 任 选 的 ,但 SNR 本 身 却 包含 了 有 用 的 概念 性 意义 。 为 此 , 考 虚 把 
PLL 用 做 一 个 接收 信和 号 的 带 通 滤波 器 。 滤 波 器 的 中 心 频率 位 于 信号 频率 上 ,并 在 中 心 
两 侧 各 有 只 a 声 带宽 Bi ,总 的 等 效 输入 带宽 为 2B, 。 因 而 ,对 于 谱 密 度 为 W 的 白 噪 声 而 
言 , 进 人 环 路 的 总 噪声 功率 为 2B.W,。 信 号 功率 与 这 个 曲 声 功率 之 比 就 是 式 (6-26) 的 
SNR, 定义 。 | 

B 是 单 边 带宽 ,这 与 书 中 所 有 的 带宽 是 一 样 的 。 我 们 可 以 很 合理 并 很 恰当 地 把 
2B. 称 作 环 路 的 双边 带 噪 声带 宽 , 但 2B, 一 定 是 单 边 的 (one-sided)。 令 人 遗憾 的 是 ,2B, 
常 被 错误 说 成 是 双边 (tworsided) 噪 声带 宽 ,尤其 是 在 与 单 边 噪声 谱 一 起 使 用 的 时 候 。 


6. 1.5 最 优 值 


等 式 (6-23) 表 示 了 由 加 性 白 噪 声 引 起 的 PLL 相位 方差 ,可 以 证 明 式 (6-23) 是 与 
Cramér-Rao 下 限 (CRB) 相 等 的 。 也 就 是 ,在 相同 的 信号 .噪声 和 带宽 的 条 件 下 ,任何 一 
个 无 偏 置 的 相位 评估 器 都 不 能 给 出 更 小 的 方差 关于 CRB 的 进一步 说 明 ,可 参阅 参考 
文献 [6. 22]。 线 性 操作 的 PLL 的 方差 与 CRB 一致, 但 当 被 驱 人 入 非 线性 操作 时 ,PLL 的 
性 能 将 变 差 。 


6.2 非 线 性 操作 


线性 近似 分 析 引 导出 了 式 (6-19) 至 式 (6-26) 这 几 个 简单 的 公式 ,在 恰当 大 SNR, 
的 条 件 下 分 析 PLL 时 ,这些 等 式 是 完全 可 以 使 用 的 。 这 些 近 似 式 可 以 满足 目前 极 大 多 
数 PLL 的 应 用 。 但 仍然 有 一 些 应 用 领域 (例如 ,用 于 外 太空 飞行 的 窗 带 锁 相 环 接收 
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ae) ,特别 严格 地 要 求 在 小 SNR, 下 的 性 能 。 在 小 SNR 下 ,线性 近似 不 再 适用 ;我 们 需 
要 非 线性 的 分 析 方 法 。 

在 小 SNR, 下 的 非 线性 PLL 分 析 决 非 简单 之 事 。 这 个 问题 已 经 被 专业 领域 中 最 
聪明 的 一 些 学 者 以 其 在 数学 上 的 过 人 才智 所 探讨 过 ( 见 参 考 文献 )。 遗 憾 的 是 , 非 线 性 
分 析 还 只 能 解决 最 简单 的 PLL 电路 和 最 简单 的 信号 形式 ;对 许多 实际 的 情况 ,工程师 
们 仍然 必须 依靠 十 分 费时 的 仿 丰 ,或 者 依靠 未 被 证 明 的 经 验 公式 ,由 已 知 结 果 进 行 推 
断 。 本 节 将 提供 关于 非 线 性 问题 的 一 个 简单 的 总 结 ; 关 于 非 线 性 的 文献 非常 多 . 


6.2.1 观察 到 的 行为 


在 实验 室 里 观察 PLL $E, SNR. 下 降 到 小 于 4dB 时 ,可 以 看 到 VCO 的 相位 
抖动 比 式 (6-23) 和 和 式 (6-25) 中 所 预测 的 要 大 ( 见 图 6-4 中 的 曲线 a) 。 这 个 差别 不 邻 人 
感到 奇怪 ,因为 前 面 的 线性 分 析 是 基于 环 路 相位 误差 很 小 的 假设 ,但 在 小 SNR, 下 的 实 
际 误差 一 定 不 是 很 小 的 。 当 它 的 基本 假设 不 成 立时 ,线性 分 析 就 失败 。 

在 小 SNR 下 会 出 现 另 一 个 现象 :振荡 器 相位 偶尔 会 相对 于 信和 呈 滑 步 一 个 或 几 个 
周期 。 从 效果 上 看 ,好 像 有 一 个 大 哄 声 事件 短 时 效 击 了 环 路 ,使 它 失 去 锁定 ,在 经 过 几 
个 周期 的 跟踪 之 后 又 回 到 了 平衡 状态 ,但 已 经 偏离 了 原来 状态 n 个 周期 (n= 二 土 1 ,十 2 
等 )。 滑 步 的 频 度 是 SNR 的 一 个 非常 陡 的 函数 ,如 图 6-5 所 示 。 对 于 每 一 个 周期 都 非 
常 重要 的 操作 来 说 ,周期 滑 步 有 着 特定 的 破坏 性 ,例如 在 多 普 勒 测速 和 数字 时 钟 定时 
恢复 的 应 用 中 。 滑 步 对 于 理解 FM 锁 相 解 调 器 也 很 重要 ( 见 第 16 章 )。 


图 6-4 ”相位 误差 的 方差 。a 曲线 基于 “一 0. 707 的 二 阶 2 类 PLL 的 实验 数据 “和 ， 
b 曲线 基于 一 阶 PLL 准确 的 非 线 性 分 析 “*,c 曲线 基于 8 二 0. 707 的 2 类 
PLL 的 近似 非 线 性 分 析 “*“ ,a 曲线 为 式 (6-25) 的 线性 近似 
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妇 一 化 的 第 一 次 请 步 平均 时 间 


FEE RESNE 〔 水 平 轴 为 
线性 刻度 ， 未 用 分 贝 表示 ) 


图 6-5 出 现 第 一 次 滑 步 的 平均 时 间 。a 5 二 0.707 的 二 阶 2 类 PLL 的 实验 数据 天 二 ， 
HXi. b. 一 阶 PLL 的 准确 的 结果 ,公式 (6-30)。c. 5 一 0.707 的 二 阶 2 类 
PLL 的 仿真 结果 站 ,用 小 圆 标记 。d. t= 1. 4 的 二 阶 2 类 PLL 的 仿真 结果 ， 
用 三 角 标 记 。e 5 二 0. 35 的 二 阶 2 类 PLL 的 仿真 结果 中 2 ,用 方块 标记 


第 三 个 现象 出 现在 SNR, 下 降 到 充分 低 的 时 候 ;这 时 环 路 失去 锁定 且 永 不 锁定 。 
VCO 失去 了 控制 ; 它 的 频率 离开 了 信号 频率 。 虽 然 与 上 一 个 现象 经 常 混在 一 起 ,但 失 
去 锁定 与 反复 的 周期 滑 步 在 性 质 上 是 不 同 的 。 失 锁 时 的 SNR, 一 般 在 0 dB 附近 ,虽然 
通过 把 环 路 中 的 单元 电路 尽量 做 得 好 些 ,可 以 使 失 锁 时 的 SNR, 下 降 1dB 至 2 dB。 观 
察 者 得 到 这 样 的 印象 , 即 小 SNR, 下 , 环 上 路 起 先是 在 早 您 ( 由 于 连续 的 周期 滑 步 ) ,但 最 
后 随 着 完全 失 锁 而 一 切 看 来 都 崩 涡 了 。 在 失 锁 后 再 重新 捕获 锁定 几乎 不 可 能 ,除非 大 
大 提高 SNRi( 提 高 到 大 约 3 dB 至 6 dB). 

从 失 锁 现象 中 取得 的 经 验 ,使 我 们 想到 了 PLL 品 声 阅 值 的 概念 ;就 是 说 ,如果 
SNR, 低 于 这 个 “ 阅 值 ”, 环 路 就 会 失去 锁定 。 但 后 来 发 现 ,结构 良好 的 环 上 路 可 以 在 这 个 
解析 阅 值 以 下 仍 保持 锁定 。 这 使 我 们 认识 到 ,这 样 的 预测 立 值 其 实 只 是 由 分 析 得 出 的 
一 个 近似 特性 ,而 不 是 实际 PLL 的 特性 。 

目前 ,被 大 家 接受 的 非 线 性 分 析 方 法 并 没有 涉及 噪声 病 值 ( 见 6. 2.2 节 ) 的 问题 。 
目前 的 看 法 是 , 失 锁 的 出 现 是 一 个 复杂 的 、 多 因素 的 、 相 互 非 线性 作用 的 过 程 , 其 中 包 
括 由 噪声 引起 的 相位 抖动 和 由 环 路 单元 非 完 美 性 引起 的 很 小 的 偏 压 .漂移 和 DC 失调 ， 
尤其 是 在 检 相 器 中 ( 见 第 10 章 ) 。 这 个 非 完 美 性 与 具体 电路 有 关 , 通 常 是 无 法 预测 的 ， 
即使 在 电路 做 出 来 之 后 也 无 法 预测 。 一 般 来 说 , 失 锁 的 分 析 非 常 困难 ,而 且 , 无 论 哪 种 
分 析 方 法 都 不 太 管 用 。 

现在 先 不 谈 分 析 上 的 困难 ,上 面 的 这 个 观点 把 失 锁 看 作 一 个 工艺 技术 的 问题 ,而 
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不 是 PLL 目 身 固有 的 问题 。 如 果 这 个 观点 是 正确 的 ,那么 失 锁 可 以 从 头 则 上 通过 改进 
环 路 单元 电路 而 推 问 一 个 更 低 的 信 了 噪 比 水 平 。 然 而 ,对 失 锁 时 SNR, 的 测量 数据 可 以 
提供 关于 PLL 构建 品质 的 有 价值 的 指示 ,虽然 这 样 的 信息 只 能 在 与 其 他 的 PLL 构建 
进行 比较 时 才能 估算 出 来 。 这 样 的 比较 没有 理论 上 的 边界 。 与 之 不 同 的 是 ,下 面 所 描 
述 的 分 析 可 以 很 好 地 预测 周期 滑 步 的 特性 ,至 少 对 于 那些 适用 于 这 个 分 析 的 比较 简单 
的 PLL。 而 且 , 周 期 请 步 的 预测 是 针对 理想 环 路 的 ,所 以 仍 没 有 指出 依靠 改善 环 路 单 
元 的 解决 办 法 。 


6.2.2 相位 误差 的 非 线 性 分 析 


在 线性 系统 里 ,高 斯 输入 信号 产生 高 斯 输出 信号 。 因 此 ,前 面 关 于 环 路 线性 操作 
和 高 斯 输入 咯 声 的 假设 的 含义 是 ,VCO 的 相位 拌 动 是 高 斯 分 布 的 。 高 斯 过 程 是 由 它 的 
自 相 关 函 数 , 或 等 效 地 由 它 的 谱 密 度 完 全 确定 的 ,如 式 (6-18) 中 导出 的 。 方 差 可 以 容 
易 地 用 两 者 中 的 任意 一 个 找 出 。 非 线性 系统 对 高 斯 激励 的 啊 应 ,一 般 是 非 高 斯 的 ,而 
使 用 二 次 统计 特性 也 不 能 完全 确定 这 个 过 程 。 关 于 PLL 非 线 性 分 析 的 考 虚 一 直 是 这 
样 的 思路 :推导 出 相位 误差 的 非 高 斯 概率 密度 函数 (pdf) ,从 pdf 计算 出 相位 方差 ,然后 
再 研究 周期 请 步 的 统计 特性 。 

在 非 线性 系统 中 ,传递 函数 分 析 方 法 的 简单 性 已 经 不 复 存 在 。 而 非 线性 系统 的 分 
析 则 要 困难 得 多 ,还 需要 比 线性 分 析 更 深奥 的 数学 。 这 里 总 结 了 各 种 非 线 性 分 析 结 
果 ,完全 可 以 满足 大 多 数 工 程 应 用 。( 事 实 上 ,对 很 大 一 部 分 工程 设计 问题 而 言 ,线性 
分 析 是 足够 用 的 .) 我 们 为 那些 对 详细 的 数学 不 厌 其 烦 的 人 提供 了 参考 文献 。 


6.2.3 概率 密度 和 方差 


Viterbi 对 一 阶 环 路 的 突破 性 的 完全 精确 的 分 析 *?* 纠 ,为 理解 非 线 性 操作 提供 了 
基础 和 许多 有 用 的 工具 。 首 先 , 我 们 必须 认识 到 ,周期 滑 步 使 相位 误差 0. = (8. 一) 变 
为 一 个 不 断 增长 的 量 , 并 最 终 变 为 无 界 。 即 在 存在 周期 滑 步 的 情况 下 ,相位 误差 是 非 
平稳 的 ,所 以 ,已 经 磨 练 成 利器 的 平稳 过 程 分 析 工 具 便 不 能 直接 使 用 。 为 了 避免 这 个 
问题 , Viterbi 定义 了 一 个 新 的 相位 变量 : 

d= (6,—4,) mod-2x (6-27) 
因此 ,虽然 (0 一 和 &) 可 以 在 一 ce 一 十 ce 的 范围 内 取 值 ,但 $ 的 范围 是 有 界限 的 ,因为 式 
(6-27) 中 的 mod-2r 这 个 符号 的 意思 是 & 一 各 一 和 2 nr; 其 中 x 选择 成 使 4 位 于 L 一 x， 
TAIRA. 

$ 的 这 个 定义 的 意思 是 ,一 个 正弦 波 的 每 一 个 周期 看 起 来 都 是 一 样 的 ,要 互相 区 别 
是 不 容易 的 。 周 期 滑 步 由 于 使 用 这 个 定义 而 被 略 去 了 ,但 必须 有 田 外 的 人 处理。 不 过 ， 
大 多 数 实验 室 仪 器 都 是 以 2r 的 模 作 运 算 的 ,因此 运算 的 结果 是 $$ 而 不 是 (6 一 扩 )。 所 
以 这 个 概念 与 通常 的 实践 非常 一 致 ,虽然 开始 时 觉得 有 些 怪异 。 

此 后 ,# 就 是 平稳 的 (在 所 有 有 瞬 态 过 程 消 失 之 后 ) ,就 可 以 使 用 平稳 的 统计 方法 了 。 
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_ exp (pcosg) - 
pip) TAES \¢|<x (6-28) 


其 中 p= 2SNR, ,To 是 修正 的 一 类 零 阶 山 塞 尔 函 数 。 
评注 :等 式 (6-28) 仅 当 静 态 相 位 误差 $5 为 零 时 才 上 成 立 。 关 于 静态 相位 误差 的 解 
释 可 参阅 第 5 章 。 如 果 静 态 相位 误差 ( 即 环 路 应 力 ) 不 为 零 , 则 参阅 [ 6. 3, 第 9 章 ]。 
在 大 SNR, 时 , 式 (6-28) 的 概率 密度 趋 于 高 斯 分 布 , 因 而 符合 线性 分 析 。 在 SNR 
非常 小 时 ,z(g) 趋 于 在 (一 xy 可 区 间 上 的 一 个 均匀 分 布 密度, 这 是 随机 相位 噪声 的 
特性 。 
相位 噪声 的 方差 可 以 由 下 面 的 数值 计算 找 出 


= | E p(dd¢ (6-29) 


上 式 的 结果 , 即 以 2r 为 模 的 相位 方差 ,被 画 成 图 6-4 中 的 曲线 6。 准确 的 方差 值 与 大 
SNR. 下 线性 分 析 的 结果 是 一 致 的 ,而 在 非常 小 的 SNR 下 趋 于 r /3 rad’, GEC n, 
7) 区 间 上 均匀 分 布 的 随机 变量 的 方差 是 x /3。) 


6.2.4 周期 滑 步 


对 方差 的 理解 是 非常 有 用 的 ,但 仅 对 方差 的 理解 是 不 够 的 ,因为 在 方差 计算 中 , 周 
期 滑 步 是 被 略 去 的 。 周 期 滑 步 的 统计 特性 是 PLL 工作 在 小 SNR, 下 的 一 个 重要 略 性 ， 
甚至 比 相位 方差 还 要 重要 。 依 靠 对 福 克 尔 - 普 朗 克 方 程 的 求解 方法 , Viterbike 5 推导 出 
了 相 邻 两 个 滑 步 之 间 平 均 时 间 Tw 的 表达 式 。Tvy 是 环 上 路 相位 误差 从 零 相 位 误差 的 初 
始 条 件 开始 ,第 一 次 达到 土 2x 所 需要 的 平均 时 间 。 如 果 请 步 主要 出 现 为 孤立 事件 , 那 
么 周期 滑 步 的 频 度 是 1/ Thy。 如 果 滑 步 出 现 为 成 囊 的 ,比如 在 2 类 或 高 类 环 路 中 出 现 
的 情况 ,那么 Tav 和 请 步 的 频 度 就 不 是 这 样 的 简单 关系 了 。 

对 于 静态 相位 误差 为 零 时 的 一 阶 环 路 ,我 们 有 


2 
Tay =T a ) (6-30) 
当 p 很 大 时 ,上 式 可 近似 为 
TTB exp(2p) (6-31) 


由 式 (6-30) 画 出 的 Tw 曲线 为 图 6-5 中 的 曲线 5; 这 条 直线 是 笔直 的 ,表示 式 (6- 
31) 对 所 有 实际 的 SNR. 都 是 适用 的 。 此 外 , 滑 步 间隔 时 间 是 以 指数 分 布 的 ; 环 路 从 零 
误差 开始 之 后 的 工 秒 时 间 内 无 滑 步 的 概率 是 
P(T) =exp(— T/Tay) (6-32) 
这 个 分 布 已 经 被 一 阶 环 路 和 二 阶 环 路 的 计算 机 仿真 和 实验 室 测 量 很 好 地 证 实 了 了。 
Viterbi 的 结果 完全 准确 地 适用 于 正弦 形 检 相 器 . 零 静 态 相 位 误差, 高 斯 加 性 白 噪 
声 的 一 阶 环 路 。 如 果 把 一 个 形式 为 FE(s)=(sr 十 1) ! 的 简单 滞后 滤波 器 插入 环 
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路 “和 2 中 ,那么 只 要 静态 相位 误差 为 零 ,一 阶 的 pdf(6-28) 和 方差 就 可 以 不 做 修改 地 
同样 适用 于 这 个 环 路 。 


6.2.5 实验 结果 和 仿真 结果 


我 们 可 以 对 2 类 PLL 写 出 福 克 尔 - 普 朗 克 方 程 , 但 尚 没 有 得 到 准确 的 闭 式 解 。 从 
技术 上 讲 , 二 阶 2 类 PLL 是 最 重要 的 结构 ,所 以 特别 需要 确定 它 在 小 SNR, 下 的 统计 
ee. PCS) E 和 滑 步 的 统计 特性 的 实验 数据 曾 由 Charles 和 Lindsey 报道 过 5 。 他 
们 测 得 的 方差 表示 为 图 6-4 中 的 实验 数据 点 (曲线 a) ,周期 滑 步 的 结果 表示 为 图 6-5 
中 的 曲线 a。 从 中 可 以 得 出 以 下 三 个 重要 结论 。 

(1) 对 一 阶 环 路 采用 准确 的 非 线 性 分 析 方 法 得 出 的 相位 方差 ,是 与 相同 噪声 带宽 
的 2 类 环 路 上 测 得 的 方差 接近 一 致 的 ,其 中 的 SNR, 大 于 0 dB, 即 所 有 有 用 的 SNR. 

(2) 如 果 SNR, 大 于 5 dB 至 6 dB, 那 么 近似 的 线性 分 析 可 以 得 出 很 好 的 方差 精度 。 

(3) 2 类 PLL 的 第 一 次 滑 步 平均 时 间 要 比 一 阶 PLL 的 短 ,尤其 当 阻 尼 因 子 比 较 小 
的 时 候 。 

Meyr 和 Ascheid( 见 参考 文献 6. 6 的 第 6 章 和 参考 文献 6.7) 对 二 阶 2 类 PLL 的 周 
期 滑 步 进行 过 一 次 深入 的 仿真 研究 。 他 们 发 现 , 如 果 阻 尼 因 子 约 小 于 0. 9, 那 么 请 步 容 
易 为 连 串 的 ;如 果 阻 尼 因 子 大 于 0. 9, 滑 步 就 容易 为 孤立 的 。 他 们 的 发 现 用 数据 支持 了 
先前 作者 的 论点 52 但 Ascheid 和 Meyr 为 观察 到 的 行为 提出 了 一 个 在 这 之 前 
还 没有 的 物理 解释 。 简 单 地 说 : 滑 步 的 发 生 引起 环 路 滤波 器 的 积分 器 上 存储 电压 的 扰 
动 。 这 个 存储 电压 又 控制 了 VCO 的 平均 频率 。 存 储 电 压 ( 频 率 ) 的 误差 信号 使 PLL 的 
滑 步行 为 变 得 更 糟 , 所 以 滑 步 势必 会 重复 进行 ,直到 反馈 信号 纠正 了 积分 器 上 的 存储 
电压 。 较 小 的 阻尼 意味 着 环 路 滤波 器 的 积分 通路 有 较 大 的 增益 ,结果 是 ,积分 器 对 品 
声 扰动 呈现 更 大 的 敏感 性 。 面 临 解决 周期 滑 步 的 设计 者 的 一 个 可 用 经 验 是 ,使 用 多 少 
大 一 些 的 阻尼 (比如 C= 1 或 更 大 ) ,而 不 是 使 用 在 以 前 文献 中 受到 很 大 关注 而 被 推 而 广 
之 的 5 一 0. 707. 


6.2.6 近似 分 析 


由 于 2 类 PLL 的 实际 重要 性 ,我 们 已 经 开发 了 大 量 的 近似 分 析 方 法 证 ?下 5 。 
这 些 分 析 方 法 一 般 会 使 用 一 些 假 设 和 数学 方法 。 在 这 几 个 方法 中 ,参考 文献 [6.31 和 [L6.8j 
是 从 福 克 尔 - 普 朗 克 方 程 出 发 的 ,因而 得 到 了 pdf, 滑 步 统计 特性 和 相位 方差 的 近似 表达 式 ， 
并 以 图 表 和 公式 的 形式 为 我 们 提供 了 大 量 的 详细 数据 。 对 方差 的 预测 被 画 成 图 6-4 中 的 
曲线 c。 近 似 表达 式 明 显 地 很 接近 测量 数据 ,虽然 略 有 误差。 在 把 测 得 的 pdf 值 与 观测 值 进 
行 比较 时 ,也 存在 相似 的 符合 性 。 

参考 文献 [6. 3] 和 [6. 8] 的 分 析 预 测 ,相位 方差 是 阻尼 因子 “的 一 个 弱 反 比 范 数 ; 也 
就 是 ,在 相同 的 环 路 带宽 B 和 相同 的 SNR 的 条 件 下 ,小 阻尼 会 使 拌 动 性 能 略 差 。 这 
个 预测 是 由 仿真 结果 得 出 的 。 但 如 果 SNR, 大 于 1( 有 用 的 环 路 必须 如 此 ) ,那么 在 
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小 阻尼 (二 0. 35) 与 一 阶 环 路 (f= 二 co0) 之 间 的 方差 的 差异 (spread) 是 很 加 的 ,可 以 在 大 
名 数 应 用 中 被 略 去 。 

儿 位 学 者 已 经 用 计算 机 仿真 和 实际 环 路 测量 的 方法 ,研究 了 二 阶 2 PLL 的 周期 
滑 步 。 图 6-5 是 关于 他 们 发 表 的 结果 的 小 结 。 很 明显 ,如 果 阻 尼 小 了 , 滑 步 会 变 坏 。 
一 阶 环 路 有 无 穷 大 的 阻尼 ,所 以 它 的 第 一 次 滑 步 时 间 Tav 比 任何 相同 品 声 带宽 的 2 类 
环 路 都 大 。 (实验 曲 线 受 到 统计 波动 的 影响 ,原因 是 测量 时 采集 的 样本 数量 还 不 够 多 ， 
而 且 对 “ 滑 步 " 一 词 含 义 在 各 种 具体 情况 下 需要 重 定义 后 0 。 所 以 ,在 使 用 这 些 数据 时 
必须 慎重 。) 

对 二 阶 2 类 PLL 的 Tv 的 预测 是 Lindsey** , Lindsey 和 Simont ™ #1 Taus- 
worthe* 用 他 们 推导 出 的 公式 (付出 了 极 大 的 努力 ) 给 出 的 ,预测 值 与 实验 数据 非 
常 吻 合 。 因 为 这 些 公式 很 难 用 ,而 且 推 导 必 须 使 用 近似 方法 ,所 以 工程 师 们 通常 发 现 
把 图 6-5 中 的 曲线 用 做 滑 步行 为 的 设计 指导 是 比较 方便 的 。 

观察 图 6-5 中 的 数据 可 以 发 现 , 当 纵 坐标 用 对 数 画 出 时 ,这 些 数据 会 很 好 地 拟 合 
于 一 条 直线 。 其 意思 是 说 , Tv5 SNR, 是 近似 的 指数 关系 。 图 6-5 中 的 曲线 5 和 cc 代 
表 了 这 样 的 一 些 边界 , 它 把 所 有 研究 过 的 结构 都 包含 在 内 。 曲 线 0 是 一 阶 环 路 的 完全 
准确 的 结果 ,而 且 是 用 式 (6-30) 和 式 (6-31) 描 述 的 。 曲 线 c 是 对 :一 0. 707 的 2 类 PLL 
进行 仿真 得 出 的 ; 它 的 大 小 被 认为 有 点 保守 。 曲 线 c 上 的 点 与 下 面 的 经 验 公 式 相 吻合 
〈 仅 在 零 静态 相位 误差 时 适用 ): 

Bi Tay =exp(x + SNR,) (6-33) 
现在 看 来 ,把 式 (6-31) 和 式 (6-33) 用 作 Tw 的 上 限 和 下 限 是 合理 的 。 其 中 的 有 些 数据 
很 有 用 。 令 SNR, =1 (0 dB) 时 的 B,=20 Hz; 则 式 (6-33) 因 此 而 预测 出 Tv 一 1. 16 s; 
确实 是 非常 差 的 性 能 。 使 用 式 (6-31) 可 预测 出 Tav 三 2. 1 s, 性 能 也 非常 差 。 现 在 考虑 
SNR, 二 10, 这 时 Tv 的 下 限 被 预测 为 2.2X1012 s, 或 大 约 为 70 000 年 (假设 上 面 那 个 
指数 关系 可 以 无 需 实验 验证 地 推算 到 大 SNR, 的 情况 )。 我 们 把 Meyr 和 Ascheid 后 来 
BI — 4S SE ASAE ESP BS OY 推荐 给 学 生 中 的 高 才 生 。 


6.2.7 其 他 特点 


1. 环 路 应 力 的 影响 

139 前 面 的 结果 是 在 环 路 没有 受到 任何 其 他 相位 误差 应 力 影 响 的 前 提 下 得 出 的 ,这 些 
其 他 的 应 力 可 以 是 由 稳 态 相位 误差 或 角 调 制 引起 的 。 第 5 章 讨 论 了 这 些 相 位 误差 的 
来 源 和 如 何 使 它们 减 小 。 静 态 相 位 误差 的 存在 ( 即 E( 6) 40) ,会 引起 相位 方差 的 增加 ， 
而 噪声 的 存在 会 使 静态 相位 误差 比 无 噪声 时 有 所 增加 。 一 个 引 人 注 意 的 对 实际 环 路 
的 深入 理解 是 由 Blanchard* 天 的 近似 分 析 提 供 的 。 其 他 的 分 析 方 法 在 参考 文献 L6. 3] 
和 [6. 8] 中 给 出 。 我 们 完全 可 以 想象 ,相位 误差 的 存在 势必 加 大 周期 请 步 的 倾向 。 关 
于 静态 相位 误差 对 滑 步 的 影响 ,在 参考 文献 [6. 31.16. 8 一 6. 13] 和 |6. 23j 中 有 详细 的 
说 明 。 
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2. PD s RRA Rg 

上 面 给 出 的 所 有 结果 只 适用 于 检 相 器 的 s 曲线 是 连续 的 .以 27 DAHER 
况 。 但 其 他 s 曲线 形状 的 检 相 器 也 是 经 常 使 用 的 ;在 图 5-13 和 第 10 章 中 有 一 些 这 桂 
HBF. Chie -分析 了 曲线 形状 对 滑 步 统计 特性 的 影响 。 他 发 现在 曲线 下 方 、 从 
跟踪 点 ( 即 当 环 路 不 存在 应 力 时 曲线 的 过 零点 ) 到 周期 滑 步 边界 之 间 的 积分 面积 是 一 
个 重要 的 特性 ; Tv 是 一 个 关于 这 个 面积 的 增 函 数 。 他 的 论文 对 几 个 常用 的 * 曲线 给 
出 了 方便 的 总 结 性 公式 ,其 中 还 包括 环 路 应 力 的 影响 。Chie HMR, 当 检 相 器 上 的 
SNR 变 得 很 小 时 , 非 正 弦 s 曲线 会 向 正弦 形 退 化 。s 曲线 形状 的 退化 将 在 第 10 章 中 进 
一 步 讨论 ，。 

3. PPRA 

前 面 所 有 的 非 线性 分 析 、 仿 真 和 测量 只 适用 于 白 噪 声 。 实 际 上 ， 白 ?表示 输入 噪 
声 的 带宽 与 PLL 的 噪声 带宽 2B, 相 比 很 大 。 福 克 尔 - 普 朗 克 的 方法 不 适用 于 窄带 噪声 
分 析 。 因 此 ,这 种 方法 在 对 窜 带 噪声 输 人 时 的 周期 清 步 进 行 预测 时 ,还 不 是 普遍 可 
行 的 。 

Hess* 引 设计 了 一 种 处 于 带 限 噪声 中 的 一 阶 环 路 周期 滑 步 的 近似 分 析 法 。 他 的 公 
式 已 被 实验 室 PLL 的 周期 滑 步 测量 所 证 实 。 

4. 噪声 pdf 

所 有 前 面 的 工作 都 假设 把 高 斯 噪声 加 于 PLL; 不 同 的 噪声 统计 特性 需要 不 同 修正 
的 分 析 方 法 。 检 相 器 之 前 往往 会 增加 一 个 限 幅 器 ,因而 噪声 的 统计 特性 肯定 是 非 高 斯 
的 。 对 处 于 非 线性 操作 区 的 环 路 的 限 幅 器 影响 的 讨论 ,可 以 在 参考 文献 L6.8」j 和 
[6. 20] 中 找到 。 限 幅 器 在 线性 区 的 影响 将 在 第 10 章 中 讨论 。 

5. 高 阶 PLL 

最 后 要 说 的 是 ,我 们 已 知 的 关于 非 线 性 的 信息 都 是 限于 一 阶 和 二 阶 环 路 的 ;对 于 
高 阶 环 路 几乎 没有 什么 资料 。 由 于 三 阶 和 3 类 环 路 具有 实用 上 的 重要 性 ,所 以 这 方面 
数据 的 空白 是 全 面 理解 设计 工作 的 一 个 障碍 。 现 有 的 唯一 方法 是 假设 三 阶 环 路 的 特 
性 与 相同 噪声 带宽 的 二 阶 环 路 大 致 相同 。 
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第 7 章 相位 噪声 的 影响 


第 6 章 讨论 了 加 性 平稳 高 斯 品 声 的 影响 , ERR ESE RRE., WERE 
是 那些 高 灵敏 度 锁 相 接收 船 的 主要 问题 ,例如 用 于 外 太空 通信 和 链 路 中 的 接收 器 。 对 于 
加 性 噪声 下 的 PLL 行为 的 分 析 有 坚实 的 理论 基础 ,即使 在 对 大 噪声 下 非 最 简单 的 PLL 
进行 分 析 而 必须 使 用 大 量 严密 的 数学 推理 的 时 候 ,也 是 如 此 。 

”相位 噪声 已 经 成 为 锁 相 频率 合成 项 和 接收 发 送 散 中 本 地 振荡 露 的 最 重要 问题 。 
本 章 将 讨论 相位 噪声 的 一 些 影响 ;在 第 9 章 和 第 15 章 中 将 做 进一步 的 讨论 。 这 里 的 相 
位 噪声 与 第 6 章 中 的 加 性 噪声 的 不 同 点 在 于 ,相位 品 声 是 乘法 的 、 非 平稳 的 , 它 的 谱 也 
不 是 日 的 。 相 位 噪声 的 概率 分 布 看 来 仍 是 个 没有 解决 的 问题 :大量 的 文献 都 假设 其 为 
高 斯 分 布 , 但 对 于 相位 噪声 中 的 茶 些 成 分 , 仍 缺乏 有 力 的 证 据 。 其 中 最 大 的 问题 是 , 相 
位 噪声 的 数学 分 析 还 没有 坚实 的 理论 基础 :本 章 的 一 个 目标 就 是 指出 数学 分 析 中 的 异 
常 区 域 , 并 提供 一 个 绕 过 这 些 区 域 的 指导 原则 。 相 位 噪声 仍然 是 理论 研究 中 尚未 解决 
的 课题 。 关 于 这 一 课题 的 早期 的 基础 性 文章 和 大 量 的 参考 文献 可 以 在 参考 文献 [7. 1] 
中 找到 。 

第 6 章 中 曾经 指出 ,用 很 罕 的 噪声 带宽 可 以 降低 加 性 噪声 对 PLL 的 影响 。 本 章 中 
的 分 析 将 指出 ,相位 噪声 对 PLL 的 不 良 影响 可 以 用 大 的 带宽 减弱 。 设 计 者 应 当 对 这 两 
种 方法 进行 仔细 的 权衡 ,以 找到 一 个 使 总 的 相位 拌 动 达到 最 小 的 折 中 带宽 。 


7.1 相位 噪声 的 性 质 


本 节 将 介绍 相位 噪声 的 主要 性 质 。 
7.1.1 振荡 器 模型 


在 一 个 设计 良好 的 系统 中 ,相位 噪声 应 该 主要 来 自 振 荡 器 。 这 并 不 是 说 其 他 硬件 
不 会 对 相位 噪声 产生 什么 贡献 ,而 是 说 振荡 器 因 其 特性 而 必须 受到 特别 的 关注 。 试 考 
虑 一 个 普通 的 振 葛 器 , 它 的 输出 电压 (9 为 一 正弦 波 , 它 的 标 称 振 葛 频 率 为 fa: 
w (O =LA talt) JcosL nft tHe] (7-1) 
其 中 A 为 振 划 器 的 平均 输出 振幅 aOASY BHR .g PAS T PAF 
标 称 振荡 频率 大 和 相位 2xfot 的 相位 和 频率 偶 离 。 相 位 扰动 g(t) CL Bt) E 
括 了 随机 的 零 均 值 相 位 噪声 ,初始 相位 以 及 由 频率 偏 移 和 漂移 所 引起 的 相位 的 积分 。 
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7.1.2 忽略 振幅 噪声 


在 标准 的 相位 噪声 分 析 中 是 要 略 去 振幅 噪声 ah. trina PATHE h tie 
BOL, FASE ACH TR. Teas PIAA PD ARTA a aE AT BY 
机 构 。 所 以 在 大 多 数 情况 下 ,相位 噪声 的 影响 远大 于 振幅 噪声 的 影响 。 因 此 ,本 书 中 
我 们 暂 不 讨论 振幅 噪声 的 问题 。 


7.1.3 方差 


在 没有 振幅 噪声 的 情况 下 ,振荡 器 输出 v(t?) 的 方差 简单 地 为 A /2, 而 且 与 g(a P 
包含 的 任何 波动 和 扰动 无 关 。 也 就 是 说 ,方差 是 有 界 的 .平稳 的 ,行为 规矩 的 。 我 们 现 
在 所 指出 的 是 它 的 易 处 理 的 一 面 ,其 目的 是 为 了 与 将 在 下 面 讨 论 的 $( 四 的 难处 理 的 特 
征 做 对 比 。 


7.1.4 非 平稳 性 


考虑 节 ( 坊 的 自 相 关 函 数 。 或 者 为 了 避免 数学 上 的 混乱 ,我 们 不 用 oO mAAR 
表达 式 z(t): 
z (4) =A explj(2nf.t+4()) | (7-2) 
ER BAK PAR 
Elz. (t) 22 (t) =A exp] j2nf. (ti — t) JE(explj(¢(.) — 62) J} (7-3) 
仅 当 其 相位 过 程 $(?) 的 一 次 增 量 平稳 时 ,这 个 期 望 值 才 是 广义 平稳 的 ;否则 是 非 
平稳 的 。( 一 个 过 程 是 广义 平稳 的 ,如 果 它 的 自 相关 函数 仅 与 时 间 差 (4& 一声 ) 有 关 , 而 
与 任何 其 他 时 间 函 数 无 关 ,) 例 如 ,考虑 一 个 振荡 器 的 频率 以 A rad/s 的 速率 深 移 , 因 
而 8(2) 二 A /2。 我 们 把 A 看 成 一 个 其 概率 分 布 既 不 知道 又 无 关 紧 要 的 随机 变量 。 我 
们 还 假设 不 存在 任何 相位 扰动 。 这 样 , 式 (7-3) 的 自 相 关 晴 数 变 为 
Elz, (tzi (t) ]=A explj2nf, (t) —te) ]ElexpA lh —t) (ti tt)j} (7-4) 
ERES G toMa AEA. Al. A MRR HRB BK RRR 
稳 的 。 
为 什么 平稳 性 是 如 此 重要 而 必须 给 予 这 样 的 注意 呢 ? 我 们 知道 ,信号 的 频谱 是 理 
解 信号 性 质 的 极为 重要 的 工具 。 由 于 谱 密 度 是 被 正式 定义 为 自 相 关 函 数 的 健 里 叶 变 
换 , 而 且 由 于 一 维 傅 里 叶 变换 仅 对 平稳 的 自 相 关 函 数 才 有 定义 ,所 以 ,只 有 上 自 相 关 函 数 
为 平稳 时 标准 的 谱 密 度 定 义 才 有 意义 。 
但 读者 可 能 会 认为 所 有 的 振荡 器 都 是 在 漂移 的 。 是 的 ,振荡 器 的 频谱 每 天 都 显示 
在 实验 室 里 的 频谱 分 析 仪 上 。 如 果 频 谱 不 存在 , 那 这 个 显示 又 是 什么 ? 作为 一 个 实际 
中 使 用 的 仪器 , 谱 分 析 仪 显示 的 是 频谱 的 近似 值 ,而 且 如 果 在 一 个 测量 时 间 Ju 内 , 频 
率 漂 移 的 累积 值 AT,/27 比分 析 仪 的 分 辨 带宽 小 得 多 的 时 候 , 这 个 近似 值 对 工程 应 用 
仍 是 合理 的 。 
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在 扫 频 频谱 分 析 仪 中 , Ta 是 这 样 的 一 个 时 间 长 度 , 即 在 此 时 间 内 入 号 一 直 处 于 分 
PT RA 

一 般 不 认为 频率 漂移 是 相位 噪声 的 一 个 组 成 部 分 ,也 不 是 PLL 的 一 个 重要 问题 。 
(参阅 5. 1 节 关 于 PLL 对 频率 斜坡 的 响应 。) 而 且 , 还 可 以 借助 一 些 数 学 工具 (超出 了 本 
书 的 范围 ) 对 变频 信号 进行 分 析 。 这 里 介绍 频率 漂移 有 三 个 目的 :(1) 作 为 非 平稳 过 程 
的 一 个 容易 理解 的 例子 ,(2) 为 了 说 明 非 平稳 性 破坏 了 谱 的 标准 公式 (这 是 一 件 坏 事 ， 
因为 谱 分 析 是 一 个 如 此 重要 的 工具 ),(3) 为 了 说 明 采 用 工程 近似 的 方法 可 以 绕 开标 准 
公式 失败 的 困 绕 ,即使 在 没有 严格 理论 支持 的 时 候 也 可 以 这 样 做 。 

相位 噪声 中 的 大 多 数 成 分 是 非 平稳 的 ,所 以 频率 漂移 的 现象 给 我 们 提出 了 这 样 一 
个 警示 :可 以 预见 ,在 相位 噪声 谱 的 表达 式 中 将 会 出 现 理论 上 的 矛盾 。 幸 好 ,对 PLL 的 
实际 行为 所 进行 的 大 量 观 察 是 与 工程 近似 一 致 的 ,这 就 使 实用 中 的 设计 方法 能 够 在 大 
多 数 应 用 中 取得 成 功 ,尽管 理论 基础 是 不 稳固 的 。 


7.2 相位 噪声 谱 


在 表征 相位 噪声 时 ,通常 可 以 使 用 下 面 几 种 不 同 的 谱 密度 函数 ”…… 于 。 

口 厂 ,.( 门 : 振 葛 器 信号 世人 的 理论 通 带 谱 。 

DI LA/A:W,. (An la—ttif. 

OC) Wee (0. Pref): E RF RG + SE RS BHA Sv, (CO MIE. 

OW, (Cf) :相位 噪声 4(2) 的 基带 谱 。 

OWD : 频 率 噪声 w(t) =dd(2)/de 的 谱 。 

评注 :(1) 这 些 都 是 单 边 谱 , 如 6.1.1 节 中 定义 的 。(2) 由 相位 嗓 声 的 非 平稳 性 而 提 
出 的 这 些 谱 的 存在 性 问题 ,将 在 后 面 讨论 。 


7.2.1 理论 谱 w..(f) 


这 个 市 通 请 是 式 (7-1) 随 机 过 程 w_() 的 目 相 关 函 数 的 傅 里 叶 变 换 。 这 个 定义 要 求 
目 相 关 哨 数 是 平稳 的 。 从 式 (7-3) 可 以 看 
出 ,如 果 $( 引 的 一 次 增 量 是 平稳 的 ,那么 Us 
(六 的 目 相 关 函 数 就 是 平稳 的 。 然 而 ,在 # 
(四 中 总 是 存在 一 个 一 次 增 量 为 非 平稳 的 
成 分 ,所 以 标准 的 谱 定 义 就 不 适用。 从 现 
在 起 ,我 们 将 不 考虑 日 相关 函数 的 真实 性 
质 ,假定 这 个 标准 谱 是 存在 的 。 

图 7-1 定性 地 描述 了 他 9 的 理论 谱 的 
特性 。 当 不 仓 在 相位 噪声 时 , 它 的 频谱 是 
位 于 ,二 太 处 的 一 条 直线 , 即 一 个 单位 冲击 函数 。 相 位 品 声 的 存在 使 频谱 展 宽 : 较 小 的 
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噪声 引起 较 小 的 展 宽 ; 较 大 的 品 声 引起 较 大 的 展 宽 。m (2) 的 方差 ,也 就 是 对 WC A 


f=0 到 oo 的 所 有 频率 上 的 积分 ,等 于 A /2 Vi ,这 是 一 个 确定 的 .有 界 的 数 , 且 与 相位 
噪声 的 大 小 和 其 他 特性 无 关 。 而 且 , 除 了 不 可 能 达到 的 状态 %o = 0 外 ,理论 谱 W、 
(用 是 处 处 有 界 的 。W,( 几 的 单位 是 V/Hz. 


7.2.2 归 一 化 谱 LCA7) 


男 一 个 单 边 谱 的 描述 式 [7-5] 是 L(A 几 , 它 是 理论 谱 殉 。( 旋 的 归 一 化 谱 , 被 定义 为 


CA 站 = (7-5) 


上 式 可 以 解释 为 :L(A 站 是 关于 载波 频率 f 的 AS 频 偏 处 1 Hz 带宽 内 的 .相对 于 信号 
总 功率 的 单 边 曝 声 功 率 。 从 数值 上 看 ,L(A 站 的 值 通 常用 分 贝 的 形式 表示 为 
10 logl L(A JdBc/Hz. (dBc 的 意思 是 “相对 于 载波 的 dB”, 其 中 载波 这 个 词 实际 上 是 
指 信 号 的 总 功率 ;“/Hz” 是 指 1Hz 的 带宽 ,) 根 据 这 个 定义 ,W,,( 放 和 L(A 门 都 是 鹤 带 
RF 随机 过 程 v(t) 的 完全 合法 的 谱 表 示 , 当然 先 不 谈 平 稳 性 的 问题 。 不 过 ,L(A 门 的 概 
念 和 它 的 标注 法 被 广 为 误 用 了 ,这 将 在 后 文 谈 到 。 


7.2.3 RF Wear (f) Pea Cf) 


理论 谱 是 一 个 随机 过 程 的 完整 特性 ,也 是 从 来 都 没有 观察 到 的 。 我 们 所 掌握 的 只 
是 随机 过 程 的 一 些 样本 函数 。 频 谱 分 析 仪 是 一 种 实验 室 仪器 , 它 对 信和 号 进行 测量 ,并 
显示 信和 号 的 理论 谱 的 近似 值 。 图 7-2 是 一 种 频谱 分 析 仪 的 简化 框图 。 信 号 频率 f. 与 
本 地 扫 频 振荡 器 的 频率 fio 相 混 频 。 所 产生 的 差 频 (f, 一 fio) 被 送 入 中 心 频率 为 fr A 
辨 带宽 为 RBW 的 带 通 滤 波 器 。 这 个 带 通 滤波 器 的 输出 被 送 到 平方 律 检测 器 ,然后 ,再 
把 平方 律 检测 器 的 输出 送 到 一 个 具有 视频 带宽 为 VBW 的 低 通 平滑 滤波 器 。 平 滑 滤 波 
器 的 输出 或 者 直接 送 去 显示 功率 ,或 者 通过 一 个 对 数 转换 器 ,再 送 到 显示 器 以 dB 比例 


尺 显示 。 对 实际 振荡 器 的 一 些 测量 结果 见 图 7-3 和 图 7-4。 
功率 
去 显示 器 
[a 


图 7-2 频谱 分 析 仪 的 简化 框图 
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关于 10 MHz 的 频 偏 (kHz) 


图 7-3 从 一 个 10MHz 晶体 振 划 器 上 测 得 的 RF 功率 谱 密度 Pref) 
(级 坐标 显示 了 在 一 个 RBW Hz 带宽 内 的 功率 ,以 mW 为 单位 ) 


10 log[Par( HN(dBmW) 


v AAN -20 -15 -10 -5 "25 
关于 10 人 


图 7-4 测 得 的 以 dB 为 单位 的 RF 功率 谱 密 度 ( 振 葛 器 与 图 7-3 相同 ; 
纵 坐 标 显 示 出 在 一 个 RBW 带宽 内 、 相 对 于 1 mW 的 功率 ) 
原始 的 测量 数据 并 不 能 显示 谱 密度 Wrr( 放 ,至 少 在 测量 数据 没有 恰当 处 理 之 前 
是 不 能 显示 谱 密 度 Wrr (有 的 。 频 谱 显 示 的 纵 坐 标 表示 位 于 一 个 分 辨 带宽 为 RBW 内 
的 信号 功率 (实际 功率 以 W 为 单位 ,而 不 像 方 差 那 样 以 V 为 单位 ,这 是 因为 分 析 仪 的 
输入 接头 有 一 个 典型 值 为 500 的 精确 的 终 接 电阻 )。 谱 密度 表示 的 是 在 1 Hz 带宽 内 
的 功率 。 由 于 在 大 多 数 RF 分 析 仪 中 ,RBW 总 是 远大 于 1 Hz 的 ,所 以 显示 的 并 不 是 真 
正 的 谱 密 度 。 图 7-3 和 图 7-4 中 纵 坐 标 为 Pr O MRE Wer. ASA 7-3 中 
的 了 转换 成 WW, 就 得 把 P 的 比例 尺 除 以 RBW; 为 了 转换 成 图 7-4 中 纵 坐 标的 对 数 比例 


| F F, =a y =o 2 地。 Se a 
qifa i ` j 站- | il Fry f in l ri 
F f | jeje = a f a LEN J : 
ew j; 十 一 tee LA 
上 一 一 Le ee E E l 


124 第 7 章 WEEE 


R ,就 得 减 去 10 log(RBW) dB。( 有 些 分 析 仪 有 内 建 的 调整 坐标 轴 比 侈 凡 和 的 功能 。) 当 
然 , 调 整 纵 坐 标的 比例 尺 并 不 能 给 出 Wee (让 所 要 求 的 1 Hz 的 分 辩 率 ;分 辨 率 仍然 是 
RBW. RW RBW 和 相应 地 降低 扫描 速度 才 可 以 得 到 更 精细 的 分 辩 率 。 

假设 信号 源 和 谱 分 析 仪 本 身 都 没有 相位 噪声 ,因而 加 到 分 析 仪 上 的 信和 号 的 频谱 是 
一 条 谱 线 。 在 这 种 情况 下 ,显示 器 描 出 的 是 分 析 仪 中 带 通 滤波 器 的 频率 响应 ;这 个 显 
示 就 不 是 一 条 直线 了 。 所 以 ,对 于 实际 的 信号 ,分 析 仪 所 显示 的 是 信号 频谱 与 带 通 滤 
波 器 频率 响应 之 间 的 频 域 卷 积 。 除 非 RBW 与 信和 号 频谱 相 比 是 非常 罕 的 ,否则 ,所 显示 
的 谱 其实 已 经 被 分 析 仪 弄 坏 了 。 修 复 这 种 毁坏 ( 反 卷 积 ) 不 是 一 件 容 易 的 事 , 这 个 功能 
看 来 也 不 会 做 人 分 析 仪 中 。 

人 们 经 常 尝 试 从 Pr 万 来 估算 归 一 化 谱 CCAP  。 如 果 在 估算 中 使 用 了 正确 的 归 
一 化 功率 ,那么 这 个 想法 似乎 是 有 道理 的 。 从 谱 分 析 仪 的 显示 来 看 ,正确 的 归 一 化 功 
率 是 对 图 7-3 中 功率 谱 的 积分 ,但 不 必 计 算 这 种 积分 。 比 较 通 常 的 做 法 是 ,把 图 7-4 中 
的 谱 的 峰值 用 作 归 一 化 功率 。 这 个 峰值 只 能 是 正确 功率 值 的 一 个 近似 ,而 且 仅 当 信 和 号 
功率 几乎 全 部 地 落 在 分 辨 带宽 内 的 时 候 , 这 个 近似 才 可 以 达到 很 好 的 精度 。 在 这 种 情 
况 下 ,那些 明显 的 邻近 边 带 ,更 多 地 是 由 分 析 仪 通 市 的 形状 所 确定 的 ,而 不 是 信号 本 号 
的 。 我 们 建议 在 对 RF 谱 进 行 解释 时 必须 谨慎 . 

在 查找 信号 源 的 寄生 输出 或 查找 噪声 边 带 对 邻近 信道 的 可 能 干扰 的 时 候 , RF 谱 
是 一 个 很 好 用 的 工具 。 后 一 种 情况 被 示 于 图 7-5 中 。 应 当知 道 , RF 谱 分 析 仪 是 不 能 
区 分 相位 噪声 和 振幅 噪声 的 ,而 只 是 显示 所 有 进 人 滤波 器 通 带 内 的 信和 号 与 品 声 的 总 
功率 。 


相位 噪声 的 边 带 
图 7-5 由 邻近 信道 的 信和 号 边 带 产生 的 干扰 


7.2.4 相位 噪声 谱 W,(f) 


Wol LAN Wel DA Pe( 亡 这 四 个 量 都 是 实际 RF 信和 号 vw,(?) 的 谱 。 它 们 的 
峰值 位 于 载波 频率 所 ,而 且 在 峰值 两 侧 都 有 边 带 。 由 于 在 所 有 频 偏 处 的 显示 分 辩 率 都 
是 相同 的 ,所 以 如 果 要 覆盖 更 远 的 边 带 ,就 会 牺牲 f, 邻近 的 细节 。 另 外 ,任何 实际 的 
RF 分 析 仪 都 有 一 定 的 动态 范围 ; 它 必 须 能 接纳 信号 的 总 功率 而 不 过 载 ,还 必须 能 显示 
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很 弱 的 边 带 ,所 以 这 个 动态 范围 是 很 难 规定 的 。 而 最 重要 的 是 ,在 PLL Ay EA AIR 
声 源 和 最 后 生成 的 RF 谱 之 间 没 有 简单 的 解析 关系 。 

RF 谱 的 这 些 缺 点 导致 了 到, (用 的 广泛 使 用 ,W,( 放 ) 是 相位 噪声 调制 (的 低 通 
单 边 谱 ,是 分 析 PLL 较 好 的 工具 。 用 于 测量 W,( 让 的 概念 化 框图 见 图 7-6。 测 量 仪 由 
一 个 通过 幅度 缩放 而 重 构 8g( 习 的 相位 解 调 器 ,一 个 产生 W,( 放 的 低频 谱 分 析 仪 和 一 个 
用 于 显示 的 对 数 转 换 器 组 成 。 一 般 用 对 数 比 例 尺 显示 10 log W( 放 与 频率 之 间 的 关 
系 。W,( 放 的 单位 是 rad /Hz, 对 于 dB 比例 尺 应 当 解 释 为 相对 于 1 rad /Hz 的 dB 数 。 


信和 号 输入 


(= 10 log CU) 
A cosir] A(t) He) 


图 7-6 通用 相位 噪声 分 析 仪 框图 


在 实际 中 ,虽然 真正 测 到 的 是 W, (让 ,但 遗憾 的 是 纵 坐 标 几 乎 总 被 显示 为 
10 log LAD ,这 个 数值 被 认为 是 在 Af 频 偏 处 的 一 个 边 带 内 的 1 Hz 带宽 内 的 相对 噪 
声 。 如 果 相 位 噪声 的 幅度 足够 小 , 那 就 可 以 有 LCA 守 W,( 刘 /2, 因 此 所 认为 的 L(A7) 
的 显示 确实 是 W( 有 /2。 但 是 ,在 载波 频率 邻近 处 的 相位 噪声 的 幅度 水 了 远 达 不 到 足够 
小 ,所 以 W,( 放 也 永远 不 能 很 好 地 表示 L(A 四 的 邻近 区 域 ,也 就 是 这 些 邻 近 的 RF 边 带 。 
这 是 因为 相位 噪声 调制 $4(2) 的 基带 谱 的 标记 CC(A 门 用 错 了 ,而 不 是 测量 错 了 。 只 要 对 任 
何 表 示 为 10 logLL(A 放 的 低 通 谱 上 增加 3 dB, 就 可 得 到 正确 的 10 logl W, 0O]. 

相位 噪声 分 析 仪 的 核心 是 相位 解 调 器 。 一 个 著名 的 .但 大 大 简化 的 实现 方式 见 图 
7-7。 其 中 的 PLL 被 用 做 相位 解 调 器 ;可 以 参阅 第 16 章 关 于 PLL 用 做 调制 解 调 器 的 


进一步 说 明 。 图 中 把 被 测 振荡 器 连接 成 PLL 中 的 VCO, 并 把 它 的 相位 与 一 个 合适 的 


基准 源 的 相位 进行 比较 。 相 位 误差 的 波动 9.(2) ,在 被 检 相 器 增益 Ka 放大 后 再 送 到 谱 
分 析 仪 ,并 产生 谱 Ws( 放 ;这 个 谱 便 是 所 需 谱 W,( 几 的 一 个 近似 。 
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图 7-7 基于 PLL 的 相位 噪声 分 析 仪 框图 


从 谱 分 析 仪 输出 的 原始 数据 通常 还 不 是 研 ,( 亡 的 足够 好 的 近似 ;还 必须 进行 各 种 
复杂 的 校准 和 补偿 , 比如: 
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O 必须 对 比例 因子 天。 进行 校准 ; 
口 必须 确定 PLL 的 财 环 误差 响应 E OLE 2 章 ), 然 后 对 测 得 的 谱 做 相应 的 补 
TREO ECP FARR BUR gC) Al PLL 相位 误差 9.(1) 之 间 的 高 通 滤 
JELE 
口 谱 分 析 仪 本 身 的 分 辩 率 一 般 不 是 1 Hz; 所 测 得 的 谱 必须 按 比例 缩放 以 后 才 可 表 
示 1 Hz 的 分 辨 率 。 | 
此 外 还 需要 其 他 一 些 繁 复 的 操作 。 但 幸运 的 是 ,由 于 相位 噪声 调制 是 一 个 低频 
《与 载波 频率 相 比 ) 信 号 ,所 以 谱 的 分 析 和 校准 补偿 的 操作 可 以 在 数字 域 上 进行 。 谱 分 
析 仪 一 般 是 用 快速 傅 里 叶 变换 算法 实现 的 一 组 滤波 器 ,而 不 像 许 多 RF 谱 分 析 仪 那样 
用 一 个 扫 频 分 析 滤 波 器 。 
数字 运算 可 以 灵巧 地 处 理 大 量 的 复杂 数据 ,给 测量 仪 增 加 了 强大 的 处 理 能 力 。 在 
图 7-7 的 仪器 中 ,除了 被 测 振 葛 器 的 相位 噪声 以 外 ,还 存在 其 他 一 些 噪 声 源 。 一 个 明 
151] 显 的 噪声 源 是 基准 振 落 器 本 身 的 相位 噪声 。 如 果 基 淮 振 荡 器 不 能 做 得 比 被 测 振 葛 峰 
更 为 安静 ,那么 常用 的 办 法 是 使 用 一 个 几乎 与 被 测 振 荡 器 完全 一 样 的 基准 振荡 器 ,并 
把 测 到 的 虹 声 谱 平 均 地 分 给 两 个 振荡 器。 
把 测试 仪 内 部 所 有 的 噪声 源 合 起 来 就 确定 了 测试 仪 的 一 条 噪声 底线 Cnoise floor), 
从 和 被 测 振荡 器 测 得 的 在 这 底线 之 下 的 数据 是 不 真实 的 。 相 位 曲 声 谱 一 般 在 低频 区 很 
大 , 当 走 向 高 频 区 时 要 下 降 。 因 此 ,被 测 振荡 器 的 相位 噪声 谱 在 低频 区 一 般 远 大 于 噪 
声 底线 ,但 在 高 频 区 也 许 会 下 降 到 邑 声 底线 之 下 。 


7.2.5 FABRE WCF) 


瞬时 角 频 率 w( 电 是 相位 AC OSTA AY SU. WR AO KGB HERO PSP, 
ABZ #8 {2 BA) FREER OCP) Sjn., —TPHRAAAN MILEY 
里 叶 变 换 是 不 存在 的 ,但 谱 密度 函数 的 导数 是 可 以 使 用 傅 里 时 变换 的 ,因而 就 有 关 
系 式 

WDS FWP (7-6) 

等 式 (7-6) 是 相位 噪声 谱 (站 的 男 一 种 基本 测量 方法 。 首 先 把 信号 vw,_(?) 加 到 鉴 频 器 
上 , 它 的 输出 就 是 频率 调制 wt) =d) /dz 经 过 缩放 后 的 信号 。 这 个 被 恢复 出 来 的 频 
率 调制 信号 被 送 到 谱 分 析 仪 ,而 谱 分 析 仪 的 输出 就 是 Wo. SR FE RE 
以 Lt ff ARA ERSE WO. 

基于 鉴 频 器 的 相位 噪声 分 析 仪 同 样 也 需要 校准 与 补偿 ,这 与 上 面 讲 到 的 基于 PLL 
的 分 析 仪 非常 相似 。 对 频率 噪声 谱 的 高 频 区 应 给 于 更 大 的 权 数 ,此 后 ,W.( 万 的 低频 
部 分 会 降 到 仪器 噪声 底线 之 下 ,但 高 频 部 分 是 被 加 强 了 。 因 此 ,这 两 种 相位 噪声 分 析 
仪 是 互补 的 ;有 些 仪器 也 许 兼 有 两 者 ,以 便 包含 更 大 的 频率 范围 。 


7.2.6 相位 噪声 谱 举例 
图 7-8 示 出 了 其 RF 谱 被 示 于 图 7-3 和 图 7-4 中 的 那个 振 葛 器 的 相位 噪声 谱 。 纵 


F d F F Pe = = oe == m-ar 
ai. E ‘al | E 5 pga Pi ore 
niet mi j a a $ Hfi f ay i 
FE rj | 到 到 
f 二 = i E d P a k i Br pri 
| Lalit foo se ull 


7 3 Ag Le HE a BE 127 
坐标 表示 为 10 logLL( 让 (dBe/ Hz) AAt ERRETA A HA. SORA 
10 loglW, (Cf) ], AKA RB hE 3 dB, 再 把 单位 改 成 “相对 于 1 rad /Hz”，。 


10 log[£(/ (dBe/Hz) 


1.E+01 1.E+02 1.E+03 1.E+04 1.E+05 1.E+06 1.E+07 


图 7-8 测 得 的 相位 噪声 谱 密 度 WP /2, FART CL BAR 
表示 (振荡 器 与 图 7-3 和 图 7-4 中 的 相同 ) 


图 7-8 中 有 几 点 值得 注意 。 

口 很 明显 有 几 个 大 尖峰 。 这 些 尖 峰 位 于 60 Hz 的 谐 波 分 量 上 ,表示 来 目 电源 的 干 
扰 。 对 电路 硬件 和 测试 系统 (可 能 的 话 ) 的 更 仔细 的 考虑 应 当 会 使 尖峰 大 大 
降低 。 

口 此 图 相当 地 杂乱 。 这 是 由 于 测试 中 的 噪声 波形 是 从 无 限 大 的 总 体 中 采 得 的 一 个 
样本 函数 ,因而 出 现 了 与 总 体 频谱 的 随机 离散 性 。 采 用 更 长 一 些 的 观察 时 间 并 
对 谱 分 析 仪 输出 采用 合适 的 平滑 滤波 ,将 会 减少 这 种 杂乱 。 

口 这 种 杂乱 在 几 个 十 售 频 的 边界 处 呈现 突变 。 这 些 突变 反映 了 分 析 仪 的 内 部 参数 
是 随 不 同 的 频率 范围 而 自动 切换 的 。 

口 可 以 注意 到 有 两 条 直线 表示 出 了 图 中 两 个 部 分 的 不 同 的 双 对 数 斜 率 。 在 大 多 数 
振荡 器 谱 中 都 会 出 现 这 些 斜 率 值 ;它们 是 由 相位 噪声 中 的 不 同 谱 分 量 引起 的 ,这 
将 在 本 章 的 后 面 和 第 9 章 中 说 明 。 


7.3 相位 噪声 谱 的 性 质 


相位 噪声 谱 由 连续 谱 和 离散 的 谱 线 这 两 个 成 分 组 成 ,其 中 的 连续 谱 是 由 随机 相位 
噪声 产生 的 ,而 离散 谱 线 来 自 周期 性 的 干扰 ,比如 ,电源 中 的 残余 交流 纹 波 、PLL 中 没 
有 被 完全 抑制 的 检 相 器 纹 波 以 及 来 自 周围 环境 的 其 他 干扰 。 下 面 将 分 别 讨论 连续 部 
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分 和 离散 部 分 。 


7.3.1 典型 的 连续 谱 


大 量 的 测试 数据 已 经 一 致 表明 ,振荡 器 的 连续 相位 噪声 谱 可 以 很 好 地 近似 为 5a 

WK PrAt a+ +B th (7-7) 
Ep h, 是 一 些 与 具体 器 件 有 关 的 系数 。h, HRE rad + Hz” 。 在 双 对 数 坐 标 中 ， 
式 (7-7) 可 以 近似 地 用 连接 起 来 的 直线 段 画 出 ,如 图 7-9 中 那样 。 图 中 的 每 条 线段 被 


标 有 h/f AIL dB/ 十 倍 频 为 单位 的 双 对 数 斜 率 。 这 与 图 7-8 是 明显 的 相似 性 。 


-40 dB/ 十 悦 频 (hy 站) 
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图 7-9 振荡 器 相位 噪声 谱 的 典型 谱 分 量 


h/f 这 一 项 主要 出 现在 精密 频率 标准 (比如 铭 原 子 钟 ) 的 频谱 中 远 低 于 1 Hz 的 
频率 区 内 ,对 于 PLL 中 的 振 葛 器 一 般 不 是 个 问题 ;因而 本 书 中 不 再 考虑 ; 它 的 线段 也 相 
应 地 用 虚线 画 出 。 其 他 几 项 都 是 重要 的 。 每 一 项 都 是 由 相位 噪声 中 的 不 同 噪声 源 产 
生 的 ,这 将 在 第 9 章 中 进一步 讨论 。 相 位 噪声 项 hs/ 及 AM h/f RA eis at FAM 
噪声 (1/ 亡 和 白 品 声 ,它们 使 频率 产生 低频 的 白 波 动 ,如 第 9 章 中 讨论 的 那样 。 这 些 频 
率 波动 经 积分 后 成 为 振荡 器 的 相位 ,并 产生 1/ 户 和 / 的 谱 分 量 。 在 平常 的 非 积分 
电路 单元 中 是 不 会 出 现 1/ f° 或 1/F 的 噪声 谱 的 ,但 在 振荡 器 中 这 两 项 是 占 主 导 地 
位 的 。 


7.3.2 Wo,(f) 的 意义 


我 们 观察 到 ,如 果 v=>0, 那 么 式 (7-7) 中 的 每 一 项 在 f= 二 0 处 都 是 无 穷 大 。 这 些 奇 
AEW Od f=0 到 任意 非 零 上 限 频 率 的 积分 不 收敛 ,其 意思 是 SOM DBA 
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大 。 你 也 许 会 这 样 推 测 , 这 个 谱 应 当 在 某 个 极 低 的 频率 处 开始 变 成 水 平 线 , 但 测试 数 
据 "…] 并 没有 显示 这 个 水 平 线 , 也 不 存在 任何 关于 这 种 水 平 线 的 理论 基础 。 相 位 噪声 
Ti BWI KB RET AS HSE 

—TTA RAT EF GY AO te A BR B SAG a RY EE 
质 之 后 ,就 觉得 比较 合理 了 。 对 于 振荡 器 的 相位 偏离 , 既 不 存在 恢复 力 , 也 不 存在 记忆 
渐 退 ;这 种 偏离 的 任何 增长 都 将 永远 存在 下 去 。 瞬 时 相位 噪声 此 轧 是 振荡 器 从 开始 起 
振 后 所 出 现 的 所 有 相位 偏离 的 累积 。 不 过 ,无 限 大 的 偏离 只 能 在 无 限 大 时间 之 后 才 累 
积 起 来 ,所 以 是 永远 观察 不 到 的 。 更 难以 寻 昧 的 是 ,一 个 随机 过 程 的 谱 密 度 是 被 正式 
定义 为 这 个 过 程 的 自 相 关 函 数 的 傅 里 叶 变 换 , 但 这 个 自 相 关 函 数 必须 是 平稳 的 。 但 
是 ,hs/ f 过 程 的 自 相 关 函 数 是 非 平稳 的 ,而 A / PP 过 程 的 自 相 关 蚂 数 比 非 平稳 还 要 糟 
Re ,甚至 是 不 存在 的 。 因 此 严格 地 说 , 谱 密 度 的 标准 定义 不 适用 于 相位 噪声 。 

那么 ,相位 噪声 谱 的 确切 含义 是 什么 昵 ? 首先 可 以 这 样 说 ,频谱 也 许 不 是 相位 咯 
声 的 正确 和 健全 的 表示 方法 ,也 许 应 当 使 用 其 他 的 什么 表示 方法 。( 例 如 : Wor- 
nell "7 在 申辩 中 偏向 于 小 波 表 示 法 ;Flandrin 趾 探讨 了 Wigner-Ville 谱 以 及 小 波 .) 
未 来 也 许 会 有 一 个 改进 的 表示 法 ,但 今天 我 们 还 只 能 使 用 “频谱 ”。 

尽管 理论 基础 不 稳固 ,但 实验 室 中 相位 噪声 分 析 仪 却 给 我 们 提供 了 可 以 描述 频谱 
的 数据 ,而 且 基 于 这 些 数据 的 PLL 成 功 地 通过 了 设计 和 评估 。 相 位 品 声 分 析 仪 中 的 带 
通 分 析 滤 波 器 在 [二 0 和 f= 二 co 处 有 传输 零点 ,这 些 零点 有 助 于 抑制 极端 频率 上 奇 点 的 
影响 。 而 且 , 任 何 实际 的 测量 一 定 只 持续 一 个 有 限 的 时 间 , 而 谱 模 型 所 指 的 无 穷 大 方 
差 则 需要 无 限 长 时 间 的 累积 。 一 个 实际 的 .有 限时 间 的 有限 振幅 的 波形 ,就 像 相 位 噪 
声 分 析 仪 中 相位 解 调 器 所 给 出 的 那样 是 一 个 有 限 能 量 的 波形 ,是 一 定 具 有 确定 得 很 好 
的 健 里 叶 变 换 的 ,而 且 这 个 变换 也 是 能 量 有 界 的 并 且 不 存在 任何 其 他 奇 点 的 。 我 们 可 
以 把 分 析 仪 假设 为 一 个 能 产生 与 行为 规矩 的 健 里 叶 变 换 的 幅度 平方 相关 的 某 个 东西 ， 
并 把 这 个 东西 标记 为 “ 谱 ”。 在 借助 于 滤波 器 中 的 传输 零点 和 必定 为 有 限 长 的 测量 时 
间 之 后 ,相位 噪声 分 析 仪 将 永远 不 会 与 谱 模 型 式 (7-7) 中 的 无 限 大 发 生 冲 突 。 基 于 谱 
分 析 仪 的 这 个 成 功 基础 ,一 个 实践 者 对 上 面 这 个 问题 的 回答 应 该 是 :所 请 的 相位 喉 声 
谱 是 指 由 相位 噪声 谱 分 析 仪 给 出 的 那些 数据 。 


7.3.3 对 频谱 显示 的 解释 


图 7-8 示 出 了 连续 谱 与 离散 谱 线 的 混合 。 对 这 两 种 谱 必 须 做 不 同 的 解释 :首先 是 
连续 谱 。 用 W,( 放 表示 随机 过 程 %( 六 的 连续 相位 噪声 谱 ,并且 假 设 这 个 谱 的 存在 是 有 
意义 的 ,即使 在 没有 严格 定义 的 情况 下 也 如 此 .假设 有 一 个 如 图 7-6 所 示 的 相位 噪声 
分 析 仪 。 令 分 析 频 率 为 fn 的 分 析 滤 波 器 具有 一 个 中 心 位 于 fa 的 带 通 形状 ,并 把 这 个 
滤波 器 的 频率 响应 表示 为 Y(f; f,)。 假 设 滤波 器 的 频率 响应 集中 在 fo 的 邻 域 , 而且 
有 恰当 的 选择 性 ,以 抑制 输出 信号 中 的 零 频 奇 点 。 每 个 分 析 频 率 fa 都 有 它 自 己 的 分 
析 滤 波 器 ,这 是 由 于 采用 了 扫 频 ,或 者 是 采用 了 谱 分 析 仪 中 的 滤波 龙 组 ，。 
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滤波 占 输 出 的 谱 密度 为 WC 有 |Y(f; fn)| 。 平 方 律 与 平滑 操作 可 表示 为 
PC = | WP YG fa) [Pdf (7-8) 


其 中 PEDA f 滤波 器 的 输出 强度 ,下 标 c 表示 连续 谱 。 如 果 WwW, PEERS 
的 有 效 频 带 内 是 几乎 水 平 的 ,那么 式 (7-8) 可 近似 为 


P.(fa) = Wy(fa?| | YC; fa) df (7-9) 


式 (7-9) 中 的 积分 是 |Y(f; fa) 1? By (fon) EP Y Sins Sm) | AD T UE OK A TE A R 
Fon Stk EY Ble JE WEEE 5 Boy © fen) AI PE TR SE YR SE. AL SPOT AE fy 处 的 谱 
密度 的 估算 为 


Wail fnd) (7-10) 


Ada 
WO NAS 
其 中 式 (7-10) 的 分 子 是 一 个 测量 数据 ,而 分 母 是 分 析 仪 设计 者 知道 的 硬件 参数 。 这 个 
除法 运算 实际 上 是 所 要 进行 的 校准 和 补偿 的 一 部 分 ,在 数字 系统 中 是 很 简单 的 。 

评注 ;(1) 在 上 面 的 运算 中 ,尤其 是 积分 运算 ,是 经 过 简化 的 并 且 是 理想 化 的 。 但 
它们 给 出 了 在 分 析 仪 中 必须 完成 的 这 些 运算 的 大 概 情况 。(2) 实 际 的 校准 ,在 不 改变 
校准 原则 的 前 提 下 ,除了 可 以 对 只 声带 宽 校 准 外 ,还 可 以 对 滤波 器 的 特征 频带 进行 校 
准 。(3) 和 更 高 级 的 分 析 仪 可 以 考虑 到 到,( 门 的 非 术 平 形状 ,因而 能 得 到 一 个 更 精确 的 
W,(f,) 估 算 。 这 样 一 来 ,校准 就 变 得 更 加 复杂 ,但 基本 的 原则 没 变 。 

现在 考虑 对 离散 谱 分 量 的 处 理 。 令 ga O 二 peos(2xf,t) ,其 中 下 标 d 表示 离散 ,8 
为 最 大 相位 偏离 ,以 弧度 为 单位 。 这 个 分 量 的 单 边 功率 谱 密 度 为 (1/2)6(f 一 fin) » BI 
一 条 无 限 高 的 、 零 底 宽 的 ,面积 为 上 /2, 位 于 f=, 的 离散 谱 线 。 把 p OEA, 
对 滤波 器 输出 求 平 方 和 对 平方 律 输出 作 平滑 操作 的 组 合 操作 ,可 用 下 去 近 似 表 示 


Pal 一 下 Ex f— fa) | YCF: fad |*df = £ | YC fms fn) | (7-11) 


离散 谱 分 量 的 功率 /2 是 通过 把 测量 数据 Pa ORERE fa 处 响应 幅度 的 平 
方 估 算 的 。 可 以 看 出 ,这 个 测量 数据 与 分 析 滤波 器 的 带宽 无 关 , 这 与 连续 谱 相位 噪声 
的 测量 不 同 。 如 果 把 式 (7-11) 的 校准 用 于 离散 谱 分 量 , 则 是 极其 错误 的 。 

如 果 分 析 仪 能 够 可 靠 地 区 分 连续 谱 分 量 和 离散 谱 分 量 , 而 且 分 析 仪 使 用 了 正确 的 
校准 ,那么 使 用 者 就 不 会 有 什么 问题 了 。 但 如 果 分 析 仪 不 能 区 分 离散 谱 分 量 和 连续 谱 
分 量 ( 我 们 推测 使 用 说 明 书 上 会 写 出 是 否 有 这 个 能 力 ) ,并 对 两 类 谱 分 量 使 用 同一 的 校 
准 ,那么 其 中 的 一 种 分 量 的 测量 结果 必 将 是 错误 的 。 使 用 者 往往 看 一 下 显示 就 可 以 区 
分 离散 谱 分 量 和 连续 谱 分 量 。 然 后 ,如 果 使 用 者 知道 分 析 仪 的 带宽 和 校准 原则 ,他 就 
可 以 对 被 错误 校准 的 谱 分 量 的 比例 尺 进行 修正 。 

可 以 这 样 做 个 总 结 :必须 知道 这 两 类 谱 分 量 中 的 一 类 分 量 在 显示 时 也 许 使 用 了 错 
误 的 比例 尺 。 这 样 的 数据 显示 你 是 无 法 做 改正 的 ,除非 你 知道 分 析 仪 的 校准 原则 和 分 
析 仪 滤波 器 的 带宽 。 
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7.3.4 Wo,(f) 与 (Af) 的 关系 


因为 基带 相位 噪声 gO Ri W, PARAS 上 (的 的 归 一 化 谱 C(CA 六 只 是 同一 
个 信号 的 不 同 侧面 ,所 以 在 两 种 谱 之 间 必 然 存 在 某 种 关系 。 比 如 ,一 位 工程 师 会 去 测 
量 本 ,( 亡 ,再 由 测 得 的 数据 计算 出 相应 的 CCA 户 。 目 前 还 不 知道 具有 广泛 适用 性 的 计 
算 方法 。 本 节 将 简单 地 浏览 一 些 零散 的 方法 。 

1. 正弦 调制 

众所周知 ,如 果 一 个 载波 被 一 个 正弦 量 做 相位 调制 ,那么 已 调 信 号 的 谱 就 包含 一 
个 残余 载波 分 量 , 加 上 无 数 个 .相互 以 调制 频率 为 间隔 的 边 带 。 残 余 载 波 的 振幅 和 第 i 
个 边 带 的 振幅 都 与 贝 塞 尔 函 数 CAD) RIE LE BP Ab 是 调制 的 峰值 相位 偏离 。 相 位 
调制 的 固有 非 线 性 产生 了 太 多 的 边 带 。 如 果 Ab EB) PRR RAE I, A= 
Ab/2 的 一 次 边 带 才 有 相当 大 的 振幅 ,而 其 他 边 带 均 可 忽略 。 

如 果 基 带 调 制 信号 包含 了 几 个 正 芝 波 ,那么 已 调 谱 就 包含 与 每 个 基带 正 藤 波 对 应 
的 无 数 个 边 带 ,再 加 上 几 组 由 无 限 多 个 基带 分 量 之 间 交 义 调 制 的 产物 ,其 中 所 有 振幅 
的 大 小 都 依据 贝 塞 尔 函 数 确 定 。 交 叉 调 制 是 由 于 相位 调制 的 固有 非 线 性 。 如 果 总 相 
位 偏离 很 小 , 那 就 只 有 每 个 基带 信和 号 的 一 次 边 市 才 有 相当 大 的 幅度 。 

2. W, (站 的 离散 近似 

对 W,( 放 这样 的 连续 谱 的 一 个 分 析 方 法 是 ,把 它 分 成 许 许 多 多 宽度 相等 的 连续 频 
率 区 间 ,并 将 每 一 个 区 间 用 一 条 方差 相同 的 离散 谱 线 表示 。 这 个 做 法 多 少 等 同 于 对 
$(t) 这 样 的 时 域 过程 的 茜 个 有 限时 间 区 间 内 做 佬 里 叶 级 数 的 分 析 , 这 个 方法 可 以 在 关 
于 随机 过 程 的 教科 书 中 找到 ,例如 参考 文献 L7. 11]. 

把 谱 离 散 化 用 于 相位 噪声 的 想法 ,就 是 把 已 知 的 贝 塞 尔 范 数 关 系 用 于 正弦 相位 调 
制 。 尤 其 是 ,如 果 每 条 离散 谱 线 有 足够 小 的 相位 偏离 ,因而 只 有 它 的 相应 的 两 个 一 次 
边 带 才 对 已 调 谱 提 供 相 当 的 贡献 。 在 殉 ,(. 亡 用 这 个 方式 离散 化 后 , 当 侦 离 频率 与 载波 
充分 远离 的 时 候 , 就 得 到 L(A SW, 9/2. ERE, RF 信和 号 中 很 远 的 边 带 可 以 根据 
基带 相位 噪声 oO EW, COA BE. 

但 WW,( 放 总 是 包含 如 式 (7-7) 中 /形式 的 分 量 。 这 些 分 量 随 f 趋 于 零 而 无 限 
增 大 。 当 频率 偏离 足够 小 时 ,对 小 偏离 的 近似 是 永远 不 合法 的 。 当 边 带 频率 足够 接近 
载波 的 时 候 , 厂 ,( 户 和 CCA 亡 之 间 的 这 个 简单 关系 总 是 不 成 立 。 这 个 关系 之 所 以 必然 
失败 ,是 因为 LCA 让 对 所 有 大 总 是 有 限 的 ,而 WwW, OOE 了 足够 小 时 变 为 无 界 。 


3. 一 些 特例 
WP PH 有 /项 是 由 振 落 器 电路 ( 见 第 9 章 ) 中 的 白 只 声 引起 的 , 它 与 L(A 
的 关系 已 经 得 到 了 充分 的 研究 "时 。 这 是 一 个 特殊 的 例子 ,之 所 以 特殊 是 因为 


已 经 知道 了 一 个 关于 CCA 六 的 简单 公式 ,而 且 这 个 简单 公式 可 以 污 WW,( 放 相关 联 。 按 
照 参 考 文 献 [7. 14] 中 的 推导 过 程 , 如 果 Wg (有 二 /六 ,那么 L(A 有 的 表达 式 就 是 洛 伦 
赣 形 (Lorentzian) 的 


Li 了 所 
L= raf i s 1 LER pA ; 
x + EE 由 
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LU ja 
LOAD = Cay tar 


这 个 形状 在 很 早 以 前 的 光谱 学 中 就 知道 了 。 等 式 (7-12) 有 下 面 的 性 质 : 
口 £(0)==2/hsr 是 一 个 有 界 的 值 ,与 W,(0) 的 无 穷 大 正 相 有 反 ; 


ol” L(A dA f=1; 


口 半 功率 带宽 (全 频带 , 半 最 大 值 :FWHMD 为 rho ; 

口 如 果 AS? > Crh, /2)? FBALO AN =h: /2Af’ =W,(f)/2. 

关于 其 他 的 谱 形状 :与 镀 ,( 户 中 有/ 拓 项 相对 的 L(A 让 表 达 式 已 在 参考 文献 [7. 2] 
REFER., h/f 相位 噪声 在 PLL 中 的 传播 是 在 参考 文献 [7. 15j 中 分 析 的 ,以 确定 
PLL 输出 端的 CCA 广 。 我 们 应 当知 道 BR ho ff MEW CA PRAY AE he Pe 
在 CCA 廊 中 的 非 线性 组 合 方式 在 比较 一 般 性 的 分 析 中 一 直 用 得 很 好 。 


7.4 相位 噪声 的 传播 


本 节 将 说 明 相 位 噪声 是 如 何在 常见 的 各 种 电子 器 件 中 传播 的 。 对 传播 做 一 个 小 
结 ; 先 总 结 辅助 器 件 , 然 后 总 结 PLL。 除 非 对 PLL 有 明确 的 说 明 ,否则 我 们 在 这 里 只 讨 
论 相 位 噪声 的 传播 ,而 不 讨论 器 件 内 部 产生 的 噪声 。 


7.4.1 相位 噪声 在 辅助 器 件 中 的 传播 


需 考 虑 的 辅助 器 件 有 倍 频 器 .分 频 器 、. 混 频 郑 和 硬 限 幅 北 。 这 些 者 是 非 线性 此 件 。 
它们 对 相位 噪声 的 近似 的 影响 见 图 7-10。 一 个 N 倍 频 器 把 输入 相位 噪声 放大 N 倍 ， 
或 用 分 贝 表示 为 20 logCN) 。 同 样 ,M 分 频 器 把 相位 噪声 减少 到 1/AM, 或 者 用 分 贝 表示 
为 一 20 log(M) 。 

也 就 是 说 , 倍 频 器 和 分 频 器 保持 了 它们 输入 信和 号 中 的 时 间 抖 动 。 对 于 混 频 器 而 
言 , 相 位 噪声 是 加 在 它 的 两 个 输入 端 上 的 。 输 出 相位 噪声 是 输入 相位 噪声 的 和 或 差 ， 
取决 于 选择 娜 个 结果 为 输出 。 如 果 输 入 噪声 是 不 相关 的 ,那么 输出 噪声 谐 是 两 个 输入 
噪声 谱 之 和 ,而 且 被 平移 到 了 输出 载波 的 频率 上 。 如 果 输 入 噪声 是 相关 的 ,( 这 个 情况 
是 可 以 在 某 些 系统 中 出 现 的 。) 那 么 它 的 差 频 输出 项 也 许 会 抵消 一 些 相 位 噪声 。 限 幅 
器 保存 了 其 输入 信号 的 相位 上 曲 声 ,但 抑制 了 振幅 噪声 。 

这 些 规则 都 是 指 一 次 效应 。 这 些 规则 也 是 指 罕 带 的 假设 ,因而 器 件 输 出 的 谐 流 分 
量 可 以 忽略 ,也 不 会 产生 很 大 的 谱 折 香 。 分 频 器 非常 可 能 引起 很 大 的 谱 折 又 (将 在 第 
15 章 中 做 进一步 讨论 ), 而 限 幅 器 会 有 相当 大 的 谐 波 输出 ,除非 这 些 谐 波 被 滤波 第 所 抑 
制 。 当 不 存在 谱 折 春 以 及 不 需要 的 谐 波 可 以 被 忽略 时 ,这 些 简单 规则 的 意思 是 说, 这 
些 器 件 不 会 改变 输 和 人 噪声 的 谱 形 ;它们 只 是 对 幅度 做 比例 缩放 。 
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保持 了 定时 波动 


ae 保持 了 定时 波动 
MaM 。 (但 要 注意 混 各 问题 


混 频 器 : 
tEAM LEA) 


保持 了 相位 波动 
硬 限 幅 器 : 

faia 保持 了 相位 波动 

Jasin (还 有 谐 波 ) 可 市 SRL 


图 7-10 相位 噪声 在 PLL 常用 器 件 中 的 传播 


虽然 限 幅 器 不 改变 输入 相位 噪声 ,但 却 把 一 种 加 性 扰动 ,比如 加 性 噪声 或 宗 带 干 
扰 ,转变 成 了 输出 相位 噪声 。 如 果 所 需 的 限 幅 器 输入 信号 的 振幅 为 A, 而 干扰 的 振幅 
为 B<A, 那 么 限 幅 器 输出 信号 中 将 有 不 希望 的 ,大 约 B/A MEM. mR F 
扰 频率 对 于 所 需 信 号 的 频 偏 为 Af, 那 么 限 幅 器 的 输出 谱 在 偏离 所 需 信 号 的 士 Af 处 有 
一 对 干扰 边 带 ,其 振幅 相对 于 所 需 信号 的 输出 为 B/2A。 图 7-11 画 出 了 一 个 孤立 干扰 
源 的 影响 ;附录 TA 中 有 这 样 的 一 个 分 析 。 限 幅 器 自身 是 很 值得 讨论 的 ( 见 第 10 章 )， 
而 且 因 为 限 幅 器 总 是 被 包含 在 数字 分 频 器 中 的 ,所 以 也 是 一 个 被 广泛 用 于 PLL 频率 合 
成 器 中 的 器 件 ( 见 第 15 章 )， 


Bi2A 


(b) 
7-11 限 幅 吕 中 的 干扰 转变 成 了 相位 噪声 


it f/f = —_ SF FP 
aire i nll CEI =f realy 
Ws AR oe AAJ - 
Law | LF Cai ro 
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7.4.2 相位 噪声 在 PLL 中 的 传播 


假设 PLL 的 输入 信号 中 有 相位 噪声 谱 密度 Wy rad’/Hz. (EAP i 
人 相位 噪声 的 啊 应 而 在 VCO 输出 端 上 出 现 的 已 跟踪 相位 唆 声 谱 为 
Wo (O=Wy(PlHCPl? (7-13) 
其 中 HODA AH PLL 的 系统 频率 啊 应 ( 见 2.1.2 95), ERR AA ieee Re AA 
噪声 通过 啊 应 为 AC ee as a RS. A MRES A RR 
相位 噪声 谱 , 即 相位 误差 谱 , 为 


Waea (DEWi DIEN |? (7-14) 
其 中 EDA PLL 的 误差 响应 。 

注解 :Wi ( 门 的 意思 是 ,由 输入 相位 嗓 声 各 引起 的 、 并 存在 于 相位 误差 中 的 那 
FOR PF IG BL 


PLL 相位 噪声 的 男 一 个 重要 来 源 是 
VCO 的 内 部 ,如 图 7-12 所 示 。 图 中 的 虚线 
框 把 实际 的 VCO 围 了 起 来 ,这 个 VCO 包括 
一 个 假想 的 .无 噪声 的 并 给 出 输出 相位 勾 的 
VCO 和 另外 一 个 谱 密 度 为 W,( 门 rad /Hz 的 
: : 内 部 相位 噪声 源 $6。 。 从 电路 分 析 角 度 来 看 ， 
| A, Wilf) o 从 各 BO, 的 传递 函数 可 以 看 出 是 误差 响应 

E ECH; FRE, h VCO 内 部 相位 噪声 在 已 相 
E 7-12 PLL 中 振荡 器 相位 噪声 的 模型 ” 位 锁定 的 实际 VCO 输出 端 上 所 引起 的 相位 
噪声 谱 密 度 为 
We (D =W (DIED (7-15) 
这 就 是 由 p 产生 的 未 跟踪 相位 拌 动 谱 。 可 以 看 出 ,由 $ 产生 的 相位 误差 4. 是 一 各 ,所 
以 式 (7-15) 也 就 确定 了 谱 密 度 Wego 

用 于 未 跟踪 拌 动 的 两 个 等 式 (7-14) 和 式 (7-15) 具 有 相同 的 形式 ,所 以 它们 可 以 合 
成 一 个 未 跟踪 抖动 的 表达 式 : 

Wi (N=W, PIE (7-16) 
PW, OSW NHW, oC), Pip u 表示 未 跟踪 相位 噪声 。 


7.5 PLL 中 的 积分 相位 噪声 
7.4 节 中 已 经 讨论 过 的 关于 相位 噪声 谱 形 的 内 容 , 对 于 理解 相位 噪声 的 性 质 、 辨 别 


噪声 的 来 源 和 指导 设计 都 很 有 用 。 而 另 一 个 关键 性 参数 是 积分 相位 噪声 ;对 所 有 频率 
进行 积分 而 得 到 的 相位 噪声 谱 密度 。 本 节 将 讨论 积分 相位 噪声 的 几 个 特点 。 


Si 


S 


Htc HE Fil; 
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7.5.1 基本 公式 


如 果 相 位 噪声 源 的 谱 类 似 于 式 47-7) 中 那样 ,那么 对 已 跟踪 相位 噪声 的 积分 是 不 
收敛 的 ;对 已 跟踪 相位 噪声 的 积分 永远 是 无 界 的 。 从 实际 上 讲 , 一 个 相位 锁定 的 PLL 
在 对 相位 偏离 累积 进行 跟踪 时 非常 慢 ,无 论 这 个 累积 值 有 多 大 。 相 位 偏离 累积 的 无 穷 
大 只 出 现在 无 穷 大 的 时 间 之 后 。 因 为 存在 这 个 无 穷 大 ,所 以 对 已 跟踪 相位 噪声 的 积分 
不 是 一 个 有 用 的 概念 。 而 对 未 跟踪 相位 噪声 和 的 积分 则 有 用 得 多 : 


Cin = | wy(pds = [wap | ECA | df rad (7-17) 


等 式 (7-17) 描 述 了 由 输入 信号 中 相位 噪声 和 VCO 的 相位 噪声 引起 的 均 方 值 跟踪 
误差 ,其 中 这 两 个 相位 噪声 的 合成 谱 为 W, O). 


7.5.2 过 大 的 相位 噪声 


未 跟踪 的 相位 噪声 引起 了 PLL 跟踪 时 的 应 力 。 过 大 的 未 跟踪 相位 噪声 会 引起 周 
期 滑 步 ,或 者 完全 失去 锁定 。 对 未 跟踪 相位 噪声 的 可 允许 的 边界 限制 , 尚 没 有 太 多 的 
信息 。 在 对 第 6 章 中 等 式 (6-25) 给 出 的 加 性 白 噪声 的 结果 有 了 比较 好 的 理解 之 后 ,我 
们 也 许可 以 对 这 种 过 大 应 力 的 边界 限制 推断 出 一 个 很 粗略 的 估算 :上 面 的 等 式 (6-25) 
是 依据 线性 操作 的 原理 ,并 且 把 相位 方差 与 信 了 曲 比 SNR 以 dm =1/(2SNR_) rad 的 
等 式 关联 之 后 导出 的 。6. 2 节 接 下 来 说 ,如 果 SNR, <2. 5( Bf 4 dB) ,那么 相位 方差 要 明 
显 地 大 于 这 个 公式 的 预测 值 ,而 且 PLL 在 典型 值 为 SNR 二 1(0 dB) 时 会 失 锁 。 当 
SNR, 为 4 昌 时 ,公式 (6-25) 给 出 0.2 ra 时 (26 的 均 方 根 值 ) 的 相位 方差 ,在 SNR, 等 于 
0 dB 时 为 0.5 ra (40" 的 均 方 根 值 ) 的 相位 方差 。 如 果 利 用 式 (7-17) 对 相位 噪声 引起 
的 未 跟踪 相位 拌 动 计算 出 相似 的 数值 , 那 就 应 当知 道 这 种 操作 情况 是 极 不 可 接受 的 。 


7.5.3 对 相干 解 凋 的 影响 


相位 噪声 是 众多 通信 系统 中 的 一 个 严重 问题 。 在 为 了 寻找 未 被 占用 的 无 线 电 频 
段 而 使 用 越 来 越 高 的 载波 频率 的 时 候 , 这 个 问题 就 变 得 更 为 严重 。PLL 中 的 应 力 不 是 
未 跟踪 相位 曲 声 中 的 唯一 的 最 坏 影 响 , 甚 至 还 不 是 最 重要 的 影响 。 从 环 路 应 力 的 观点 
确定 出 来 的 可 允许 的 未 跟踪 相位 噪声 的 大 小 ,也 许 会 引起 相干 解 调 器 接收 器 中 不 可 接 
受 的 高 频 度 判断 误差 。 对 于 比较 密集 的 信号 星座 (constellation) ,相位 噪声 的 影响 有 看 
特别 的 损害 性 。 在 系统 性 能 预算 中 ,相位 噪声 需要 留 有 余地 ,而 且 必 须 通 过 计算 来 保 
证 在 预算 之 内 。 


7.5.4 带宽 的 权衡 


我 们 可 以 看 到 五 (有 一 个 高 通 的 频率 响应 。 增 加 PLL 的 带宽 天 使 高 通 转角 频 
率 移动 到 较 高 的 频率 上 ,因而 减少 了 积分 未 跟踪 相位 抖动 。 这 与 式 (6-19) 中 给 出 的 带 
宽 对 由 加 性 白 噪 声 引 起 的 相位 抖动 的 影响 正好 相反 ,在 式 (6-19) 中 的 加 性 百 咯 声 被 低 
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通 滤 波 器 HOO AERA. FOIA BARS eK Re Bao 
有 下 面 的 形式 : 


oh =| WP | Hf) raft] Wp | ECP |?df (7-18) 


对 环 路 参数 的 某 个 选择 可 以 使 式 (7-18) 的 总 相位 抖动 减 至 最 小 。 作 为 一 个 特殊 的 例 
子 , 试 考虑 一 个 帘 带 二 阶 2 类 PLL 处 于 加 性 白 品 声 和 主要 为 h/f 相位 噪声 的 环境 
中 。 在 这 些 约 东 条 件 下 (在 某 些 应 用 中 是 实际 存在 的 ), 参 考 文献 [7. 16、7. 17] 的 分 析 
指出 ,如 果 把 8 设置 成 1. 14, 那 么 相位 噪声 对 积分 相位 抖动 的 贡献 ,对 任何 噪声 带宽 Bi 
都 是 被 降 到 了 最 小 。 因 为 加 性 白 品 声 的 贡献 仅 取决 于 BL( 见 式 (6-23)), 而 与 8 无 关 ， 
所 以 选择 =l. 14 是 所 给 定 条 件 下 的 最 优 阻尼 。 为 了 找 出 最 优 的 Bi ,把 下 面 所 说 的 情 
况 代 入 式 (7-18); 如 式 (6-23) 中 那样 定义 的 ,用 SNRA Bi 表示 由 加 性 日 噪声 引起 的 
相位 拌 动 贡献 ;对 附录 7B 中 的 式 (7B-4) 用 平方 根 做 近似 ,以 此 确定 h A 相位 噪声 对 
积分 相位 抖动 的 贡献 ; 表 6-1 中 把 B SK ALC 关联 起 来 的 表达 式 ;: 另 外 ,5 一 1.14。 然 
后 ,对 Bi 求 导 并 令 导 数 为 零 , 求 解 后 就 得 到 最 优 的 噪声 带宽 为 B œ~ (15hsP,/ 
W)” Hz. 

在 大 多 数 其 他 应 用 中 AARE PEE A. a RR ET OF 
是 不 可 行 的 ,所 以 一 般 使 用 数值 积分 和 寻找 最 小 值 的 方法 。 在 收集 需要 的 数据 和 用 试 
探 法 找 出 最 优 参数 的 时 候 , 电 子 表 格 是 一 个 很 方便 的 工具 。 


7.5.5 积分 


积分 未 跟踪 相位 噪声 可 以 从 形式 上 把 式 (7-7) 中 各 项 和 表达 式 |E( 让 | 代入 式 
(7-17) ,然后 求 积分 计算 。 附 录 7B 给 出 了 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 例子 ,并 对 式 (7-7) 各 
项 进行 了 讨论 。 这 些 结果 虽然 未 必 能 直接 应 用 于 相位 噪声 谱 更 为 复杂 的 实际 情况 ,但 
使 我 们 对 PLL 跟踪 能 力 和 积分 未 跟踪 相位 噪声 取决 于 PLL 参数 这 两 个 方面 有 了 进 一 
步 的 理解 。 对 于 实际 硬件 的 相位 噪声 的 近似 积分 ,可 以 利用 附录 7C 和 7D 中 摘 述 的 那 
些 等 式 并 借助 电子 表格 完成 。 

由 相位 噪声 与 振幅 噪声 的 合成 边 带 所 引起 的 邻近 信道 干扰 ,最 好 是 使 用 干扰 源 的 
的 RE HW, C9 AAS TEER RF WR XC MTR. ERMA PAN Tit 
功率 为 

P, = | wip | X) 12dF (7-19) 


其 中 下 标 I 指 干扰 源 。 如 果 干 扰 源 和 被 干扰 信和 号 两 者 的 载波 频率 离 得 充分 远 ,那么 在 
干扰 边 带 内 的 振幅 噪声 也 许 与 相位 噪声 是 可 比较 的 ,因而 仅 对 相位 噪声 的 计算 就 会 过 
于 乐观 。 

此 外 ,由 接收 器 本 地 振 葛 器 产生 的 相位 噪声 会 引起 邻近 信道 中 信号 谱 的 上 展 , 因 
而 使 所 需 的 信号 受到 干扰 ,即使 被 发 送 的 邻近 信道 的 信号 谱 完 全 限制 在 接收 器 通 带 之 
外 时 也 如 此 。 如 果 接 收 器 相位 噪声 的 归 一 化 通 带 谱 为 CCA 亡 ,那么 在 接收 合 通 市 内 的 
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干扰 功率 为 

P=] [Wii @Lef— fd] | XD dy (7-20) 
其 中 的 表示 眷 积 , 太 为 于 扰 源 的 载波 频率 ,下 标 及 指 接收 器 。 
7.5.6 一 个 悖 论 


对 于 任何 2 类 或 高 类 PLL, RE A, 和 有 谱 项 设 定 一 个 高 频 截止 频 率 ( 见 附录 
7B) ,那么 式 (7-17) 中 的 积分 对 式 (7-7) 中 的 所 有 项 都 是 收敛 的 。 不 过 ,对 于 任何 1 类 
PLL, 这 个 积分 对 hs 和 hy 这 两 项 都 是 发 散 的 :根据 这 个 形式 上 的 描述 可 以 预测 ,1 类 
PLL 将 有 无 穷 大 的 未 跟踪 相位 抖动 ,因而 将 会 失 锁 。 因 为 用 模拟 电路 是 不 能 做 出 完美 
积分 器 的 ,因此 所 有 的 模拟 PLL 都 是 1 类 的 。 尽 管理 论 上 是 这 么 说 的 ,但 多 年 来 的 经 
验 和 大 量 成 功 的 PLL 已 经 肯定 ,模拟 PLL 的 锁 相 操作 是 非常 好 的 ,也 不 会 失 锁 ,除非 
在 极端 不 利 的 情况 下 。 当 理论 与 观察 到 的 行为 有 如 此 巨大 不 同 的 时 候 , 我 们 应 该 如 何 
思考 ? 
在 前 面 几 节 中 提出 了 关于 相位 噪声 的 非 平稳 性 和 相位 噪声 含义 的 警示 。( 式 (7-7) 
中 相位 噪声 的 所 有 成 分 , 除 h 外 ,都 是 非 平稳 的 。 男 外 ,hu/ 产 A hf 的 一 次 增 量 也 是 
非 平稳 的 。.) 因 此 ,一 个 可 能 性 是 ,忽略 了 这 些 警示 而 导出 的 理论 也 许 是 错误 的 , 而 所 预测 
到 的 1 类 PLL 不 能 锁 相 的 能 力也 许 只 是 理论 上 的 某 个 缺陷 所 致 。 另 一 个 可 能 性 是 , 理 
论 是 正确 的 ,但 它 的 解释 是 错误 的 。 由 于 相位 噪声 是 累积 的 ,所 以 理论 也 许 只 是 说 ,1 类 
PLL 中 的 积分 相位 噪声 误差 的 均 方 值 不 是 平稳 的 ,而 是 随时 间 在 增长 的 。 
在 实际 PLL 中 的 这 个 增长 率 也 许 非常 慢 , 因 而 发 生 失 锁 所 需要 的 时 间 也 非常 长 ， 
以 至 于 看 不 到 失 锁 。 这 个 解释 是 由 Gray 和 Tausworth #2 BO] 并 由 Egan $ 
RH 。 
上 面 提出 的 这 两 种 解释 都 未 能 给 实践 中 的 工程 师 们 带 来 很 多 安慰 ,因为 他 们 必须 
设计 出 可 工作 的 PLL. 已 经 有 若干 个 做 法 可 以 绕 开 这 个 似是而非 的 论 操 : 
口 如果 PLL 在 环 路 中 有 一 个 非 完 美的 积分 器 , 那 就 假定 它 是 完美 的 。 这 样 , 积 分 
就 收敛 了 ,一切 篆 顺利 。 这 个 做 法 一 直 用 得 很 好 ,因为 大 量 的 实际 PLL 在 它们 
的 环 路 中 都 有 一 个 近似 的 积分 器 。 
口 忽 略 相 位 噪声 中 万 A A, 这 两 个 分 量 ; 对 余下 分 量 的 积分 就 收 伍 了 (只 要 对 六 和 
h 这 两 项 设置 一 个 高 频 截止 特性 ) 。 对 于 大 多 数 的 PLL 来 说 ,忽略 hh 这 一 项 是 
合理 的 ,但 忽略 h 这 一 项 会 有 风险 ,尤其 对 于 带宽 很 罕 的 PLL. 
口 对 这 个 问题 增加 一 个 低频 截止 特性 ;也 就 是 ,把 积分 的 下 限 设 定 在 某 个 大 于 零 
的 低频 上 。 这 个 做 法 虽然 有 风险 ,尤其 在 规范 或 实验 数据 中 包含 一 个 低频 极限 
的 时 候 , 但 仍 是 通常 使 用 的 。 对 窜 带 PLL 是 特别 有 风险 的 。 这 个 问题 将 在 附 
录 ?7C 中 做 进一步 讨论 。 我 们 认识 到 ,在 理论 和 实验 数据 中 都 没有 这 样 的 证 据 ， 
即 在 低频 区 存在 某 种 可 以 使 大 多 数 振东 器 频谱 中 的 1/f 形状 有 所 平缓 的 
Be, 
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7.5.7 谱 线 的 积分 


上 面 关 于 相位 噪声 调制 的 积分 公式 是 基于 连续 相位 噪声 谱 密 度 W,( 让 而 导出 的 。 
7. 3. 3 节 警 告 说 ,相位 噪声 分 析 仪 是 不 能 从 连续 谱 中 区 分 出 离散 谱 的 ,因此 可 能 对 离散 
谱 线 的 功率 因 校 准 不 当 而 报告 错误 数据 。 让 人 这 异 的 是 ,如 果 分 析 器 未 能 从 连续 谱 中 
区 分 出 离散 谱 绪 ,那么 对 所 报告 的 谱 密度 进行 的 积分 ,包括 错 用 的 校准 ,也 许 会 得 出 积 
分 相位 噪声 的 正确 值 。 更 多 说 明 可 参阅 附录 7D。 

只 要 谱 分 析 仪 的 分 辨 带宽 足够 宽 , 因 而 可 以 在 一 条 谱 线 中 包含 绝 大 多 数 的 功率 ， 
那么 RF 谱 中 的 离散 谱 线 的 功率 一 般 都 是 正确 的 。( 为 了 检查 带宽 是 否 足 够 宽 , 可 以 使 
REW 双 倍 宽 , 然 后 观察 属于 原先 那 条 谱 线 的 功率 是 否 有 很 大 的 增加 。) 其 中 只 是 连续 
的 RF 谱 一 般 才 必 须 由 使 用 者 做 比例 缩放 ,如 7. 2. 3 节 中 解释 的 那样 。 为 了 确定 积分 
边 带 功率 (包括 相位 噪声 和 振幅 噪声 ) , 先 要 分 离 出 所 有 的 离散 谱 线 ,再 简单 地 把 它们 
的 功率 加 在 一 起 。( 以 mW 相 加 ,不 是 以 dBmW 相 加 。) 然 后 对 余下 的 连续 谱 做 积分 ,并 
使 用 恰当 的 校准 。 对 于 这 两 类 谱 中 的 每 一 类 , 即 RF 谱 或 解 调 相位 噪声 谱 , 积分 中 必须 
包含 一 个 权 隔 数 , 比 如 式 (7-17) 中 的 |E( 让 |: 或 者 式 (7-19) 或 式 (7-20) 中 的 | 忆 ( 亡 | ， 
以 便 把 积分 限制 在 所 考虑 的 频率 区 。 


7.5.8 相位 噪声 的 规范 


对 相位 噪声 的 约束 常常 必须 写 人 形式 规范 中 。 一 个 常用 的 方法 是 ,对 某 个 单一 的 
频率 偏 移 上 规定 10 logLW,( 廊 ], 并 以 dBc/Hz 为 单位 。( 实 际 上 ,这 个 规范 一 般 是 用 
10 log[C(CA 六 ] 表 示 的 ,但 一 般 应 解释 为 10 loglW, Cf) ]—3 dB。) 这 个 规定 规范 的 方法 
是 有 风险 的 。 仪 器 也 许 能 够 满足 这 个 规范 ,但 仍 不 能 提供 满意 的 性 能 。 这 个 做 法 没有 
对 相位 噪声 谱 的 形状 提出 任何 限制 ,也 没有 对 离散 谱 分 量 给 出 任何 容 限 。 这 是 一 个 不 
足 规范 (underspecification) ,一 般 应 避免 使 用 ,尽管 已 经 使 用 得 很 广泛 了 。 

另 一 个 方法 是 对 W CA 规定 一 个 相位 噪声 屏蔽 值 Cmask) ,这 样 的 数据 形式 适用 
于 振荡 器 和 合成 器 的 产品 目录 。 这 比 上 面 的 单 点 规范 安全 得 多 ,但 也 有 一 些 规范 上 的 
缺陷 :(1) 屏 项 值 往往 是 一 个 过 分 规范 (Coverspecification) ,因而 会 对 供 货 商 提出 不 必要 
的 严格 限制 ,因而 增加 了 成 本 ;(2) 这 种 屏蔽 值 的 方法 不 适合 离散 谱 分 量 的 情 交 。 

积分 相位 噪声 的 规范 避免 了 不 足 规范 和 过 分 规范 的 风险 。 所 有 相关 的 相位 噪声 
都 考虑 进去 了 ,不 只 是 某 个 偏离 频率 点 上 的 谱 密 度 。 谱 形状 的 具体 情况 是 无 关 紧 要 
的 ,所 以 从 规范 中 略 去 。 离 散 谱 线 是 被 自动 地 包括 进去 的 。 这 个 规范 有 两 个 组 成 部 
分 :一 个 对 积分 相位 噪声 方差 的 限制 值 , 一 个 对 相位 噪声 进行 测量 的 加 权 滤 波 器 的 特 
性 。 在 存在 邻近 信道 干扰 的 情况 下 ,对 所 需 信 号 与 干扰 源 之 间 的 频率 间距 也 做 了 规 
定 。 系 统 中 不 同 部 件 对 相位 噪声 的 贡献 通常 表示 为 各 部 件 方差 的 总 和 ; 当 其 条 件 成 并 
时 ,可 以 独立 规定 每 个 部 件 的 积分 相位 品 声 。 

比如 ,一 个 通信 系统 的 规范 可 以 包括 :所 人 允许 的 均 方 值 相 位 噪声 , PLL 的 类 别 、 噪 
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声带 宽 和 阻尼 因子 ,以 及 积分 的 频率 上 限 。PLL 的 特性 以 及 频率 上 限 确 定 了 积分 加 权 
滤波 器 的 性 质 。 这 样 的 规范 已 经 被 用 于 空间 通信 系统 的 锁 相 接收 器 许多 年 了 。 


7.6 定时 抖动 


我 们 常常 需要 进行 特征 化 的 不 是 相位 波动 ,而 是 定时 波动 ,而 定时 波动 一 般 被 称 
作 定 时 抖动 。 相 位 波动 和 定时 波动 是 密切 相关 的 ,如 在 附录 7E 中 解释 的 ,但 在 对 定时 
”的 描述 中 会 出 现 一 些 细微 的 差别 ,这 些 差别 在 到 目前 为 止 的 相位 波动 描述 中 还 没有 出 
现 过 。 这 些 细微 的 差别 ,加 上 众多 的 定时 拌 动 源 和 各 种 各 样 的 应 用 ,已 经 引起 这 个 课 
题 文献 中 的 某 种 程度 的 混淆 。 附 录 7E 中 的 内 容 被 局 限于 振荡 器 中 出 现 的 ,并 在 PLL 
中 被 处 理 的 定时 拌 动 。 这 个 附录 中 的 定义 和 得 出 的 结果 来 源 于 Lee MCHA AT, 
但 对 其 中 的 标记 做 了 改动 ,以 保持 与 本 书 其 他 地 方 的 一 致 性 ,并 有 简化 和 删节 。 关 于 
本 课题 的 早期 文章 ,可 参阅 Lee 文章 的 参考 文献 。 

不 要 就 此 下 结论 说 , 振 萝 器 是 定时 抖动 的 主要 来 源 。 其 他 的 抖动 源 很 少 包 含 这 些 
由 振荡 器 相位 累积 而 产生 的 he/ 天 hs/ 和 hh/ 玉 频谱 项 ,但 确实 也 存在 许多 拌 动 源 ， 
它们 可 以 产生 比 任何 相当 好 的 振 葛 器 大 得 多 的 抖动 。 下 面 列 出 其 中 的 一 些 这 样 的 持 
动 源 : 

口 数 字 通 信和 的 地 面 线 路 的 拌 动 ,由 通信 线路 中 的 集线器 和 分 线 器 在 插入 脉冲 信号 

和 调节 指向 器 ”时 产生 ; 

口 由 加 性 噪声 引起 的 抖动 (第 6 章 ); 

口 自身 噪声 , 码 间 干扰 的 一 种 形式 ”… ， 

口 在 数据 转发 器 链 路 中 建立 起 来 的 抖动 ”; 

口 加 性 干扰 《并 行 信 道 或 邻近 信道 ) ;串扰 ，; 

口 内 部 捡拾 抖动 ,来 自 同一 系统 中 的 邻近 电路 ,尤其 是 数字 电路 中 的 开关 脉冲 。 


附录 7A ERIR PRO aT 


输入 信和 号 加 干扰 : 
a(t) =Acos2rf,t+ Beos2xCf, ANt 
= Acos2x f,t + Bl cos2xf,tcos2xA ft—sin2x f,tsin2nAft | 
=(A+Beos2nA ft) cos2xf,t— BsingxnAftsinZn fot 
这 个 式 子 被 看 成 是 合成 的 振幅 与 相位 调制 , 硬 限 幅 器 完全 消除 了 振幅 调制 而 仅 剩 下 相 
位 调制 : 
-1  Bsin2nAft 
p(t) =tan “A+ Boos2nA ft 


a sindaA ft (如 果 BEA) 
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把 限 幅 器 的 输出 表示 为 y(2): 
y(t) = coslL2nf,t+ AD] = cos( 2nfot + Ë sin2nd fi ) 


= cos2n/f,tcos ( Ë sin2nd fi ) 一 sin2xf,tsin (F sin2na fe ) 

== cosénf,t — sin2xfat| 2 >J (2 ) sin2n(2n 一 DAF | 
+= | 

=z cosénf,t — B sindnf tsinZwA ft 


= coséxf,t + E costat fa +AAt— ZA costal f ee te: 


附录 7B ”未 跟踪 相位 噪声 的 积分 


一 个 相位 噪声 的 连续 谱 往 往 可 以 用 h./ 广 形式 的 各 项 之 和 来 近似 ,比如 式 (7-7)， 
FOP v= 0.1.2.3 或 4。 其 中 的 第 项 对 积分 未 跟踪 相位 噪声 的 贡献 可 给 出 如 下 : 


d= hl IES [df rad (7B-1) 


本 附录 列 出 了 一 个 二 阶 2 类 PLL 对 于 v=0~4 的 这 些 积分 。 只 要 对 "一 1 和 "一 0 这 两 
项 增加 一 个 高 频 截止 特性 ,那么 所 有 的 积分 对 2 类 PLL 都 是 收敛 的 。(v=4 这 一 项 通 
常 对 于 PLL 是 不 成 问题 的 ; 列 在 这 里 只 是 为 了 提供 相应 的 信息 .) 


7B.1 积分 步骤 


我 们 在 式 (2-21) 中 使 用 了 一 个 带 有 参数 K ALC 的 误差 传递 函数 。 对 式 (2-21) 处 
理 后 可 以 得 到 
EP = BFK Fis PKR 
ARIAT BRU h f FPS y PATROL ET ARS. v= 0 和 v= 1 的 表达 式 需 
要 一 个 高 频 截 止 特性 , 以 使 积分 在 上 限 处 收敛。 对 这 两 项 使 用 了 两 种 不 同 的 高 频 截 止 特 
性 :在 f=B Hz 处 突然 截止 ,或 带 有 幅度 平方 的 单 极点 滚 降 的 频率 响应 1/1 + f° /B). 
下 面 给 出 从 两 者 得 到 的 结果 。 


7B.2 积分 结果 


积分 的 详细 过 程 是 隐藏 在 程序 内 部 的 ,所 以 下 面 只 给 出 结果 。 
OA/f WR: 


(7B-2) 


4 
=h, Mes (7B-3) 


DL) h*/ fs 项: 


[i$ o FA ge pay. 


ERTE ”未 跟踪 相位 踊 声 的 积分 ” 141 


3 2 — tab 2 
K 2x’ (i x—2sin (2 一 1) al 


KO VIF 
a= er c=] (7B-4) 

hy 2 Hn[ (2¢ Wt? —1+2¢?—-1)*] ol 

K’ JEI 


对 于 mm: 已 经 找到 了 的 两 个 简单 的 近似 式 ; 它 们 可 以 在 数值 计算 中 代替 复杂 的 式 (7B-4) 。 
口 平方 要 近似 式 : 
Sh ETSE rad 


口 二 次 近似 式 : 
ha T (1 十 2xt 一 站 ) rad? 

两 个 近似 式 在 C= 1 处 是 准确 的 ;二 次 近似 式 在 5 二 0.75 和 5 一 2 处 也 是 准确 的 。 
当 0.7 时 ,平方 根 近似 式 的 误差 不 超过 士 7.5%(0. 3 dB) ,而 二 次 近似 式 的 误差 , 当 
0.6 二 过 2.25 时 在 土 1% 以 内 , 当 0. 32 二 “< 一 3,2 时 在 士 10% 以 内 。 在 8 3.2 之 
后 ,二 次 近似 式 的 精度 迅速 变 坏 , 而 平方 根 近 似 式 的 精度 随 着 上 的 增 大 会 逐渐 改善 。 

Clhe/ f Th: 

fa 5 HH (7B-5) 
Ly hi /f HAC C= 1, RRR): 
(16x? B+ K*)In (18 BER ) _ 1 6,2 p 


gam 
! 2 16° B +K 
-3 z {2in( 422) +i 1+ (5) -irany | 
~h | In(422)—1/2| K«K4nB (7B-6) 


sew see in 2) — 16x? B +K | 


Á =h (6r BK Y 
= ] 4nB\ __ 
=h| 到 TOD LI REAN RRO?) 
~h | In(*22—1/2) | K&4rB (7B-7) 


Oh HAC C= 1, RARE): 
anb| 2+3( AG)’ |—3k[1+(745) Jean (4) 
ara (eh 
sx| 1+ (74) ] 


= K 
mp, SB a Zh, (B-55) K&4nB 
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wh B K<16B/3 (7B-8) 
= n BY (8xBr* HK) g 
a =h 8rBF (2nB+K)+K° ee 
如 果 (~li 
K 
2 _ 8xB 
a =h xB K1 ry 
tB 8 \xB 
ae K<xB (7B-10) 
7B.3 讨论 


式 (7B-6) 至 式 (7B-8) 的 结果 只 是 针对 “ =1 HA READER CHAR 
太 复 菏 了 ,而 且 还 加 上 显示 的 问题 和 难于 理解 的 问题 。 由 于 “=:1 的 阻尼 经 常 使 用 ,所 
以 上 =1 的 表达 式 应 当 是 对 许多 PLL 的 很 好 的 相近 。 为 了 式 (7B6) 至 式 (7B-10) 近 似 
结果 的 合理 性 而 使 用 的 不 等 式 将 适用 于 大 多 数 的 实际 情况 。 关 于 式 (7B-8) 和 式 
(7B-10) 中 的 近似 结果 ,应 该 看 到 召 是 突然 截止 的 低 通 滤波 器 的 噪声 带宽 (B) ,而 
xB/2 是 单 极 点 低 通 滤波 器 的 噪声 带宽 。 而 且 ,突然 截止 和 单 极点 滚 降 是 低 通 滤波 器 的 
两 个 极 闪 情况 ;几乎 所 有 其 他 实际 的 低 通 滤波 器 的 特性 都 在 这 两 个 极端 值 之 间 。 从 这 
些 观察 可 以 看 出 ,由 白 相 位 噪声 引起 的 积分 未 跟踪 相位 噪声 的 方 盖 也 许可 以 很 好 地 用 
ho Bs 表示 ,而 不 必 考 虚 低 通 滤波 硕 的 其 他 特性 。 


附录 7C PLL 相位 了 噪声 的 数值 积分 


本 附录 将 说 明 如 何 用 实验 测 得 的 或 规范 中 指定 的 基带 相位 噪声 谱 的 数据 ,来 计算 
PLL 的 积分 未 跟踪 相位 噪声 。 所 使 用 的 模型 是 这 样 的 一 个 PLL, 它 有 指定 传递 函数 并 
在 输入 信号 或 它 自己 的 VCO 中 存在 相位 只 声 ;无 论 是 哪个 相位 噪声 源 , 计 算 过 程 都 是 
相同 的 。 


7C.1 积分 相位 噪声 的 定义 和 应 用 


积分 未 跟踪 相位 只 声 曾 在 式 (7-17) 中 被 定义 为 
O OÀ =| wn LEGO |:df rad? (7C-1) 


其 中 WOAH MRE RKE EE, EOOH PLL 的 误差 啊 应 溺 数 。 公 式 (7C-1) 
就 是 要 用 数值 方法 进行 近似 计算 的 这 个 积分 。 这 里 所 描述 的 方法 假设 误差 啊 应 是 由 
一 个 代数 公式 表示 的 ,而 相位 噪声 谱 密度 是 以 表格 数据 的 形式 提供 的 。 

实际 的 系统 一 般 有 几 个 相位 噪声 源 。 对 每 个 噪声 源 的 贡献 是 可 以 分 别 计算 的 ,其 
中 的 限制 条 件 是 系统 对 相位 调制 进行 的 操作 都 是 线性 的 (比如 线性 滤波 或 按 比例 的 乘 


sri f a ff eS = 
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法 和 除法 ) 以 及 所 有 的 噪声 源 都 是 不 相关 的 。 总 的 积分 相位 方差 可 以 容易 地 计算 为 每 
个 独立 噪声 源 所 贡献 的 方差 之 和 。 所 以 ,这 里 的 处 理 只 对 一 个 噪声 源 进行 。 而 且 , 由 
加 性 噪声 引起 的 .由 公式 (6-19) . 式 (6-21) 到 式 (6-23) 或 式 (6-26) 分 别 求 值 的 相位 方 
差 也 可 以 包含 在 这 个 和 式 中 。 这 些 对 加 性 噪声 的 简单 计算 在 这 里 不 做 更 多 的 说 明 。 
最 小 可 达到 的 总 相位 方差 (在 指定 的 相位 噪声 源 .输入 信和 号 与 噪声 密度 之 比 和 PLL 传 
递 函 数 的 约束 之 下 ) 可 以 通过 对 PLL 各 参数 的 查找 而 求 出 。 所 有 的 计算 都 非常 适合 于 
电子 表格 。 


7C.2 ”数据 格式 


基带 谱 数 据 既 可 以 表示 正确 的 相位 噪声 谱 WW,( 了 ,也 可 以 表示 被 错误 标记 的 谱 
L(A 站 二 W,( 有 /2。 FXE ,相位 噪声 数据 几乎 总 是 以 10 logLW,( 亡 ] 或 10 logLL(A] 
=10 loglW,( 1-3 dB 的 昌 形 式 给 出 的 。 对 这 两 种 情况 都 有 相应 的 处 理 方法 。 所 提 
供 的 输入 数据 是 在 离散 频率 点 f; 上 的 有 限 个 数据 项 ,这 些 数据 项 就 是 噪声 的 谱 密 度 ， 
并 被 标记 为 D(f;) 一 DD;, 其 中 1 为 频率 的 序号 。 数据 D; 是 10 logLW, (了 或 10 log 
LEC(A 站 ], 视 数据 最 初 使 用 的 术语 而 定 。 

数据 组 中 的 最 低频 被 标记 为 ,数据 组 中 的 最 高 频 被 标记 为 f。 从 厂家 规范 中 得 
到 的 数据 组 也 许 内 包含 很 少 的 几 个 数据 点 ,而 从 相位 噪声 分 析 仪 得 到 的 数据 组 也 许 包 
含 及 千 个 数据 。 这 些 频 率 点 并 没有 说 是 等 间隔 的 ;正好 相反 ,这 些 频率 点 几乎 总 是 不 
均匀 间隔 的 。PLL 的 误差 响应 是 最 容易 给 出 : Ed; 二 10 log] EC) |’ dB(d 为 dB 的 简 
称 ) ;这 些 数值 是 针对 计算 中 使 用 的 每 个 频率 点 fi 而 计算 出 的 。 


70.3 数据 调整 


为 了 进行 计算 ,往往 需要 对 每 一 点 上 的 谱 密度 数据 进行 调整 ,或 者 对 数据 组 中 的 
数据 个 数 进行 调整 。 
1. 频谱 的 调整 


把 已 调整 的 谱 数 据 记 作 Wd, =D,+A. RP dB 为 单位 的 A BR MDL 


的 调整 量 ; 这 个 调整 量 对 所 有 数据 点 都 是 相同 的 。A 可 以 有 几 个 可 能 的 组 成 部 分 : 
DA= 0, 如 果 不 需 要 调整 ; 
口 给 A 加 上 3 dB, 如 果 D, 在 提供 时 是 标记 为 &( 亡 而 不 是 WO): 
口 给 A 加 上 ( 减 去 )20 log(N) dB, 如 果 相 位 噪声 源 是 振 葛 器 的 第 N 次 谐 波 (或 N 
次 次 谐 波 ) ,而 振荡 器 的 相位 噪声 规定 为 其 基 频 的 相位 噪声 ; 
OA A 加 上 3 dB, 如 果 系 统 有 两 个 频谱 相同 、 但 互 不 相关 的 相位 噪声 源 。 这 个 情 
况 经 常 出 现在 发 送 器 和 接收 器 中 使 用 相似 的 本 地 振荡 器 的 通信 系统 中 。 
2. 数据 组 的 调整 
其 他 一 些 调整 将 在 下 面 几 段 中 给 出 。 式 (7C-1) 的 积分 区 间 在 零 和 无 穷 大 之 间 , 但 
数据 组 都 没有 延伸 到 这 两 个 极限 位 置 。 对 于 数值 积分 ,我 们 必须 确定 可 用 的 下 限 Ss 
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和 和 上限 f。 因 此 ,数据 组 中 的 数据 个 数 也 许 要 增加 或 删 减 。 

口 选择 积分 上 限 

在 数据 通信 系统 中 ,fi 一 般 选 择 为 符号 速率 的 一 半 。 如 果 AK 万 ,就 只 要 简单 地 
对 数据 组 做 恰当 删 减 。 如 果 二 , 那 就 必须 对 数据 组 做 延伸 。 一 种 保守 的 延伸 方法 
就 是 简单 地 在 频率 天 处 增加 一 个 谱 数 据 D(f) =DCf,) ,也 就 是 做 水 平 延伸 。 另 一 个 
延伸 方法 一 般 是 比较 积极 的 , 即 计算 出 dB 谱 在 fi 处 的 斜率 ,然后 以 该 斜率 延伸 到 f;，。 
上 限 频 率 的 延伸 往往 会 引起 延伸 区 间 内 实际 数据 的 相当 大 的 不 确定 性 。 讶 慎 的 做 法 
是 建立 最 好 和 最 坏 的 两 种 情况 ,然后 估算 出 不 确定 性 的 重心 。 

O 积分 下 限 的 处 理 

数据 组 中 的 下 限 频 率 f, 总 是 大 于 零 的 ,但 把 一 个 非 零 值 用 做 积分 下 限 是 没有 正 
当 理 由 的 。 而 且 , 所 有 振荡 器 都 有 上 /fs 的 相位 噪声 谱 , 而 这 个 噪声 谱 在 足够 低 的 频率 
区 内 明显 地 超过 了 所 有 其 他 的 谱 分 量 。 低 频 区 的 一 个 合理 的 处 理 方法 是 ,把 数值 积分 
的 下 限 设 于 频率 有 ,而 在 这 个 转角 频率 以 下 A O 噪声 占 优势 。 然 后 ,用 解析 的 方法 ， 
根据 附录 7B 中 的 方法 计算 出 玉 / 广 ,然后 简单 地 再 把 它 加 到 从 户 开始 向 上 的 频率 区 
内 所 做 的 数值 积分 而 得 到 的 相位 方差 中 。 

如 果 转 角 频 率 f, 是 在 数据 组 中 ,那么 f 下 的 此 被 从政 人 积分 中 中 去 如 果 
在 数据 组 的 低频 区 内 没有 明显 的 疡 /请 斜率 ,那么 最 保守 的 做 法 就 是 使 f= f,。 如 果 
Wa(f;) 是 已 调整 谱 在 fs 频 率 点 的 数据 ,那么 用 于 解析 积分 的 系数 h ain 

hy = f > 10% 00/0 (7C-2) 

解析 积分 的 下 限 是 f=0。 为 简单 起 见 , 解 析 积 分 似乎 也 可 以 积分 到 无 穷 大 的 上 限 , 因 
为 积分 在 一 c 处 是 收敛 的 ,还 因为 在 有 以 上 频率 区 内 由 其 他 谱 分 量 占 优势 。 由 于 这 
些 理由 ,解析 积分 向 a 以 上 区 域 的 延伸 ,将 不 会 对 解析 积分 和 数值 积分 的 总 和 有 很 大 
的 影 啊 。 

评注 :一 个 频谱 可 有 不 止 一 个 像 1/ 天 那样 的 区 域 。 只 有 从 f=0 到 一己 的 这 个 
1/ 扩 区域 才 被 用 于 解析 积分 。 任 何在 F 以 上 的 独立 的 1 区域, 都 是 计 入 到 其 他 谱 
分 量 的 数值 积分 之 中 的 。 

口 ] 播 值 点 

数据 点 的 频率 之 间 的 距离 有 时 太 大 ,尤其 是 从 简单 规范 中 抽取 出 来 的 数据 组 。 所 
以 有 必要 对 数据 组 插入 一 些 数 据点 ,以便 使 数值 积分 得 到 可 接受 的 结果 。 插 值 密度 的 
大 小 是 由 人 为 判断 的 , 尚 没 有 规定 出 硬性 的 规则 。 应 当 记 住 下 面 的 要 求 ;(1) 数 值 积分 
在 双 对 数 图 中 显示 为 直线 的 频谱 区 域 是 非常 精确 的 。 那 些 相 当 弯 曲 的 或 斜率 快速 变 
化 的 区 域 应当 填 充 较 多 的 数据 点 。(2) 靠 近 E( 四 高 频 转 角 频 率 的 频谱 区 对 积分 相位 
噪声 提供 很 大 的 贡献 。( 经 高 通 滤 该 的 相位 噪声 谱 通 党 在 滤波 嘎 转 角 频 率 附 近 有 一 个 
峰值 ,) 你 也 可 以 在 转角 频率 附近 提供 非常 稠密 的 数据 点 。 


7C.4 数据 的 滤波 
滤波 操作 可 以 方便 地 把 Ed; 加 到 已 调整 的 dB 谱 中 的 每 一 个 频率 点 ij 上 的 数据 来 


tt 4c E Fa Pe 
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完成 。 该 滤波 操作 可 表示 为 
U:=Wd; +Ed,=D,+A+Ed, (7C-3) 


70.5 数值 积分 


如 果 提 供 的 数据 点 充分 密集 ,那么 用 双 对 数 比 例 尺 表示 的 数据 曲线 上 每 两 点 之 间 
的 数值 则 近乎 为 一 条 直线 ,如 图 7C-1 那样 。 也 就 是 ,U(f)==U, 的 曲线 可 以 非常 精确 
地 近似 为 


UC f)=<10[r,log( f) +9, ] (7C-4) (174 
其 中 为 双 对 数 斜 率 ,g; 为 双 对 数 近 似 式 与 =f; MRE. 
U, 
OO 


O o 


oe 10 r, log /+10g, 


ds fi Sin ft, logf 


图 7C-1 EWER EN las iH 
积分 必须 在 线性 比例 尺 下 进行 ,而 不 能 用 对 数 比 例 尺 。 为 此 ,我 们 定义 
VC fy =10UP 9 ae fi 10% (7C-5) 
因而 ,被 积 量 VOW 6ER. Bi ARKEA 


r = | vpad 
=], Par 


a rn fe — fith) nl 


~ 10*In(oylog E rı =—1 (7C-6) 


第 i 个 区 间 的 斜率 可 近似 为 前 向 除法 的 差分 


~l UU fi} — U (Ga E 
“10 log( faa/f) oe 


且 有 相应 的 与 f=. 的 截 距 


Wee 19h ior0 (7C 8) 
fh 


从 fs Bl fp BERR Iv BMS = fs BAA 1; 之 和 。 对 于 这 个 值 还 必须 加 上 用 解析 
法 对 As / fs 噪声 求 出 的 L 的 值 , 再 加 上 加 性 噪声 的 值 和 其 他 相位 噪声 源 的 积分 值 。 
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附录 7D ”相位 噪声 谱 中 离散 谱 线 的 积分 


把 单 边 单 频率 的 相位 调制 表示 为 功 叶 线 (cisoid) 函数 
TO rad (7D-1) 


这 个 复数 波形 的 傅 里 叶 变 换 是 一 个 位 于 了 一 访 处 .面积 为 BV2 的 冲击 范 数 。 调 制 的 强 
EK | pat) | =f /2 rad ,与 一 个 实 余弦 波形 的 调制 强度 ( 实 余 弦 波 形 有 双边 的 傅 里 叶 
变换 ) 相 同 。 我 们 把 式 47D-1) 看 做 相位 噪声 分 析 仪 中 相位 解 调 器 的 输出 。 把 这 个 输出 
加 到 一 个 单 边 复数 分 析 滤 波 器 上 ,同时 使 滤波 器 的 测量 频率 f, 在 整个 一 ce 到 ce 之 间 
进行 扫描 。 把 这 个 滤波 器 的 频率 响应 表示 为 Y(f 一 了,)。 滤 波 器 频率 响应 在 (f/f 一,) 
处 有 单一 峰值 ,而 滤波 器 的 劳 轩 (skirts) 特 性 是 谱 分 析 仪 所 需要 的 。 我 们 假设 扫 摘 进行 
得 足够 慢 , 因 而 可 以 认为 是 准 平稳 的 ;也 就 是 , 测 得 的 滤波 器 输出 是 未 受到 瞬 态 干扰 的 
稳 态 但。 滤波 右 的 响应 可 用 极 坐 标 形式 表示 为 

i Sa le (7D-2Z) 
其 中 少 为 滤波 器 的 相 移 。 分 析 滤 波 器 的 带宽 和 形状 被 假设 为 对 于 所 有 的 fa 都 是 一 样 
的 ;只 是 分 析 滤 波峰 的 频率 位 置 随 fo 的 扫描 而 改变 。 尤 其 是 它 的 峰值 响应 |Y(0) | 和 
它 的 噪声 带宽 By 都 假设 为 与 fa 无 关 。 

如 果 把 由 (9 用 做 该 滤波 器 的 输入 ,那么 滤波 器 的 输出 为 


x(t) = Fv fa fm) | BAHAA (7D-3) 
在 经 过 后 面 的 平方 律 检 测 器 和 平滑 滤波 之 后 ,分 析 仪 的 最 后 输出 为 
Pal fad = z= YC fu) | (7D-4) 


对 Pa fm TERT fa 上 积分 后 ,得 到 一 个 由 如 (9 产生 的 积分 相位 噪声 : 
| Piha Fudd fn = ES YGa fa) Vf 


Fe 
= = | YO) |? By =o | YCO) > By (7D-5) 


FP of = /2 rad? 为 线 谱 对 积分 相位 噪声 的 贡献 ,|Y(0)12 By 为 分 析 仪 的 校准 因子 。 
ESS WC fn) 得 到 的 相位 噪声 分 析 仪 的 读数 曾 在 式 (7-9) 中 找 出 为 (对 标记 法 
做 稍微 调整 以 适合 本 附录 的 模型 ) 
P.C fa) WC fm) S¥CO) |? By (7D-6) 
以 及 它 对 所 有 频率 的 积分 为 


| P.Cfadd fa =| YO) EBs Wy (fad fm = & | YC) |? By (7D-7) 


其 中 oc rad AESA ARE ree RT BR op A i DK 
我 们 可 以 看 出 , 式 (7D-5) 与 式 (7D-7) 有 相同 的 形式 ,即使 用 了 相 辣 的 校准 因子 


EE/ = ri Y Er 
me EE mari 
TF dy ree CO eves ei 
fie“ 1 sR Re EF i" 
= ka ee eo 
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1Y(0)|*Bs。 因 此 ,虽然 分 析 仪 的 频谱 显示 中 的 连续 分 量 和 离散 分 量 的 读数 有 不 同 的 
校准 因子 ,但 当 对 这 些 读数 进行 积分 时 , 却 使 用 了 相同 的 校准 因子 。 使 用 者 在 对 测 得 
的 相位 噪声 进行 积分 时 ,不 必 考 虑 校准 因子 的 问题 ;如 果 像 通常 那样 ,分 析 仪 对 离散 谱 
分 量 和 连续 谱 分 量 不 做 区 分 的 话 , 那 么 分 析 仪 就 已 经 考 虚 到 了 校准 因子 的 问题 。 

评注 :(1) 相 位 嗓 声 分 析 仪 所 给 出 的 结果 是 在 一 组 离散 频率 点 上 的 值 ,不 像 上 面 导 
出 的 那样 是 连续 的 。 这 样 的 数据 组 必须 在 万 的 邻 域 足 够 密集 ,以 便 能 很 好 地 确定 
|Y( 所 一 fa)| 的 形状 。(2)PLL 未 跟踪 相位 品 声 的 积分 必须 乘 以 权 函 数 因子 |E( 有)|， 
这 个 因子 在 上 面 的 公式 中 是 被 略 去 的 。 


附录 7E 定时 抖动 


7E.1 抖动 的 定义 


我 们 来 考虑 这 样 一 个 振荡 器 , 它 的 标 称 周期 为 T= 二 1/f, 它 的 第 x 个 周期 应 当 在 
二 nT, 时 结束 ,但 周期 的 结束 因 拌 动 而 实际 显示 为 tt, 的 时 刻 。( 例 如 ,把 一 个 周期 的 
结束 点 设 为 振东 器 电压 的 上 升 沿 经 过 零点 的 时 刻 ,) 
1. 绝对 抖动 
Lee. "用 下 面 的 序列 定义 绝对 抖动 
it, —nTo} (7E-1) 
66 St HA 2 BB FEI PERI SP sd, = 2c f(t, —nT,)) ,这 是 在 前 面 一 直 讨 论 的 相位 
波动 4(?) 的 采样 形式 。 绝 对 定时 持 动 的 方差 为 
di ~ el, We Pas (7E-2) 


评注 ;(1)Lee 证 明了 请/2 是 积分 的 上 限 , 因 为 严格 地 说 ,如 是 一 个 以 fo ARKH 
的 离散 序列 值 。 式 (7E-2) 中 无 穷 大 的 上 限 是 一 个 方便 的 近似 。(2) 对 WW,( 有 中 的 hh/f 
和 hh 谱 分 量 的 积分 ,如 果 积 分 上 限 为 无 穷 大 ,就 得 到 一 个 无 窃 大 的 方差 。 这 两 个 分 量 
需要 有 一 个 有 界 的 上 限 ; 在 没有 任何 其 他 上 限 可 用 时 ,选择 f,/2 看 来 是 合理 的 。 此 外 ， 
相位 噪声 谱 的 测量 很 少 把 频率 延伸 到 稍微 超过 f,/2 的 频率 区 域内 ,所 以 实际 的 谱 在 较 
高 的 频率 区 一 般 是 未 知 的 。(3) 对 及 /了 .ho/ 玫 hs/ 有 和 ha/ 了 谱 分 量 积 分 的 贡献 是 无 
穷 大 的 ;所 以 ,自由 振荡 器 的 绝对 定时 拌 动 的 方差 也 是 无 穷 大 。 

2. 周期 抖动 

Lee 用 下 面 的 序列 定义 周期 拌 动 

(了 一 上 h T} (7E-3) 

这 个 序列 是 绝对 抖动 的 一 次 增 量 。 在 文献 中 使 用 的 其 他 名 称 有 “周期 与 周期 之 间 的 持 
动 ”? 和 ?边沿 与 边沿 之 间 的 抖动 *”。 在 写 这 本 书 的 时 候 (2003 年 10 A) ,这 个 名 词 还 没有 
一 个 标准 的 用 语 。 周 期 抖动 是 像 计算 机 这 样 的 高 速 数字 电路 中 的 一 大 问题 ,因为 电路 
中 的 定时 容 差 是 非常 临界 的 。 连 续 几 个 周期 内 的 拌 动 可 以 用 下 面 的 序列 定义 


fff = J SS pg 
oiling f | a m | = ee f ri 
下 + | "OR H LAA | 
Ce f b Coden PF 


if 
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(J CRT, ) =t — t, —RTo} (7E-4) 
周期 抖动 的 方差 为 
1 e., | 
of CRT,) ~ ra, sin? (nfkT,)W, (Pdf (7E-5) 


UP 4 ot 2S (te E sin AFA 2 a a. Am W, Cf PRY Ae / 
三 谱 分 量 提 供 了 在 S= 处 的 收敛 性 。 谱 分 量 h/f 和 及 /六 在 零 频 处 的 奇 点 仍 对 自 
由 振 落 器 的 周期 抖动 的 方差 提供 了 无 穷 大 的 贡献 ;sin* 这 个 因子 不 足以 抵消 谱 分 量 的 
ato h/f Mh, 的 谱 分 量 仍 需 要 一 个 有 界 的 积分 上 限 , 才 可 使 积分 有 界 。 
等 式 (7E-5) 曾 用 于 对 积分 收敛 的 那些 谱 分 量 的 计算 ,其 结果 如 下 : 
口 对 于 相位 白 噪 声 ; 积 分 上 限 王 大/2: 


(7E-6) 
口 对 于 1 相位 噪声 ;积分 上 限 三 ce : 
dha = ya |RT. (7E-7) 


上 面 的 最 后 一 个 结果 是 经 常 被 使 用 的 ,但 只 适用 于 1/ fF 相位 噪声 分 量 。 对 于 由 1/f 
相位 噪声 分 量 引起 的 周期 料 动 ,现在 还 没有 简单 的 闭 式 表示 法 。 

3. 另 一 个 悖 论 

制造 商 的 晶体 振东 器 手册 中 经 常 把 拌 动 的 规范 写成 几 个 皮 秘 的 均 方 根 值 。 根 据 
推测 ,这 个 规范 是 指 一 个 周期 内 ( 即 有 ==1) 周 期 拌 动 的 测量 值 。 一 般 情况 下 ,这 个 数据 
是 这 样 用 数字 取样 示波器 来 提取 的 , 即 从 一 个 正 向 过 零点 触发 一 次 水 平 扫描 之 后 的 第 
一 个 正 向 过 零点 的 时 间 做 统计 分 析 而 得 出 的 。 各 种 不 同 的 测量 装置 和 测量 结果 示 于 
参考 文献 [7. 34). 

从 一 个 正确 运转 的 高 品质 振 葛 器 车 所 测 得 的 抖动 总 是 非常 小 的 ,但 积分 式 (7E-5) 
由 于 h/f 谱 分 量 的 无 处 不 在 而 恋 为 无 穷 大 。 为 什么 理论 与 实践 差别 这 人 么 大 ? 有 一 个 
解释 是 与 前 面 7. 5. 6 节 中 提出 的 1 类 PLL 不 能 跟踪 相位 噪声 中 h,/ 5 谱 分 量 的 说 法 
HER. RAH hs f 谱 分 量 是 在 时 域 中 缓慢 变化 的 ,所 以 它 对 一 个 任意 小 的 时 间 
区 间 内 测 得 的 抖动 是 非常 小 的 。 相 反 地 ,如 果 测 量 在 一 段 很 长 的 时 间 内 进行 ,那么 所 
测 得 的 拌 动 应 当 增 加 ,但 这 个 简单 的 理论 (基于 假想 的 平稳 性 ) 并 不 能 用 来 处 理 非 平稳 
行为 。 
7E.2 PLL HAE 


找 出 PLL 中 的 积分 定时 撑 动 的 方法 与 找 出 积分 相位 噪声 的 式 47-17) 方 法 相同 。 
ERE EIEND 作为 一 个 因子 播 信 到 关于 绝对 抖动 的 式 (7E-2) 的 积分 中 : 


= 7 2 s 
On 2 cad | ECA)? | W, df (7E-8) 
或 者 插 作 到 关于 已 锁定 PLL 的 周期 桂 动 的 式 (7E-5) 中 
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vv 3 _ 。 8 
oj (RT) A al, | ECA l*sin’ (a fkT OW, (A df (7E-9) 


BY DA ar th, Se AT ee A Bh os YR 7-8) 5 Fe AMRA 7 - 17) RK RA 
同 , 仅 有 的 不 同 点 是 表达 式 (7E-8) 要 除 以 (2xf,》”, 以 把 相位 方差 转变 为 时 间 方 差 。 附 
录 7B 中 列 出 了 式 (7-17) 对 于 二 人 阶 2 类 PLL 中 相位 噪声 的 产 / 户 谱 分量 的 计算 ;用 
Orf” 去 除 这 些 结果 后 ,就 找 出 了 绝对 定时 抖动 ,再 把 B= f./2 代入 关于 hh 和 hi/f 
噪声 分 量 的 表达 式 。 环 路 增益 为 K rad/s 的 一 阶 PLL 的 绝对 拌 动 (以 s 为 单位 ) 可 表 
示 为 : 

CJ ho 项 ,上 限 王 大 /2， 


8x" K Bx of 
ho Te 
me BA (7E-10) 
Ohf H, ERS f,/2: 
_ih ahy _ 
A= gap 1+( L ) | (7E-11) 
口 有 /天 项 ,上 限 ==oo， 
h 
dx =TEK (7E-12) 
CA; /f Wh: 
Wig = CO (7E-13) 


得 出 式 (7E-13) 的 结果 是 因为 一 阶 PLL AY | ECD |? 并 不 能 恰当 抵消 h/f 的 零 频 
奇 点 。 这 个 发 现 完全 等 同 于 前 面 关 于 一 阶 PLL E h/f 相位 噪声 影响 下 的 积分 未 跟 
踪 相 位 拌 动 为 无 穷 大 的 发 现 , 而 有 旦 受到 与 7.5.6 节 中 相同 的 质疑 。 

EIEND 的 表达 式 代入 一 阶 或 二 阶 的 2 类 PLL 之 后 ,得 到 了 一 个 没有 简单 求 值 
方法 的 积分 形式 。Leel" 习 报告 说 ,在 受到 a/f 相 位 曝 声 影响 的 一 阶 PLL 的 周期 抖动 


为 
oh = 2g (1—e Kt } 
=ru K| RT, | kT, |<1/K 
az Pao IET, >1/K (7E-14) 


Mh BP SE h/f AES FY Bh 2 类 PLL 的 周期 拌 动 有 相似 的 行为 ,虽然 
这 个 行为 多 少 要 复杂 一 些 。 

我 们 注意 到 , 式 (7E-9) 中 的 sin’ 因子 在 f=0 处 插入 了 两 个 零点 ,而 |E( 放 | A 
至 少 再 插 人 两 个 零点 ,甚至 是 1 类 PLL 时 也 是 如 此 。 权 函数 中 的 这 些 至 少 四 个 等 点 是 
足以 抵消 h/ 户 和 /天 相位 噪声 中 的 所 有 奇 点 ;因而 式 (7E-9) 的 积分 应 当 对 所 有 
PLL 和 所 有 相位 噪声 的 谱 分 量 在 f= 二 0 处 都 是 收敛 的 。 至 此 ,我 们 对 前 面 提出 的 那个 
耶 盾 的 论点 提出 了 一 个 推论 ; 现 有 的 理论 预测 出 1 类 PLL 的 绝对 定时 拌 动 是 无 穷 大 
的 ,但 它 的 周期 抖动 却 是 有 限 的 。 


Fg p os z = 
Fg F = = = koee" pe y 
Er a, E EEFT nir mari 
EEE i 
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第 8 章 锁 相 捕获 


在 前 7 章 中 ,我们 都 假定 环 路 已 经 锁定 。 但 是 , 环 路 在 开始 时 是 非 锁 定 的 ,而 且 必 
须 依 靠 它 自 己 的 能 力 或 依靠 辅助 电路 把 环 路 带 人 锁定 。 把 环 路 带 人 锁定 的 过 程 叫做 
捕获 (acquisition) ,是 本 音 的 主要 论题 。 


8.1 主要 特点 


如 条 环 路 是 和 目 己 捕获 锁定 的 ,那么 这 个 过 程 叫 自 捕 装 : 如 果 是 由 辅助 电路 帮助 捕 
获 的 ,这 个 过 程 就 叫 辅助 捕获 。 自 捕获 也 许 是 一 个 又 慢 又 不 可 靠 的 过 程 。 虽 然 PLL 是 
一 个 极 好 的 跟踪 器 件 ,但 在 捕获 时 却 显 得 笨 手 笨 脚 的 。 因 此 ,通常 要 使 用 捕获 辅助 电 
路 ,而 且 经 常会 发 现在 典型 的 PLL 中 ,捕获 辅助 电路 要 占据 总 电路 的 一 半 。 

一 个 ?类 PLL 包含 个 积分 器 。 每 一 个 积分 器 可 以 像 VCO 中 的 积分 器 或 数字 积 
分 器 那样 是 完美 的 ;也 可 以 像 模拟 积分 器 那样 是 不 完美 的 。 每 个 积分 器 都 与 一 个 环 路 
状态 变量 相 联系 ,如 相位 .频率 .频率 变化 率 等 。 为 了 把 环 路 带 人 锁定 ,就 必须 把 每 一 
个 这 样 的 状态 变量 ( 即 每 一 个 积分 器 ) 设 置 得 与 输入 信和 号 的 相应 状态 接近 一 致 。 因 此 ， 
当 设 计 一 个 ?类 环 路 时 ,设计 者 必须 计划 好 相位 捕获 .频率 捕获 等 总 共 ”个 捕获 形式 。 
其 中 的 频率 捕获 受到 最 多 的 关注 ,但 其 他 状态 变量 也 是 重要 的 ,有 时 也 是 关键 的 。 捕 
获 是 一 种 固有 的 非 线 性 现象 ;由 于 线性 近似 不 能 提供 简单 的 帮助 ,所 以 通常 使 用 非 线 
性 的 分 析 方 法 。 


8.2 相位 捕获 


相位 通常 是 目 捕 获 的 。 对 相位 捕获 的 研究 可 以 使 我 们 更 好 地 理解 整个 捕获 问题 ， 
而 且 给 我 们 提供 关于 辅助 相位 捕获 的 指导 与 帮助 。 


8.2.1 一 阶 环 路 


从 分 析 一 阶 环 路 开始 是 有 指导 意义 的 。 为 了 展示 人 性能, 我们 将 推导 环 路 的 非 线性 
微分 方程 ,然后 考察 方程 的 含义 。 令 w 为 PLL 的 输入 频率 (假设 为 恒定 的 ), 而 且 令 w 
为 VCO 的 自由 振荡 频率 ,所 以 VCO 的 瞬时 频率 为 w+ Kova. BE w= Ky sin 和 是 检 
相间 输出 的 误差 电 压 , 并 有 二 接 加 到 VCO 而 不 经 过 中 间 滤 波 。 我 们 假设 检 相 器 有 正弦 
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形 的 :曲线 ;用 其 他 形状 的 :曲线 会 得 到 多 少 有 些 不 同 的 结果 ， 
输入 相位 是 wit, 振 菏 器 的 相位 是 


EES, = wt + | Kow(rde+ 40) 


— wt + | KKusing (ede + 4,(0) (8-1) 
其 中 环 路 增益 为 KKS K, W rad/s HAL; MAIR 0. A 
9. 一 和 一 和 = (ox — ct — | Ksind, (rdr 一 和 (0) (8-2) 
令 Au 一 一 ao ,并 对 式 (8-2) 微 分 后 得 到 
| WD — py Ksing. (1) (8-3) 


这 是 一 阶 锁 相 环 的 非 线 性 微分 方程 。 根 据 定义 ,如 果 环 路 处 于 锁 相 平衡 状态 ,那么 
db./d 为 零 。 但 反 过 来 也 正确 吗 ? 也 就 是 ;如果 恰 /dt= 二 0, 那 么 环 路 一 定 是 正确 锁定 
的 吗 ? 这 个 问题 将 在 下 面 讨论 。 

在 往 下 叙述 之 前 ,应 当 注 意 保持 极限 ( 见 5.2.2 节 ) 可 以 直接 从 式 (8-3) 中 得 到 ;如 果 
d. /由 一 0, 那 么 sin. =A K. AX sin& 不 能 大 于 1 ,所 以 仅 当 |Ao| 过 到 时 环 路 才 可 锁定 。 

现在 继续 讨论 正确 锁定 的 问题 ,可 以 把 式 (8-3) 的 左右 两 侧 同 除 以 ,然后 画 出 式 
(8-3) 的 归 一 化 图 ,如 图 8-1 所 示 。( 这 里 的 分 析 使 用 了 与 Viterbi*'* 引 相似 的 方法 。 
图 8-1 是 一 个 退化 的 相 平 面 图 .) 从 图 中 可 以 看 出 ,如 果 |Aw| 一 天, 那么 在 每 个 2r 的 区 
- 间 内 都 存在 两 个 点 Cnull, 平 衡 点 ) ,在 这 样 的 点 上 ddd BPS. BME, Ae EN 
输入 信和 号 与 VCO 之 间 的 频率 差 为 零 。 


oe 
K 
= Ag ， 
Re 一 sin 0,。 
Ao | 
K 


3 


图 8-1 一 阶 PLL 的 相 平面 图 (Auw/ 天 一 0. 5) 
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相 邻 两 个 平衡 点 的 斜率 是 相反 的 。 为 了 分 析 环 路 的 特性 ,我 们 假设 位 于 其 中 一 个 
平衡 点 上 的 工作 点 稍 有 偏离 。 如 果 平 衡 点 上 的 斜率 为 负 ,那么 d8./d 的 符号 将 把 9. 拉 
回 到 这 个 平衡 点 。( 举 个 例子 ,如 果 相 位 稍微 偏向 负 斜 率 平衡 点 的 左 侧 , 那 么 dg./d 的 
符号 为 正 , 因 而 & 必然 增加 , 即 移 向 这 个 平衡 点 。) 反 过 来 ,如 果 从 正和 斜率 平衡 点 处 稍 有 
偏离 ,那么 环 路 就 被 驱使 离开 这 个 平衡 点 。 这 样 , 负 斜 率 的 平衡 点 是 稳定 的 ,而 正 斜 率 
的 平衡 点 是 不 稳定 的 。 图 8-1 中 的 箭头 示 出 了 相位 变化 的 方向 。 

在 锁定 之 前 ,d0./d 非 零 ,这 表示 0 必须 单调 变化 (增加 或 减少 )。 由 于 这 个 原因 ， 
6. 的 最 终 值 必然 为 其 中 的 一 个 稳定 平衡 点 (前 提 是 | Aw| 二 KK)。 当 到达 一 个 稳定 平 
衡 点 时 , 环 路 就 锁定 ,0. 即 停留 在 这 个 固定 的 静态 误差 上 。 因 为 每 一 个 周期 内 都 有 一 
个 稳定 的 平衡 点 ,所 以 0. 在 锁定 之 前 的 改变 量 不 可 能 大 于 一 个 周期 。 因 此 ,在 锁定 过 
程 中 就 不 会 出 现 周期 滑 步 。 达 到 平衡 点 所 需要 的 时 间 取 决 于 初始 的 相位 和 频率 值 ,但 
作为 一 个 粗略 的 经 验 公式 ,这 个 时 间 应 当 在 (3/K)s 的 数量 级 。 

可 以 通过 对 微分 方程 (8-3) 作 积分 求 得 准确 达到 稳 态 的 时 间 * 半 。( 淮 确 的 闭 式 积 
分 对 于 一 阶 环 路 是 存在 的 ,但 对 于 二 阶 或 高 阶 是 不 存在 的 ,) 一 些 相 位 瞬 态 过 程 的 实例 
示 于 图 8-2 中 ,其 中 Aw 一 0,8.(0) 取 若干 个 值 。 如 果 6. 很 小 ,那么 环 路 的 操作 几乎 是 线 
性 的 ,相位 误差 的 波形 差不多 是 时 间 常 数 为 1/K 的 指数 曲线 。 如 果 o 很 大 ,那么 其 波 
形 将 完全 不 同 于 简单 的 指数 形 ,而 且 稳定 时 间 要 大 于 指数 曲线 的 时 间 。 


0,(0)=179.886° 


178.86° 


相位 误差 ( 度 )9.(D(deg) 


2 
归 一 化 时 间 直 i 
图 8-2 一 阶 PLL 的 骨 态 相位 误差 ,解释 了 挂 停 现象 


8.2.2 挂 停 


如 果 初 始 相 位 误差 非常 接近 一 个 不 稳定 平衡 点 ,那么 相位 误差 可 以 长 时 间 地 停留 
在 这 个 平衡 点 附近 ,如 图 8-2 中 最 上 面 的 两 条 曲线 。 这 种 停留 的 现象 叫做 挂 停 效 
AY (hang-up effect), 这 对 于 要 求 高 可 靠 地 快速 捕获 的 应 用 是 极其 糟糕 的 事 。 
8-2 中 示 出 了 无 噪声 下 一 阶 环 路 的 挂 停 现 象 , 其 中 环 路 是 零 频 率 误 差 的 ,并 使 用 了 正 豆 
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形 的 检 相 器 。 改 变 任 何 一 个 条 件 或 改变 所 有 的 条 件 都 不 能 消除 挂 停 ,这 确实 与 直觉 的 想 
法 不 同 。 而 且 , 环 路 中 的 噪声 或 其 他 扰动 会 使 挂 停 变 得 更 加 严重 ;二 阶 或 癌 阶 环 路 同样 
有 挂 停 的 问题 :使 用 延伸 的 检 相 器 特性 (比如 锯齿 形 ) 可 以 减轻 挂 停 , 但 未 必 能 完全 消除 ; 
使 频率 发 生 一 些 偏 移 只 能 改变 不 稳定 平衡 点 的 位 置 , 如 图 8-1 所 示 。 现 在 已 知 有 一 个 无 
挂 停 的 检 相 器 , 即 第 10 章 中 的 相 频 检测 器 (FPD)。 所 有 引起 挂 停 的 原因 、 挂 停 的 统计 特 
性 和 一 些 消除 挂 停 的 建议 在 参考 文献 L8. 4],L8. 5]、L8. 6,595 4 Be AILS. 7jJ 中 给 出 。 


8.2.3 锁 入 


如 果 信 号 频率 足够 接近 VCO 的 频率 ,那么 PLL 只 要 经 历 一 个 相位 瞬 态 过 程 即 可 
锁定 ;在 锁定 之 前 不 发 生 任何 周期 滑 步 。 环 路 能 无 请 步 地 捕获 相位 的 频 训 范围 叫做 
PLL 的 锁 入 范围 (lock-in range)。 一 阶 环 路 的 锁 人 范围 等 于 保持 范围 ;) 环 路 可 以 对 任 
何在 保持 范围 内 的 信号 完成 自 捕获 。 但 对 2 类 或 高 类 环 路 则 不 是 这 样 ;这 些 环 路 锁 人 
范围 永远 小 于 保持 范围 。 而 且 还 存在 一 个 比 保持 范围 小 . 比 锁定 范围 大 的 频率 区 间 ， 
在 这 个 区 间 内 ，, 环 路 会 经 历 短暂 的 周期 滑 步 之 后 才 可 捕获 锁定 。 这 个 中 间 的 区 间 叫 做 
拉 入 范围 ,将 在 8. 3 Pitit. 

锁 和 范围, 即 PLL 相位 自 捕获 的 范围 ,是 本 节 的 主题 。 大 家 熟悉 的 二 阶 2 类 PLL 
中 的 比例 加 积分 环 路 滤波 器 有 一 个 极点 (在 :一 0) 和 一 个 零点 (在 s= l/r). HRS 
的 幅度 响应 在 高 频 区 有 水 平 的 渐 近 线 , 见 图 8-3。 我 们 把 滤波 妖 的 高 频 渐 近 线 啊 应 表 
示 为 F(co)。 在 高 频 区 ,这 个 环 路 与 增益 K=K,K,| F(co) | 的 一 阶 环 路 是 无 法 区 分 的 。 
作为 一 个 中 等 精度 的 近似 ,2 类 环 路 的 锁 人 范围 与 相同 增益 天 的 一 阶 环 路 相同 。 


Ed 


图 8-3 比例 加 积分 的 环 路 滤波 器 的 幅度 啊 应 
一 阶 环 路 的 锁 人 极限 等 于 KK。 这 里 推荐 的 一 个 观点 是 ,这 个 极限 
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| Ae | =K (8-4) 
对 于 高 阶 和 高 类 PLL AY BAe Bt EMEA HARC, BAHA TE., i AAR 
限 式 (8-4) 是 在 假设 正弦 形 检 相 器 的 条 件 下 得 出 的 。 延 伸 的 PD 特性 (如 图 5-13 所 示 ) 
可 以 有 较 宽 的 延伸 的 锁定 极限 。 
上 面 这 个 关于 PLL 锁 人 范围 近似 表达 的 论点 是 对 PLL 真实 特性 的 一 个 简化 。 对 
高 阶 或 高 类 PLL, 仅 根据 初始 频率 误差 是 不 可 能 确定 环 路 在 锁定 前 是 否 会 有 周期 滑 步 
的 ;必须 对 所 有 的 初始 状态 变量 进行 考察 。 对 于 二 阶 2 类 环 路 ,这 些 变量 就 是 频率 和 
相位 ;对 它们 的 研究 可 以 借助 相 平 面 图 。 
在 查看 相 平 面 图 (比如 ,图 5-14) 时 ,我 们 可 以 立即 看 出 关于 锁 入 的 整个 概念 是 过 
分 简化 了 的 。 如 果 初 始 状 态 落 在 两 条 分 隔 线 之 间 , 那 么 二 阶 环 h 路 可 以 无 滑 步 地 锁定 。 
因为 分 隔 线 是 一 个 弯曲 的 边界 ,所 以 不 存在 一 个 方便 的 方法 来 准确 地 确定 唯一 的 锁 人 
频率 。 你 可 以 随意 地 规定 一 个 正 的 分 隔 线 的 纵 坐 标 平均 值 作为 锁 入 频率 ;或 者 ,规定 
为 人 二 0 或 扩 二 一 180" 处 的 分 隔 线 纵 坐 标 值 。 考 察 图 5-14 或 参考 文献 [8. 1 中 更 多 组 
的 相 平 面 图 ,可 以 得 到 这 样 的 启示 , 即 式 (8-4) 是 锁 人 范围 的 一 个 保守 估算 。 尽 管 锁 人 
范围 实际 上 是 很 模糊 的 ,但 仍 是 工程 计算 中 的 有 用 概念 ,并 且 对 后 面 的 分 析 也 是 有 
用 的 。 


8.2.4 辅助 相位 捕获 


如 果 不 出 现 挂 停 现 象 ,那么 只 要 检 相 器 具有 常用 的 特性 (比如 ,图 5-13) ,相位 一 般 
都 是 自 捕获 的 。 但 也 存在 一 些 信 号 类 型 ,使 检 相 器 变 成 只 有 很 窗 的 作用 区 ;在 相位 误 
差 范 围 的 大 部 分 区 间 上 s 曲线 为 零 。 其 中 的 一 个 例子 示 于 图 8-4 中 。 伪 随机 噪声 
(PRN) 信 号 就 是 一 种 使 PD 变 成 这 种 特性 的 信和 号“ 门 控 脉冲 串 也 是 这 样 的 一 种 信 
号 。 用 于 后 者 的 检 相 器 可 以 是 一 个 雷达 测 距 选 通电 路 。 


8-4 对 于 穿 脉 冲 或 PRN 信和 号 的 检 相 器 s 曲线 


对 于 这 样 的 环 路 , 仅 当 初始 相位 误差 落 在 PD 作用 区 内 时 才能 捕获 相位 。 如 采 初 
始 误 差 位 于 PD 特性 的 死 区 , 环 路 得 不 到 任何 误差 信息 ,所 以 捕获 的 实现 只 有 靠 无 目标 
的 相位 漂移 。 如 果 PRN 码 很 长 或 者 脉冲 的 填充 率 很 低 , 那 么 捕获 的 可 能 性 会 很 低 。 
为 了 捕获 到 信和 号 , 环 路 必须 对 所 有 的 相位 误差 进行 搜索 。 当 找到 PD 作用 区 的 时 候 , 就 
认为 环 路 已 经 锁定 ,使 搜索 停止 。 相 位 搜索 的 应 用 即 构成 了 辅助 相位 捕获 。 
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连续 的 相位 扫描 与 VCO 的 频率 偏 移 起 到 一 样 的 作用 ,是 实现 相位 搜索 的 常用 方 
法 。 如 果 相 位 变化 率 ( 频 率 偏 称 ) 太 大 ,搜索 就 会 不 停顿 地 快速 扫 过 作用 区 而 进入 下 一 
个 死 区 。 如 果 要 捕获 成 功 ,就 必须 有 一 个 不 可 超过 的 扫描 速率 的 限制 。 对 二 阶 2 类 环 
路 捕获 的 分 析 是 用 相 平 面 图 完成 的 。Gilchriest* 中 研究 了 PRN 信号 ,Gardner( 未 发 
表 ) 考 察 了 门 控 脉 冲 串 。 
对 于 图 8-4 中 的 这 类 PD 特性 以 及 0.75 或 更 大 的 阻尼 因子 ,他 们 发 现 最 大 的 相位 
A=B (8-5) 
其 中 BL 为 第 6 章 中 定义 的 噪声 带宽 ,6 为 脉冲 序列 的 填充 率 或 PRN 信号 的 芯片 代码 
周期 比率 (chip/code-period ratio)。 如 预期 的 那样 ,改变 PD 的 形状 会 极 大 地 影响 可 人 允 
许 的 相位 扫描 速率 。 而 且 , 较 小 的 阻尼 使 允许 的 速率 变 小 。 


8.3 频率 捕获 


频率 捕获 通常 比 相位 捕获 更 困难 、 更 慢 , 而 且 要 有 比 相 位 捕获 更 大 的 设计 投入。 
因此 ,这 方面 的 文献 主要 集中 在 频率 捕获 上 ,以 至 于 “捕获 ”几乎 是 “频率 捕获 ”的 同 义 
词 。 而 且 , 频 率 捕获 的 研究 一 直 主 要 集中 在 二 阶 2 类 环 路 ,部 分 原因 是 它 在 技术 上 的 
重要 性 ,但 也 因为 分 析 高 类 环 路 的 难度 更 大 。 本 节 中 的 讨论 主要 集中 在 二 阶 2 类 
环 路 。 

频率 的 自 捕获 叫做 频率 拉 入 (frequency pull-in), 或 简单 地 称 为 拉 人 。 拉 人 是 慢 速 
的 ,往往 还 不 可 靠 ,; 所 以 设计 出 了 几 种 辅助 频率 捕获 的 技术 ,包括 频率 扫描 、 鉴 频 器 和 
频带 扩展 等 方法 。 


8.3.1 频率 拉 入 


拉 人 过 程 ,尤其 在 带宽 非常 窗 的 环 路 中 ,观察 起 来 是 十 分 有 趣 的 。 当 信号 开始 加 
上 时 , 环 路 没有 锁定 ,只 有 一 个 频率 为 Ao=w—o 的 拍 音 出 现在 PD 的 输出 端 ,其 中 ow 
是 输入 信号 的 频率 ,w, 是 VCO 的 频率 。 拍 音 的 频率 会 缓慢 下 降 , 即 VCO 的 频率 缓慢 
地 接近 信号 频率 ,最 后 达到 锁定 极限 ,于 是 环 路 不 再 周期 滑 步 而 立即 锁定 。 

1. 拉 入 行为 的 描述 

拉 入 行为 可 以 这 样 理解 , 即 虽 然 折 音 的 振幅 被 环 路 滤波 器 减 小 了 ,但 却 没 有 被 完 
全 抑制 。 一 个 被 环 路 滤波 器 衰减 了 的 ,峰值 振幅 等 于 Kal Fao) | 的 折 音 被 加 到 VCO 
的 控制 端 ,使 VCO 受到 拍 频 的 频率 调制 。( 在 整个 这 个 分 析 中 ,都 假设 PD 是 一 个 正弦 
形 s 曲线 的 乘法 器 ,而 且 环 路 滤波 器 在 高 频 区 有 图 8-3 那样 的 恒定 啊 应 .) 因 此 ,PP 的 
输出 是 一 个 正 弱 波 与 一 个 频率 调制 波 通过 条 法 器 而 生成 的 低频 输出 。 由 于 调制 频率 
等 于 拍 频 , 所 以 拍 音 的 波形 不 可 能 是 正弦 该 。 
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形 。 描 述 波 形 的 显 式 表达 式 很 复杂 ,而 且 也 不 能 提供 对 于 频率 拉 人 入 的 更 多 理解 。 但 一 
个 如 图 8-5 那样 的 波形 是 非常 说 明 问 题 的 :图 中 拍 音 的 非 正弦 特点 非常 明显 ,而 且 极 
其 重要 的 是 ,波形 的 正 负 面积 明显 不 等 ,因此 , 检 相 器 输出 必定 包含 一 个 DC 成 分 ,甚至 
到 获得 锁定 之 前 都 是 如 此 。 正 因为 这 个 DC 成 分 的 存在 , 才 会 有 频率 拉 人 的 发 生 。 


十 ] 


-1 
图 8-5 一 阶 PLL 的 典型 拍 音 波形 , Aw K=1. 10 

一 旦 认识 到 了 DC 成 分 的 存在 ,关于 它 存在 的 男 一 个 解释 可 以 帮助 我 们 更 好 地 理 
解 拉 入 过 程 ;这 就 是 , 拍 音 的 频率 调制 了 VCO。 这 个 调制 产生 VCO 输出 中 的 频率 为 
wi 二 wo 十 RAw 的 FM 边 带 ,其 中 上 取 一 切 整 数值 。 已 调制 的 VCO 输出 在 检 相 疾 中 由 与 
频率 为 w TESA BH A TARR 

检 相 器 输出 的 差 值 信号 包含 了 所 有 频率 为 wi 一 on 二 wi 一 wo 一 kAw 一 (1 一 Aw 的 各 
个 信号 。 对 应 于 有 一 1 的 各 个 信号 的 频率 为 零 ; 也 就 是 ,k= 二 1 对 应 于 DC 分量。 相应 的 
频谱 示 于 图 8-6. 


a 


信号 


Go 


Aw 
VCO (EFM) 


- FM 边 璐 ， 互 相间 隔 Aw 
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图 8-6 信和 号 和 VCO 的 频谱 ,表示 拉 人 过 程 
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我 们 把 这 个 DC 分 量 叫 做 拉 人 电压 ,并 用 符号 y 表示 。 对 于 一 阶 环 路 ,这 个 DC 分 
量 并 没有 那么 大 的 作用 ;如 采 初 始 频 率 差 超过 了 锁 人 频率 ,那么 这 个 DC 分 量 的 幅度 就 
不 足以 使 环 路 拉 人 锁定 。 不 过 , 环 路 的 平均 频率 差 被 减 小 了 ;对 于 一 阶 环 路 来 说 ,即使 
不 能 达到 锁定 ,也 会 拉 向 锁定 的 方向 。 

2 类 环 路 在 环 路 滤波 器 中 有 一 个 积分 器 。 作 为 对 DC 输入 的 响应 ,积分 器 建立 一 
个 不 断 增长 的 输出 电压 ， 随 着 积分 器 输出 的 建立 ,VCO 频率 会 向 锁定 方向 调整 。 如 果 
初始 频率 差 不 是 太 大 ,那么 环 路 将 最 终 进 入 锁定。 

2. 拉 入 的 分 析 

拉 人 时 间 和 拉 人 极限 的 近似 公式 可 以 按照 Richman 提出 的 方法 来 导出 。 

我 们 把 环 路 表示 成 图 8-7 那样 。 从 PD 到 VCO 有 一 条 高 频 通路 ,其 增益 是 平坦 
的 ,为 | F(oo0)| 二 zw /ni ;而 低频 通路 中 包含 了 一 个 积分 器 。 我 们 把 这 个 积分 器 看 作 是 完 
美的 。 检 相 器 的 输出 包括 一 个 AC 拍 音 和 DC 拉 人 电压 w,。 为 便于 分 析 , 假 设 AC 分 
量 只 经 过 高 频 通 路 ,而 完全 被 积分 器 通路 所 抑制 。( 对 于 足够 高 的 拍 频 是 不 需 这 个 假 
设 的 ,) 同 样 ,假设 DC 拉 人 电压 主要 经 过 积分 器 ,只 有 可 忽略 的 一 小 部 分 通过 高 频 通 
路 。 当 拍 频 周期 明显 地 大 于 时 间 常 数 r 时 ,这 个 近似 是 很 精确 的 。 


ACHES 


图 8-7 用 于 拉 人 分 析 的 二 阶 2 类 PLL 模型 


输入 频率 是 mw, VCO 的 初始 频率 是 w ,初始 的 频率 差 是 Aw 一 wi 一 w。。 如 果 环 路 不 
是 快速 锁 人 ,而 是 缓慢 拉 人 ,那么 关系 式 |Aol> K 必然 成 立 。 拉 人 期 间 VCO 的 平均 
频率 (在 一 个 拍 频 周期 内 的 平均 值 ) 为 0.) =e + Kou) AP uy 是 积分 器 的 输出 。 
在 一 个 拍 频 周期 内 的 w BRO, 的 任何 改变 都 是 可 忽略 的 。 在 一 个 短 时 间 内 的 平均 频率 
误差 是 NS wm wo. 

HAREM 0 的 变化 而 变化 。Richman 对 一 个 一 阶 环 路 的 微分 方程 做 了 积分 ,并 
找 出 了 环 路 的 拉 人 电压 为 ， 

w=Ks| 县 一 (£) -1 | (8-6) 

其 中 | 中 | 天。 对 2 类 环 路 可 以 使 用 这 个 同一 的 拉 人 电压 公式 ,这 个 做 法 是 在 已 有 假设 
前 提 下 的 一 个 合理 的 方法 。 把 关于 低频 环 路 的 各 个 公式 组 合 起 来 ,可 以 给 出 : 
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aw) = dw —~ É| wD (8-7) 
把 上 式 求 导 后 得 到 等 式 


dQ_ __ Kult) 
t Ti 


把 式 (8-6) 中 的 wy 代入 上 式 , 并 对 di 求解 后 得 到 


(8-8) 


d 一 (8-9) 
KLOKO — JUNKY] ] 


3. 拉 入 时 间 
拉 人 时 间 T, 被 定义 为 平均 频率 误差 从 初始 条 件 = Aw 变化 到 锁定 极限 如 一 五 时 
所 需 的 时 间 。T, 可 以 通过 对 式 (8-9) 在 Aw 和 天 为 上 下 限 的 区 间 求 积分 找 出 。 假 设 
| Aw | SK, ABA ALA BY [Al Ay 


T Awe _ 46" Aw)" _ (Aw) Cen)" 6 11/4" (8-10) 
P Ke K? 2 bass 16B? 


由 于 采用 了 近似 计算 的 原因 , 当 |Aw| 非 常 大 (接近 拉 入 极限 Aw,, 拉 入 极限 的 定义 将 在 
下 面 给 出 ) 或 者 非常 小 (接近 到 ) 的 时 候 , 都 不 应 使 用 这 个 公式 。 使 用 得 最 好 的 是 在 中 
间 的 区 域 ,而 且 应 当 被 理解 为 从 初始 偏离 值 改变 到 一 个 等 于 的 招 频 ( 此 时 环 h 路 立即 
锁 人 ) 所 需要 的 时 间 。 军 带 环 路 的 拉 人 时 间 可 以 非常 长 。 例 如 ,如 条 Aw/2x 二 1 kHz 和 
BL =10 Hz, 那 么 拉 人 时 间 将 会 是 1 小 时 10 分 钟 ,这 对 于 任何 应 用 都 长 得 不 可 和 忍受 。 

4. 拉 入 极限 

如 果 环 路 滤波 器 包含 一 个 完美 积分 器 ,那么 拉 人 锁定 总 能 实现 ,无 论 初 始 频率 误 
差 有 多 大 。( 这 个 说 法 忽略 了 限 幅 现象 ;如 果 对 一 个 信和 号 作 拉 人 操作 时 要 求 过 大 的 
VCO 控制 电压 ,那么 环 路 明显 地 无 法 完成 拉 人 。 另 外 还 要 假设 , 环 路 内 不 和 存在 我 们 不 
希望 的 DC 失调 ,因为 这 种 DC 失调 会 抵抗 拉 人 电压 ,并 把 VCO 的 频率 推 离 锁定 。) 对 
于 模拟 环 路 滤波 器 而 言 , 积 分 器 是 非 完 美的 ,而 且 DC 增益 是 一 个 有 限 值 FOO). WR 
vp 足够 小 ( 即 初始 频率 误差 足够 大 ) , 那 环 路 就 不 能 拉 和 人 。 环 路 可 以 被 拉 人 锁定 的 最 商 
频率 叫做 拉 人 极限 ,表示 为 Ae, « 

为 了 推导 拉 人 极限 的 公式 ,我 们 把 图 8-7 中 的 完美 积分 器 用 一 个 DC 增益 为 
[LF(0) 一 F(co)]| 的 非 完美 积 分 器 代替 。{ 整 个 环 路 滤波 器 的 DC 增益 是 FO) ,而 高 频 通 
路 的 DC 增益 是 F(co)。 因 此 ,低频 通路 的 DC 增益 必须 是 LF(0) 一 FCoo)|],}) 假 设 |Awwl 
非常 大 ,因而 环 路 不 能 拉 人 。 但 检 相 器 仍然 产生 一 个 拉 人 电压 uv, ,并 被 放大 [LF(0) 一 F 
(co) ] 的 因子 ,然后 加 到 VCO 上 ,使 VCO 产生 一 个 稳 态 的 频率 变化 量 天 。LF(0) 一 下 
(co) ]w,。 而 稳 态 频率 误差 为 

Q=Aw—K,LF(0) —F(co) Ju, (8-11) 
24 FSR (8-6) (RE uy 时 ,回想 第 2 章 中 的 Ko =K, KFORA K=K,KyF (co) EAT 
得 到 未 锁定 稳 态 下 的 平均 频率 误差 为 


A= da (Ke —K)| 2 — (2) -1 | (8-12) 
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等 式 (8-12) 可 以 用 来 解 出 稳 态 频率 误差 。 如 果 |Aw| 三 K(2Kp./K—1)"* RA WBA 
一 个 实数 解 。 比 较 小 的 | Aw| 值 使 式 (8-12) 有 复数 根 ,这 个 意思 是 说 ,不 存在 一 个 最 终 
的 实数 频率 误差 可 以 满足 该 等 式 ; 对 于 比较 小 的 |Aw| 值 , 环 路 是 可 以 拉 人 的 。 

由 于 使 用 了 许多 近似 ,所 以 只 有 当 Krme 污 K 时 , 拉 人 入 边 界 才 是 精确 的 。 因 此 , 拉 入 
极限 的 近似 公式 是 

oo y 2K yc K (8-13) 

原则 上 ,我 们 可 以 简单 地 使 用 大 的 DC 增益 Km 使 拉 入 范围 扩展 到 任意 大 。 而 且 , 大 的 
拉 人 范围 可 以 使 用 尽 可 能 穿 的 噪声 带宽 来 达到 ;并 与 参数 KAKAK., 

拉 人 时 间 的 计算 公式 (8-10) 仅 当初 始 频率 误差 明显 大 于 环 路 增益 KK 和 明显 小 于 
拉 人 极限 时 才 成 立 。Richman"* 引 推导 出 了 改进 的 ,适用 于 任何 条 件 的 拉 和 时间 的 公 
式 , 这 些 条 件 中 包括 了 初始 频率 误差 接近 于 两 个 极限 边界 的 情况 。 其 结果 比 式 (8-10) 
要 复杂 得 多 。 

5. 其 他 条 件 下 的 拉 入 范围 

有 许多 学 者 研究 了 拉 人 的 问题 。Viterbile 18# 习 通过 相 平 面 上 的 极限 环 来 考察 这 个 
问题 ,并 得 出 了 与 这 里 给 出 的 基本 相同 的 结果 。 以 前 的 结果 仅 适 用 于 正弦 形 检 相 器 的 
环 路 。Mengalis 2 总结 了 其 他 作者 关于 延伸 PD 特性 的 研究 工作 ,并 得 出 了 考虑 到 PD 
特性 时 的 拉 入 时 间 和 拉 入 范围 的 通用 公式 。 同 预测 的 一 样 ,延伸 的 PD 特性 提供 了 延 
伸 的 拉 人 范围 和 较 快 的 拉 人 时 间 。Meer 2 研究 了 延伸 的 PD 特性 和 高 阶 环 路 。 他 推 
导出 了 关于 三 角形 和 锯齿 形 PD 的 拉 人 电压 ,并 观察 到 这 些 电压 比 正弦 形 PD 的 电压 
EK. 

6. 3 类 PLL 的 拉 入 

在 一 个 3 类 环 路 的 低频 通路 中 有 两 个 积分 器 ;: 双 积分 的 拉 人 电压 为 抛物 线 的 增长 
方式 而 不 是 线性 增长 。 因 而 ,3 类 环 路 比 2 类 环 路 的 拉 人 快 。 如 果 假 设 两 个 积分 器 都 
是 理想 的 ,而 且 | Aw| SK, I ARIE Meer 的 分 析 和 针对 两 个 零点 重合 于 s 二 一 1/z 的 
环 路 滤波 器 的 情况 ,3 类 环 路 的 拉 人 时 间 为 


Tyne Alte vx Selt Vm (8-14) 


3 类 PLL 的 拉 人 时 间 是 随 初始 频率 误差 的 一 次 寡 变 化 的 ,而 不 像 式 (8-10) 中 的 2 类 
PLL 那样 以 | Aol? 的 方式 变化 。 

遗憾 的 是 ,频率 拉 人 到 零 拍 频 时 并 不 保证 3 类 PLL 的 快速 锁定 。 等 式 (8-14) 指 出 
了 在 环 路 滤波 器 的 频率 积分 器 上 积累 出 正确 的 距 踪 电荷 所 需 的 时 间 , 但 在 这 个 时 候 的 
频率 速率 积分 器 上 的 电荷 是 错误 的 。 完 全 有 这 样 的 可 能 , 即 第 一 个 积分 器 上 存储 的 电 
荷 会 迫使 第 二 个 积分 器 继续 充电 而 不 是 停止 在 正确 的 频率 上 上。 如果 这 个 情况 真 的 出 
现 了 ,那么 VCO 的 频率 将 冲 过 正确 的 平衡 状态 , 拉 人 电压 改变 极 性 ,然后 拉 人 操作 从 
相反 的 方向 移 向 平衡 点 。 

换 句 话说 ,锁定 的 过 程 是 一 个 振荡 的 过 程 ,而 式 (8-14) 只 是 告诉 我 们 第 一 次 经 过 
零 频 率 误差 的 时 间 ,不 是 相位 锁定 的 时 间 。 只 有 当 频 率 速率 积分 器 上 的 电荷 稳定 到 平 
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衡 跟 踪 所 需要 的 正确 值 时 ,锁定 才 有 可 能 。 另 一 方面 ,在 零 频率 误差 的 邻 域 , 环 路 滤波 


器 的 高 频 通 路 中 有 一 个 很 强 的 锁定 操作 。 如 果 这 个 锁定 力量 可 以 克服 第 一 个 积分 器 
的 频率 摆动 的 力量 ,那么 环 路 在 第 一 次 通过 时 就 可 锁定 , 而 不 会 在 频率 平衡 点 两 侧 摆 
动 。Tausworthe 和 Crow*“* 叶 发 现 ,如 果 闭 环 极点 是 过 阻尼 的 ,那么 在 第 一 次 通过 时 
就 可 以 锁定 ;而 如 果 极 点 是 欠 阻 尼 的 , 那 将 出 现 摆 动 捕获 。 关 于 3 类 PLL 拉 人 的 其 他 
内 容 , 可 参阅 18. 15]. 

7. 拉 入 的 实际 限制 

十 面 给 出 的 分 析 和 参考 文献 只 能 用 于 环 路 滤波 器 的 极点 和 截 点 数目 相等 的 准 2 
类 或 高 类 的 PLL。 如 果 这 些 条 件 不 满足 的 话 , 这 样 的 分 析 则 完全 失败 。14.4 节 摘 述 了 
环 路 再 增加 极点 后 的 一 些 不 利 影 响 。 从 许多 关于 这 个 题目 的 文章 来 看 ,一 个 况 不 经 心 
的 读者 也 许 会 得 到 这 样 的 印象 : 拉 人 是 频率 捕获 中 主要 使 用 的 方法 。 实 际 上 ,我 们 可 
以 说 , 拉 人 过 程 要 比 它 的 实际 使 用 更 有 趣 。 除 了 它 的 慢 速 外 , 拉 人 操作 可 以 被 检 相 需 
(第 10 章 ) 或 有 源 环 路 滤波 器 (第 11 章 ) 产 生 的 不 希望 的 ,无 法 消除 的 DC 失调 所 破坏 ， 
或 者 可 以 因 环 路 中 过 多 的 极点 或 延迟 (第 14 章 ) 而 被 逆转 成 拉 出 过 程 或 进入 假 锁 。 关 
于 大 噪声 下 的 拉 人 特性 ,几乎 找 不 到 什么 资料 。 

根据 作者 的 经 验 , 只 有 在 相当 良好 的 环境 中 拉 人 才 是 可 行 的 。 相 当 良 好 的 环境 是 


” 指 噪声 很 小 .带宽 足够 大 .初始 频率 偏离 足够 小 到 可 以 快速 拉 人 ,以 及 环 路 电路 很 简 


单 , 因 而 没有 多 余 的 极点 。 在 难度 比较 大 的 应 用 中 , 拉 人 操作 几乎 总 是 发 现 为 不 满意 
的 或 不 可 用 的 ,因而 需要 某 种 辅助 捕获 的 形式 。 接 下 来 讨论 一 些 辅助 捕获 的 形式 。 


8.3.2 频率 扫描 


较 快 和 较 可 靠 的 频率 捕获 可 以 用 VCO 的 频率 扫描 对 信号 频率 进行 搜索 的 方法 来 
实现 。 如 果 这 样 的 搜索 使 用 得 正确 ,那么 当 VCO 频率 扫描 到 与 信和 号 频率 一 致 时 , 环 路 
就 锁定 。 环 路 的 锁定 阻止 了 VCO 频率 的 继续 改变 ,所 以 扫 频 过 程 是 自行 结束 的 。 扫 
频 捕 获 是 盲目 搜索 的 ,这 是 当 信 号 被 深 深 埋 人 品 声 时 的 唯一 可 用 的 实际 方法 。 

1. 扫 频 速率 的 限制 :无 噪声 

从 前 面 关 于 频率 斜 升 时 的 保持 范围 的 讨论 中 可 以 清楚 地 看 出 , 扫 频 速率 不 可 过 
大 。5. 2.2 节 指 出 ,如 果 扫 频 速 率 A 超过 wr rad/s ,那么 正弦 形 PD 的 环 路 就 不 能 保持 
锁定 。 如 果 环 路 不 能 对 一 个 信号 保持 锁定 ,那么 环 路 当然 不 能 捕获 锁定 。 因 此 ,可 允 
许 的 扫描 速率 的 绝对 极限 就 是 中 (对 于 正弦 形 s 曲线 的 PD. 

Viterbis ls3 用 相 平面 轨 迹 的 方法 研究 了 频率 捕获 的 问题 。 他 发 现 , 即 使 A 二 or 
和 环 路 无 噪声 时 , 仍 不 能 确定 是 否 能 捕获 。 如 果 4 变 成 稍 大 于 wr/2, 那 就 存在 这 样 一 
种 可 能 , 即 VCO 扫 频 正好 经 过 输入 频率 但 没有 锁定 。 这 种 锁定 和 不 锁定 的 机 会 ,取决 
于 频率 与 相位 的 随机 初始 条 件 。Viterbi 的 相 平面 图 可 以 用 来 估算 这 种 锁定 的 概率 ,并 
在 图 8-8 中 画 出 了 锁定 概率 与 扫 频 速率 的 关系 曲线 。 这 些 结果 只 能 直接 用 于 正弦 波 
PD 和 :一 0. 707 的 二 阶 2 类 PLL 的 特殊 情况 。 但 是 ,对 其 他 阻尼 因子 和 其 他 PDs 曲线 
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的 环 路 ,应 当 可 以 期 望 得 到 有 定性 的 相似 性 。 


扫 频 速率 Aioa 


图 8-8 一 个 ¢=0. 707 的 二 阶 2 类 PLL 在 无 噪声 条 件 下 的 扫 频 捕获 概率 


关于 扫 频 捕获 行为 的 进一步 的 定性 讨论 ,可 以 在 Frazier 和 Page 的 仿真 研究 中 中 
找到 。( 注 :在 他 们 的 文章 中 始终 存在 一 个 1.4 售 的 数值 错误 ,因而 使 对 这 些 数值 理解 其 
为 困难 。) 他 们 的 文章 指出 ,对 于 固定 的 固有 频率 和 扫 频 速率 ,锁定 的 概率 随 阻 尼 的 增加 
而 改善 。 从 图 8-9 的 意思 来 看 , 环 路 应 当 是 严重 过 阻尼 的 ,至 少 在 锁定 之 前 应 当 这 样 。 
这 样 的 结论 是 不 成 熟 的 ;因为 即使 固有 频率 是 固定 的 ,但 PLL 的 噪声 党 宽 仍 会 随 阻尼 而 
改变 。 在 固定 吧 声 带宽 的 条 件 下 ,mm 的 最 大 值 (因而 也 是 扫 频 速率 的 最 大 值 ) 出 现在 C= 
0. 5 的 时 候 。 然 而 , 当 扫 频 速率 小 于 wt 时 ,捕获 锁定 的 概率 随 阻尼 的 增加 而 改善 。 显 然 ， 
存在 《的 某 个 值 使 捕获 性 能 达到 最 优 ; 确 切 的 数值 尚 不 知道 ,但 也 许 在 0.7 和 1.0 之 间 。 
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8-9 扫 频 捕获 的 概率 ,表示 阻尼 的 影响 
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2. 了 噪声 对 扫 频 速率 的 限制 

到 现在 为 止 ,我 们 都 假设 环 路 是 无 噪声 的 。 实 际 上 RR BRE, OMAP 
虑 。 简 单 的 直观 思考 后 会 认为 噪声 会 使 信号 捕获 更 困难 ;如 果 把 这 个 难度 用 数字 表示 
出 来 ,也 许 是 有 用 的 。Frazier 和 Page 的 实验 所 提供 的 经 验 数据 指出 ,如 果 要 在 噪声 下 
保持 可 接受 的 高 捕获 概率 ,那么 扫 频 速率 就 应 当 降 低 一 个 [1 一 (SNR1) 一 1/2] 的 因子 。 
由 这 个 意思 可 以 预测 , 当 环 路 中 的 信 噪 比 为 0 dB 时 ,捕获 就 变 得 不 可 能 。 经 验 指出 这 
个 结论 是 偏 于 乐观 的 。 

把 完全 不 相同 的 信息 和 作者 的 经 验 结合 起 来 ,并 且 在 C=0.7 21.0 的 范围 内 ,可 
以 得 出 扫 频 速率 的 一 个 比较 好 的 初步 设计 数据 

A= Fat (1-=) (8-15) 

这 个 数据 的 意思 是 , 扫 频 捕获 在 SNR, (RF 6 dB 时 是 不 可 能 的 ,这 是 个 多少 有 点 保守 
的 说 法 ,但 不 会 有 大 错 。 如 有 需要 ,可 以 对 这 个 数据 进行 实验 性 的 调整 而 得 到 更 准确 
的 结果 。 

因为 非 线性 ,在 存在 很 大 噪声 的 情况 下 ,对 扫 频 捕获 一 直 没 有 满意 的 分 析 。 根 据 
环 路 在 锁定 之 后 的 周期 滑 步 的 概率 ,Meyr 和 Ascheid’® **°*! 提出 了 一 个 比 式 (8-15) 的 
经 验 规则 更 仔细 的 方法 。Blanchard* 2 报告 了 把 扫 频 速率 、 信 噪 比 、 正 确 捕获 概率 和 误 
报警 (false alarm) 关 联 起 来 的 一 系列 实验 室 测量 数据 。 

这 里 给 出 的 结果 适用 于 正弦 形 检 相 器 的 环 路 。 不 同 的 PD 特性 可 以 预期 产生 不 同 
的 扫 频 能 力 。 这 个 情况 还 未 见 有 人 研究 过 ,也 许 因 为 盲目 扫 频 捕获 一 直 主 要 用 于 PD 
输入 端 SNR, 很 低 的 系统 。 第 10 章 中 指出 ,如 果 输 入 信和 号 的 SNR 非常 小 ,那么 正弦 形 
s 曲线 是 唯一 可 用 的 形状 。 

3. 扫 频 的 实现 

对 于 2 类 PLL 可 以 使 用 简单 而 漂亮 的 扫 频 方法 。 有 些 人 建立 了 独立 的 ,可 以 把 
扫 频 电压 直接 加 到 VCO 的 锯齿 波 发 生 器 ,但 这 个 方法 做 得 过 于 复杂 ,其 原因 是 对 环 
路 状态 变量 的 理解 不 够 。 一 个 更 好 的 方法 是 把 一 个 恒定 的 摆动 电流 Is 注 人 到 环 路 
滤波 器 的 积分 器 中 。 积 分 后 的 输出 是 一 个 加 到 VCO 上 的 斜坡 电压 ,使 频率 进行 扫 
描 。 和 斜坡 电压 的 斜率 是 由 积分 器 的 时 间 常 数 和 电流 的 大 小 确定 的 。 详 细 的 电路 见 图 
8-10 #, 

摆动 电流 的 注入 点 是 Rs 与 C 的 结 点 处 ,而 不 是 直接 注 人 到 运算 放大 器 加 法 点 上 
的 。 要 是 真 的 把 电流 直接 加 在 运算 放大 器 上 ,那么 当 摆动 电流 一 开 一 关 时 ,就 会 产生 
一 个 LR: 的 阶 婚 输出 成 分 (要 加 在 所 需 的 斜坡 信号 上 )。 在 某 个 电路 参数 下 ,这 个 阶 既 
成 分 可 以 引起 环 路 跳出 锁定 。 当 环 路 锁定 时 ,积分 器 上 的 电荷 量 正 好 使 VCO 的 频率 
保持 在 信号 频率 上 。 环 路 会 使 用 PD 的 DC 输出 电流 来 克服 注 人 的 摆动 电流 ,而 DC 的 
这 个 输出 电流 又 是 由 动态 滞后 的 相位 误差 产生 的 ( 见 5.1.1 节 )。 
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图 8-10 一 个 2 类 PLL 的 频率 扫描 电路 


在 取得 锁定 之 后 ,相位 误 差 成 为 了 环 路 的 应 力 ; 当 存在 噪声 或 其 他 扰动 时 , 这 个 应 
力 会 损害 环 路 的 跟踪 能 力 。 建 议 一 旦 证 实 已 经 达到 锁定 后 就 切断 摆动 电流 。( 刍 定 检 
测 器 将 在 本 章 的 后 面 叙 述 ,) 在 信号 会 快速 衰落 的 情况 下 ,切断 摆动 电流 是 尤其 必需 
的 ;在 出 现 信号 训 落 的 时 刻 ,VCO 的 频率 可 以 完全 由 扫 频 电路 来 控制 ,因此 在 重新 捕获 
信号 之 前 ,也 许 先 要 对 整个 扫 频 范围 进行 一 次 搜索 。 但 切断 摆动 电流 的 决定 并 不 需要 
很 快 作出 。 在 摆动 电流 存在 时 , 环 路 确实 是 能 够 保持 锁定 的 ,所 以 有 足够 的 时 间 进 行 
锁定 验证 ,以 保证 这 个 决定 是 可 徘 的 。 

上 面 所 描述 的 简单 性 和 完成 锁定 验证 的 时 间 充 裕 性 ,只 是 在 采用 闭环 扫描 时 才 有 
的 。 我 们 也 可 以 用 开 环 扫描 所 ,但 这 样 就 必须 非常 快速 地 检测 频率 的 符合 性 ,然后 快 
速 地 切断 扫 频 信号 ,再 把 环 路 闭合 起 来 。 从 原则 上 讲 , 扫 频 速率 不 再 受 环 路 的 斜坡 跟 
踪 极 限 的 约束 ,但 在 有 噪声 情况 下 对 频率 符合 性 的 可 靠 测 量 , 仍 然 要 求 对 扫描 速率 有 
一 个 限制 。 

扫 频 也 可 用 于 3 类 PLL. 由 于 3 类 PLL 有 比较 好 的 跟踪 频率 斜坡 的 能 力 , 所 以 预 
期 的 更 快速 的 扫 频 速率 是 可 行 的 。 遗 憾 的 是 ,3 类 PLL 所 增加 的 复杂 性 一 直 在 阻止 我 
们 找到 一 种 实现 扫 频 的 实用 方法 。 相 反 , 设 计 者 存在 一 种 害怕 的 心理 , 即 财 环 3 类 
PLL 的 捕获 也 许 是 不 稳定 的 ;所 以 常常 要 用 到 各 种 消除 不 稳定 的 方法 。 其 中 的 一 个 扫 
频 方法 是 采用 开 环 搜索 ,如 前 面 说 到 的 。 这 个 搜索 要 求 快 速 地 识别 零担 频 , 并 立即 闭 
合 环 路 ;这 是 些 带 有 技巧 性 的 操作 ,虽然 已 经 成 功 地 实现 了 。 
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男 一 个 方法 是 对 一 个 闭环 的 2 类 环 路 进行 搜索 ,然后 在 达到 锁定 后 再 搬入 一 个 环 
路 积分 器 。 这 个 搜索 的 速率 不 能 超过 2 类 环 路 所 允许 的 速率 。Tausworthe 和 
Crow 3 指出 ,三 阶 的 极点 应 当 是 过 阻尼 的 ,以 保证 在 环 路 切换 操作 时 仍 能 维持 锁 
定 。 关 于 3 类 环 路 必须 捕获 三 个 变量 (相位 .频率 和 频率 速率 ) 的 论点 , 尚 无 公开 的 认 
可 。 也 许 有 必要 对 频率 和 频率 速率 采用 二 维 搜索 。( 相 位 被 假设 是 自 捕 获 的 ,) 关 于 3 
类 PLL 的 频率 捕获 需要 进一步 的 探讨 。 


8.3.3 借助 鉴 频 器 的 频率 捕获 


如 果 输 入 信 噪 比 足 够 大 ,那么 鉴 频 器 可 以 用 于 通常 的 自动 频率 控制 环 路 ,以 把 
VCO 的 频率 带 到 接近 于 信和 号 频率 。 当 把 频率 误差 带 人 小 于 锁 人 极限 时 ,就 实现 了 
锁 相 。 

1. 整 频 器 与 线性 s 曲线 结合 

线性 分 析 可 以 用 于 其 s 曲线 近似 地 正比 于 频率 误差 的 鉴 频 器 。 合 成 的 相位 与 频率 
锁定 环 路 的 典型 框图 及 其 线性 化 的 环 路 方程 见 图 8-11。 当 非 锁 定时 ,相位 环 路 没有 什 
么 作用 ;VCO 几乎 全 部 被 频率 环 路 所 控制 。 锁 定 后 ,相位 环 路 占 主导 ,因为 它 的 DC 增 
益 要 大 得 多 (由 于 VCO 的 相位 积分 性 质 , 所 以 实际 上 是 无 穷 大 ) ,这 时 如 果 和 希望 的 话 ， 
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图 8-11 借助 鉴 频 器 的 频率 捕获 


如 果 说 2 类 传递 函数 是 PLL 的 一 个 恰当 选择 ,那么 1 类 传递 函数 是 对 于 频率 环 路 
的 恰当 选择 ;频率 环 路 中 的 环 路 滤波 器 将 是 一 个 简单 的 积分 器 ,没有 任何 相位 超前 的 
零点 。 两 个 环 路 可 以 共用 一 个 运 放 积 分 器 ,如 图 8-12 那样 。 当 出 现 相位 锁定 后 ,图 8- 
12 中 PLL 闭环 系统 的 传递 函数 为 
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3 十 SK。 a7 KK 
这 个 表达 式 与 用 来 定义 二 阶 2 类 PLL 传递 函数 的 式 (2-15) 的 形式 相同 。 式 (8-16) 中 
的 系数 Ki 是 线性 鉴 频 器 的 增益 ,以 伏 每 (弧度 /种 ) 为 单位 ,tt 二 RiCn = RC Al r= 
R;:C。 把 式 (8-16) 和 和 式 (2-15) 比 较 后 ,得 到 


H(s)= 


(8-17) 


很 明显 , 鉴 频 器 支 路 的 存在 并 不 影响 m，, 但 增加 了 5 和 五 的 值 。 原 则 上 ,对 2 类 PLL 
稳定 性 所 必需 的 环 路 滤波 器 的 零点 可 以 完全 上 略 去 ,所 有 的 阻尼 可 以 由 鉴 频 器 支 路 提 
供 。 可 以 把 鉴 频 器 永久 地 接 入 ,并 只 要 调整 检 相 右 和 鉴 频 器 之 间 的 相对 比例 ,就 可 得 
到 和 希望 的 阻尼 。 


图 8-12 一 个 2 类 PLL 的 借助 鉴 频 器 的 频率 捕获 


鉴 频 器 的 永久 接 人 也 许 不 会 提供 很 好 的 性 能 。 在 输入 信 品 比 很 差 时 ,扫描 操作 仍 
可 以 满意 地 进行 ,因为 PLL 是 一 个 相干 电路 ,可 以 恢复 埋 人 噪声 中 的 信和 号。 与 之 不 同 
的 是 , 鉴 频 器 是 一 个 非 相干 性 电路 , 它 不 能 区 分 信号 和 噪声 。 它 的 平均 输出 接近 于 信 
号 与 噪声 的 频率 平均 值 ,大 约 是 加 到 鉴 频 器 的 频谱 的 频率 重心 。 如 果 噪 声 占 主导 , 那 
么 鉴 频 器 的 输出 几乎 全 部 由 噪声 的 性 质 来 确定 ,而 信号 就 被 抑制 了 。 鉴 频 器 只 能 用 于 
这 样 的 情况 下 , 即 鉴 频 器 可 以 提供 关于 信号 频率 的 有 用 信息 ,这 一 般 被 理解 为 输入 信 
号 必须 超过 噪声 。 作 为 一 个 经 验 规 则 , 当 输 入 SNR 小 于 6 dB 至 10 dB 时 ,我 们 必须 保 
持 谨慎 ,而 如 果 输 入 SNR 小 于 0 dB 时 ,我 们 应 当 严 重 关注 ,甚至 考虑 放弃 鉴 频 器 。 

对 于 2 类 环 路 ,前 面 的 分 析 已 经 指出 , 拉 人 时 间 是 与 初始 频率 差 的 平方 成 正比 的 ， 
而 且 扫 频 搜索 时 间 正 比 于 搜索 范围 。 如 果 使 用 线性 鉴 频 器 ,我 们 就 可 以 证 明 频 率 捕 获 
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时 间 是 与 初始 频率 误差 的 对 数 成 正比 的 。 在 可 以 使 用 的 情况 下 , 鉴 频 器 确实 是 频率 捕 
获 的 快速 办 法 。 

2. 非 线性 鉴 频 器 

上 面 借助 鉴 频 器 捕获 的 分 析 适 用 于 线性 鉴 频 器 。 采 用 非 线 性 鉴 频 器 的 几 个 技术 
也 是 值得 关注 的 。 非 线性 鉴 频 器 的 平均 输出 是 频率 误差 的 一 个 极为 非 线性 的 晒 数 。 
一 个 重要 的 例子 是 第 10 章 中 那个 非常 通用 的 相 频 检测 器 (PFD)。 当 PLL 非 锁定 时 ， 
PFD 输出 一 个 在 许多 周期 内 平均 的 ,大 约 为 Ka/2 的 DC 输出 。( 这 个 DC 电压 出 现在 
频率 误差 与 信号 频率 相 比 为 很 小 时 。 当 频率 误差 增加 时 ,该 电压 向 Ky 值 增 长 .) 第 10 
BA PFD 的 详细 叙述 。 

实际 上 ,PFD 的 DC 输出 给 环 路 滤波 器 的 积分 器 加 了 一 个 恒定 的 摆动 电流 ,所 以 
VCO 才 可 扫描 以 搜索 正确 的 频率 。 分 析 表 明 ,PFD 的 这 个 Ka/2 的 DC 输出 产生 了 一 
个 rz rad/s’ 的 扫 频 速率 ,为 正 荡 形 PD 的 PLL 可 以 允许 的 扫 频 速率 的 2r 倍 。 达 到 这 
样 一 个 大 速率 有 两 个 原因 :(1)PFD 的 ; 曲线 是 在 4r 范围 内 线性 的 ,而 正弦 形 只 有 27; 
(2) 当 频率 误差 减少 到 锁 和 人 范围 以 内 时 ,PFD 把 它 自 己 从 非 线性 检 频 器 平滑 地 转变 为 
线性 检 相 器 。 

另 一 个 特点 提高 了 PFD( 或 其 他 任何 能 指出 频率 误差 正确 方向 的 电路 ) 的 频率 捕 
获 速 度 。 通 常 的 扫描 是 盲目 扫 瞄 的 ;出 发 方向 的 对 与 错 ,几率 各 半 。 与 此 不 同 的 是 ， 
PFD 总 是 指出 了 正确 的 方向 ,使 扫描 走 最 短路 径 。 

至 于 更 快 的 捕获 ,可 以 考虑 这 样 一 个 系统 ,系统 中 的 VCO 可 以 切换 到 离散 的 、 标 
称 为 等 间距 的 频率 点 上 。 对 这 些 离散 频率 点 作 二 分 法 查寻 (每 一 步 查 出 一 半 的 频率 )， 
并 依靠 检 频 器 的 方向 指示 ,将 以 切换 频率 点 数 的 对 数 的 时 间 内 达到 频率 捕获 ,与 此 相 
比 , 连 续 扫 描 的 时 间 是 与 频率 范围 成 正比 的 。 关 于 二 分 法 查找 ,可 参阅 [8. 18]. 

3. 开 环 频率 捕获 | 

如 果 所 要 求 的 频率 是 已 知 的 (比如 在 频率 合成 器 中 ) 以 及 被 切换 的 频率 点 是 被 校 
正 得 很 好 的 ,那么 VCO 可 以 切换 到 已 知 频率 的 能 力 可 以 用 来 实现 更 快 的 捕获 。 就 只 
要 把 VCO 切换 到 希望 的 频率 上 就 完成 了 任务 ,不 需要 任何 搜索 ,也 不 需要 鉴 频 器 的 帮 
助 。 但 所 要 求 的 频率 一 般 是 未 知 的 (频率 合成 器 除外 ) ,而且 在 模拟 VCO 的 情况 下 ,对 
切换 频率 作 精 确 稳 定 的 校准 是 极其 困难 的 。 所 以 ,扫描 搜索 的 方法 还 是 有 用 的 , 因为 
这 种 方法 不 需要 知道 所 需 的 频率 值 和 所 要 切换 的 频率 值 。 数 字 化 的 数控 振 葛 器 提供 
了 切换 频率 的 极 好 方法 ,但 在 许多 应 用 中 仍 不 能 代替 模拟 VCO, 

用 VCO 实现 可 切换 频率 的 一 种 方法 是 ,把 数 模 转换 器 (DAC) 的 输出 用 作 频 率 控 
制 电 压 。 这 个 切换 电压 是 和 亚 加 到 环 路 滤波 器 的 控制 电压 上 的 。 但 DAC 可 以 产生 很 大 
的 噪声 ,可 以 引起 VCO 过 大 的 相位 噪声 。 另 一 个 方法 是 在 参考 文献 L8. 19] 中 提出 的 ， 
对 环 路 滤波 器 积分 器 的 供给 电荷 作 精 确 快速 的 调控 。 因 为 积分 器 的 输出 控制 了 VCO 
的 频率 ,所 以 这 是 一 个 快速 改变 VCO 频率 .同时 又 不 会 产生 DAC 噪声 污染 的 方法 。 
这 个 方法 仍然 需要 VCO 的 极 好 的 校准 特性 。 
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万 一 个 方法 有 时 用 于 基本 上 为 数字 电路 的 系统 中 , 这 就 是 用 快速 情 里 叶 变 换 
(FFT) 计 算出 未 知 频率 区 的 频谱 ,然后 把 计算 出 的 功率 谱 的 峰值 频率 选择 为 所 查找 的 
信和 号 频率 的 最 佳 估 算 。 由 此 ,把 PLL 的 VCO 设 定 到 这 个 频率 值 上 。 在 可 以 使 用 这 个 
方法 的 地 方 , 它 的 优点 是 在 未 知 带宽 上 可 以 很 好 地 工作 于 信 噪 比 很 小 的 时 候 , 这样 的 
优点 除 此 之 外 是 只 有 盲目 扫描 才 有 的 。VCO 的 频率 必须 可 以 设 定 足够 的 精度 ,以 使 这 
个 方 法 发 挥 出 全 部 的 能 力 。 

这 种 切换 到 已 知 频率 的 方法 ,是 一 种 不 用 鉴 频 器 和 反馈 的 开 环 方法 。 开 环 方法 一 
般 比 闭环 方法 快 ,但 一 般 必 须 校准 得 很 好 ,因为 它们 没有 通过 反馈 进行 偏差 校准 的 
能 力 。 


8.3.4 See 


鉴 频 器 的 常用 电路 ,比如 在 无 线 电 工程 教科 书 中 找到 的 那 种 ,是 可 以 使 用 的 ,但 还 
有 更 好 的 电路 。 这 里 的 捕获 鉴 频 器 要 做 的 ,不 是 测量 出 绝对 频率 , 而 是 提供 一 个 输入 
信号 与 VCO 之 间 频 率 差 的 指示 ;这 就 需要 一 个 差 频 鉴 频 器 。Richman* 描述 了 一 个 
这 样 的 差 频 鉴 频 夫 , 把 它 叫 做 自动 调 相 器 (quadricorrelator) 。 它 的 框图 和 有 关 的 公式 
见 图 8-13。 输 入 的 融通 信号 被 两 个 由 振荡 器 驱动 的 乘法 器 ( 混 频 器 、 检 相 器 ) 转 变 为 两 
个 正 交 的 基带 分 量 。 基 带 低 通 滤波 器 设 定 了 电路 将 要 工作 的 差 频 范围 。(Richman 在 
基带 滤波 器 中 还 包括 了 高 通 环节 ,以 便 在 差 频 非常 小 而 PLL 可 以 要 回 控制 权时 ,使 自 
动 调 相 器 自动 断 开 .) 


sinai 


[l+cos 2(a@;—-w,)f] 


图 8-13 上 有 目 动 调 相 天 


其 中 一 个 经 过 滤波 的 基 囊 信道 被 微分 ,然后 与 男 一 个 信道 相 乘 。 乘积 包含 了 一 个 
正比 于 信和 号 与 振 葛 器 之 间 差 频 的 DC 分 量 , 而 且 包含 了 正确 的 符号 。 这 就 提供 了 一 个 
极 好 的 差 频 指示 。( 在 两 倍 差 频 处 还 存在 幅度 相等 的 正 强 纹 波 分 量 。 如 果 把 自动 调 相 
器 用 于 FM 解 调 器 中 ,这 个 纹 波 将 是 特别 烦人 的 ,但 当 差 频 变 为 零 时 , 锁 相 环 即 锁定 ， 
所 以 当 把 目 动 博 相 髓 用 于 辅助 频率 捕获 时 , 纹 波 会 最 后 销 失 。) 
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170 BSH Maan 
关于 目 动 调 相 锋 的 其 他 信息 和 类 似 于 自动 调 相 器 的 一 些 结构 可 以 在 参考 文献 
[8. 20 一 8. 24] 中 找到 。 关 于 其 他 的 鉴 频 器 技术 :; Natali* 当 提出 了 一 种 使 用 FFT 算法 
的 AFC 反馈 环 路 ; Alberty 和 Hespelt* 习 发 现 了 一 种 用 于 数据 调制 信号 的 鉴 频 器 , 它 
可 以 消除 内 部 噪声 ,而 内 部 噪声 是 常用 的 自动 调 相 器 的 一 个 严重 问题 。 

Messerschmitt 2 首先 提出 了 旋转 鉴 频 器 的 概念 。 试 设想 有 一 个 以 输 人 信和 号 与 
VCO 反馈 信和 号 的 频率 之 差 为 角速度 而 旋转 的 矢量 。 把 锁定 时 的 矢量 角度 定义 为 零度 ， 
把 四 个 象限 从 零度 开始 以 反 时 针 沿 圆周 标记 为 1 ,五 和 刘 。 矢 量 从 第 于 象限 走 入 
第 五 象限 表示 信号 频率 大 于 VCO 频率 ,而 从 第 了 象限 走 人 第 卫 象 限 则 表示 信号 频率 
小 于 VCO 频率 。 每 一 秘 钟 内 这 种 象限 走 人 的 次 数 是 善 频 大 小 的 指示 。 线 性 鉴 频 化 可 
以 用 这 样 的 电路 来 构建 :41) 可 以 检测 正 亚 象限 走 人 的 出 现 及 其 方 癌 ;(20) 当 每 次 发 生 这 样 
的 走 人 时 ,都 有 一 个 准确 计量 的 .正确 极 性 的 电荷 被 输 给 PLL 环 路 滤波 器 的 积分 器 。 

被 VCO 正 交 驱动 的 两 个 检 相 器 的 输出 提供 了 足够 的 信息 ,以 鉴别 在 任何 时 刻 的 
相位 差 所 在 的 象限 。 其 中 的 一 个 .PD 的 输出 是 相位 差 的 正 弱 值 , 另 一 个 PD 的 输出 是 
余弦 值 。 只 要 检查 两 个 PD 输出 的 符号 就 足以 确定 所 在 的 象限 了 。 如 果 相 位 误差 在 第 
一 象限 ,那么 两 个 PD 同时 输出 正 值 ,如 果 正 弦 PD 输出 正 值 ,余弦 PD 输出 负 值 , 那 相 
位 就 在 第 二 象限 ,依次 类 推 。 对 第 工 象 限 走 人 第 三 象限 的 检测 或 反方 向 的 检测 ,要 依 
靠 对 前 一 个 象限 的 记忆 ,并 把 这 个 记忆 与 当前 的 测量 值 进行 比 较 。 检测 发 生 “ 走 人 ”的 
条 件 是 :余弦 PD 的 输出 在 相 邻 的 两 次 测量 中 是 负 值 ,而 正弦 PD 的 输出 在 相 邻 的 两 次 
测量 中 恋 了 号 。 走 人 的 方 问 由 每 次 走 人 发 生 时 正弦 PD 的 符号 来 指出 。 旋 转 检 相 化 的 
例子 可 以 在 参考 文献 L8. 27 一 8. 30」 中 找到 。 


8. 4 其 他 问题 


有 几 个 问题 ,比如 锁定 指示 器 .可 变 带 宽 法 和 环 路 记忆 法 等 ,是 多 少 与 捕获 问题 有 
关 的 ,但 还 不 能 另 成 独立 章节 。 我 们 把 这 些 问题 合并 在 这 一 他 里 。 


8.4.1 锁定 指示 器 


锁定 指示 的 常用 方法 是 正 交 检 相 器 ,也 称 辅 助 检 相 器 或 相干 振幅 检测 器 ,如 图 
8-14 所 示 。 正 交 检 相 器 把 接收 到 的 信号 作为 一 个 输入 ,把 VCO 的 90" 相 移 的 信号 作为 
另 一 个 输入 。 主 检 相 器 的 输出 电压 正比 于 sin 和., 正 交 检 相 器 输出 正比 于 cos 0.. 9 
定 状态 时 0. 很 小 ,所 以 cos &s:1。 当 环 路 未 锁定 时 ,两 个 检 相 器 的 输出 均 为 频率 等 于 
差 频 的 拍 音 , 所 以 DC 输出 几乎 是 零 。 因 此 ,经 滤波 后 的 正 交 检 相 器 输出 提供 了 一 个 有 
用 的 锁定 指示 。 这 个 输出 电压 的 幅度 与 无 噪声 的 稳定 输入 下 得 到 的 输出 幅度 的 比较 ， 
就 提供 了 关于 锁定 品质 的 指示 。 当 这 样 使 用 时 ,经 平滑 后 的 电压 有 时 叫做 相关 输出 。 
也 可 以 使 用 这 同一 个 电压 作为 相干 AGC 的 控制 电压 源 。 关 于 AGC 的 题目 ,在 Meyr 
和 Ascheid 所 著 的 参考 文献 [8. 6 4.7. 2 节 ] 中 讲 得 很 详细 。 
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8-14 使 用 正 变 检 相 人 名 的 锁定 检测 


输出 平滑 滤波 器 是 实际 锁定 指示 器 的 关键 部 分 。 如 果 没 有 平滑 ,指示 器 会 因 哗 声 
而 闪烁 ,发 出 错误 的 锁定 和 失 锁 指示 。 如 果 平 滑 过 多 ,锁定 和 失 锁 的 指示 因 延 迟 太 长 
而 不 能 出 现在 正确 的 时 刻 。 需 要 一 个 折 中 的 平滑 滤波 。Tausworthe™* 引 对 这 个 间 题 做 
过 一 个 详细 的 分 析 , 并 得 出 了 一 些 设计 曲线 ，。 

关于 锁定 检测 的 男 一 个 完全 不 同 的 原理 (在 10. 3. 8 节 中 解释 ) 一 般 是 与 相 频 检测 
器 一 起 使 用 的 。 


8.4.2 宽 审 法 


捕获 的 速度 ,比如 拉 人 、 扫 频 或 借助 鉴 频 器 的 捕获 ,都 可 以 用 加 宽 环 路 的 带宽 来 改 
善 。 环 路 可 以 构建 成 具有 很 大 的 带宽 以 快速 捕获 ,也 可 以 做 成 特别 罕 的 带宽 ,以 在 品 
声 下 有 良好 的 跟踪 特性 。 这 里 可 以 清楚 地 看 出 ,只 有 在 环 路 的 信 噪 比 足够 大 和 环 路 在 
宽带 时 仍 可 以 稳定 工作 的 前 提 下 ,增加 带宽 才能 成 功 。 如 果 带 宽 的 改变 使 环 路 接近 了 噪 
声 闭 值 或 接近 不 稳定 状态 ,那么 捕获 基本 上 不 能 实现 。 

带宽 是 通过 改变 环 路 增益 而 改变 的 。 其 方法 可 以 是 在 电路 中 切换 不 同 阻 值 的 电 
阻 , 如 图 2-2 那样 ,也 可 以 通过 改变 电荷 泵 PLL 中 的 泵 电流 (第 12 章 ), 或 者 对 加 到 系 
法 类 检 相 器 的 输入 信号 的 振幅 进行 控制 (第 10 章 ) 等 方法 。 一 定 不 要 使 用 切换 电容 的 
方法 ,以 免 打 扰 环 路 滤波 器 中 的 积分 器 ;对 积分 器 的 任何 打扰 都 将 破坏 对 频率 的 记忆 ， 
因而 很 可 能 引起 失 锁 。 

带宽 切换 的 控制 信号 可 以 是 正 交 检 相 器 输出 的 锁定 指示 电压 。 当 环 路 失 锁 时 , 指 
示 电 压 的 消失 使 环 路 切换 到 宽带 的 位 置 。 当 环 路 锁定 时 ,就 出 现 指示 电压 ,切换 到 罕 
带 的 位 置 。 自 适应 的 带宽 切换 已 经 研究 许多 年 了 ,但 几乎 从 来 没有 带 来 原先 预期 那样 
的 好 处 。 因 而 ,很 少 有 实用 的 PLL 采用 带宽 切换 的 方法 来 帮助 捕获 。 

如 果 相 干 AGC 被 采用 ,那么 在 不 用 切换 的 情况 下 就 可 以 得 到 自 适应 带宽 的 同样 
效果 。 在 未 锁定 状态 下 ,不 存在 相干 AGC 电压 , 检 相 器 上 的 信号 非常 大 。 当 环 路 锁定 
时 ,就 出 现 AGC 电压 ,因而 减少 了 所 加 的 信号 电压 。 因 为 乘法 类 检 相 器 存在 增益 ,所 
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里 不 需要 任何 带宽 的 切换 。 


8.4.3 环 路 记忆 法 


在 没有 扰动 的 情况 下 , 当 输 入 信号 意外 消失 时 ,由 于 环 路 滤波 器 的 积分 器 上 存储 
的 电荷 ,2 类 PLL 的 VCO 趋 于 维持 在 锁定 频率 的 附近 。 当 信和 号 恢复 后 ,依靠 锁 人 或 拉 
人 的 重新 捕获 过 程 应 当 是 非常 快 的 。 这 样 的 环 路 的 积分 器 内 有 频率 的 记忆 。 当 信和 号 
消失 后 , 环 路 即 断 开 ,积分 器 按照 开 环 时 间 常 数 和 可 能 存在 的 任何 DC 失调 所 确定 的 速 
率 作 缓慢 的 漂移 。 而 且 , 送 到 积分 器 输入 端的 零 均值 噪声 被 转换 成 输出 端 上 的 随机 游 
动 , 所 以 ,即使 是 完美 的 积分 器 也 是 易 失 性 的 ,即使 在 没有 DC 失调 的 时 候 也 如 此 。 当 
检测 到 失 锁 时 ,如 果 可 以 把 积分 器 的 输入 与 扰动 源 断 开 , 那 就 可 以 增加 记忆 的 持久 性 。 

一 阶 环 路 有 一 个 易 失 性 的 相位 记忆 。 当 信和 号 意外 消失 时 , VCO 的 相位 立即 开始 从 
它 的 锁定 状态 漂移 ,其 漂移 的 右 率 等 于 信号 与 VCO 自由 振荡 之 间 的 频率 差 。 换 句 话 说 ， 
当 信 号 消失 后 ,VCO 立即 回复 到 它 的 自由 振 葛 频率 。 因 为 2 类 PLL 具有 记忆 ,所 以 环 路 
维持 它 的 相位 信息 要 比 一 阶 PLL 好 得 多 。3 类 PLL 除了 有 频率 和 相位 的 记忆 外 ,还 有 
频率 速率 的 记忆 。 这 第 三 个 记忆 在 输入 信号 训 落 期 间 发 生 频 率 变化 时 是 有 用 的 。 
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第 9 章 ik A M 


可 控 频 率 振荡 右 是 锁 相 环 的 基本 单元 。 本 章 对 各 种 振荡 器 做 一 概要 说 明 , 并 侧重 
于 相位 噪声 的 问题 。 


9.1 要 求 的 性 质 


对 振荡 器 有 许多 要 求 , 这 些 要 求 一 般 都 是 互相 制约 的 ,所 以 总 是 需要 权衡 和 折 中 ， 
主要 的 要 求 有 : l 

口 低 相 位 噪声 ; 

口 频 率 精 确 度 ; 

口 宽 调 谐 范围 ; 

O 调谐 线性 度 ; 

口 宽带 ( 即 高 速 ) 调 制 能 力 ; 

口 低 功 耗 ; 

口 小 尺寸 ; 

口 可 以 集成 到 必 片 上 。 

我 们 万 万 不 可 以 牺牲 相位 噪声 的 性 能 来 换取 任何 其 他 特性 。 


9.2 振荡 器 的 种 类 


有 两 种 模拟 振荡 人 般 对 PLL 很 重要 sR AE a Te hak BY ik A ar A SE KETO 
HIRD. Win Wi a Bis HR aah Pe aR SAW) att. BOR RIC Ba ie It 
电 圆 桶 (DRO: 介 质 谐振 振 葛 器 ) .传输线 .电感 电容 (LC) 谐 振 回 路 .陶瓷 滤 波 器 .机 电 滤 
波 器 和 YIG( 包 铁 拓 裤 石 ) 球 体 。 在 写 这 本 书 的 时 候 , 环 形 振荡 大 是 最 重要 的 弛 张 振 落 
器 : 它 已 基本 上 代 蔡 了 早先 的 多 谐振 菏 器 。 

2004 年 ,研发 人 员 努 力 把 所 有 的 PLL 单元 集成 到 一 片 包 含有 所 有 其 他 模拟 和 数 子 
电路 的 系统 级 芯片 上 。 环 型 振荡 器 是 使 用 得 最 普遍 的 ,一 个 原因 是 这 种 振荡 器 很 容易 
采用 数字 电路 的 IC 工艺 集成 到 芯片 上 。 集 成 电路 普遍 采用 的 另 一 个 电路 是 推 换 式 LC 
振 落 器 。 这 种 电路 的 相位 哄 声 要 比 环 形 振 葛 器 好 ,并 且 固 有 地 有 比较 窜 的 调谐 范围 。 
大 量 的 关于 集成 环 振 和 LC 振荡 器 的 文章 被 收集 在 Razavi 的 文集 中 ,其 中 有 的 
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文章 讨论 了 片上 电感 的 设计 难题 。 


9.3 振荡 器 的 相位 噪声 :简化 方法 


在 人 们 认识 到 相位 噪声 的 重要 性 之 前 的 许多 年 ,就 已 经 有 了 振荡 器 。 在 大 量 介 绍 
振 葛 器 电路 的 文章 和 书籍 中 都 设 有 提 到 相位 噪声 。 随 着 相位 噪声 不 利 影响 的 逐 淘 显 
现 , 人 们 开始 对 噪声 的 组 成 投入 大 量 的 研究 。Kroupa 的 文集 中 包含 了 早期 相位 噪声 
工作 的 部 分 结果 和 许多 参考 文献 目录 ,其 中 有 些 文章 还 非常 值得 今天 PLL 设计 者 
阅读 。 

相位 噪声 可 以 有 时 域 { 用 Allan 方差 上 4) 和 频 域 的 表示 公式 。 在 PLL 的 设计 和 应 
用 方面 ,使 用 频 域 公式 比较 好 。 在 本 书 中 ,相位 噪声 是 用 频 域 的 单 边 基 带 谱 密度 
W, (万 来 表示 的 , 它 的 单位 为 rad/s( 见 第 7 章 中 的 定义 ) 。 


9.3.1 Leeson 模型 


1966 年 ,Leeson'* 引 发 表 了 一 篇 被 一 直 视 为 里 程 碑 式 的 著名 文章 。 他 提出 了 一 个 
简单 的 振荡 器 模型 , 它 由 一 个 放大 器 一 个 谐振 器 和 两 个 噪声 源 接 成 一 个 正 反馈 回路 
而 组 成 。 他 分 析 后 得 出 相位 噪声 谱 形 。 定 性 地 说 ,该 谱 形 非 常 接近 于 所 有 实际 使 用 中 
的 振荡 器 的 实际 测 得 的 相位 虽 声 谱 形 。 图 9-1 示 出 了 这 个 模型 的 略微 特殊 一 点 的 结 
构 。 放 大 器 假设 是 线性 的 。 其 中 一 个 噪声 源 假设 是 白 的 ,加 性 的 ; 它 表 示 为 图 9-1 中 
放大 器 输入 端 上 的 等 效 噪声 。 另 一 个 噪声 源 被 假设 为 具有 闪烁 (1/ 亡 谱 形 , 并 产生 对 
信号 的 相位 调制 。 


WER C) 
相位 调制 


图 9-1 Leeson 模型 的 振 葛 器 框图 
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1. 推理 

Leeson 使 用 了 Barkhausen HJR M Ar AEO s Se ie er A A R 
声 谱 。 根 据 这 个 判 据 , 在 一 个 稳定 振荡 的 反馈 电路 中 的 相 移 必须 为 2r 的 整数 倍 。 加 
性 噪声 可 以 分 解 成 振幅 分 量 和 相位 分 量 。 相 位 分 量 的 噪声 会 使 环 路 中 的 相位 在 稳定 
状态 附近 变动 ,所 以 振 葛 器 就 使 它 的 频率 做 些 偏离 ,以 使 环 路 的 相位 恢复 到 原来 的 2r 
的 整数 倍 。 相 位 校正 是 通过 谐振 器 的 相 频 特 性 实现 的 ;频率 的 偏离 是 为 了 得 到 所 需 的 
相位 变化 。 对 于 由 闪烁 噪声 所 引起 的 相位 噪声 调制 ,也 可 以 用 这 个 相同 的 推理 来 解 
释 。 根 据 这 样 的 解释 , 振 葛 器 的 频率 是 跟随 放大 器 噪声 中 的 相位 分 量 的 波动 而 波动 
的 。 振 功 器 的 频率 噪声 谱 岁 .。( 万 的 形状 与 噪声 源 的 谱 形 相 同 , 所 以 振荡 器 的 相位 噪声 
谱 的 形式 为 WC 有 ==W,, (有 /4 f OL 7. 2.5 节 )。 

上 面 的 论点 仅 适用 于 调制 频率 f 明显 小 于 谐振 器 的 半 和 市 宽 了,/2Q 的 情况 EP f, 
为 振荡 器 的 频率 。 明 显 超出 这 个 带宽 的 噪声 频率 将 被 谐振 器 大 大 衰减 ,所 以 不 会 在 回 
路 内 传播 。 因 此 ,在 这 些 频率 上 的 相位 噪声 谱 与 噪声 源 的 谱 形 相同 : 即 白 噪声 与 可 能 
存在 的 17 了 噪声 的 组 合 。 作 为 进一步 的 分 析 , 放 大 器 输出 端 上 的 相位 $, 将 不 同 于 谐振 
器 输出 端 上 的 相位 点 ;谐振 器 充当 了 放大 器 相位 噪声 的 滤波 器 。 

2. 结论 

在 考虑 了 所 有 这 些 情况 之 后 ,我 们 得 到 了 图 9-1 中 振荡 器 结构 的 相位 噪声 谱 的 两 
个 近似 公式 : 


wW n=l 1+ (she) JQ+4) 


wi N= (z) (1+4) 


其 中 W, WAM RREY E, Ps 为 振 葛 器 的 功率 ,Q 为 有 负载 时 的 谐振 器 品质 因 
Oh 为 一 个 与 办 烁 噪声 有 关 的 转角 频率 。Sauvage "做 过 传递 函数 的 分 析 , 得 到 与 
式 (9-1) 相 同 的 形式 ,但 他 没有 使 用 Baukhausen FIG . 
3. WH 
从 式 (9-1) 可 以 推导 出 谱 的 几 个 特点 。 
OWD RRA I/P AIF 的 频率 区 ,因为 图 9-1 中 的 理想 化 谐振 器 在 它 的 输 
出 中 是 不 存在 1/ 上 或 白 噪 声 谱 的 。 在 1/F 与 1/P 频率 区 之 间 的 转角 频率 
Ef. 
口 Ww( 放 总 有 一 个 1/f 频率 区 。 
OW, DA—AM F 延伸 到 大/2Q 的 17/ 户 频率 区 ,但 仅 当 AL .1/2Q 的 时 候 成 
ae 
OW, (PA—tTHM f./2Q 延伸 到 f 的 1/ 频率 区 ,但 仅 当 > f./2Q 的 时 候 
成 立 。 
口琴 ,。( 亡 有 一 个 白 品 声 频 率 区 , 它 的 起 始 频率 为 f= 二 f,/2Q 和 ff 二 中 较 高 的 那 
个 频率 。 


(9-1) 
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9.3.2 振荡 器 的 设计 原则 


Leeson 模型 和 式 (9-1) 给 出 了 关于 低 相 位 噪声 振 葛 器 的 几 个 设计 原则 : 
口 白 噪声 谱 密 度 W, 应 当 小 ; 
口 振 葛 器 的 功率 Ps 应 当 大 ; 
口 谐振 器 的 Q@ 值 应 当 大 ; 
口 内 烁 转角 频率 Of, 应 当 小 ; 
口 如 果 高 频 区 的 相位 曲 声 很 重要 ,那么 振荡 器 的 输出 应 当 从 谐振 器 的 输出 端 引 出 ， 
而 不 可 从 放大 器 的 输出 问 引 出 ,以 发 挥 谐 振 器 的 滤波 优点 。 然 而 也 应 当知 道 , 振 
荡 器 后 面 的 电路 (比如 ,缓冲 放大 器 , 倍 频 器 ,分 频 器 和 相位 只 声 分 析 似 ) 往 往 会 
加 上 足以 改变 振荡 器 特性 的 1/ 了 咯 声 或 白 噪 声 。 
选用 图 9-1 中 的 结构 来 进行 讨论 ,是 因为 它 的 谐振 羡 的 相位 噪声 输出 是 以 
一 20 dB/ 十 倍 频 的 渐 近 线 滚 降 的 ,而 不 是 像 放 大 器 的 输出 那样 水 平 的 。 如 果 谐 振 器 的 
衰减 在 较 高 频率 区 成 水 平 线 , 那 么 隶 ,:( 亡 也 将 成 水 平 线 而 损害 了 相位 噪声 的 性 能 呈 5 。 
石英 晶体 是 具有 水 平 渐 近 线 响应 的 谐振 器 ”的 一 个 例子 。 石 英 晶 体 的 等 效 电路 
由 一 个 RLC 串联 电路 与 一 个 并 联 电 容 C, 组 成 。 许 多 晶体 振荡 器 电路 是 工作 在 串联 谐 
振 或 近乎 串联 谐振 状态 的 ,但 并 联 电容 却 提 供 了 一 个 劳 路 ,而 这 个 劳 路 作用 对 远离 振 
葛 频 率 区 的 品 声 产生 了 一 个 训 减 ,并 由 此 确定 出 了 在 这 些 频率 上 的 噪声 底线 (floor) 。 
其 结果 是 ,典型 的 晶体 振荡 器 的 相位 品 声 谱 是 从 相对 非常 小 的 频 偏 f 处 开始 的 一 条 白 
噪声 底线 。 这 个 特性 使 我 们 想起 使 用 半 桥 的 优点 ,其 中 的 晶体 为 一 条 支 路 ,电容 量 等 
于 C, 的 电容 为 另 一 条 文 路 ,以 此 来 抵消 晶体 中 并 联 电容 的 劳 路 作用 ,从 而 改善 较 高 频 
率 处 的 相位 噪声 谱 。 无 线 电 工程 师 把 这 个 技术 叫做 “中 和 ”, 这 曾经 在 一 段 时 间 内 是 广 
泛 使 用 的 方法 。 
振 I 茵 器 的 1/ fi 相位 咯 声 是 可 以 用 宽带 PLL 的 跟踪 来 消除 的 ,所 以 并 没有 引起 很 
多 关注 。 但 如 果 PLL 必须 是 窄带 的 ,那么 E 的 相位 噪声 可 能 占 主 导 地 位 :这样 ,我 
们 就 必须 尽 可 能 地 降低 闪烁 调制 ( 即 , 尽 可 能 降低 六 转角 频率 )。Halford、 Wainwright 
和 Barnes* 所 有 一 个 简短 的 注释 是 这 样 说 的 ,放大 器 和 倍 频 器 中 的 本 地 RF 反馈 (比如 ， 
在 放大 器 的 发 射 极 或 源 极 电路 中 使 用 未 旁 路 的 电阻 ) 可 以 极 大 改善 内 烁 相位 调制 。 我 
不 知道 这 个 技术 是 知已 被 用 于 振 莫 器。 图 9-1 表示 了 出 现在 放大 器 中 的 闪烁 噪声 。 
但 Walls 和 Wainwrighte 习 发 现 闪烁 噪声 也 会 出 现在 石英 晶体 中 。 高 Q@ 唱 体 的 闪烁 品 
声 会 比 低 Q@ 晶体 的 低 。 


9.3.3 相位 噪声 谱 举例 


9-2 画 出 了 几 个 对 于 不 同 结构 振 葛 器 中 测 得 的 或 规定 的 相位 噪声 谱 。 可 以 看 
到 , 纵 坐 标 不 是 三 ,( 万 ;比如 ,把 一 个 工作 在 1 MHz 的 环形 振荡 器 的 相位 噪声 与 一 个 
工作 在 20 GHz 的 DRO 的 相位 噪声 直接 比较 是 不 公平 的 。 正 确 的 做 法 是 ,把 频谱 对 于 
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图 9-2 一些 重要 的 振 殴 髓 的 相位 品 声 谱 , 并 以 同一 振 萝 频率 作 了 归 一 化 


为 什么 要 用 频率 归 一 化 的 措施 呢 ?” 因 为 工作 在 某 个 特定 频带 上 的 振荡 器 的 信号 
是 可 以 经 过 倍 频 、 分 频 或 合成 而 输出 任意 要 求 频带 内 的 信号 。 如 果 倍 频 器 、 分 频 器 或 
合成 器 假设 为 无 相位 噪声 的 ( 太 好 了 ,但 仅 是 进一步 计算 的 开始 ) ,那么 不 同 振荡 器 的 
性 能 可 以 在 一 个 希望 的 频率 上 进行 比较 ,而 不 是 在 完全 不 同 的 各 个 频率 上 比较 。 振 荡 
频率 的 归 一 化 把 所 有 振 葛 此 的 相位 曲 声 谱 化 简 到 一 个 相同 的 基础 上 。 

图 9-2 表示 了 结构 各 蜡 的 振 葛 咒 具有 相似 形状 的 相位 噪声 谱 , 而 且 这 些 形状 与 
Leeson 模型 预测 的 非常 接近 。 环 形 振 水 器 呈现 出 最 善 的 相位 噪声 ,LC tei as oe I 
很 大 一 片 中 间 区 域 , 介 质 谐振 振 划 器 (DRO) 还 算 比 较 好 ,石英 晶体 振 葛 器 远 远 好 于 所 
有 其 他 振 菏 器 ,尤其 是 在 频率 侦 差 很 小 的 时 候 。 这 些 结果 是 可 以 在 各 种 谐振 船 的 相对 
@Q 值 的 基础 上 预测 的 。 这 些 曲线 显示 了 锁 相 频率 合成 器 的 基本 情况 ,第 15 章 中 将 讨论 
锁 相 频率 合成 器 的 问题 。 晶 体 振 功 器 基准 源 在 频 偏 很 小 时 具有 最 好 的 相位 噪声 ,但 高 
频 振荡 器 通常 在 较 大 频 偏 时 有 较 好 的 噪声 特性 。 频 率 合成 侨 PLL 的 带宽 被 选取 成 使 
晶体 工作 在 小 频 偏 的 区 域内 ,而 可 控 振荡 器 所 使 用 的 性 能 主要 在 频 偏 更 大 的 频率 
区 内 。 

图 9-2 中 的 两 个 模块 式 的 LC 振荡 器 (标记 为 LC/D1 和 LC/D2) 是 用 分 离 元 件 制 
造 的 。 这 两 个 振荡 器 使 用 了 相同 的 封装 外 壳 , 工 作 在 相同 的 频率 范围 ,而 且 可 以 推测 
电感 的 体积 也 大 致 相同 (意思 是 相同 的 Q 因 子 )。 然 而 ,它们 的 相位 噪声 谱 密 度 相 差 大 
约 20 dB。 具 有 和 较 小 品 声 密度 的 那个 振荡 则 (LC/D2) 有 一 个 小 得 多 的 调谐 范围 ,这 束 
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应 证 了 本 章 开 始 时 的 那 句 话 ; 大 的 调谐 范围 和 低 的 相位 眠 声 是 互相 抵 芽 的 。 

图 9-2 中 的 模块 式 LC 振 葛 器 具有 比 IC LC 振 葛 器 较 好 的 相位 噪声 。 这 个 优点 来 
自分 离 电 感 的 Q 值 大 于 一 般 的 IC 电感 ,以 及 模块 式 振 葛 器 有 比较 大 的 功率 输出 。 采 
用 更 大 的 、 更 高 Q@ 值 的 谐振 更 和 更 大 功率 输出 的 LC( 或 空 腔 谐 振 右 和 传输 线 ) 振 萝 器 ， 
甚至 可 以 得 到 更 好 的 性 能 。 在 两 个 标 有 晶体 振 葛 器 的 曲线 中 , 标 为 X1 的 曲线 (虽然 采 
用 了 常规 的 设计 方法 ) 表 示 了 高 品质 商用 器 件 的 产品 目录 规范 ;而 X2 曲线 表示 了 对 一 
种 不 寻常 的 建议 设计 所 预测 的 噪声 性 能 。 这 种 设计 原则 也 许 非常 适用 于 需要 极 低 
相位 噪声 的 应 用 。 


9.3.4 Leeson 模型 的 不 足 


Leeson 模型 是 基于 使 用 谐振 器 的 振荡 器 。 图 9-2 还 画 出 了 一 些 环形 振荡 器 ,它们 
的 谱 形 是 根据 Leeson 模型 预测 的 ;但 环形 振荡 器 是 没有 谐振 器 的 ;所 以 这 个 模型 不 能 
用 作 环 振 的 分 析 。Leeson 模型 是 基于 线性 放大 器 的 ,并 认为 是 对 加 性 日 噪声 所 引起 的 
相位 噪声 谱 进 行 预测 的 结果 。 但 是 ,图 9-2 中 没有 一 个 振 葛 器 是 线性 的 ;所 以 这 个 简 
单 的 模型 不 通用 。 另 外 ,大 多 数据 菏 亏 的 工作 是 极其 非 线 性 的 ;线性 模型 很 少 能 适用 。 

Leeson 模型 证 实 了 闪烁 噪声 的 存在 ,并 正确 地 观察 到 了 低频 内 烁 噪声 可 以 通过 角 
调制 歼 应 而 影 响 高 频 振 萝 俩 的 频谱 。 但 实际 的 影响 过 程 和 调制 的 幅度 仍 是 未 解决 的 
问题 。 这 个 模型 是 不 完整 的 ;因为 它 不 能 用 来 预测 由 闪烁 噪声 引起 的 谱 分 量 。 更 确切 
地 说 ,闪烁 噪声 的 转角 频率 f 是 不 能 用 该 模型 来 预测 的 。 简 单 来 说 ,Leeson 模型 提供 
了 一 个 定性 思考 的 基础 和 一 些 改善 相位 噪声 的 经 验 规则 ,但 对 于 非常 临界 的 设计 是 不 
够 用 的 。 我 们 需要 更 多 的 方法 。 


9.4 振荡 器 的 分 类 


作为 对 更 深入 的 相位 噪声 解释 的 铺垫 ,本 节 将 讨论 振 菏 器 的 有 关 性 质 。PLL 中 使 
用 的 大 多 数 振荡 器 是 正 反 馈 网 络 , 至 少 包含 一 个 用 以 确定 频率 的 电路 (比如 谐振 串 ) 和 
一 个 维持 振荡 的 放大 器 。 稳 定 的 振荡 在 平衡 状态 下 是 满足 Baukhausen 判 据 的 , 即 反 馈 
环 上 路 的 有 效 增益 为 1 和 沿 着 环 路 一 周 的 相位 是 以 2r 为 模 的 0。 

为 保证 快速 可 千 地 起 振 ,通常 的 增益 总 是 大 于 最 小 值 的 :一 般 为 最 小 值 的 3 EOS 
信 。 因 而 ,振荡 器 必须 包含 一 个 这 样 的 机 构 ; 当 振荡 器 一 旦 达到 稳 态 平衡 时 ,就 把 环 踏 
有 效 增益 降低 到 1。 然 后 ,根据 振幅 控制 方法 的 不 同 , 放 大 器 会 进入 到 一 个 线性 的 或 非 
线性 的 工作 区 。 线 性 工作 的 实现 是 利用 一 个 元 件 来 检测 振 萝 器 的 振幅 ,然后 调整 环 路 
中 的 增益 ,使 振幅 保持 在 放大 器 线性 区 内 的 一 个 希望 的 幅度 上 。 增 益 的 调整 可 以 用 为 
外 的 单元 电路 实现 "下 ,或 者 更 常见 的 ,比如 ,通过 调整 偏 置 电流 来 调节 放大 器 自身 
AERO I, GER, RAB SSCL. 16 ] 和 [9. 14] 使 用 了 线性 恒定 放大 器 。 
其 他 文章 报道 的 都 是 非 线 性 振荡 器 的 振幅 控制 方法 。) 由 于 放大 器 的 线性 度 和 谐振 器 
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的 选择 性 ,在 理想 的 线性 振 萝 上 共 中 是 不 仔 在 (或 很 小 的 ) 谐 波 的 。A SR et AEB EAR 


器 的 驱动 方式 是 实现 线性 操作 的 最 常见 的 方法 。A 类 振 葛 器 在 PLL 中 是 不 常见 的 。 

振 葛 器 中 的 电 平 控制 环 路 在 传感器 和 被 控 单 元 之 间 有 一 个 滤波 器 (一 般 是 一 个 积 
分 器 ) 。 滤 波 器 是 与 振 萝 器 的 动态 包 络 啊 应 串联 的 。 如 果 谐 振 器 的 带宽 很 罕 , 那 么 包 
络 响 应 很 慢 。 我 们 还 必须 注意 保证 控制 环 路 的 稳定 操作 所 。 

非 线性 振 划 器 可 以 分 为 两 类 :依靠 限 幅 器 来 设 定 振荡 器 振幅 和 调整 放大 器 导电 角 来 
控制 振幅 。 也 可 能 还 有 其 他 的 类 型 。 确 定 某 个 非 线 性 振荡 器 的 类 型 不 总 是 容易 的 ;文献 
中 很 少 有 讨论 如 何 进行 分 类 的 。 限 幅 器 控制 的 振 葛 器 在 过 去 并 不 普遍 ;参考 文献 [9. 19] 
中 建议 使 用 背靠背 的 并 行 二 极 管 ,在 参考 文献 [9. 20] 中 提出 了 电压 比较 器 ( 硬 限 帆 器 )。 
限 幅 器 总 要 在 整个 振荡 周期 内 通过 电流 ( 即 ,总 要 向 谐振 器 提供 功率 ), 从 不 断 开 。 如 果 
限 幅 器 特性 是 对 称 的 ,那么 在 它 的 输出 中 只 会 有 奇 次 谐 流 。 最 近 受 到 普 过 使 用 的 推 挽 式 
LC IC 振荡 器 “可 以 看 成 属于 限 幅 器 类 型 的 ,环形 振荡 器 也 属于 这 个 类 型 。 

另 一 个 类 型 的 非 线 性 振 葛 器 往往 被 称 作 多 谐振 荡 器 ,或 ( 混 消 地 ) 称 为 自 限 幅 振 荡 
器 。 在 这 些 振 葛 器 中 ,放大 器 工作 在 C 类 ;放大 器 的 导电 时 间 远 小 于 半 个 周期 时 间 。 
开始 时 ,在 振幅 尚未 建立 起 来 之 前 ,放大 器 的 电流 是 连续 的 。 在 建立 振 划 的 瞬 态 过 程 
中 , 偏 压 会 逐渐 变化 以 减少 电流 和 有 效 增益 。 当 达到 平衡 时 ,振荡 已 经 建立 起 来 并 达 
到 很 大 的 振幅 ,但 偏 压 也 会 很 大 。 其 结果 是 ,放大 器 在 一 个 周期 的 大 部 分 时 间 内 是 关 
靳 的 ,电流 变 成 一 些 很 窗 的 脉冲 。 这 些 脉冲 只 在 一 个 周期 内 稍微 地 驱动 一 下 谐振 器 ; 
在 一 个 周期 中 的 大 部 分 时 间 内 ,放大 器 是 与 谐振 器 断 开 的 。 替 脉冲 串 有 很 局 的 谐 波 成 
分 ; 振 划 器 中 出 现 的 几乎 旦 正弦 波 的 电压 ,仅仅 是 因为 谐振 咽 的 罕 带 滤波 的 原因 。 大 
多 数 最 著名 的 振东 器 都 工作 在 非 线性 的 CC 类 ， 

SEK, BS SR AE TEM ARH SCRE: KD BA BDH 
相位 噪声 ,A 类 还 是 C 类 ? FIP ay i Ble 186.97) ay F A 类 ,尤其 是 桥 式 振荡 
器 MAP ABT ERAS MBB. CRRA RAW, AK a 
MIERE BY SS Le KS REA BR RT A OTB ER , 
在 电流 断 开 期 间 ,谐振 器 是 自由 运转 的 ,不 受 放 大 器 的 任何 噪声 的 扰动 。 

前 面 讨论 的 振 葛 器 都 是 使 用 反馈 环 路 的 。 对 于 其 中 的 许多 振 划 器, 这 些 讨 论 可 以 
改写 为 由 有 源 电路 产生 的 负电 阻 ( 或 负电 导 ) 与 谐振 器 互 连 而 成 。 在 平衡 状态 下 ,负电 
阻 完全 抵消 了 谐振 器 中 有 损耗 的 正 电 阻 , 因 而 形成 了 稳定 的 振 葛 。 推 挽 LC 振荡 器 可 
以 容易 地 用 负 阻 观点 来 分 析 。 有 些 振荡 器 ,比如 使 用 耿 氏 二 极 管 或 IMPATT 二 极 管 
作为 有 源 元 件 的 振荡 器 ,必然 是 没有 反馈 的 ;这 种 有 源 元 件 实际 上 也 确实 产生 了 一 个 
人 负电 阻 。 这 些 振荡 器 只 能 以 负 阻 电路 来 分 析 。 

所 有 前 面 的 振 葛 器 都 包含 谐振 器 ,但 其 他 的 电路 是 不 包含 谐振 器 的 ;环形 振荡 器 
是 一 种 属于 后 一 类 的 重要 的 实用 电路 。 谐 振 器 建立 了 窍 带 的 反馈 环 路 ,并 有 一 个 随 频 
率 而 快速 变化 的 相位 。 窄 带 和 快速 变化 的 相 移 都 来 目 谐 振 器 的 高 Q@ 值 。 由 于 振 萝 发 
生 在 环 路 的 相 移 为 360" 的 整 倍数 的 频率 上 ,所 以 谐振 器 的 陡峭 的 相位 斜率 把 振荡 频率 
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限制 在 了 一 个 很 小 的 范围 内 , 且 与 放大 器 中 可 能 的 相位 波动 无 关 。 

环形 振荡 器 也 可 以 叫做 相 移 振荡 器 或 弛 张 振 荡 器 。 在 相 移 振 葛 器 中 ,电路 网 络 
(一 般 是 电阻 电容 电路 ) 建 立 起 了 相 移 (典型 值 是 180"), 有 源 元 件 的 反 相 功能 建立 了 另 
一 个 180 ,所 以 总 计 是 360 ,这 正 是 振 葛 所 需 的 。RC 相称 网络 的 相位 斜率 与 大 多 数 谐 
振 器 相 比 非常 小 ( 即 它 的 Q 值 与 任何 一 个 一 般 的 谐振 器 相 比 是 非常 低 的 ), 所 以 有 源 电 
路 中 的 相位 波动 对 振荡 频率 有 更 大 的 影响 。 

弛 张 振 葛 器 有 一 个 或 几 个 时 间 基 准 , 这 些 时 间 基 准 是 由 两 个 因素 确定 的 :对 电容 
充 放电 而 产生 的 斜坡 电压 ,由 电容 上 的 斜坡 电压 穿 过 某 个 阅 值 时 启动 开关 。 在 两 次 穿 
越 阐 值 之 间 的 时 间 区 间 确 定 了 振荡 的 周期 。 

对 振荡 器 的 分 类 不 是 为 分 类 而 分 类 ,而 是 因为 各 种 线性 和 非 线 性 类 型 对 品 声 的 互 
作用 有 不 同 的 方式 。 分 类 对 于 相位 噪声 的 分 析 很 重要 ;一 个 分 析 方 法 对 某 一 类 振荡 器 
是 成 立 的 ,也 许 对 另 一 类 就 不 成 立 。 例 如 ,Leeson 模型 看 来 只 适用 于 带 有 谐振 器 的 线 
性 振荡 器 。 下 节 中 将 再 次 过 到 分 类 的 问题 。 


9.5 振 注 器 中 的 相位 噪声 :深入 分 析 


在 20 世纪 90 年 代 突然 出 现 了 许多 关于 振荡 器 相位 噪声 的 文章 。 高 度 关 注 这 一 点 
有 几 方 面 的 原因 。 

(1) 当时 , 振 葛 器 正在 与 系统 中 的 其 他 电路 一 起 集成 到 芯片 上 。 电 路 设计 者 必须 
理解 振 葛 器 才能 设计 振 划 器 ;这 个 任务 再 也 不 能 像 从 前 那样 交 给 专门 的 振东 器 制造 商 
来 完成 。 

(2) 当时 ,人 们 逐渐 认识 到 ,相位 噪声 是 系统 性 能 下 降 的 关键 原因 所 在 ,所 以 必须 
做 更 好 的 控制 。 

(3) 之 前 的 IC 振 划 器 的 相位 噪声 要 比分 离 电路 振荡 器 的 差 , 因 而 需要 投入 比 以 往 
更 多 的 努力 。 

(4) 通信 系统 所 指向 的 高 频 区 的 相位 品 声 会 引起 更 大 的 麻烦 。 

(5) 经 过 许多 年 的 努力 ,对 器 件 和 电路 模型 的 理解 已 有 非常 大 的 提高 ,因而 可 以 使 
用 更 智能 型 的 分 析 方 法 。 

(6) 电路 仿真 程序 是 工程 师 们 掌握 的 功能 极其 强大 的 设计 工具 ,通过 仿真 程序 可 
以 立即 知晓 电路 的 工作 情况 ,而 对 正在 运行 中 的 电路 进行 测量 的 方法 是 难以 使 用 的 。 

(7) 高 难 数学 已 经 进入 工程 界 ;我 们 中 的 有 些 人 有 很 好 的 非 线 性 数学 能 力 , 而 且 他 
们 一 直 在 写作 振荡 器 相位 噪声 的 文章 。 参 考 文 献 [9. 21~9. 32 中 有 按 年 代 排 列 的 闭 
名 文献 。 这 些 文章 的 实际 应 用 是 极其 依赖 于 计算 机 的 ;文章 中 也 没有 给 出 简单 的 公 
式 。 这 些 文章 是 互相 争辩 和 互 不 赞同 的 ,但 其 中 的 每 一 篇 文章 都 是 一 个 值得 思考 的 贡 
献 。 我 们 希望 ,将 来 关于 他 们 的 不 同 观 点 能 有 一 个 精确 而 和 谐 的 综合 性 结论 。 

通过 对 振 葛 器 的 分 析 ,我 们 应 当 能 回答 这 样 两 个 问题 。 
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(1) 振荡 器 是 如 何 把 振荡 器 频率 六 附近 (或 实际 上 还 包括 谐 波 附近 ?的 加 福 品 声 转 
换 为 其 基带 谱 形 W, (用 正比 于 1/F 的 相位 噪声 的 ? 等 价 地 , 振 葛 器 是 如 何 把 (六 十 A 户 
频率 处 的 加 性 正 纺 波 干扰 转换 成 位 于 (天 士 A 亡 处 的 振幅 相等 .相位 相反 的 一 对 边 带 的 
(忽略 (所 士 nA 让 处 的 较 弱 的 边 带 ,其 中 |n| 二 1)? 其 中 每 一 个 的 功率 都 正比 于 1/AP 

(2) 振荡 器 是 如 何 把 加 性 低频 闪烁 噪声 (其 谱 密 度 正比 于 1/ 让 转变 为 频谱 W, (有) 
正比 于 1/F 的 相位 噪声 的 ? 等 价 地 , 振 功 器 是 如 何 把 低频 f, 处 (一 般 为 声 频 范围 ) 的 
加 性 正弦 波 扰动 转变 为 ( 记 士 上 ) 处 的 振幅 相等 .相位 相反 的 一 对 边 带 的 ?其 中 每 一 个 
的 功率 正比 于 1/ 有 fi。 


9.5.1 冲击 敏感 函数 


Hajimiri 和 Lee 设计 出 了 一 种 用 于 振荡 器 相位 噪声 分 析 的 工具 ,他 们 把 它 叫 做 冲 
+ #4 AAA CISF, Impulse Sensitivity Function) 。 他 们 最 详细 的 解释 (到 2004 年 初 为 
止 ) 在 参考 文献 [9. 21] 中 给 出 ,在 参考 文献 [9. 27] 中 有 简短 的 说 明 , 有 关 ISF 的 内 容 和 
其 他 大 量 的 文章 被 收集 在 他 们 的 一 本 书 中 六 关 。ISF 定量 地 描述 了 在 振 萝 硕 的 某 个 具 
体 结 点 上 和 在 振 功 周期 的 某 个 具体 时 刻 上 产生 的 一 个 噪声 冲击 脉冲 会 引起 怎样 的 相 
位 扰动 。ISF 回答 了 上 面 关 于 加 性 噪声 转换 成 相位 噪声 的 问题 。 文 章 中 所 列 出 的 每 一 
类 加 性 干扰 都 可 以 被 ISF 方法 以 基本 相同 的 方式 来 处 理 ; 对 这 些 不 同 的 干扰 不 需要 个 
别 的 特殊 的 处 理 。ISF 方法 适用 于 所 有 类 型 的 振荡 器 :线性 的 或 非 线 性 的 ,基于 谐振 髓 
的 或 非 基 于 谐振 器 的 。 

对 于 振荡 器 内 的 每 一 个 噪声 源 都 定义 有 一 个 有 效 的 TSF, 每 个 这 样 的 ISF 是 与 振 
葛 器 波形 有 关 的 ,而 且 是 周期 性 的 。 最 方便 地 确定 ISF 的 方法 是 把 冲击 函数 注 人 到 正 
在 被 仿真 的 振荡 器 电路 中 。 周 期 性 的 ISF 可 以 展开 成 傅 里 叶 级 数 ,级 数 中 的 每 一 项 对 
应 一 个 独立 的 相位 噪声 贡献 。 

在 振荡 器 中 ,加 性 白 噪 声 被 转换 成 了 1/ 产 相位 噪声 。 产 生 1LF 的 谱 形 是 由 于 所 
有 振荡 器 中 固有 的 相位 扰动 的 累积 ,这 不 包括 谐振 器 选择 性 的 影响 。 由 低频 1/ 了 闪烁 
噪声 引起 的 1/ 户 相位 噪声 是 由 噪声 源 的 强度 和 ISF 傅 里 叶 级 数 展开 中 DC 项 的 系数 
确定 的 。 如 果 这 个 DC 项 系数 可 以 做 得 很 小 , 那 就 可 以 达到 很 低 的 1/ 庆 相位 噪声 。 而 
如 果 要 求 这 个 系数 很 小 ,那么 振荡 器 的 波形 就 应 该 有 对 称 的 上 升 沿 和 下 降 沿 ,即使 在 
低频 闪烁 噪声 很 大 (如 在 MOS 管 中 ) 的 情况 下 也 可 使 这 个 系数 很 小 。 

使 用 差分 振 葛 器 电路 的 方法 来 抑制 四 烁 噪声 ,是 很 早 以 前 在 参考 文献 [9. 34j 中 提 
出 的 ,但 后 来 在 参考 文献 [9. 35] 中 又 有 争议 。Hajimiri 和 Lee 赞同 反对 的 意见 :仅仅 差 
分 电路 是 不 足以 抑制 闪烁 噪声 向 高 频 转 换 的 ;还 必须 要 求 差 分 电路 中 的 每 个 器 件 都 有 
前 后 沿 对 称 的 波形 。 在 参考 文献 [9. 19] 中 提出 了 一 种 带 有 线性 放大 器 的 振 落 器 ,还 外 
加 了 一 个 限 幅 器 ,而 这 个 限 幅 器 由 一 对 接 成 并 联 背 靠背 的 肖 特 基 二 极 管 组 成 。 疝 不 清 
楚 这 个 结构 是 佑 可 提供 想 要 的 波形 对 称 性 ;进一步 的 研究 (采用 ISF 分 析 ) 也 许 会 取得 
一 些 成 果 。 
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相位 噪声 的 预测 精度 取决 于 ISF 的 精确 计算 和 对 振荡 器 电路 中 噪声 源 的 精确 理 
解 。 Hajimiri 和 Lee 在 参考 文献 [9. 21j 中 对 几 个 实验 做 了 仔细 的 计算 ,并 检验 了 预测 
的 精度 。 他 们 说 ,预测 结果 与 测量 值 在 相位 噪声 谱 中 1/ 矿 区 域内 的 误差 小 于 1 dB, ix 
个 预测 完全 基于 ISF 的 理论 特性 和 振荡 器 内 的 热 咖 声 源 和 散 弹 噪声 源 。 为 了 预测 1/ 二 
相位 噪声 ,他 们 必须 对 一 个 运转 中 的 器 件 样 品 测量 其 内 烁 噪声 ;他 们 觉得 ,根据 理论 特 
性 将 闪烁 噪声 确定 到 足够 的 精度 是 做 不 到 的 。 

Ou 等 人 ”对 几 个 振荡 器 电路 做 过 仿真 与 测量 。 他 们 进行 了 一 次 ISF 分 析 , 以 预 
测 相位 噪声 ,并 分 别 用 两 个 不 同 的 商用 仿真 程序 计算 了 相位 噪声 。 由 程序 和 ISF 方法 
得 出 的 结果 还 算 符 合 , 它 们 之 间 的 差别 在 几 分 之 一 分 贝 到 数 分 贝 之 则 ,但 测 得 的 相位 
噪声 与 所 有 的 预测 相 比 ,误差 都 在 3 dB~4 dB 之 外 (在 两 个 方向 上 ,并 与 振荡 器 有 关 )。 
这 些 差 异 的 原因 没有 给 出 。 但 即使 是 这 样 大 的 差 腊 也 是 令 人 高 兴 的 ,因为 比 以 前 的 讽 
测 分 析 更 接近 实际 了 。 


9.5.2 相位 噪声 的 非 线性 分 析 


有 几 篇 文章 是 通过 严格 的 非 线 性 分 析 来 讨论 相位 噪声 问题 的 。Huang* 沁 把 他 的 
ARF CAs Colpitts 振 落 器。 他 推导 出 了 偏 流 限制 下 的 振荡 器 振幅 ,然后 探讨 了 
上 面 的 第 一 个 问题 。 在 元 长 的 推导 中 ,他 从 数学 上 证 明了 一 个 频率 为 (f, 十 Af) 的 加 性 
正弦 干扰 是 如 何 引起 RF 谱 中 (f, 士 A 人 用 处 的 幅 值 相等 ,相位 相反 的 两 个 边 带 的 ,而 且 
证 明了 每 个 边 带 内 的 功率 是 如 何 正 比 于 1/f 的 。 测 量 结果 与 1/ 产 区 域内 相位 曲 声 谱 
的 预测 值 符 合 得 很 好 。 这 个 已 发 表 的 分 析 没 有 讲 到 如 何 处 理 闪 烁 噪声 向 高 频 区 的 转 
变 , 也 没有 讲 到 与 C 类 模型 根本 不 同 的 其 他 振荡 器 的 情况 。 

Samori 等 人 并 分 析 了 一 个 采用 双 极 晶体 管 的 差分 LC 振荡 器 。 他 们 观察 到 差分 
2 BD BEY BEF dIo (2)/dVi( 四 是 LC 谐振 器 的 瞬时 电压 Vis (四 的 偶 函 数 。 这 个 电压 是 
周期 性 的 , 且 接 近 正 弦 波 ,频率 为 振 葛 器 频率 f,, 所 以 瞬时 跨 导 可 以 展开 为 傅 里 叶 级 
数 , 其 中 的 非 零 项 是 频率 为 2nf, 的 各 项 ,其 中 n= ojo, ghi n = 0. l 

把 一 个 频率 为 (太一 A 亡 的 加 性 正弦 干扰 源 以 差分 方式 加 到 差分 放大 器 上 ,而且 这 
个 干扰 源 的 振幅 相对 于 振 葛 器 的 振幅 很 小 。 这 样 一 个 干扰 源 将 与 频率 为 2 太 的 瞬时 跨 
导 项 产生 交叉 调制 ,并 产生 一 个 位 于 (六 十 A 刀 的 三 次 分 量 。 交 叉 调 制 中 包含 了 AM 和 
PM 分 量 。 其 中 的 AM 可 以 用 限 幅 的 方法 来 抑制 。 他 们 还 指出 ,在 fo 的 奇 次 谐 波 频 偏 
LAS SES HBS A LAD MRE ATR hea AM 和 
PM 分 量 。 

关于 由 差分 放大 器 尾部 恒 流 源 所 产生 的 噪声 ,参考 文献 [9. 22j 中 的 分 析 发 现 , 位 
FRE Conf. EAP) PAM AY) eR Ps RT Be BIT FCF. EAA AM 和 PM 边 带 中 。 
由 这 个 分 析 可 以 预测 出 ,位 于 了 = 二 Af 处 的 低频 噪声 (实际 上 是 闪烁 噪声 占 主要 ) 把 AM 
边 带 ( 不 是 PM 边 带 ) 贡 献 给 了 振 划 器。 这 个 情况 与 按 经 验 推 算是 不 同 的 。 沿 没有 了 噪 
声 的 测量 数据 来 与 这 个 预测 作 比 较 。 
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根据 Leeson 模型 的 预测 HARE ESIA Se CBS A A AE) EL. 
参考 文献 L9. 37J 说 ,相位 噪声 与 振荡 器 振幅 的 这 个 理想 的 关系 只 是 在 某 个 条 件 下 才 成 
六 ;实际 上 ,相位 噪声 在 振幅 足够 大 时 才 增 加 。 该 参考 文献 把 这 个 噪声 的 增加 归结 于 
双 极 晶体 管 中 与 电流 有 关 的 延迟 发 生 了 变化 (比如 , 基 区 扩展 电阻 的 调制 效应 ), 但 也 
可 能 是 非 线 性 电抗 元 件 ( 比 如 ,晶体 管 或 变 容 二 极 管 的 压 敏 电容 ) 的 AMPM 转换 。 该 
参考 文献 还 说 ,LC 推 挽 振荡 器 尾部 恒 流 源 的 低频 加 性 相位 噪声 的 上 变频 ,是 出 现在 
AM-PM 的 变换 过 程 中 ,而 不 是 因为 参考 文献 L9. 22 中 所 说 的 非 线 性 效应 所 致 。 

在 另外 一 些 文章 629 4 中 , 推 挽 振 功 器 中 尾 电 流 邑 声 已 经 被 作为 相位 噪声 源 
而 受到 关注 ,在 这 些 文章 中 提出 了 减轻 问题 的 方法 。Levantino FAY EBA. 
至 于 建议 取消 尾 电 流 晶 体 管 。Ham 和 Hajimiri 的 一 篇 文章 * 蔬 非 常 详 细 地 讨论 了 通 
过 ISF 概念 进行 LC 差分 振 葛 器 设计 的 一 些 折 中 思路 。 参 考 文献 [9.2j] 中 给 出 了 另外 
一 些 讨论 LC 差分 振荡 器 的 文章 。 

Demir, Mehrotra 和 Roychowdhury* 潮 给 出 的 一 种 非 线 性 分 析 方 法 ,适用 于 任何 可 
以 用 非 线 性 微分 方程 描述 的 振 葛 器。 所 发 表 的 分 析 方 法 是 形式 上 的 ,严格 的 和 抽象 
的 ,证 明 中 使 用 了 Floquet 理论 和 随机 微分 方程 。 由 其 中 的 一 个 分 析 得 出 的 结果 是 RF 

iW. PREM LCP ,但 归 一 化 谱 本 身 就 是 一 个 难题 ,如 7. 3. 4 节 中 讨论 的 。 

Demir 等 人 指出 ,如 果 加 性 噪声 谱 是 白 的 ,那么 振 葛 器 的 RF 谱 是 洛 伦 形 的 ( 见 7.3.4 
节 )。 他 们 简单 地 讨论 了 非 线性 微分 方程 的 两 个 数值 计算 方法 ,并 指出 这 两 个 计算 方 
法 比 Monte Carlo 法 要 快 出 好 几 个 数量 级 。 文 章 给 出 了 几 个 噪声 预测 的 例子 ,但 文章 
没有 给 出 预测 值 与 测量 值 之 间 的 定量 比较 。 

Vanassche, Gielen 和 Sansen 的 一 篇 稍 晚 发 表 的 文章 “中 继续 讨论 了 参考 文献 [9. 28] 
中 提出 的 问题 ,为 实践 工程 师 提 供 了 详细 的 内 容 。 参 考 文献 [9. 86] 中 的 一 个 主要 内 容 
是 ,把 低频 包 络 过 程 (最 重要 的 是 相位 上 曝 声 ) 的 分 析 与 高 频 载波 的 分 析 分 离开 来 。 这 种 分 
离 的 分 析 方 法 极 大 地 提高 了 计算 机 的 仿真 速度 。Coram" 六 考察 了 极限 环 的 一 些 技 术 方 
面 的 问题 ,而 极限 环 是 Hajimiri 和 Lee 以 及 Demir, Mehrotra 和 Roychowdhury 等 人 研究 
工作 的 基础 。 他 的 结论 是 ,后 者 的 方法 是 严格 准确 的 ,然而 Hajimiri 和 Lee 使 用 的 近似 
方法 ,虽然 一 般 情况 下 是 可 行 的 ,但 可 能 会 在 有 些 情况 下 引起 肥 烦 。 

非 线性 振 葛 器 会 发 生意 想不到 的 错误 运行 。 一 种 叫做 间 软 援 荡 的 现象 已 经 从 为 
人 知 了 358 上 自 偏 置 网 络 的 时 间 常 数 与 谐振 器 的 啊 应 时 间 筑 数 的 互相 影响 ,会 在 所 
要 的 高 频 振 茵 上 炙 加 一 个 大 振幅 的 低频 振荡。 参考 文献 [9. 13] 中 讨论 了 如 何 防止 这 
Bh la] ies. Maggio. DeFeo 和 Kennedy 的 一 篇 文章 “中指 出 ,如 果 设 计 不 恰当 , 非 线 
性 振 葛 器 可 以 变 成 混沌 的 (chaotIC) 。 如 果 谐 振 器 的 Q 值 很 低 , 并 且 放 大 器 的 起 始 增益 
比 维持 振 功 所 要 求 的 大 得 多 ,那么 出 现 混 沌 的 可 能 性 就 非常 大 。 

前 面 的 参考 文献 讨论 了 包含 谐振 器 的 振 萝 器 ;它们 中 最 差 的 振 葛 器 的 Q~5 或 6， 
而 最 好 的 晶体 振 划 器 的 QQ 值 接近 106。 与 此 相 比 ,没有 调谐 电路 的 环形 振 葛 器 则 有 很 
大 的 带宽 ,因而 就 内 部 产生 的 相位 噪声 而 言 ,要 比 大 多 数 谐 振 式 振 葛 器 差 或 差 得 很 多 。 
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环形 振荡 右 的 原理 可 以 在 参考 文献 L9. 1]、[L9. 25]、[9. 42 一 9. 48] 和 [9.85] 中 找到 。 
9.6 其 他 扰动 


9.5 下 中 所 引用 的 相位 噪声 的 文章 都 是 关于 振荡 船 内 部 的 折 噪 声 谱 和 闪烁 噪声 谱 
的 加 性 噪声 装 。 虽 然 其 他 的 扰动 还 没有 写 出 很 好 的 文章 ,但 也 是 影响 到 振 划 器 的 。 与 
振 功 器 很 菲 近 的 外 部 噪声 源 可 以 很 容易 地 产生 远 高 于 内 部 噪声 源 的 相位 噪声 。 最 坏 
的 外 部 噪声 来 自 同 一 电路 板 上 数字 电路 的 开关 操作 ,更 糟糕 的 是 与 振 葛 器 同一 IC 芯 
片上 的 数字 电路 。 环 形 振 葛 髓 一 般 最 容易 受 外 部 噪声 的 影响 ,因为 它们 没有 频率 选择 
性 ,对 小 扰动 一 般 非 常 敏 感 。Herzel 和 Razavi ”提供 了 关于 外 部 引起 的 相位 噪声 的 
信息 。 在 分 析 环 形 振荡 器 时 , Hajimiri, Limotyrakis 和 Lee* 纪 指出 , 单 边 放 大 器 内 部 的 
相位 噪声 非常 小 ,但 为 了 抑制 外 部 噪声 源 只 有 建议 使 用 差分 级 。Heydrai “分 析 了 IC 
必 片 的 电源 .接地 和 基 斤 噪声 的 问题 ,并 且 提 出 了 一 个 数学 模型 。 

为 了 防止 电源 线 上 的 外 部 噪声 影响 敏感 元 件 , 可 以 采用 分 离 电 源 线 或 隔离 稳 压 器 
的 方法 。 外 部 噪声 也 会 通过 电感 或 电容 的 偶合 而 传播 ;这 些 是 关于 布局 布线 和 隔离 的 
问题 。 最 坏 的 外 部 噪声 偶合 是 由 模拟 与 数字 电路 共用 的 地 线 和 衬 底 所 产生 的 “” 。 只 
用 差分 模拟 电路 是 不 够 的 ;这 些 电 路 需要 对 扰动 很 高 的 共 模 抑制 ,而 且 必 须 设计 成 使 
外 部 干扰 完全 是 共 模 的 ,还 要 防止 转变 成 差 模 干 扰 。 减 少 外 部 扰动 也 是 有 用 的 ,比如 
在 数字 电路 中 采用 电流 型 差分 电路 。 

外 部 环境 ,比如 温度 、 压 力 震动, 重力 和 供电 电压 ,也 都 是 重要 的 ,虽然 很 少 在 文 
献 中 见 到 。 已 经 报道 过 由 环境 引起 对 高 品质 晶体 振荡 器 的 频率 的 影响 。 

男 一 个 扰动 是 无 法 解释 的 频率 跳动 。 一 般 是 偶然 发 生 的 和 很 小 的 频率 跳动 ,它们 
的 出 现 疫 有 明显 的 原因 。 大 的 频率 跳动 的 出 现 非 常 之 少 ,因而 在 通常 的 相位 噪声 测量 
中 是 看 不 到 的 ,也 就 未 受 广泛 关注 。PLL 对 频率 跳动 的 响应 是 进入 一 次 相位 误差 的 暂 
态 过 程 ,如 第 5 章 中 描述 的 。 如 果 频 率 跳 动 大 到 可 以 与 环 路 带宽 比较 时 ,PLL 就 会 失 
锁 , 并 在 经 过 一 些 周期 之 后 再 回 到 锁定 。 这 种 行为 可 以 造成 系统 的 极 大 混乱 。 

专家 们 ”已 经 知道 这 个 现象 许多 年 了 ,但 这 个 问题 并 没有 在 文献 中 占有 一 席 之 
地 。 这 并 不 是 说 已 经 找到 了 满意 的 解释 。 同 行 们 已 经 提出 了 各 种 各 样 的 解释 ,如 下 面 
列 出 的 。 其 中 没有 一 个 是 得 到 验证 的 ;也 许 会 有 几 个 是 对 的 ;到 目前 为 止 还 没有 想到 
的 也 许 就 是 正确 的 解释 。 在 这 个 时 候 , 我 们 应 当知 道 频率 跳动 是 确实 存在 的 ,虽然 合 
适 的 措施 尚 不 清楚 。 

口 频 率 跳 动 也 许 是 由 高 斯 加 性 噪声 “多 造成 的 ,这 个 解释 不 大 可 能 。 

口 频 率 跳动 也 许 是 闪烁 噪声 的 一 个 极端 的 和 罕见 的 现象 ”” 。 由 于 闪烁 噪声 不 像 

热 噪 声 和 散 弹 噪声 那样 已 经 十 分 了 解 了 ,所 以 这 个 解释 不 是 十 分 容易 地 和 否定 
的 。 如 果 正 确 ,那么 不 应 使 用 高 内 烁 噪声 的 器 件 ( 比 如 MOS 管 ) 。 
口 频 率 跳 动 也 许 与 振 功 器 元 件 的 正常 老化 过 程 有 关 。 这 个 解释 可 以 特别 适用 于 石 
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英 唱 体 ,因为 晶体 的 机 械 震 动 不 断 地 甩 出 吸附 的 气体 分 子 或 金属 电极 的 细 粒 和 
石英 碎片 。 负 荷 质量 的 变化 影响 了 频率 。 
222 口 频率 跳动 也 许 是 有 源 元 件 中 的 爆裂 噪声 引起 的 。 爆 裂 噪声 经 常 描述 成 这 样 的 特 

性 : 先 跳 同一 个 方向 ,过 一 段 时间 后 又 跳 回 到 原来 状态 。 正 问 偏 置 的 PN 结 在 局 
部 热点 上 导 通 电流 。 爆 裂 噪声 也 许 来 自 热点 位 置 上 的 突然 跳动 。 这 个 位 置 的 改 
变 引 起 器 件 特性 的 小 改变 ,然后 反映 到 振东 器 的 频率 上 。 如 果 是 正确 的 ,那么 基 
射 结 正 偏 的 双 极 晶体 管 应 当 不 能 在 振荡 器 中 使 用 。 

口 温度 的 改变 也 许 会 在 谐振 器 内 (或 在 振 葛 器 电路 的 其 他 什么 地 方 ) 建 立 起 应 力 ， 
引起 频率 的 一 个 小 跳动 。 如 果 正 确 , 那 就 需要 小 心地 进行 热机 械 设计 。 

O Alpha 粒子 或 类 似 的 辐射 物 也 许 会 袭击 振荡 器 中 易 受 侵 柳 的 部 位 ,因而 引起 频 
率 跳 动 。 


9.7  theszi ne AY Val i Se BY 


振 功 器 的 几 种 常用 的 形式 已 经 在 本 章 的 前 面 儿 节 中 提 到 了 。 本 节 骨 说 一 下 其 他 
的 类 别 ,分 为 两 类 :连续 调谐 振 葛 器 和 离散 调谐 振荡 器 。 


9.7.1 visi ee 


ES Mbit WAI HAC A NER. aN Re 
葛 器 都 属于 这 一 类 型 。 连 续 调 谐 中 的 问题 将 在 9. 8 节 中 做 进一步 讨论 。 前 面 几 节 已 
经 提 到 了 环形 振荡 器 ,差分 LC 振 萝 器 ,Colpitts LC 振 葛 器 和 晶体 振 葛 器。 这 些 年 来 已 
经 设计 出 了 许多 其 他 的 振荡 器 电路 ;关于 这 些 振荡 器 的 例子 ,可 参阅 Edson 所 著 的 参 
考 文献 L9. 12]。 本 节 将 对 PLL 工程 师 感 兴趣 的 各 种 连续 调谐 振荡 器 做 一 点 评 。 

注解 :Edson 的 那 本 书 ,虽然 出 版 很 长 时 间 了 ,而 且 只 讲 真 空 管 ,但 仍然 是 到 目前 为 
止 半 于 振荡 器 的 最 完整 的 书籍 之 一 。 该 书 值得 一 读 ; 书 中 的 真空 管 可 以 用 晶体 管 
替换 。 

1. SRI ze 

Pierce 晶体 振荡 器 "3 于 有 一 个 简单 和 频率 稳定 的 好 名声 。 参 考 文献 中 给 
出 了 等 效 电路 和 详细 的 工作 分 析 。 振 功 出 现在 谐振 器 的 阻抗 为 感 抗 的 一 个 频率 上 ,其 
方法 是 通过 运行 在 晶体 的 串联 谐振 频率 稍 高 一 点 的 频率 上 或 引 人 另 外 一 个 与 晶体 串 
联 的 电感 。 

2. LC 振荡 器 

除了 上 面 提 到 的 差分 和 Colpitts LC 振 葛 器 外 ,作为 一 个 工程 师 还 应 当知 道 Clapp 
teins), Clapp 电路 一 直 被 认为 是 Colpitts 的 改进 型 或 者 是 LC 型 的 晶体 振 茵 右 。 

223| 它 被 认为 比 Colpitts 有 更 好 的 稳定 性 ( 指 更 低 的 相位 噪声 )。 几 个 关于 性 能 改善 ,但 互 

不 相 容 的 解释 在 参考 文献 [9. 12 ,8. 9 节 ,9. 56] 中 给 出 ,最 近 的 讨论 在 参考 文献 [9. 23] 
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中 。 作 为 一 个 最 简单 的 解释 ,我 们 可 以 通过 直观 考察 看 出 ,在 与 大 噪声 的 和 不 稳定 的 
有 源 元 件 的 隔离 方面 ,Clapp 电路 中 的 谐振 器 要 优 于 其 他 的 LC 振东 器 。 

3. Eis 

许多 现代 的 接收 器 和 发 送 器 都 采用 了 正 交 混 频 器 ,也 称 IQ 混 频 器 ;它们 被 用 于 镜 
像 抑制 混 频 器 . 单 边 带 的 产生 与 恢复 .下 变频 到 II 和 Q 基带 信和 号。 这些 混 频 器 中 的 本 
地 振 功 器 必须 提供 同 频率 的 两 路 输出 , 且 有 非常 接近 90" 的 相位 差 和 非常 接近 的 振幅 。 
产生 这 种 信号 的 一 个 方法 是 用 正 交 振荡 器 。 

一 个 被 人 看 好 的 技术 是 把 两 个 完全 一 样 的 差分 LC 振荡 器 放 在 同一 块 芯 片上 , 因 
为 这 种 布局 可 以 使 两 者 密切 匹配 。 这 两 个 振 葛 胡 用 同一 个 控制 电压 调谐 ,而 且 要 是 互 
相隔 离 的 话 , 还 可 以 运行 在 几乎 相同 的 标 称 频率 上 。 但 它们 是 交叉 偶合 的 ;以 使 互相 
给 对 方 注 和 人 锁定 (injection lock) 在 一 个 90" 的 相位 差 上 。 参 考 文 献 ( 按 年 代 排 列 ) 包 括 
[9. 57 一 9. 62]。[9. 62] 给 出 了 一 个 警示 :这 两 个 振荡 器 在 启动 时 可 以 有 两 种 不 同 的 方 
式 , 即 其 中 的 任意 一 个 振 划 器 都 可 以 随机 地 相位 领先 。 一 般 的 系统 都 要 求 严 格 规定 这 
种 超前 与 滞后 的 相位 关系 ,而 不 能 随意 。 对 不 希望 的 相位 关系 的 抑制 方法 在 参考 文献 
L9. 62] 中 说 明 。 

环形 振东 器 也 可 以 用 来 产生 正 交 输出 ;使 用 任意 整数 个 四 级 电路 ,并 在 相位 正 交 
的 地 方 引 出 抽 头 ,也 可 使 用 差分 式 的 两 级 环 振 。 对 许多 应 用 来 说 ,环形 振 葛 器 的 噪声 
太 大 。 为 了 克服 噪声 Kinget 等 人 中 使 用 了 一 种 两 级 环形 振东 器 作为 正 交 信号 发 生 
器 ,并 把 环 振 注 人 锁定 到 一 个 低 噪 声 的 基准 信和 号 源 上 。 注 人 锁定 类 似 于 一 阶 宽 带 锁 相 
环 呈 5, 所 以 环形 振荡 器 的 噪声 在 注 人 锁定 的 有 效 带宽 内 的 那 部 分 因为 跟踪 而 被 
消除 了 。 


9.7.2 离散 调谐 振荡 器 


数字 或 混合 PLL 只 能 在 调谐 范围 内 提供 一 组 离散 的 频率 点 。 有 两 类 离散 频率 振 
葛 器 :提供 时 间 连 续 的 ( 即 模拟 的 ) 输 出 信号 和 提供 真正 的 数字 输出 ( 即 一 连 串 样 点 数 
据 )。 因 为 PLL 输入 信号 的 频率 几乎 总 是 取 连 续 值 的 ,所 以 离散 调谐 振荡 器 的 输出 频 
率 几乎 永远 不 能 与 输入 频率 一 样 。 一 个 正常 工作 的 .具有 量化 输出 频率 的 PLL 也 就 必 
然 在 最 接近 输 人 频率 的 两 侧 频率 点 上 来 回 跳动 。 环 路 反馈 使 平均 输出 频率 等 于 输入 
频率 。 这 种 无 法 避免 的 双 频 跳动 引起 了 相位 抖动 ,这 将 在 第 13 章 中 解释 。 

1， 离散 调谐 的 模拟 振荡 器 

数 模 苇 换 占 (DAC) 经 常 被 用 来 把 数字 环 路 滤波 器 的 控制 字 转 换 成 模拟 VCO 调谐 
用 的 模拟 电压 。 数 字 环 路 滤波 器 对 于 需要 特别 罕 带 的 PLL 是 极其 有 用 的 ,也 就 是 说 ， 
PLL 的 环 路 滤波 器 可 以 有 很 大 的 时 间 常 数 。 这 类 混合 数字 PLL 在 通信 网 络 中 得 到 了 
广泛 使 用 ,其 中 使 用 的 环 路 带宽 远 小 于 1 Hz. 

制造 商 生产 出 了 大 量 的 DAC, 所 以 用 DAC 来 控制 调谐 是 实现 VCO 离散 频率 调谐 
的 一 个 显然 易 见 的 并 且 是 成 功 的 方法 。 然 而 应 当知 道 ,DAC 噪声 很 大 ,而 且 DAC Hyi 
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声 是 制造 商 很 少 给 出 的 。 还 有 ,如 果 同 时 要 求 很 宽 的 调谐 范围 和 离散 频率 之 间 的 细密 
间距 , 那 就 也 许 实际 已 有 的 DAC 的 分 辩 率 就 不 够 用 ( 即 要 求 更 多 的 位 数 )。 

最 近 的 进展 “已 经 不 再 使 用 DAC 了 ,取而代之 的 是 使 用 振东 器 自己 内 部 的 开关 
调谐 电容 。 调 谐 电 容 和 与 之 相连 的 开关 电路 都 用 MOS 器 件 来 实现 。 这 种 结构 是 与 IC 
发 展 的 总 趋势 一 致 的 :在 芯片 上 包含 系统 中 所 有 的 元 件 ,通过 集成 技术 制造 出 极其 复 
杂 的 电路 ,并 且 寻 找 小 尺寸 和 低 功 耗 的 实现 途径 。 参 考 文献 中 不 仪 描述 了 电路 的 创 
新 ,而 且 提 出 了 一 个 分 析 方 法 ,并 讨论 了 在 常用 VCO 中 不 会 遇 到 的 一 些 结构 上 的 
问题 。 

2, MBOTE S FIRA a 

数控 振荡 器 (NCO) 是 在 4. 2 节 中 介绍 的 ,现在 重 画 于 图 9-3 中 。NCO 的 核心 是 一 
个 累加 寄存 器 , 它 对 PLL 环 路 滤波 器 所 提供 的 频率 控制 字 wu.Lnj 进 行 昧 加 。 这 个 核心 
寄存 器 的 差分 方程 为 ， 

elnJ={u.lm—1]t+e|n—1]} mod-1 周期 (9-2) 
其 中 为 样 点 的 序号 , 模 1(mod-1) 的 意思 是 把 累加 器 的 内 容 soL0,1J 看 成 一 个 以 分 数 
周期 表示 的 相位 。NCO 以 fu 为 时 钟 。 所 产生 的 输出 频率 fo 在 士 fa/2 的 范围 之 内 ， 
所 以 不 会 发 生 混合 的 现象 。 从 外 面 来 考虑 ,也 许 要 求 六 的 范围 更 罕 一 些 。 振 功 器 频率 
间距 为 fy. /26, OP b ALL SE ae LX 


iiih l i 
he Pn : 
| — _ 相 位 ;so — ee ee | = 一 — —j 
| | : 
um 
频率 控制 ,won) sin[2n : ] 数字 量 
; 模拟 量 
; 输出 


图 9-3 数控 振东 器 (NCO) 的 结构 ,表示 各 种 可 选 的 输出 形式 


这 个 振 葛 器 可 以 输出 各 种 信和 号。 

(1) 溢出 输出 ,例如 用 寄存 器 的 最 高 位 作为 输出 ,提供 一 个 粗略 的 输出 相位 ,其 相 
位 的 波动 性 为 f,/ fs 个 周期 。 这 一 般 是 无 法 令 人 满意 的 。 

(2) 把 寄存 器 内 容 e.[nj 用 作 相 位 输出 ,其 分 辨 率 可 以 精确 到 1/20 周期 ,实际 的 分 
辩 率 取决 于 输出 中 保留 的 位 数 。 由 于 5 一 般 是 在 24 位 到 64 位 之 间 , 所 以 累加 器 以 外 
的 电路 很 少 使 用 满 度 分 辩 率 。 
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(3) 正弦 与 余弦 的 数字 量 输出 可 以 通过 查 表 或 计算 得 到 。 这 些 范 数 可 以 在 接收 器 
和 发 送 器 的 TI Q( 复 信号 ) 频 率 转换 时 使 用 ,也 可 以 在 复 信号 检 相 右 中 使 用 。 

(4) Bee BAS TE eA Ae ee (VL DAC 转换 成 模拟 阶梯 信号 ,这 个 输出 信号 在 
用 滤波 器 抑制 掉 不 需要 的 成 分 后 就 可 得 出 相对 干净 的 模拟 正 弦 信号 。 这 种 模拟 电路 
叫做 直接 数字 合成 (DDS) ,在 参考 文献 [9. 69,9. 70] 中 讲 得 很 多 。 

数控 振东 器 有 许多 用 途 , 给 出 频率 的 范围 可 以 很 宽 ,可 以 提供 极 细 的 均匀 频率 步 
长 ,也 是 受到 广泛 研究 的 。 随 着 位 数 的 增加 ,这 种 振 葛 器 会 变 得 很 庞大 ,而且 会 出 现 延 
迟 和 同步 的 问题 。 

如 果 不 需 要 很 宽 的 范围 调谐 ,如 果 频 率 步 长 的 某 个 不 均匀 度 可 以 接受 的 话 , 那 人 么 
数字 递归 正弦 波 报 荡 器 (RDSO) 六 是 另 一 个 值得 考虑 的 方法 。RDSO 是 一 种 二 阶 数 
字 反 馈 网 络 , 安 排 成 可 以 输出 两 路 正 弱 函数 样 点 。Turned 门 说 明了 如 何 使 两 路 输出 
的 振幅 相等 、 相 位 正 交 。 为 了 在 出 现 不 可 避免 的 会 人 入 误差 时 维持 振荡 ,就 需要 一 个 振 
幅 控 制 机 构 。 当 外 部 系统 需要 从 振 葛 器 得 到 正 交 的 正弦 信号 时 ,RDSO 也 许 是 特别 受 
欢迎 的 。RDSO 的 文献 与 NCO/DDS 相 比 显得 很 缺乏 。Turnerz 提供 了 一 个 非常 有 
、 人 和 价值 的 数学 基础 ,但 只 是 略微 触及 了 数字 工程 的 内 容 。 因 此 , 当 设计 RDSO 时 ,需要 进 
行 更 多 的 分 析 , 这 也 就 包含 了 更 大 的 工程 风险 。 


9.8 模拟 VCO 的 调谐 


锁 相 环 设计 者 必须 要 考虑 VCO 的 调谐 特性 。 对 于 各 种 各 样 的 振荡 器 已 经 写 得 很 
多 了 ,但 在 调谐 特性 这 方面 写 得 却 不 多 。 本 节 是 作者 在 调谐 这 方面 的 经 验 总 结 。 


9.8.1 调谐 曲线 


图 9-4 画 出 了 VCO 频率 与 调谐 电压 v 之 间 的 典型 曲线 (虽然 是 人 工 画 制 的 ) 。 图 
中 存在 一 个 明显 的 弯曲 。 低 频 端 的 曲线 斜率 比 高 频 端 要 陡 得 多 ,这 是 一 个 经 常 遇 到 的 
特性 。VCO 的 供应 商 常常 把 调谐 曲线 的 弯曲 度 规定 为 对 于 最 佳 直线 的 最 大 偏离 ,并 表 
示 为 满 度 的 一 个 百分比 。 所 请 的 “最 佳 " 直 线 ,被 定义 为 与 各 个 偏离 极 值 成 等 距离 的 那 
条 直线 ,如 图 9-4 中 的 虚线 。 根 据 这 个 定义 ,图 9-4 中 的 频率 曲线 的 线性 度 为 士 7. 3%, 
多 少 比 许多 器 件 规范 中 所 说 的 士 102% 要 好 些 。 

这 个 弯曲 度 的 定义 对 于 PLL 设计 者 是 没有 用 处 的 ,尽管 被 大 量 使 用 在 产品 目录 
中 。 重 要 得 多 的 是 频率 曲线 的 斜率 变化 ;这 个 斜率 是 VCO 的 增益 玉 ,, 在 图 中 表示 
为 MHz/V。 因 为 斜率 在 改变 ,所 以 VCO 的 增益 在 改变 ,因而 环 路 的 增益 也 在 改 
变 , 而 且 这 个 改变 与 VCO 被 调谐 到 的 频率 点 有 关 。 图 9-4 中 的 增益 在 5.7 与 1 之 
间 变 化 :一 个 不 小 的 变化 ,但 不 是 不 常见 的 。 工 程 师 在 设计 PLL 时 必须 考虑 到 增 
益 是 在 变化 的 。 


VCO 增 益 太 (MHzAW) 
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图 9-4 调谐 曲线 ,表示 出 曲线 的 非 线性 .最 佳 直线 (虚线 ) 和 斜率 的 变化 
图 9-5 表示 了 对 粗心 大 意 者 所 设 的 男 一 个 陷阱 。 调 谐 曲 线 在 控制 范围 内 有 一 个 极 值 ， 
超过 此 极 值 后 斜率 就 变 号 。 如 果 控 制 电 压 真 的 走 人 这 个 斜率 变 号 的 区 域 , 那 PLL 就 可 能 一 
直 走 到 控制 电压 最 远 的 那个 值 上 ,然后 锁定 在 那里 。 一 定 不 要 使 用 斜率 变 号 的 调谐 曲线 。 
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控制 电压 , v 
图 9-5 非 单调 调谐 曲线 


9.8.2 调谐 方法 


谐振 式 振荡 器 中 电 调 谐 的 最 常用 方法 是 采用 变 容 元 件 : 压 敏 电 容 。 在 对 其 他 方法 
做 简单 介绍 之 后 ,我 们 将 进一步 探讨 变 容 元 件 的 调谐 方法 。 
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1. 其 他 调谐 方法 
电抗 调制 融 是 一 个 对 谐振 器 提供 人 工 可 控 电 抗 的 有 源 电 路 ,这 些 电 路 在 变 容 元 件 
出 现 前 就 被 使 用 了 ,现在 仍 被 用 在 某 些 设计 中 *”* 下 。 也 可 以 把 一 个 压 控 的 相 移 插入 


到 振荡 电路 的 反馈 环 路 中 ,以 迫使 振 落 器 改 变频 率 以 维持 全 环 路 的 准确 的 360 相 移 。 
有 些 振荡 器 的 频率 ,尤其 在 微波 频段 ,是 通过 改变 晶体 管 放 大 器 的 偏 置 状态 来 控制 的 。 
这 种 方法 中 所 包含 的 机 理 还 不 清楚 ,但 其 中 的 一 个 解释 是 ; 偏 置 的 改变 引起 唱 体 管 电 
容 的 改变 。 

磁 调 谐 也 是 有 使 用 的 。 饱 和 电感 一 直 被 用 于 低频 。 在 微波 频段 ,YIG 谐振 器 的 调 
谐 是 通过 改变 它 所 处 的 磁场 来 实现 的 。 磁 场 的 调节 是 由 加 到 电磁 铁 上 的 控制 电流 来 
实现 的 。 磁 调谐 一 般 可 以 提供 很 大 的 调谐 范围 (一 倍 频 以 上 ) ,但 在 电磁 铁 的 大 电感 线 
图 中 的 电流 只 能 缓慢 变化 。 所 以 ,一 个 磁 调 谐振 荡 表 通 常会 有 两 个 调谐 线圈 ;用 一 个 
慢 速 的 大 线圈 来 覆盖 全 部 的 频率 范围 ,在 用 一 个 小 线圈 在 小 频率 范围 内 作 微 调 ,因而 
适用 于 宽带 环 路 所 需 的 快速 调谐 。 磁 调谐 中 使 用 的 铁心 容易 感受 杂 散 磁场 的 干扰 , 自 
身 也 可 能 是 一 个 磁 波 动 源 ,这 两 方面 都 会 引起 相位 噪声 。 

弛 张 振 划 器 中 包含 电容 (一 个 或 几 个 ) ,这些 电容 被 可 控 电 流 充 电 和 放电 。 当 电容 
上 的 电压 穿 过 某 个 阅 值 点 时 ,就 启动 一 个 开关 ,并 改变 充电 状态 ,以 维持 振东 器 的 振 
荡 。 这 种 弛 张 振 荡 器 是 真正 的 CCO(C 电 流 控制 振荡 器 ) ,但 通常 在 它们 前 面 有 一 个 电压 
电流 转换 器 ,以 使 整个 电路 成 为 一 个 YCO( 压 控 振荡 器 )。 环 形 振荡 器 可 以 是 电流 控制 
的 ,比如 上 面 那 样 ,或 者 可 以 通过 改变 RC 电路 中 的 电阻 或 甚至 电容 来 工作 的 。 环 形 振 
葛 器 的 基本 原理 在 参考 文献 [9. 1] 中 说 明 。 有 些 低频 VCO “使 用 了 积分 器 和 乘 
法 器 ,这 就 好 比 是 9. 7. 2 节 中 RDSO 的 一 种 模拟 有 源 电 路 的 实现 方法 。 

2. 变 容 管 

对 于 LC-VCO 和 晶体 VCXO 的 调谐 ,很 长 时 间 以 来 一 直 是 用 压 控 电容 实现 的 。 
反 向 偏 置 的 PN 结 二 极 管 曾 被 使 用 了 许多 年 ,但 现在 正 被 MOS 器件 所 取代 。MOS 4f 
件 有 几 个 优点 :Cl1)PN 二 极 管 可 以 被 驱动 到 正 向 导电 ,因而 破坏 了 电容 特性 ,而 MOS 
器 件 在 所 有 不 使 绝缘 层 击 穿 的 电压 条 件 下 都 仍然 还 是 电容 ;(2)MOS HFE E A 
时 使 用 了 较 小 的 控制 电压 范围 ;(3)MOS 器 件 可 以 很 容易 地 做 到 芯片 上 ， 

变 容 二 极 管 一 般 都 是 分 离 器 件 。 它 们 的 特性 可 以 从 许多 制造 商 的 产品 说 明 书 中 
找到 。 由 于 MOS 变 容 管 通常 是 做 到 芯片 上 的 ,所 以 是 由 芯片 工程 师 来 负责 MOS 变 容 
管 设 计 的 。 关 于 MOS 变 容 管 的 构造 和 特性 的 文章 ,可 参阅 [9. 77 一 9. 79 或 其 他 文献 。 

3. 变 容 管 的 连接 

有 时 当 变 容 管 的 一 端 可 以 工作 在 RF 地 的 时 候 ( 不 常 有 的 情况 ), 就 可 以 只 使 用 一 
支 变 容 管 。 作 为 更 好 的 做 法 ,可 以 用 一 对 匹配 的 变 容 管 连 成 反 向 串联 的 形式 。 把 变 容 
二 极 管 串联 起 来 的 一 个 好 处 是 ,即使 其 中 一 个 被 驱动 到 正 偏 时 , 另 一 个 二 极 管 总 还 是 
反 偏 的 ;因而 , 正 向 电流 就 被 反 偏 的 二 极 管 所 阻止 。 

注解 : 流 过 并 联 谐 振 电 路 中 电容 的 RF 电流 是 Q@ 信 于 LC 谐振 器 的 喘 电 流 。 串 联 
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谐振 电路 中 电容 上 的 电压 是 @ 售 于 LC 谐振 器 的 端 电 压 。 必 须 注意 高 己 谐 拔 器 中 的 


高 电压 和 大 电流 。 另 外 ,谐振 器 电路 中 的 某 些 结 点 也 许 是 高 阻抗 的 ,因此 在 外 电路 施 
加 不 希望 的 负载 时 会 非常 敏感 并 产生 不 良 影 响 。 在 用 变 容 管 设 计时 ,应 当 考 虑 这 些 
因素 。 

在 差分 振 菏 器 中 , 当 把 两 个 变 容 管 反 向 连接 时 ,就 可 以 把 公共 连接 端 置 于 RF 虚 地 
附近 ,从 而 方便 了 控制 电压 的 引入 。 对 于 大 老 数 的 其 他 振 欧 人 秀 , 反 回 连 接 变 容 管 的 所 
有 三 个 端点 都 可 以 有 很 大 的 RF 电压 。RF 是 不 允许 泄漏 到 驱动 控制 电路 中 的 , 偏 置 和 
控制 电路 不 应 对 谐振 器 呈现 很 大 的 负载 ,对 所 有 恋 容 管 的 端点 痢 必 须 施 加 正确 的 偶 
置 , 偏 置 电路 .控制 电路 和 变 容 管 等 都 不 应 对 VCO 控制 端口 产生 过 分 的 影响 。 

变 容 管 与 控制 电路 之 间 的 隔离 是 经 常用 电阻 实现 的 。 如 果 谐 振 器 的 Q 值 很 大 , 那 
么 电阻 值 也 必须 很 大 ;以 避免 不 希望 的 负载 。 大 电阻 比 小 电阻 产生 较 大 的 热 噪声 。 如 
果 使 用 二 极 变 容 管 ,那么 在 RF 峰值 处 的 正 向 电流 和 漏电 流 会 在 电阻 上 引起 DC 电压 
降 ,因而 变 容 管 上 的 实际 控制 电压 就 不 同 于 控制 电路 所 提供 的 电压 。 一 个 电阻 与 被 这 
个 电阻 所 驱动 的 电容 ( 变 容 管 电容 ,再 加 上 因 使 用 单个 变 容 管 而 必需 的 筹 路 电容 散 的 
电容 ) 的 组 合 即 构成 了 一 个 低 通 滤波 器 :这 个 低 通 滤波 器 必须 在 PLL 的 频率 啊 应 和 稳 
定性 设计 中 予以 考虑 。 

如 果 可 行 的 话 ,我 们 有 一 个 更 漂亮 的 连接 方法 ;用 一 个 电感 取代 电阻 ,使 变 容 管 与 
控制 电路 相隔 离 。 电 感 可 以 自 谐振 到 振 葛 器 的 频率 ,因而 对 RF 电压 呈现 一 个 高 阻抗 ， 
但 对 于 低频 控制 电压 则 呈现 为 低 阻 抗 。 理 想 的 电感 是 无 损 的 ,因此 也 是 无 噪声 的 ; 实 
际 的 电感 只 是 因为 它 的 不 可 避免 的 损耗 而 产生 曝 声 。 这 个 电感 与 两 个 变 容 管 (假设 用 
一 对 反 向 连接 的 变 容 管 ) 的 电容 所 构成 的 低 通 带宽 ,要 比 同样 的 变 容 管 和 大 电阻 (不 用 
电感 ) 连 接 的 带宽 大 得 和 多。 仅 由 串联 电感 和 并 联 电容 构成 的 低 通 滤波 器 的 频率 啊 应 ， 
会 在 这 两 个 元 件 的 串联 谐振 频率 附近 呈现 很 大 的 峰值 。 需 要 用 一 个 小 电阻 与 电感 趾 
联 , 以 阻尼 谐振 。 

所 有 前 面 的 讨论 都 默认 电压 可 变 的 调谐 电容 只 被 放置 在 振 落 器 电路 中 的 某 一 个 
地 方 。Winch* 中 探讨 了 用 三 个 电容 的 组 合 方法 ,这 样 可 以 增加 调谐 范围 ,在 调谐 线性 
度 方面 也 有 极 大 的 改善 。 

4. 变 容 管 的 非 线性 

一 般 来 说 ,振荡 器 频率 可 以 计算 为 f= 二 1/2x VLC(w) AP Clu SEARLE 
的 偏 置 电压 为 uv 时 所 得 到 的 谐振 器 电容 (包括 变 容 管 和 所 有 其 他 相关 的 电容 )。 这 个 
计算 意味 着 这 样 的 一 个 假设 :被 偏 置 的 变 容 管 对 于 RF 电压 的 响应 是 线性 的 ,所 以 就 用 
静态 电容 来 确定 调谐 频率 。 实 际 上 , 变 容 管 是 严重 非 线 性 的 ,特别 是 那些 以 很 小 的 控 
制 电压 变化 能 给 出 很 大 的 相对 电容 变化 的 变 容 管 。 另 外 ,RF 电压 一 般 很 大 , 即 RF 的 
摆 幅 会 明显 超过 偏 置 电压 。 所 以 ,常规 的 振 葛 频率 的 计算 是 不 正确 的 。 改 进 了 的 分 析 
Fy FEO. ”* 吕 考 虑 到 了 由 非 线 性 电容 产生 的 谐 波 ,并 得 到 了 一 个 有 效 调谐 电容 量 。 同 时 
还 发 现 这 个 非 线性 减 小 了 由 常规 方法 预测 的 调谐 曲线 的 斜率 。 
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这 一 点 也 是 很 重要 的 , 即 加 到 变 容 管 上 的 任何 加 性 噪声 (包括 低频 闪烁 噪声 ) 是 与 抱 
制 电压 不 可 区 分 的 ,所 以 就 引起 振 葛 器 频率 的 波动 ,但 表现 出 的 是 相位 噪声 。 而 且 ,RF 
振 葛 器 的 任何 振幅 波动 (振幅 的 匀 法 噪声 ,而 非 加 性 噪声 ) 被 转换 成 频率 的 波动 ,因为 由 
变 容 管 非 线性 引起 的 电容 的 变化 与 RF 振幅 有 关 。 这 些 相位 噪声 源 说 明了 为 什么 可 变 
频率 振荡 器 比 固定 频率 振荡 器 有 较 大 的 噪声 。 关 于 进一步 的 内 容 , 可 参阅 [9. 84]. 


9.8.3 调谐 速度 


有 人 可 能 会 揣测 ,谐振 器 的 选择 性 对 振荡 器 频率 的 改变 速率 会 有 主要 的 影响 。 我 
发 现 这 个 揣测 是 不 正确 的 (未 发 表 的 实验 ,1959)。 我 们 把 一 个 高 速 方 波 作为 控制 电压 
而 加 到 压 控 晶体 振荡 器 上 ,在 它 的 输出 端 用 一 个 FM 接收 器 作 监 测 。 振 落 器 频率 被 观 
察 到 小 于 2 ps 的 上 升 和 下 降 过 程 ,而 由 晶体 的 带宽 计算 出 了 约 2 ms 的 期 望 值 。 由 这 
个 实验 得 出 的 主要 结论 是 ,振荡 器 的 频率 变化 速率 完全 跟 上 了 变 容 管 的 偏 压 的 变化 速 
度 。 偏 压 的 变化 速度 仅 取决 于 控制 电压 源 与 变 容 管 之 间 的 滤波 的 速度 。 

这 个 结论 必须 根据 具体 振 葛 器 的 电路 进行 修改 。Shibutani 等 人 * 沁 曾 报道 过 当 
Colpitts 振 功 器 中 调谐 电容 发 生 一 个 阶 既 变化 时 振 划 器 频率 变化 的 瞬 态 过 程 。 文 章 在 
分 析 中 ( 受 参 考 文献 [9. 82 |] 的 启发 ) 是 这 样 预测 的 ,不 会 像 品 体 振荡 器 实验 中 的 频率 是 
立即 改变 的 ,Colpitts 振荡 器 中 频率 变化 的 瞬 态 过 程 是 被 拉 长 了 的 和 非常 欠 阻 尼 的 。 
这 个 行为 是 与 Colpitts 振 葛 器 中 的 谐振 器 是 一 个 三 阶 网 络 这 个 事实 相关 的 。 在 瞬 态 过 
程 中 ,频率 的 偏 移 引起 偏 压 的 偏 移 ;然后 频率 与 偏 压根 据 电路 时 间 常 数 而 同步 地 稳定 
下 来 。 该 分 析 的 结论 是 ,在 二 阶 谐振 器 电路 中 是 不 会 出 现 这 种 现象 的 。 对 于 呈现 这 种 
行为 的 VCO, 文 章 还 推导 出 了 一 个 等 效 的 基带 滤波 电路 ,以 便 加 到 带 有 这 种 VCO 的 
PLL 传递 晒 数 中 去 。 
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第 10 章 检 fH Be 


检 相 器 (Phase Detector,PD) 可 分 为 两 大 类 :乘法 器 (或 组 合 还 辑 ) 电 路 和 时 序 电 
路 。 乘 法 器 类 检 相 器 把 输 和 人 信和 号 波形 与 本 地 振 葛 器 波形 相 乘 ,并 把 乘积 的 平均 值 作为 
其 有 用 的 DC 输出 。 乘 法 器 是 无 记忆 的 。 一 个 设计 正确 的 匀 法 器 可 以 对 埋 人 极 大 了 噪声 
中 的 输入 信号 进行 处 理 。 

时 序 检 相 器 产生 的 有 用 误差 输出 电压 , 仅 取 决 于 输入 信号 波形 的 翻转 与 VCO 波 
形 的 翻转 之 间 的 时 间 间 隔 , 与 波形 中 的 其 他 细节 无 关 。 时 序 检 相 器 县 有 对 前 儿 次 波形 
翻转 的 记忆 。 它 们 所 产生 的 PD 特性 是 乘法 器 电路 很 难产 生 或 不 能 产生 的 。 因 为 时 序 
电路 是 以 边沿 工作 的 ,所 以 波形 的 翻转 次 数 不 可 以 减少 ,也 不 可 以 增 才 ;因此 , 它 的 品 
声 处 理 能 力 不 如 乘法 器 好 。 

时 序 PD 一 般 是 用 数字 电路 构成 的 (触发 器 . 门 ), 钙 处 理 的 波形 是 二 进 制 的 矩形 
波 。 因 而 ,它们 经 常 被 叫做 “数字 ” 检 相 器 ,而 包含 这 种 数字 检 相 器 的 PLL 经 常 被 叫做 
“数字 ” 锁 相 环 。 但 这 个 术语 是 不 正确 的 ;大多 数 时 序 PD 的 输出 仍 是 模拟 量 , 它 们 的 
PLL 是 模拟 电路 。 第 13 章 中 有 数字 PD 和 数字 PLL 的 例子 。 


10.1 AARIA 


如 果 一 个 理想 乘法 器 的 两 个 输入 都 是 正弦 波 , 那 么 有 用 的 DC 输出 就 正比 于 这 两 
个 输入 的 振幅 之 积 ,而 且 还 正比 于 它们 相位 差 的 余弦 。( 当 相位 差 为 90 时 ,相位 误差 
为 零 .) 理 想 乘法 器 的 方程 式 曾 在 第 6 章 中 描述 过 。 除 了 有 用 的 输出 ,在 两 倍 于 输入 频 
率 的 地 方 还 有 不 希望 的 正弦 纹 波 , 它 的 振幅 等 于 DC 输出 中 波动 的 最 大 值 。 纹 波 必须 
被 抑制 ,以 防止 不 希望 的 边 带 出 现在 VCO 上。 附录 10A 对 纹 波 做 了 比较 深入 的 讨论 。 
乘法 可 以 用 四 象限 模拟 乘法 器 来 实现 ,如 Gilbert 单元 ”"”"。 这 些 Gilbert 单元 有 做 成 
单 片 集 成 电路 的 。 以 2004 年 的 工艺 技术 可 以 做 到 几 百 兆赫 频率 的 优良 性 能 。 现 在 出 
现 了 以 真正 乘法 器 为 最 佳 选择 的 需求 ;10. 5 节 中 有 这 样 的 一 个 例子 。 


10.1.1 开关 检 相 器 :原理 


真正 的 乘法 器 提供 了 一 个 有 用 的 检 相 器 分 析 模 型 ,但 在 实际 设备 中 却 很 少 使 用 。 
而 开关 检 相 器 是 极为 普遍 的 。 假 设 把 VCO 输出 到 乘法 器 检 相 髓 的 正弦 波 符 换 成 下 面 
形式 的 方 波 
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200 10% 检 A g 
v(t} =sgnl{_cos(att+é,) | (10-1) 
E HHS hae MHA: WR 20 WM sgal) = 1, RR r<0 M] sgen = —-1, AWA 
2, VCO 的 频率 被 表示 为 由, 与 输 和 人 信和 号 的 频率 一 样 。 除 非 另 做 说 明 ,本 章 中 所 有 的 解 
释 都 认为 环 路 是 锁定 的 。) 方 波 的 波形 是 周期 性 的 ,因而 可 以 展开 为 傅 里 叶 级 数 


WCE) =4 | costat +8) 一 去 cos3 Cant tHe) +- cos5 Cont 二 Te | (10-2) 


乘法 器 的 输出 是 每 个 傅 里 叶 级 数 展开 项 与 输 和 人 信和 号 乘积 之 和 。 

输入 信号 和 噪声 往往 被 带 限 在 载波 频率 附近 很 窄 的 频谱 内 ;而 且 输 入 信号 中 没有 
谐 波 分量 。 在 这 种 情况 下 ,我 们 可 以 容易 地 证 明 , 乘 法 器 输出 中 只 有 包含 低频 (接近 
DC) 分 量 的 那个 成 分 才 是 与 方 波 的 基 频 相关 的 。 所 有 其 他 的 乘积 项 只 构成 高 频 纹 波 。 
(注意 : 仅 当 输入 信和 号 无 谐 波 时 这 个 性 质 才 成 立 。) 

令 输入 信号 uG) =V; sin(att+6,). WAFER ww 的 平均 值 (DC 分量) 为 


Uy ()=£V,sin(—8,) (10-3) 


使 用 第 2 章 和 第 6 章 中 的 标记 法 , 检 相 器 的 增益 为 Ki 王 2Vs/rVyrad。 换 名 话说 ,这 个 
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有 用 的 输出 与 另外 一 种 情况 下 的 有 用 输出 完全 一 样 , 即 把 VCO 的 输出 变 为 振幅 等 于 
4/r 的 正 弦 波 。 上 面 这 个 电路 产生 出 与 等 效 检 相 器 (用 VCO 的 正弦 波 输出 来 驱动 检 相 
器 ) 完 全 相同 的 DC 信号 和 完全 一 样 的 低频 喉 声 。 


但 是 ,与 单位 振幅 的 方 波 相 乘 是 完全 等 效 
wr UAT 于 周期 性 地 改变 输入 信号 的 极 性 ;因而 ,乘法 器 
驱动 电 于 可 以 用 一 个 极 性 开关 来 代替 ,而 不 会 有 任何 损 


失 ( 纹 波 除 外 )。 由 于 建造 一 个 开关 通常 比 建造 
/AN 一 个 线性 乘法 器 简单 得 多 ,也 便宜 得 多 ,所 以 最 
| 常用 的 乘法 器 类 检 相 器 确实 是 一 个 开关 器 件 。 


| 一 个 真正 的 开关 PD 的 输出 振幅 和 增益 Ka 都 


a a Peer NOED 开关 波形 ”是 正比 于 输入 信号 的 振幅 Vs 的 , 且 与 开关 电压 
的 幅度 无 关 。 


| | 上 面 描述 的 是 全 波 开关 PD; 它 在 开关 周期 

\ | A sama 的 两 个 半 周 中 都 产生 输出 信号 。 半 波 电路 只 让 
| 输入 信号 u(z) 的 比如 正 半 周 通过 ,而 阻止 输入 

| | 信和 号 的 负 半 周 通 过 。 图 10-1 示 出 了 半 波 和 全 

波 PD 的 波形 。 半 波 PD 的 平均 输出 正好 等 于 

SAPAR en 全 波 PD 的 一 半 , 所 以 半 波 PD 的 增益 是 
Vs/r V/rad, 从 图 10-1 中 的 半 波 波形 可 以 看 

图 10-1 开关 答 相 名 的 波光 出 , 基 频 纹 波 的 频率 等 于 信号 频率 ; 纹 波 的 抑制 


比 全 波 PD 更 困难 ,因为 全 波 的 纹 波 基 频 是 信号 频率 的 两 倍 ,如 图 10-1 中 的 下 方 。 因 此 ， 
一 个 减少 PD 纹 波 的 技术 就 是 使 用 全 波 电 路 ,不 用 半 波 电器。 
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10.1.2 开关 检 相 器 :举例 


开关 检 相 器 可 以 采用 各 种 不 同类 型 的 开关 ,包括 所 有 种 类 的 晶体 管 、 二 极 管 、 真 空 
EY .电磁 继 电器 和 光电 器 件 。 

1. 调制 器 与 混 频 器 

许多 具有 调制 器 或 混 频 器 特性 的 电路 也 是 很 好 的 检 相 器 。( 检 相 器 可 以 看 作 一 个 
把 信号 转换 成 零 频 的 混 频 器 。) 这 些 器 件 可 以 分 为 有 源 的 (器 件 中 包含 需要 DC 电源 的 
放大 单元 ) 和 无 源 的 (没有 放大 的 ,不 需 DC 供电 的 )。 

O 有 源 调 制 器 

一 类 常用 的 开关 PD 是 基于 平衡 调制 器 (也 可 以 是 混 频 器 ) 的 。 单 平衡 和 双 平 衡 这 
两 种 结构 都 有 使 用 ,如 图 10-2 所 示 。 图 10-2 中 表示 了 双 极 结 型 晶体 管 ,但 通常 也 可 以 
使 用 MOS 晶体 管 ,它们 的 工作 原理 是 等 效 的 。 图 10-3 表示 了 图 10-2a 的 单 平衡 电路 
的 波形 。 除 了 全 波 开关 检 相 器 典型 的 纹 波 以 外 ,还 有 一 个 位 于 信和 号 频率 处 的 峰值 振幅 
为 Is 的 方 波 ,这 个 方 波 比 通常 的 纹 波 更 差 。 纹 波 中 的 这 个 方 波 部 分 必须 经 过 滤波 后 才 
可 送 入 输出 放大 器 。 


(b) 双 平衡 的 


(a) 单 平衡 的 


图 10-2 ”采用 有 源 平衡 调制 器 的 检 相 表 
双 平 衡 电 路 相当 于 两 个 单 平 衡 电路 连 在 一 起 。 极 性 连接 的 方式 应 使 图 10-3 中 明 
显 的 集 电极 电流 空隙 得 以 填充 ,并 使 纹 波 变 成 与 图 10-1 中 金波 开关 PD 的 纹 波 完全 一 
样 。 双 平衡 电路 的 检 相 峰 增 益 为 


ja RsRec 


R sin 6, TR, FR. (10-4) 
而 单 平衡 电路 的 增益 正好 是 一 半 。[ 公 式 (10-4) 是 在 下 面 这 些 假设 下 得 出 的 :输入 信 
号 和 噪声 加 在 一 起 不 使 输 和 人 晶体管 过 载 ,所 有 晶体 管 的 电流 增益 都 非常 大 ,发 射 极 的 
内 部 电阻 已 包括 在 Re 内 ,对 称 布局 的 电路 元 件 是 完全 匹配 的 。 
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图 10-3 ”采用 有 源 单 平衡 调制 器 的 检 相 器 的 波形 


在 良好 平衡 的 集成 电路 出 现 之 前 ,有 源 检 相 占 的 使 用 受阻 于 DC 失调 的 问题 。 图 
10-2 中 的 电路 如 果 使 用 分 离 元 件 的 话 , 则 是 永远 也 不 会 成 功 的 。IC 芯片 上 相应 元 件 
的 极 好 匹配 ,是 使 用 分 离 有 源 元 件 所 无 法 想象 的 。 即 使 如 此 ,如 果 要 使 DC 失调 保持 在 
很 小 的 数值 上 ,还 必须 特别 注意 使 外 部 元 件 之 间 有 极 好 的 平衡 ,而 且 要 保证 输入 驱动 
信和 号 有 很 低 的 阻抗 和 很 好 的 平衡 。 平 衡 调制 器 PD 的 输出 是 差分 的 和 平衡 的 ,并 且 有 
一 个 共 模 的 DC 失调 。 大 多 数 环 路 滤波 器 电路 都 要 求 零 失调 的 单 边 输 入 。 图 10-2 表 
示 了 用 男 一 个 运算 放大 器 完成 差分 向 单 边 的 转换 ,这 是 个 常用 的 技术 ，。 

资深 读者 会 对 图 10-2 中 具有 相似 标记 的 电阻 需要 密切 匹配 和 DC 放大 器 需要 低 
失调 电压 和 电流 这 两 点 提出 异议 。 而 且 , 平 衡 向 不 平衡 的 转换 与 电流 镜 电路 相 比 似乎 
是 过 分 复杂 了 。 这 些 反对 意见 是 对 的 。 不 过 ,有 一 个 实验 (未 发 表 的 ) 发 现 ,使 用 双 极 
PNP 管子 的 电流 镜 所 提供 的 平衡 是 非常 差 的 ,即使 这 些 晶 体 管 本 身 之 间 是 密切 匹配 
的 。 问 题 在 于 差分 连接 的 两 个 电流 镜 管子 的 集 电极 电压 相差 其 大 ,使 电流 镜 的 电流 增 
益 远 离 理 想 值 1, 从 而 破坏 了 所 追求 的 精确 平衡 。 因 此 ,平衡 调制 器 PD 需要 用 运算 放 
大 器 来 完成 差分 向 单 边 的 转换 ,而 不 是 使 用 PNP 电流 镜 。 我 还 设 有 研究 过 使 用 MOS 
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管 的 电流 镜 的 性 能 。 

Dj 二极管 混 频 器 

另 一 个 常用 的 电路 是 图 10-4 中 的 二 极 管 环 。 这些 电路 以 双 平 衡 混 频 器 的 名 称 低 
价 地 、 大 量 地 销售 。 这 些 二 极 管 环 有 很 宽 的 带宽 ,可 以 工作 在 非常 宽 的 频率 范围 内 ( 它 
们 的 工作 频率 远 远 超过 晶体 管 PD) ,对 PLL 设计 者 几乎 不 增加 任何 负担 ,而 且 能 提供 
良好 的 性 能 。 精 确 的 分 析 是 很 复杂 的 。 如 果 二 极 管 假设 是 理想 的 ,如 果 信 号 电压 比 开 
关 电 压 小 很 多 ,那么 它 的 工作 几乎 与 任何 全 波 开关 PD FER OH 。 这 些 条 件 经 
常 不 成 立 , 所 以 现 有 的 分 析 方 法 都 是 近似 的 。 


开关 
驱动 


信号 re 


图 10-4 ”二极管 环 检 相 器 

只 要 信和 号 电压 明显 小 于 开关 电压 ,那么 PD 的 :曲线 就 取 Vi 二 Vs sin( 和 一 名) 的 形 
状 ,其 中 Vi 正比 于 信号 振幅 。V。 最 大 值 通 常 为 0.3V 810.4 V. DC 失调 的 典型 值 在 
1 mV 的 数量 级 。 如 果 信 号 振幅 和 开关 振幅 接近 相等 ,那么 PD 特性 曲线 从 正弦 形变 为 
三 角形 ( 见 10. 1, 4 节 )。 

标准 的 二 极 管 环 的 驱动 信号 通常 规定 为 来 自 500 信和 号 源 的 5 mV ERR. AP 
极 管 是 一 个 非 线 性 负载 ,还 由 于 随时 间 而 变化 的 平均 负载 一 般 是 很 难 匹 配 的 ,所 以 这 
个 规范 是 指 可 以 提供 的 功率 ,而 不是 实际 提供 的 功率 。 如 果 信 号 被 坦 人 噪声 中 ,那么 
要 想 避 免 限 幅 , 信 和 号 与 噪声 的 总 和 就 必须 明显 小 于 开关 驱动 电 平 。 环 路 的 每 个 璧 上 串 
联 有 多 个 二 极 管 的 “高 压 " 电 路 ,可 以 承受 更 大 的 开关 驱动 ,因而 可 以 有 更 大 的 输 人 信 
号 。 最 大 可 能 的 输出 电压 V。 正比 于 串联 二 极 管 的 个 数 。 

二 极 管 环 的 特性 不 是 非常 适用 于 检 相 器 。 幸 好 二 极 管 环 人 允许 很 宽 的 工作 范围 。 
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2. 采样 保持 PD 
有 时 会 遇 到 采样 保持 检 相 器 。 采 样 器 只 是 一 个 被 罕 脉 冲 驱 动 的 开关 。 在 脉冲 


到 来 瞬间 的 信号 被 存储 到 一 个 电容 上 ,并 保持 到 下 一 次 采样 时 刻 。 如 果 信 号 是 正弦 


形 ,那么 PD 特性 曲线 也 是 正 弱 形 ,其 最 大 DC 输出 等 于 信号 的 最 大 振幅 。 采 样 保持 
PD 可 以 用 来 锁定 到 采样 率 的 谐 波 上 ,以 此 抑制 纹 波 , 或 用 于 短暂 突 发 的 信号 。 谐 波 的 
操作 将 在 14. 2 节 和 17. 3. 2 节 中 讨论 。 

如 果 不 存 在 噪声 ,而 且 如 果 输 人 信和 号 是 未 调制 的 ,那么 采样 总 是 发 生 在 输入 波形 
每 个 周期 的 同一 点 上 。DC 值 ( 当 平衡 跟踪 时 接近 零 ) 就 不 会 改变 。 除 了 由 于 开关 的 不 
完美 可 能 引起 采样 时 出 现 尖 脉冲 外 ,存储 在 电容 上 的 电压 将 维持 恒定 。PD 的 纹 波 被 
完全 抑制 ,这 是 个 非常 有 用 的 特性 。 用 第 2 章 拉 普 拉 斯 变换 的 方法 来 分 析 采 样 环 路 是 
达 不 到 非常 精确 的 ;最 好 使 用 = 变换。 采样 环 路 的 响应 和 稳定 性 汪汪 是 与 第 2 章 、 
第 3 章 中 连续 时 域 特 性 不 同 的 。 


10.1.3 混合 变 压 希 PD 


曾经 非常 普遍 使 用 的 一 种 PD 电路 (曾经 被 认为 是 必然 的 检 相 器 电路 ) 表 示 在 图 
10-5 中 。 图 中 用 一 个 混合 变压器 LHybrid-Transformer) 形 成 两 个 输入 信号 的 矢量 和 与 
矢量 差 ;这 两 个 矢量 被 二 极 管 整流 器 转换 成 DC 信号 。 有 用 的 输出 信号 是 这 两 个 整流 
电压 之 差 。 可 以 通过 分 析 证 明 , 这 个 输出 信号 正比 于 相位 误差 的 正弦 值 ,并 且 是 两 个 
i ARO BOO, WER VIS VS BA Va EW Vs, LF SV, 无 关 。 这 个 对 于 比 
较 大 的 输入 电压 的 不 敏感 性 ,在 许多 不 同 的 PD 电路 中 都 是 存在 的 ,包括 上 面 说 到 的 二 
极 管 环 。 由 于 峰值 检测 器 中 RC 负载 的 非 线 性 滤波 作用 ,混合 变压器 PD 的 输出 纹 波 
从 前 面 说 到 的 PD 的 纹 波 值 降 了 下 来 。 


图 10-5 混合 型 检 相 器 


这 个 电路 的 普遍 使 用 率 后 来 由 于 优良 的 IC 和 封装 好 的 二 极 管 环 的 出 现 而 下 降 。 
因为 电路 的 输出 是 两 个 大 DC 电压 之 间 的 一 个 很 小 的 差 值 ,所 以 为 了 消除 DC 失调 ,就 
必须 注意 平衡 的 调整 。 购 买 一 个 平衡 得 很 好 的 集成 电路 或 模块 式 的 电路 ,要 比 用 分 离 
元 件 搭建 容易 得 多 。 但 是 ,这 个 基本 电路 不 应 完全 被 抛弃 。 它 有 可 能 工作 在 从 声 频 到 
可 见 光 的 频率 范围 。 变 压 器 可 以 用 同 轴 混合 接头 或 波导 混合 TEKS, ESTO 
光 器 件 代 兰 。 检 测 器 不 一 定 要 用 二 极 管 整流 器 ;也 可 以 用 热 辐射 测量 仪 .热电 候 和 光 
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二 极 管 等 。 一 个 在 频率 上 超过 二 极 管 环 或 任何 晶体 管 的 电路 仍然 是 ~ 小 有 用 的 电路 。 
10.1.4 非 正 弦 s 曲线 


上 面 考 察 了 几 种 十 分 不 同 的 PD 电路 ,但 在 每 种 电路 中 都 有 正弦 形 s 曲线 ( 指 DC 
误差 电压 与 相位 误差 的 关系 曲线 )。 有 人 会 说 ,正弦 形 是 这 些 电 路 的 普遍 性 质 。 实 际 
E.s 曲线 的 形状 与 所 加 的 电压 有 关 , 并 不 是 唯一 取决 于 电路 的 。 例 如 ,在 真正 的 乘法 
器 或 开关 PD 的 两 个 输入 端 都 加 上 和 矩形 波 , 那 么 ;曲线 就 变 成 三 角形 。 同 样 这 个 电路 ， 
如 果 在 两 个 输入 端 加 上 正 艾 波 , 就 得 到 正弦 形 s 曲线 。 

如 时 用 和 矩形 波 , 那 就 可 以 用 数字 逻辑 门 来 代替 模拟 电路 。 与 开关 检 相 器 等 效 的 数 
字 电 路 是 蜡 或 门 。 平均 DC 输出 是 相位 误差 的 一 个 三 角形 肾 数 ,而 纹 波 的 波形 是 矩形 
的 , 它 的 填充 系数 与 相位 误差 有 关 。 在 零 相 位 误差 时 ,输出 纹 波 是 频率 为 信号 频率 两 
倍 、 填 充 系 数 为 50% 的 方 波 。 应 当 注 意 ,PD 的 输出 仍 是 一 个 模拟 量 ,尽管 使 用 了 数字 
电路 和 数字 输入 波形 。 

采样 PD W s 曲线 与 被 采样 信号 的 波形 完全 一 样 。 通 过 对 被 采样 的 波形 做 相应 的 
整形 ,几乎 可 以 得 到 任何 想 要 的 特性 。 例 如 , 如果 波形 是 和 矩形 的 ,就 出 现 矩 形 的 PD 特 
HE, EER PD 特性 在 零 相 位 误差 时 的 斜率 为 无 穷 大 ,这 表示 无 穷 大 的 环 路 增益 。 所 
以 ,这 样 的 环 路 需要 使 用 开关 式 (bang-bang) 采 样 环 路 那样 的 非 线 性 分 析 。 非 线性 PLL 
是 很 有 用 的 ,尽管 分 析 起 来 很 复杂 。 饥 齿 形 s 曲线 是 对 锅 齿 波 采 样 得 到 的 ,但 锯齿 形 可 
以 更 容易 地 从 时 序 PD 中 得 到 ,这 将 在 10. 2 节 中 说 明 。 

有 的 检 相 器 电路 甚至 在 正弦 波 输入 时 也 产生 非 正 弦 * 曲线。 那些 试图 延伸 s 曲线 
线性 区 的 实例 电路 在 参考 文献 [10. 7 一 10. 10] 中 给 出 。 这 些 电路 很 少 使 用 。 其 中 一 个 
原因 是 它们 的 锯齿 形 特 性 (这 些 电 路 试图 荧 近 锯 齿 形 的 特性 ) 是 用 简单 的 时 序 电路 就 
可 以 容易 得 到 的 ,这 将 在 10.2 节 、10. 3 节 中 说 明 。 另 一 个 原因 将 在 10. 4. 3 中 探讨 , 即 
噪声 使 任何 延伸 特性 变 坏 。 如 果 信 号 是 埋 作 噪声 中 的 ,那么 PD 的 曲线 便 接近 正 藤 
形 ,并 与 信号 本 身 的 形状 无 关 。 

正弦 形 s 曲线 在 180 "不 稳定 平衡 点 上 的 斜率 是 与 CREEA EW H g 
( 见 图 8-1)。 这 对 于 三 角形 和 和 矩形 s 曲线 都 是 如 此 :对 于 任何 关于 输出 峰值 偶 对 称 的 
PD 也 是 如 此 。 对 于 这 类 PD, 反 馈 的 极 性 一 般 是 无 所 谓 的 :因为 环 路 会 在 PD 特性 的 两 
个 平衡 点 中 自动 选取 能 给 出 负 反 馈 的 那个 平衡 点 。 延 伸 了 的 PD 特性 (例如 锅 齿 形 ) 在 
两 个 平衡 点 上 的 斜率 是 不 等 的 。 为 了 保证 能 稳定 地 跟踪 所 需 的 平衡 点 ,整个 环 路 的 极 
性 必须 正确 。 反 向 的 反馈 极 性 会 使 环 路 去 跟踪 错误 的 平衡 点 ,从 而 导致 环 路 不 稳定 。 
所 以 ,务必 保证 反馈 极 性 的 正确 形 。 


10.2 MARHE 


时 序 检 相 器 是 依靠 输入 波形 和 本 地 振荡 器 波形 的 翻转 边沿 工作 的 ;波形 中 的 任何 
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其 他 特点 都 一 概 忽 略 。 为 了 电路 的 稳定 工作 ,波形 通常 是 被 钳 位 成 矩形 的 。 检 相 器 的 


平均 输出 正比 于 信号 波形 翻转 和 VCO 波形 翻转 之 间 的 时 间 间 阿 。 电 路 必须 有 记忆 才 
能 测量 出 这 个 时 间 差 。 


触发 器 PD 
最 简单 的 时 序 PD 是 一 个 普通 的 RS 触发 器 -由 。 一 个 输入 端 上 的 波形 翻转 (比如 
负 边 沿 ) 把 触发 器 置 成 真 状态 ,在 另 一 输入 端 上 的 波形 翻转 把 触发 器 置 成 假 状 态 。 典 


型 的 波形 示 于 图 10-6 中 , 它 的 锯齿 形 * 曲线 示 于 图 10-7 中 。 这 类 PD 一 直 被 用 于 实验 
室 中 的 检 相 仪 , 也 有 用 在 通信 网 络 的 5 。 


图 10-6 RS 和 触发 器 检 相 器 的 波形 
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图 10-7 触发 器 检 相 器 的 s 曲线 
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把 输入 信和 号 与 VCO 输出 之 间 的 相位 差 表 示 为 册 。 有 用 的 输出 是 部 发 器 一 个 输出 
端 上 的 DC 平均 值 V,。 对 于 0 二 4 二 2x; 这 个 输出 是 


Va =~ (10-5) 


其 中 Va 的 定义 如 图 10-6 所 示 。 线 性 范围 的 中 心 位 于 山王 180” ,而 不 是 乘法 器 PD 那 
PER) 90 。 检 相 器 的 增益 为 KK, 二 Vu/2x。 平衡 跟踪 一 般 是 以 180 为 中 心 的 ,所 以 Va 中 
的 DC 失调 必须 用 一 个 合适 的 偏 置 电路 来 抵消 。 纹 波 是 频率 等 于 信号 频率 的 矩形 波 ， 
其 占 空 比 取 决 于 相位 误差 。 如 果 跟 踪 平 衡 在 名 二 180 ,那么 占 空 比 为 50。 

数字 IC 在 制造 中 没有 考虑 出 现在 每 个 器 件 高 低 电 平 上 的 小 品 声 电压 。 如 果 需 要 
很 低 的 噪声 ,我 们 推荐 用 数字 电路 来 驱动 低 噪 声 的 模拟 门 电 路 ( 即 电 荷 泵 ) ,以 产生 实 
PRAY DC 输出。 第 12 BST Pa ye PLL. 

触发 器 不 需要 一 定 工作 在 实际 的 输入 频率 上 ;可 以 用 数字 计数 器 对 输 人 频率 做 N 
分 频 。 此 后 ,把 PD 线性 区 折合 到 输入 信号 上 就 变 为 2xN 弧度 ,这 与 正弦 形 乘 法 器 PD 
能 达到 的 小 得 多 的 范围 成 强烈 的 对 比 。 

假设 RS 触发 器 的 输入 信号 消失 了 。VCO 的 下 一 个 负 跳 变 将 使 触发 器 回 零 ,而 且 
一 直 保 持 到 信和 号 重新 加 来。 但 环 路 却 把 这 个 持续 的 置 零 状态 解释 为 一 个 很 大 的 相位 
误差 ,并 试图 通过 降低 VCO 的 频率 去 校正 这 个 误差 。 最 终 , 环 路 滤波 器 或 VCO RE 
向 一 个 饱和 区 ,并 停留 在 这 个 饱和 区 状态 下 。 由 输入 信号 消失 而 导致 的 这 个 问题 可 以 
容易 地 用 简单 的 触发 器 来 解决 :只 要 把 这 个 电路 设计 成 以 VCO 的 边沿 来 回 地 拨 动 触 
发 器 ,而 不 是 把 触发 器 置 零 u*"。 这 样 ,如 果 输 入 信和 号 消失 ,触发 器 就 在 两 个 逻辑 电 平 
之 间 来 回 跳动 ,得 到 50% 的 占 空 比 , 这 时 的 环 路 会 解释 为 零 相 位 误差 ,所 以 环 路 就 记 住 
了 现在 的 状态 ,并 准备 在 信号 回来 时 很 快 地 跟踪 上 信号 。 

信号 的 消失 反映 出 时 序 检 相 虽 的 一 个 常见 问题 ;电路 是 不 允许 对 波形 翻转 次 数 多 
计 或 少 计 的 。 这 个 特性 与 乘法 器 不 同 , 在 乘法 器 检 相 器 中 , 这 样 的 情况 不 会 产生 什么 
影响 ; 它 的 DC 输出 是 由 总 的 波形 决定 的 。 这 种 对 翻转 非常 敏感 的 性 质 , 对 工作 在 噪声 
下 的 时 序 PD 有 很 大 的 不 利 影响 ,这 将 在 10. 4 节 中 讨论 。 


10.3 ” 相 频 检测 器 


最 重要 的 和 最 著名 的 时 序 PD 是 相 频 检测 器 (PFD)。 因 为 受到 广泛 的 讨论 和 使 
用 ,所 以 在 这 里 自 成 一 节 。Brownt* 看 来 是 报道 PFD 原理 的 第 一 人 ,在 他 的 文章 发 
RIAA WERT REL A PE a to 。 


10.3.1 PFD 的 结构 


一 个 基本 的 PFD 示 于 图 10-8 中 ; 它 由 两 个 触发 器 (D 触发 器 ) .一 个 与 门 和 一 个 接 
在 反馈 回路 中 的 延迟 (图 中 表示 为 缓冲 器 ) 组 成 。D 触发 器 的 数据 端 被 永久 地 接 成 真 。 
输入 信号 ( 标 为 人 ,表示 基准 信号 ) 的 翻转 和 反馈 信号 ( 标 为 V, 表 示 VCO) 的 翻转 被 加 
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到 两 个 卫 触 发 器 的 时 钟 端 。 其 中 一 个 卫 和 触发 器 的 输出 筱 标 为 UP, 男 二 个 被 标 为 DN 
【向 下 的 意思 )。 正 确 极 性 的 时 钟 沿 把 与 它 相 连 的 D 触发 筑 置 1。 如 果 与 门 检 测 出 UP 
和 DN 同时 为 真 ,那么 通过 反馈 把 两 个 了 触发 器 同时 置 零 。 


图 10-8 ” 相 频 检测 逢 (FFD) 


图 10-9 中 画 出 了 PFD 的 理想 化 操作 的 波形 。 信 号 RAV 表示 为 矩形 脉冲 ;这 些 
脉冲 的 正 跳 变 激 励 了 触发 器 。 例 子 中 的 R 脉冲 是 等 间距 的 ,而 V 脉冲 的 位 置 是 变化 
的 ,以 表示 各 种 不 同 的 工作 情况 。 (我 们 觉得 V 脉冲 的 定时 永远 不 会 像 图 中 那样 不 规 
则 .) 如 果 RER V( 如 图 中 左边 ) ,那么 UP 的 D 触 发 器 就 先 被 打开 ,过 了 一 会 儿 ,V 脉 
冲 把 DN 的 D 触 发 器 打开 ,这 时 两 个 触发 器 又 立即 被 关闭 。 如 果 V 超前 R( 如 图 中 右 
边 ) ,情况 就 相反 。 


图 10-9 ” 相 频 检测 器 的 波形 


UP 的 有 效 输出 告诉 PLL 应 该 升 高 VCO 的 频率 ,因为 VCO 已 经 落后 于 输入 信号 
T. DN 的 有 效 输 出 指出 了 相反 的 情况 。 因 此 ,UP 和 DN 的 有 效 输 出 指出 J 相位 读 磊 
的 方向 。 而 相位 误差 的 大 小 则 由 UP 和 DN 的 脉冲 宽度 来 指出 ， 

我 们 可 以 引入 净 占 空 比 (net duty ratio) 的 概念 。UP 或 DN 脉冲 的 占 空 比 是 指 脉 
冲 宽 度 与 信号 周期 之 比 。 把 两 个 D 触发 器 的 占 空 比 分 别 表示 为 due 和 dm; 那么 净 占 空 
比 就 是 d= 二 dup 一 drw。 以 周期 为 单位 的 相位 误差 可 以 完全 用 净 占 空 比 d 来 给 出 。 如 果 
R 脉冲 和 VV 脉冲 是 严格 对 齐 的 ,那么 两 个 DD 触发 器 就 同时 快速 地 打开 和 关闭 ,如 图 
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10-9 中 间 所 示 的 那样 。 这 种 情况 下 的 净 输 出 只 不 过 是 因 UP 和 DN 这 间 ( 或 者 后 面 的 
电荷 泵 ) 的 不 平衡 所 引起 的 时 间 极 短 的 毛刺 。 这 种 毛刺 也 就 构成 了 当 PLL 处 于 平衡 时 
的 检 相 器 的 纹 波 波形 。 很 清楚 , 纹 波 的 能 量 非常 小 , 它 的 频谱 却 分 布 很 广 , 尤 其 当 与 前 
面 人 旬 绍 的 大 多 数 乘 法 器 检 相 器 相 比 时 。PFD 纹 波 的 这 两 个 特点 对 于 纹 波 抑制 都 是 非 
常 有 利 的 。 

许多 作者 把 PFD 说 成 为 “数字 ” 检 相 器 ,因为 其 中 使 用 了 数字 逻辑 电路 。 使 用 这 
样 的 术语 是 错误 的 ;PFD 的 输出 信息 是 包含 在 UP 和 DN 脉冲 的 宽度 里 面 的 ,而 脉冲 宽 
度 是 连续 变化 的 模拟 量 。 所 以 ,采用 PFD 的 锁 相 环 几 乎 总 是 模拟 PLL ,而 不 是 数字 的 。 


10.3.2 PFD 中 的 延迟 


反馈 通路 中 必需 有 的 延迟 的 作用 可 以 从 图 10-10 中 看 出 。 图 中 的 上 升 没有 一 定 
时 间 长 度 , 而 不 是 立即 翻转 的 。 一 个 DD 触发 器 要 在 民 或 V 的 激励 边沿 出 现 之 后 再 经 
过 某 个 时 间 才 会 完全 打开 ,而 CLR( 置 零 ) 脉 冲 要 在 UP 和 DN 完全 打开 后 再 经 过 一 个 
时 间 才 完全 打开 。 而 且 ,CLR 脉冲 必须 打开 足够 长 的 时 间 , 才 能 保证 完全 可 靠 地 关闭 
两 个 卫 触 发问 。 这 个 必需 的 CLR 脉冲 宽度 是 通过 在 CLR 通路 中 插入 延迟 来 确保 的 。 
反馈 延迟 是 PFD 的 一 个 关键 特性 ,虽然 早期 的 文献 从 未 提起 此 事 。 
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图 10-10 PFD 的 波形 ;时 间 轴 已 被 扩展 ,以 显示 传播 延迟 


实际 上 ,这 个 延迟 必须 比 PFD 可 靠 开 关 所 要 求 的 时 间 长 很 多 。 在 大 多 数 情况 下 ， 
PFD 是 用 来 驱动 电荷 泵 的 ;电荷 泵 是 这 样 的 一 个 电子 开关 : 它 在 每 个 相位 比较 周期 内 ， 
向 环 路 滤波 器 配给 正比 于 相位 误差 的 电荷 量 。( 电 荷 泵 PLL 是 第 12 章 的 主要 内 容 。) 
电荷 泵 中 的 这 些 开关 与 PFD 中 的 D 触发 器 一 样 需要 一 定时 间 的 开关 过 程 。 如 果 UP 
和 DN 开启 状态 的 时 间 太 短 ( 这 个 开启 时 间 在 相位 误差 很 小 时 达到 最 小 ) ,那么 电荷 泵 
开关 将 永远 也 不 能 打开 。 这 就 给 PFD 与 电荷 泵 组 合 结构 的 ; 曲线 插入 了 一 个 死 区 。 

s 曲线 有 死 区 的 反馈 环 路 永远 不 能 稳定 到 一 个 确定 的 平衡 点 上 ,而 是 毫 无 目标 地 
在 死 区 附近 来 回 晃动 。 这 种 晃动 表现 为 噪声 ,通常 位 于 PLL 带宽 内 的 相当 低 的 频率 
区 ,并 引起 VCO 所 不 想 要 的 、 无 法 滤 掉 的 相位 噪声 调制 。 而 且 , 死 区 是 非 线性 的 ,因而 
会 引起 PFD 中 可 能 存在 的 各 噪声 成 分 之 间 的 交叉 调制 。 交 叉 调 制 改变 耳 噪声 谱 的 形 
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状 , 把 可 以 滤 掉 的 高 频 噪声 改变 成 不 能 滤 掉 的 低频 噪声 。 噪 声 的 交叉 调制 将 理 次 在 第 
15 章 中 讨论 。 

为 了 消除 死 区 的 最 坏 影 响 , 通 常 采用 的 办 法 是 在 PFD 中 设计 足够 长 的 延迟 ,以 使 
两 个 D 触发 器 的 打开 时 间 足 够 长 ,因而 使 两 个 电荷 泵 开关 在 每 个 周期 内 都 能 保持 同时 
开启 。 一 般 认 为 电荷 泵 被 设计 成 使 UP 和 DN 的 电流 相等 ,因而 当 两 个 开关 同时 打开 
时 ,输送 到 环 路 滤波 器 的 净 电 荷 量 为 零 。 一 个 非 零 的 相位 误差 将 引起 电荷 保 的 一 个 开 
关 的 开启 时 间 大 于 另 一 个 开关 ,其 至 在 相位 误差 很 小 时 也 如 此 ,从 而 消除 (至 少 改 善 ) 
THE. 

图 10-9 中 的 波形 是 理想 化 的 ; 即 信 号 的 延迟 与 信和 号 周期 相 比 是 可 以 忽略 的 。 延 
迟 会 干扰 PFD 的 工作 ,尤其 当 相位 误差 很 大 的 时 候 。 满 意 的 工作 要 求 延迟 比 信号 周期 
小 很 多 。 因 此 ,这 个 反馈 回路 中 必 不 可 少 的 延迟 也 就 确定 了 PFD 工作 频率 的 上 限 。 这 
样 的 上 限 在 所 有 开关 电路 中 都 是 以 某 种 关系 存在 的 ,不 只 是 检 相 器 的 情况 。 


10.3.3 PFD 的 状态 图 


对 PFD BY SHAE BT LA ADR AS ESE BE AE RO OTT | PED 中 的 两 个 D 触 
发 器 , 即 两 个 记忆 单元 ,每 一 个 都 可 以 有 两 个 状态 ; 开 与 关 ; 所 以 对 这 两 个 单元 存在 四 
个 不 同 的 状态 。 两 个 了 触发 器 都 是 关 断 的 状态 被 称 为 零 或 空 状态 (这 里 表示 为 NAR 
态 ), 只 有 UP D 触发 器 打开 的 状态 被 称 为 UP 状态 ,只 有 DN D 触发 器 打开 的 状态 是 
DN 状态 。 两 个 了 触发 器 同时 短暂 打开 的 状态 是 一 个 瞬 态 ,因为 反馈 信号 立即 把 这 两 
个 了 触发 器 关 断 ;这 个 状态 被 称 为 CLR 状态 。 

10-11 是 一 个 表示 这 些 状态 (有 标记 的 圆 ) 的 图 ,图 中 还 有 规定 状态 之 间 转 移 的 
FHA. ARMA A SAM RAR BE CR R V 的 时 钟 沿 )。 例 如 ,从 空 状态 
开始 ,R 时 钟 沿 使 转移 到 UP 状态 , 接 下 来 的 V 时 钟 沿 使 回 到 空 状态 ,但 先 要 经 过 短暂 
的 CLR 状态 ;如 果 第 二 个 R 时 钟 沿 在 下 一 个 V 时 钟 沿 之 前 出 现 的 话 ,PFD 就 停留 在 
UP 状态 ;其 他 的 状态 转移 依 此 类 推 。 


图 10-11 PFD 的 状态 图 ;虚线 框 表示 瞬 态 
+. BA CLR 状态 按 惯例 是 应 该 从 状态 图 中 略 去 的 。 这 里 和 包含 这 个 状态 ,是 因 
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为 下 面 要 讲 到 一 些 怪异 的 问题 ,这 会 使 解释 更 清晰 。 
10.3.4 PFD 的 s 曲线 


我 们 现在 来 做 一 次 思维 实验 ,以 推导 出 PFD 的 s 曲线 。 试 考虑 图 10-12 中 这 个 假 
想 的 测试 结构 。 它 由 频率 为 fe 的 时 钟 源 .一 个 可 变 延 迟 t, 一 个 PFD 和 两 个 对 PFD 的 
两 个 输出 求 平均 值 的 滤波 器 组 成 。 时 钟 发 生 器 的 输出 被 分 裂 为 两 条 通路 ;一 条 通路 直 
接连 到 PFD 的 肛 端 , 另 一 条 通路 经 过 可 变 延 迟 后 连 到 PFD 的 V te. PFD 的 两 个 平均 
输出 , 标 为 dup 和 dow ,将 被 解释 为 延迟 r 的 一 个 函数 。 为 此 ,我 们 来 考察 图 10-13, 图 中 
为 dup 和 dm 与 + 的 关系 曲线 。 假 设 PFD 从 它 的 空 状态 开始 ,开始 时 刻 的 可 变 延 迟 是 m 
( 即 最 初 V 的 时 钟 沿 滞后 于 尺 时 钟 沿 的 时 间 为 ro) ,而 到 达 PFD 的 第 一 个 时 钟 脉冲 是 
从 及 通路 过 来 的 。 这 些 初 始 状态 在 图 10-13 中 用 A 点 标 出 。 因 为 R 和 V 信和 号 有 相同 
的 频率 ,所 以 每 个 及 时 钟 沿 的 后 面 总 是 跟着 一 个 V 时 钟 沿 , 之 后 再 有 男 一 个 RNG 
W. MA 10-11 的 状态 图 中 可 以 看 出 ,只 要 r 保 持 不 变 , 那 么 PFD 的 状态 将 会 重复 地 
从 N 到 UP 到 CLR 再 到 N 做 循环 , 永 不 进入 DN 状态 。 现 在 假设 在 CLR 状态 的 停留 
时 间 与 1/ f. 相 比 是 可 以 忽略 的 。 因 此 , 占 空 比 dpA nfs Att dnrns. REBAR 
增加 可 变 延 迟 , 因 而 V 滞后 于 R 的 时 间 也 不 断 加 长 。 当 到 达 f= 1 的 B 点 之 前 , 占 
ZEK amp 一 rz 六 和 am= 0: 也 就 是 ,在 B 点 上 RR 和 和 VV 的 边沿 互相 重合 ,R 和 VV 之 间 的 
相 移 为 360" ,而 以 360 为 模 时 360 一 0 。 在 这 个 边界 上 ,UP Al DN 的 占 空 比 都 下 降 到 
零 。 再 继续 增加 r Edw = 0, 而 dup 按 图 中 的 锯齿 波 从 零 开 始 线性 增加 。 
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图 10-12 ”假想 的 测试 结构 ,用 以 确定 PFD 的 s 曲线 
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图 10-13 理想 PFD 的 曲线 
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现在 让 延迟 继续 增加 并 达到 C A, AA a ER r EED E, AMER ZA T 
逐渐 减 小 。 起 先 am 保持 等 于 零 ,qu 简单 地 沿 着 它 刚才 正 向 移动 过 来 的 锯齿 形 曲 线 做 
反 向 移动 。 但 反 向 移动 到 达 点 时 即 告 结束 。 锯 齿 形 的 跳 芭 间断 点 如 箭头 所 示 是 单 
向 的 。 对 于 万 点 左 侧 ,PFD 现在 把 时 间 关 系 解释 为 V 的 边沿 超前 R 的 边沿 ,所 以 DN 
状态 将 变 为 有 效 , 而 只 要 oc BEBE), PFD 将 再 也 不 会 进入 UP 状态 。 随 着 r 的 减 小 ， 
PFD 的 输出 将 沿 着 an 的 虚线 锯齿 形 走动 。 

现在 我 们 可 以 看 出 这 条 * 曲线 了 ;思维 实验 揭示 了 存在 两 条 互相 咬合 的 s 曲线 。 
究竟 哪 一 条 有 效 , 完 全 取决 于 开始 时 的 机 会 :R 和 V 的 边沿 中 哪 一 条 首先 到 达 , 比如， 
例子 中 的 A 点 或 A 点。 一 旦 PFD 选择 了 一 条 曲线 , 它 就 依照 这 条 曲线 工作 下 去 , 除 
非 在 出 现 破 坏 性 事件 的 时 候 ,PFD 被 迫 牙 迁 到 另 一 条 曲线 上 。 检 相 器 的 每 一 条 * 曲线 
都 有 一 段 范围 等 于 士 2r 的 线性 区 ,而 线性 区 的 中 心 位 于 它 的 d= 二 (due 一 dew) = 0 处 。 
占 空 比 的 变化 范围 从 一 1 到 十 1。 和 斜率 (与 PD 增益 有 有关) 是 (dw 一 Anin) /4a = 
1/2x rad, MA 曲线 之 间 有 2r 的 平移 量 。 


10.3.5 PFD 的 频率 检测 


把 图 10-11 中 的 状态 图 和 图 10-13 中 的 占 空 比 轨迹 合 起 来 ,就 可 以 给 出 关于 PFD 
频率 检测 能 力 的 解释 。 假 设 尺 输入 端的 频率 fr 略 高 于 V 输入 端的 频率 fv, m EHRE 
这 两 个 频率 都 不 变 。 那 么 PFD 的 状态 将 在 N,UP 和 CLR 之 间 循 环 , 永 不 进入 DN。 占 
空 比 轨迹 将 均匀 地 沿 着 图 10-13 中 的 上 面 ( 实 线 ) 部 分 移动 ,水 不 进入 下 面 ( 虚 线 ) 部 
分 。 最 大 幅度 为 1 的 锯齿 形 轨迹 的 平均 占 空 比 为 0. 5; 就 是 这 个 加 到 环 路 滤波 器 上 的 
平均 值 告 诉 VCO 要 增加 它 的 频率 。 类 似 地 ,如 果 fr 略 低 于 fv PFD 的 平均 占 空 比 将 
是 一 0. 5。 

如 果 fp 远大 于 fy, 那 就 会 出 现 许多 次 这 样 的 情况 , 即 在 一 个 V 边沿 之 前 出 现 连 
续 的 两 个 或 两 个 以 上 的 R 边沿 ;UP 状态 将 会 持续 一 个 或 几 个 完整 的 fs 周期 。 这 样 ， 
平均 占 空 比 从 两 个 频率 差不多 相等 时 的 0. 5 开始 增加 。 当 比率 fr/ fv 变 得 很 大 时 , 平 
均 占 空 比 趋 于 1。 同样 , 当 比 率 不 /i 趋 于 0 时 ,平均 占 空 比 趋 于 一 1]。Goyuer 和 Mey- 
er! 8 对 这 种 理想 化 的 频率 检测 指示 做 了 一 次 分 析 , 并 得 到 
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10.3.6 PFD 延迟 的 影响 


前 面 关 于 检 相 器 s 曲线 和 频率 检测 器 特性 的 描述 ,是 基于 PFD 的 CLR 通路 中 的 
反馈 延迟 影响 可 以 忽略 而 被 简化 了 的 情况 。 如 果 信 号 频率 足够 高 ,反馈 延迟 就 不 可 略 
去 ;下 面 将 探讨 反馈 延迟 的 几 个 影响 。 

图 10-13 中 的 锯齿 形 s 曲线 在 相位 误差 为 士 2r 处 存在 一 个 间断 点 。 由 于 反馈 延 
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迟 , 实 际 的 PFD 是 达 不 到 这 种 理想 化 的 。 我 们 可 以 想象 ,有 一 个 PFD 的 相位 误差 在 
十 27x 附 近 。 也 就 是 ,V 边沿 在 RR 边沿 之 后 几乎 一 个 完整 周期 时 才 出 现 。 占 空 比 du 应 
当 接 近 十 1,dow 应 当 是 0。 但 这 两 个 占 空 比 仅 当 所 有 边沿 都 被 PFD 恰当 地 对 齐 时 才 可 
得 到 。 而 这 就 是 反馈 延迟 产生 影响 的 地 方 。 如 果 延 迟 足 够 长 ,使 CLR RANKER m 
了 下 一 个 及 脉冲 (该 及 脉冲 紧 随 启动 CLR 状态 的 V 脉冲 之 后 ) ,因而 及 脉冲 就 不 起 任 
何 作 用 ;也 就 是 ,这 个 及 脉冲 消失 在 了 难于 控制 的 CLR 状态 的 时 间 内 。 下 一 个 V 脉冲 
是 下 一 个 能 够 触发 D 触发 器 的 脉冲 ,这 个 脉冲 将 激励 DN 状态 ,而 这 个 状态 很 快 被 紧 
随 其 后 的 及 脉冲 所 结束 。 

上 面 这 个 过 程 丢 失 了 一 个 R 脉冲 ,因而 使 PFD 从 一 条 * 曲线 转移 到 男 一 条 s H 
线 。PFD 现在 指示 出 的 是 R 稍微 滞后 于 V, 而 不 是 超前 几乎 一 整个 周期 。 根 据 R 理应 
超前 V 那么 长 时 间 的 理由 ,上 面 这 个 脉冲 的 丢失 也 许 会 引起 周期 滑 步 。 在 任何 情况 
下 ;图 10-13 中 完美 的 锯齿 形 s 曲线 都 会 在 间断 点 附近 以 某 种 形式 变 坏 ,关于 这 种 变 坏 
形式 的 讨论 , 据 我 所 知 尚 无 报道 。 已 经 很 清楚 了 ,理想 化 的 士 2x 的 相位 误差 范围 将 因 
反馈 延迟 的 存在 而 被 减 小 。 

频率 检测 也 同样 受到 反馈 延迟 的 影响 。Goyuer 和 Meyer ”得 出 结论 说 ,如 果 反 
局 延 迟 超过 基准 信号 源 的 半 个 周期 ,那么 频率 检测 就 完全 失败 。 较 小 的 反馈 延迟 会 降 
低 用 作 频 率 误差 指示 的 平均 占 空 比 的 大 小 。 一 个 有 损害 性 的 机 理 是 , 当 PFD 停留 在 
CLR 状态 时 ,原本 有 效 的 R a V 边沿 会 迷失 在 这 个 难以 控制 的 CLR 区 间 内 。 假 设 
反之 ;那么 一 个 没有 反馈 延迟 的 理想 PFD, 如 上 面 所 说 的 那样 ,将 在 N、UP 和 CLR 
这 几 个 状态 下 循环 , 永 不 进入 DN 状态 。 但 在 实际 的 电路 中 ,有 些 R 边沿 将 在 PFD 处 
于 CLR 状态 时 到 达 , 因 而 被 丢失 。 下 一 个 V 边沿 把 PFD KA DN 状态 ,并 在 这 个 状态 
停留 若干 个 基准 信和 号 周期 。 最 终 ,PFD 得 以 恢复 (进入 UP 状态 的 循环 ), 但 只 要 继续 
存在 DN 状态 的 循环 ,频率 误差 就 会 被 指示 出 错误 的 方向 。 式 (10-6) 关 于 频率 检测 的 
预测 是 一 个 在 不 小 的 反馈 延迟 下 的 乐观 公式 。 关于 延迟 引起 逆转 (reversal) 的 问题 可 
参阅 参考 文献 L10. 19]. 


10.3.7 边沿 的 多 出 和 丢失 


有 些 信号 或 信号 状态 可 以 引起 R 输入 端的 翻转 次 数 太 多 或 太 少 。 如 果 丢 失 或 者 
多 出 一 个 信号 边沿 ,那么 PFD 会 把 这 个 事件 解释 为 失 锁 ,并 试图 重新 捕获 锁定 。 由 于 
PFD 有 自己 的 记忆 ,所 以 多 出 (丢失 ) 边 沿 的 效应 会 延续 几 个 周期 。 如 果 环 路 以 小 误差 
跟踪 ,那么 丢失 一 个 边沿 会 至 少 引 起 在 一 个 周期 时 间 内 很 大 的 误差 指示 。 因 此 ,PFD 
是 不 能 容忍 边沿 的 多 出 和 丢失 的 。 

作为 一 个 例子 ,二 进 制 数据 信号 绝 大 多 数 是 用 不 妇 零 制 (NRZ) 的 形式 传送 的 ,所 
谓 不 归 零 制 是 指 只 有 数据 发 生 改 变 时 才 有 信号 的 改变 。 对 于 随机 二 进 制 数据 ,数据 翻 
转 的 概率 是 50%。 上 面 所 说 的 那样 一 种 PFD 会 把 这 样 一 种 输入 数据 流 看 作 一 个 频率 
比 实际 数据 速率 低 很 多 的 信号 ,并 试图 做 不 正确 的 锁定 。 已 经 有 人 设计 出 了 专门 运用 
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于 NRZ 位 流 的 改进 型 PFD, 并 在 个 人 电脑 的 软盘 驱动 器 中 得 到 大 量 使 用 。 其 原理 是 ， 
对 图 10-8 中 的 PFD 增加 了 两 个 单元 :一 个 使 能 CEN) 锁 存 器 和 一 个 延 返 。 民 输入 被 同 
时 加 到 EN 锁 存 器 的 时 钟 端 和 延迟 单元 上 。 当 EN 锁 存 器 为 假 时 ,PFD 中 的 两 个 D 触 
发 器 的 了 D 端 即 变 为 假 , 所 以 PFD 的 输出 被 钳 位 到 空 状态 。 数 据 的 翻转 (两 个 方向 相反 
的 翻转 中 的 任意 一 个 ) 使 EN 锁 存 器 变 为 真 ,EN 锁 存 器 的 输出 送 到 UP 和 DN 触发 器 
《 即 把 触发 器 的 了 D 输 入 端 置 为 真 );。 在 延迟 了 典型 值 为 半 个 数位 周期 之 后 ,数据 的 翻转 
被 作为 时 钟 加 到 UP 触发 器 ,而 DN 触发 器 像 一 般 PFD 操作 那样 受到 V 信号 的 时 钟 打 
人 入。 从 UP 和 DN 之 间 的 与 (AND) 操 作 得 到 的 反馈 信号 将 EN 锁 存 器 清 零 , 这 进而 把 
UP 和 DN 触发 器 清 零 。 

另 一 个 例子 是 ,大 噪声 可 以 引起 信号 波形 过 零点 的 多 出 和 丢失 ;过 零点 的 次 数 取 
决 于 噪声 谱 和 信 噪 比 "* 。 如 果 每 秒 过 零点 次 数 与 信号 频率 不 相同 ,那么 相 频 检测 器 
就 好 像 工 作 在 失 锁 状态 ,因而 PLL 试图 改变 VCO 的 频率 以 把 环 路 带 回 到 ”锁定 "”。 错 
误 的 过 零点 次 数 至 少 会 在 PD 输出 中 引起 一 个 偏 压 ; 如 果 过 零点 次 数 错 得 太 多 ,跟踪 就 
将 完全 失败 。 只 有 当 对 电路 特别 注意 和 有 特别 值得 的 理由 时 , 才 可 把 时 序 PFD 用 于 大 
噪声 环境 中 。 如 果 把 噪声 谱 整 形成 使 过 零点 率 ( 取 了 D 触发 器 时 钟 有 效 边 的 方向 ) 等 于 
信号 频率 时 ,这 个 问题 多 少 可 以 得 到 组 和。 关于 信号 频率 呈 偶 对 称 (arithmetic symme- 
try) 的 噪声 谱 具 有 这 种 希望 的 性 质 。 


10.3.8 PFD 用 作 锁 定 指示 器 


8. 4. 1 节 解 释 了 与 乘法 器 类 型 的 主 检 相 器 成 正 交 的 辅助 检 相 器 被 广泛 用 作 相 位 锁 
定 指 示 器 。 这 个 方法 不 能 与 PFD 或 RS 触发 器 的 检 相 器 一 起 使 用 ;因为 相位 关系 是 错 
误 的 。 然 而 ,PFD 本 身 却 是 一 个 有 效 和 简单 的 方法 ,这 将 在 下 面 说 明 。 

一 个 两 输入 的 或 门 把 PFD 的 UP 和 DN 输出 作为 它 的 输入 。 当 PLL 以 小 相位 误 
差 锁定 时 ,UP 和 DN 都 只 在 每 个 比较 周期 中 的 非常 短 的 时 间 内 才 是 真 。 当 PLL 失 锁 
时 ,在 许多 周期 内 的 平均 情况 是 UP 或 DN 有 有 50% 或 更 长 的 时 间 为 真 。 对 锁定 检测 的 
基本 做 法 是 把 或 门 的 输出 送 人 一 个 平滑 滤波 器 ,以 提取 在 真 状态 下 的 平均 停留 时 间 ， 
并 把 这 个 平均 时 间 与 一 个 恰当 的 立 值 (比如 ,25% 的 真 状 态 停 留 时 间 ) 作 比较 。 如 果 平 
均 真 状态 时 间 低 于 此 简 值 , PLL 想必 是 锁定 的 ,而 如 果 平 均 真 状态 时 间 高 于 此 阅 值 ， 
PLL 是 在 失 锁 状态 。 

锁定 检测 器 (有 各 种 类 型 ,不 只 是 PFD) 也 经 常 包 含 一 个 定时 器 ,这 个 定时 器 要 求 
锁定 指示 持续 一 段 规定 的 时 间 之 后 才 宣布 相位 锁定 。 这 个 定时 器 在 平均 停留 时 间 下 
隆 到 低 于 阅 值 时 启动 计时 ,而 在 定时 器 达到 规定 时 间 之 前 ,只 要 平均 值 一 超过 阅 值 就 
被 回 零 。 


10.4 检 相 怖 在 噪声 中 的 行为 


锁 相 环 有 时 被 用 于 检 相 器 输入 信号 的 信 噪 比 非常 差 的 工作 环境 。 设 计 正 确 的 乘 
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讨论 乘法 器 类 PD。 虽 然 这 里 给 出 的 所 有 结果 是 对 于 模拟 PD 得 出 的 ,但 也 应 当 适 用 于 
相似 的 数字 PD. 


10.4.1 融通 限 幅 器 


在 考察 噪声 对 检 相 器 的 影响 之 前 ,有 必要 简单 地 介绍 一 下 限 帆 估 。 我 们 的 注意 力 
仪 集中 在 理想 的 带 通 硬 限 帆 器 。 之 所 以 叫 带 通 是 因为 在 限 幅 器 之 前 有 一 个 中 心 频率 
位 于 信号 频率 的 罕 带 滤波 器 。 假 设 硬 限 幅 器 的 输入 电压 为 vi ,那么 它 的 输出 电压 u= 
VL sgn() 是 一 个 矩形 波 ,而 且 保 留 了 滤波 器 输出 的 过 零点 位 置 。 在 限 幅 器 的 后 面 可 
以 用 (也 可 以 不 用 ) 带 通 滤波 器 (zonal filter), 以 滤 除 所 有 的 谐 波 而 只 让 基 频 通过 。 限 
幅 器 的 作用 已 经 用 正弦 信号 和 高 斯 白 噪声 组 成 的 输入 做 过 了 分 析 “”-"。 这 个 分 
析 揭 示 了 各 种 有 趣 的 性 质 , 下 文 将 为 此 做 一 小 结 。 

限 幅 玫 的 输出 功率 是 恒定 的 ,并 与 输入 信 嗓 比 无 关 。 因 为 输出 波形 是 幅度 恒定 的 
方 波 , 所 以 这 个 结果 并 不 育 怪 ; 品 声 的 唯一 影响 是 引起 方 波 过 零点 的 抖动 。 而 且 , 在 每 
个 频率 区 域内 的 输出 功率 ( 即 每 个 谐 波 频带 ,包括 基 频 .三 次 谐 波 .五 次 谐 波 等 ) 也 是 恒 
定 的 并 与 输入 SNR 无 关 的 。 对 称 的 限 幅 器 不 产生 偶 次 谐 波 ， 在 没有 了 噪声 的 情况 下 ， 
限 幅 器 矩形 波 输出 中 的 基 频 分 量 是 振幅 为 4Vi/x 的 正弦 波 。 当 噪声 加 到 输入 信号 上 
之 后 ,输出 中 的 信号 分 量 必 然 减 小 ,因为 输出 信号 与 噪声 的 总 量 是 保持 恒定 的 ;也 就 
是 ,噪声 抑制 了 限 幅 器 中 的 信号 。 现 在 把 这 个 信和 号 抑制 用 符号 a RR, CARR 
通 带 内 测 得 的 输入 信号 与 噪声 功率 之 比 p 的 函数 。 把 “解释 为 在 输入 SNR 为 上 条 件 
下 的 基 频 信和 号 的 振幅 与 不 存在 噪声 下 得 到 的 振幅 4VL/x 的 比率 。 因 而 ,可 以 给 出 下 面 
关于 信和 号 抑制 的 公式 : 


a 一 人/ 4 aj (4 )+n( (4) | Alt ae ~A] a (10-7) 


OPRA D BBE MRR. digs Le 10-14 中 。 这 个 近似 公式 对 于 工 
程 计 算 足 够 精确 。 
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SNR; 
图 10-14 限 幅 器 的 信和 号 抑制 因子 a。 实 线 是 近似 值 ;虚线 是 准确 值 
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乘法 器 类 检 相 器 的 增益 K 是 正比 于 所 加 的 信号 电压 的 。 如 果 信 号 电压 被 抑制 了 
a 因子 ,那么 PD 的 增益 也 就 被 缩小 了 a 因子 。 因 此 ,如 果 在 检 相 器 之 前 加 有 限 幅 器 , 那 

公 环 路 增益 .阻尼 和 带宽 都 将 是 输入 信 噪 比 的 函数 。 信 和 号 抑制 是 限 幅 器 的 主要 影响 ， 
而 且 必 须 在 环 路 计算 中 加 以 考虑 。 在 基 频 区 域内 的 输出 信 了 噪 比 SNR, 也 是 很 有 趣 
的 bc20 。 分 析 表 明 , 当 输 入 SNR 值 很 低 (a< 妇 1) 时 ,输出 SNR。 的 下 降 不 会 超过 
1.05 dB, 而 在 输入 SNR 值 非常 大 时 ,会 有 3 dB 的 改善 。 

这 些 SNR, 的 结果 都 是 正确 的 ,但 不 能 不 加 鉴别 地 使 用 于 PLL 的 分 析 , 这 与 前 面 
的 想法 不 同 。 这 个 3 dB 的 改善 是 第 一 个 被 认为 没有 什么 帮助 的 特点 。 即 使 在 大 p 的 
情况 下 , 限 幅 器 确实 对 SNR, 改善 了 3 dB, 但 这 个 改善 并 没有 引起 PLL 相位 抖动 的 任 
何 减 小 。 在 大 SNR 的 改善 反映 了 噪声 中 AM 成 分 被 抑制 ; 限 幅 器 不 会 对 PM 成 分 产 
生 任 何 影响 。 由 于 PLL 的 抖动 取决 于 相位 , 而 不 是 振幅 ,所 以 AM 噪声 的 抑制 并 不 会 
改善 跟踪 性 能 ,当然 也 不 是 3 dB 的 好 处 。 

另外 ,在 小 SNR(a< 1) 下 抖动 的 变 坏 还 没有 坏 到 1. 05 dB。 限 幅 器 把 输入 噪声 
谱 串 细 扩 展 得 使 基 频 区 的 输出 谱 在 两 侧 有 相对 增加 的 谱 密度 Oa) E E 
BE ASH PLL 主要 通过 谱 的 中 心 部 分 ,所 以 品 声 的 变 坏 小 于 1. 05 dB。 真 正 的 变 坏 取 
决 于 输入 滤波 器 的 形状 ,后 滤波 器 和 PD 的 结构 中欧 。10,. 4.4 节 中 有 进一步 的 讨论 。 


10.4.2 ASHRAM 


噪声 对 检 相 器 的 工作 有 许多 不 利 的 影响 。 其 中 一 个 就 是 无 法 避免 的 环 路 DC 失 
调 , 尤 其 是 PD 自身 的 DC 失调。 失调 的 出 现 来 自 未 补偿 的 偏 置 、 不 平衡 的 电路 整流 
噪声 ,偶然 的 频率 敏感 度 以 及 许多 极其 奥秘 的 噪声 源 。 失 调 通 常 与 温度 ,信号 频率 、 
SNR 和 时 间 有 关 。 

如 果 使 用 了 限 幅 器 ,那么 当 输 入 端 SNR 很 低 时 ,PD 的 信和 号 振幅 就 受到 抑制 。 如 
果 不 使 用 限 幅 ,那么 信号 振幅 就 必须 很 小 , 才 可 使 信号 加 上 最 坏 情况 下 的 噪声 不 会 使 
PD 过 载 。 对 于 上 面 的 任何 一 种 情况 ,相对 (相对 于 信号) 的 .由 噪声 引起 的 失调 将 随 着 
SNR 的 变 坏 而 增加 ,其 中 的 一 个 原因 是 噪声 会 影响 失调 , 另 一 个 原因 是 为 了 不 使 PD 
过 载 而 必须 把 信和 号 限制 在 一 个 很 低 的 幅度 上 。 如 果 PD 的 有 用 输出 太 小 ,因而 不 足以 
克服 失调 ,那么 跟踪 就 失败 , 环 路 就 失 锁 。 出 现 这 样 的 现象 被 叫做 检 相 器 阅 值 , 它 是 由 
不 可 避免 的 电路 缺陷 引起 的 ,而 不 是 PLL 本 身 的 问题 。 然 而 ,任何 实际 的 检 相 器 电路 
都 会 有 这 些 缺 陷 , 在 设计 时 必须 予以 考虑 。 

一 个 平衡 很 差 的 检 相 器 ,也许 在 大 约 在 一 20 dB 至 一 15 dB 或 较 高 的 输入 SNR 时 
出 现 PD 阔 值 ,而 设计 和 良好 的 电路 也 许可 以 容忍 到 一 30 dB。 这 里 要 求 艰苦 的 设计 投 

258| 入 ,以 得 到 低 于 一 25 dB 的 满意 阔 值 。 输 入 SNR 是 由 检 相 器 前 面 的 抑制 噪声 的 带 通 滤 
波 器 所 控制 的 。 


10.4.3 噪声 中 的 s 曲线 形状 
存在 很 大 输入 噪声 的 另 一 个 影响 是 PD 的 :曲线 的 形状 变 坏 。Pouzett* 习 已 经 指 
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出 , 当 输 入 SNR 变 小 时 ,任何 周期 性 s ARRS ECS PR, aT EÉ. 
图 10-15 示 出 了 一 个 矩形 s 曲线 的 例子 ,但 对 任何 其 他 的 常见 形状 都 会 有 类 似 的 变 
化 第 这 0 在 任意 SNR 下 的 :曲线 的 形状 可 以 按照 Pouzet 的 分 析 来 计算 . 
信和 号 与 品 声 的 合成 相位 是 围绕 只 有 信和 号 而 无 噪声 时 的 平均 相位 做 随机 波动 的 , 当 理 解 
了 这 一 点 的 时 候 , 我 们 就 取得 了 实质 性 的 理解 。 有 用 的 DC 输出 可 以 认为 是 有 波动 的 
输入 相位 在 无 噪声 s 曲线 上 的 平均 值 , 但 这 条 无 噪声 * 曲线 先 要 相应 地 乘 以 相位 波动 
的 概率 密度 。 


图 10-15 JEJE 曲线 在 噪声 下 的 退化 


我 们 用 0. 表示 平均 相位 误差 ,用 g(6.) 表 示 无 噪声 时 的 PD 特性 。 由 噪声 引起 的 相 
位 波动 表示 为 0., 它 的 概率 密度 表示 为 pO.) ,是 与 上 有 关 的 。 信 和 号 加 噪声 的 合成 相位 
是 (4. 一 名)。 因 而 , 检 相 器 的 平均 DC 输出 为 


Valse) = | g(0. — 0.) 06.) 8, (10-8) 


其 中 9. 以 27 为 模 。 这 样 表示 后 ,DC HI V 可 以 被 看 成 无 噪声 特性 g(6.) 与 输入 相位 
概率 密度 pC0,) 的 卷 积 。 在 无 噪声 的 情况 下 ,相位 密度 是 一 个 单位 冲击 肾 数 oO), A 
而 DC 输出 简化 为 Vi(b,ce)。 当 有 噪声 存在 时 , 卷 积 使 DC 输出 变 得 模糊 和 缩小 了 。 
如 果 输 入 为 高 斯 噪声 20.) =p(—6,) .2(-0.) =—g(6.) IRAE 0.=0 处 的 平衡 点 将 
不 会 随 输入 SNR 变化 而 移动 。 如 果 g(&) 不 是 奇 对 称 的 ,那么 这 个 平衡 点 就 会 移动 ,这 
是 一 个 极 不 令 人 满意 的 情况 。 

噪声 不 仅 可 以 引起 PD 特性 向 正弦 形 退 化 ,而 且 还 可 以 减 小 平衡 点 处 的 斜率 ;这 了 束 
是 信和 号 抑制 的 原因 ,已 在 10. 4. 2 节 中 关于 正弦 PD 前 面 有 限 幅 器 的 讨论 中 提 过 。 为 了 
找 出 其 他 s 曲线 的 信和 号 抑制 ,我 们 把 式 (10-8) 积 分 中 的 被 积 函 数 对 于 必 求 微分 ,并 计 
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算出 微分 后 的 积分 在 和 &= 0 点 的 值 。 从 Pouzet 的 文章 中 ,我 们 可 以 有 如 下 谁 理 :在 任 
何 常 用 PD 中 的 信和 号 抑制 不 会 太 大 地 偏离 正弦 形 PD 的 信和 号 抑制 。 

分 段 线性 的 :曲线 要 求 在 检 相 器 之 前 有 一 个 限 幅 匿 。 如 果 方 波 限 幅 耸 的 输出 未 经 
滤波 就 用 来 驱动 开关 检 相 峰 , 那 就 得 到 三 角形 的 了 曲线。 如 果 对 未 经 滤波 的 限 幅 硕 输 
出 进行 采样 , 那 就 得 到 矩形 的 * 曲 线 。 如 果 PD 的 两 个 输入 信号 之 一 为 正弦 波 , 那 么 s 
WREEK. APEE s 曲线 可 以 在 下 面 这 些 情况 下 得 到 :输入 带 通 信号 未 被 
限 幅 ,或 者 限 幅 器 输出 未 被 滤 除 谐 波 ,或 者 VCO 用 来 驱动 PD 的 是 正弦 波 。 所 有 这 三 
个 情况 得 出 完全 相同 的 s 曲线 形状 。 


10.4.4 抖动 与 s 曲线 形状 的 关系 


位 于 PLL 前 面 的 限 幅 器 在 小 上 下 引起 的 相位 抖动 要 比 没有 限 幅 器 时 的 相位 抖动 
大 。 这 个 增加 与 无 噪声 下 s 曲线 的 形状 和 输入 带 通 滤波 器 有 关 。Pouzet 已 经 计算 了 各 
种 情况 下 的 拌 动 增加 ;他 的 计算 结果 见 表 10-1。 表 中 的 数据 表示 了 在 非常 低 SNR 下 
抖动 会 逐渐 增加 ,并 赵 于 渐 近 线 的 方向 ,其 中 限 幅 器 前 面 的 带 通 滤波 器 有 两 个 完全 不 


同 的 形状 。 
表 10-1 PLL 的 相位 抖动 (dB) 因 限 幅 器 (让 < 科 蕊 而 增加 

PD 的 * 曲线 单调 谐 带 通 滤波 器 TS tr ih EE HE 
TE SKIL 

TCP 0 at 0 0 

有 限 幅 器 0, 25 0, 65 
三 角形 0. 3 0.7 
EE 0, 36 0, 97 
锯齿 形 2.9 2.9 


ERKECRA RZ = Ae ME RSE RD REE EA RR a e e 
HIT. (RABE AE BR. A SEP BS EDC IE ES Ah RBE 
BITE RIE . Br oR aS eR Re PD 是 否 恰当 。 对 于 
任何 其 他 的 延伸 PD 特性 ,应 当期 望 有 类 似 的 结果 。 
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260 由 于 要 求 滤 除 检 相 器 的 纹 波 ,所 以 环 路 带宽 必须 小 于 相位 比较 频率 。 本 节 要 描述 
一 个 抵消 纹 波 的 方法 ,因而 可 以 使 用 一 个 相对 较 大 的 环 路 带宽 。 这 样 的 抵消 在 数字 
PLL 中 完成 得 最 好 ,但 也 有 在 模拟 PLL 中 用 得 很 成 功 的 (虽然 这 样 的 情况 很 少 )。 这 个 
抵消 技术 示 于 图 10-16 中 。 输 入 信号 被 分 裂 为 两 个 正 交 分 量 ,分 别 加 到 各 目的 检 相 疾 
E. VCO 的 输出 也 有 两 个 正 交 分 量 , 也 各 自 加 到 对 应 检 相 器 的 另 一 个 输入 端 上 。 假 设 
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a 


这 两 个 检 相 器 都 是 理想 弱 法 器 ,而 且 每 一 对 正 交 信号 有 完全 对 称 的 振 泌 和 完全 正 交 的 
相位 。 


Vcoslwt=0,) 


Vosintewt+A,) 


图 10-16 复数 (两 相 ) 检 相 器 

两 个 独立 的 检 相 器 分 别 产 生 ww(f) 和 wo(t)。 就 像 6.1.1 节 中 那样 ,每 个 独立 PD 的 
输出 包含 一 个 正比 于 相位 误差 的 DC 项 ,加 上 一 个 倍 频 纹 波 分 量 。 但 从 一 个 PD 输出 
中 减 去 另 一 个 PD 输出 后 ,使 DC 项 加 倍 而 使 纹 波 抵 消 , 所 以 

walt) =K,,VsVosin(@—4,) (10-9) 

其 中 ,( 与 6.1.1 节 相 同 ) 天 。 表示 乘 法 器 的 比例 因子 ,V, 表示 每 个 PD 输入 信号 的 振 
E.V. 表示 每 个 VCO 信号 的 振幅 ,4 表示 输 人 相位 ,4 表示 VCO 相位 。 

在 完全 平衡 的 时 候 , 纹 波 被 完全 抑制 。 根 本 性 的 完全 平衡 在 数字 PLL 中 是 可 行 
的 。 对 于 模拟 PLL 可 以 期 望 得 到 仅 30 dB 左右 的 纹 波 抑制 ,原因 是 很 难 在 互相 正 交 的 
两 条 独立 通路 之 间 达 到 非常 接近 的 平衡 。 纹 波 的 抵消 只 是 在 正弦 波 输入 和 理想 乘法 
#8 PD 的 情况 下 才 是 (理想 情况 下 ) 完 全 的 。 例 如 ,如 果 PD 是 全 波 开 关 型 ,抵消 就 失败 ， 
如 图 10-1 和 图 10-2b 所 示 。 在 这 种 情况 下 ,va( 由 两 个 PD 合成 所 得 ) 的 纹 波 波形 中 有 
一 个 四 倍 于 比较 频率 的 基 频 分 量 (多 少 减 轻 了 对 纹 波 的 滤波 负担 ) ,但 它 的 峰 -峰值 与 
图 10-1 中 的 没有 差别 。 

图 10-16 的 结构 可 以 看 作 一 个 单 边 带 解 调 器 ,其 中 较 低 的 边 带 (在 零 频 处 ) 是 所 选 
择 的 ,而 较 高 的 边 带 是 被 剔除 的 。 关 于 相位 分 型 技术 ,可 以 在 大 量 的 单 边 带 文献 中 找 
到 ;关于 正 交 VCO, 可 参阅 9.7 节 。 由 基本 的 两 相 PD 导出 的 一 些 变化 结构 ,可 参阅 参 


考 文献 [10. 27 JANL10. 28]. 
另 一 个 有 用 的 表示 法 是 复 指数 形式 ,其 中 
nD SV it ， z(t) =V eer (10-10) 
所 以 由 图 10-16 的 结构 可 得 
w lD = Kalm znz |=K,,VsV,sin(4 —4,) (10-11) 


其 中 ImLzj 表 示 z 的 虚 部 , 星 导 ARREN. 
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附录 10A 由 检 相 器 纹 波 引 起 的 相位 调制 


检 相 器 纹 波 是 检 相 器 正常 工作 中 产生 的 一 种 扰动 。 纹 波 将 被 环 路 滤波 器 所 处 理 ， 
并 作为 控制 电压 的 一 部 分 加 到 VCO 上 。 控 制 电 压 中 的 纹 波 产生 了 VCO 输出 中 的 相 
位 调制 。 这 种 调制 效应 是 不 希望 的 ,应 当 尽量 减 小 。 本 附录 将 描述 由 几 种 常用 检 相 器 
所 产生 的 纹 波 的 特性 ,并 说 明 如 何 计算 纹 波 的 振幅 。 关 于 纹 波 的 其 他 内 容 可 以 在 第 11 
章 和 第 12 章 中 找到 。 


10A.1 纹 波 的 模型 


首先 把 检 相 器 中 的 比较 频率 表示 为 f.。 本 附录 中 的 所 有 例子 都 假设 纹 波 的 周期 
是 1/f.。 因 此 ,由 周期 性 的 纹 波 产 生 的 相位 调制 也 是 以 1/f. 为 周期 的 。 如 果 未 调制 
的 振荡 器 频率 f 等 于 FMA fe 的 一 个 较 低 次 的 谐 波 ) ,那么 纹 波 将 引起 VCO 波形 
的 每 个 周期 内 与 f. 同步 的 失真 ;这 样 的 失真 产生 了 f 整数 倍 的 谐 波 。 对 这 个 问题 的 
研究 涉及 关于 PLL 的 非 线性 微分 方程 组 只 ?中 ,将 不 在 这 里 讨论 。 但 我 们 可 以 假设 
f> fe SOA REA AE VCO 和 PD 之 间 的 反馈 道路 中 有 一 个 分 频 巷 (第 15 Be) ,也 可 
能 是 因为 在 反馈 通路 中 存在 频率 转换 (比如 在 锁 相 接收 器 中 )。 由 纹 波 引起 的 相位 调 
制 产生 一 些 频率 位 于 (f, 士 nf.) 处 的 边 带 ,其 中 到 正 整数 。 边 带 的 振幅 取决 于 纹 波 的 
振幅 和 波形 。 

由 于 纹 波 是 周期 性 的 ,所 以 可 展开 为 傅 里 叶 级 数 ,级 数 中 每 一 项 的 调制 度 可 以 用 
线性 计算 来 确定 。 每 一 个 边 带 的 振幅 和 相位 可 以 使 用 著名 的 .用 于 正弦 相位 调制 的 贝 
塞 尔 函 数 来 分 别 计 算 。 总 的 振幅 和 总 的 相位 是 傅 里 叶 级 数 中 每 个 谐 波 项 所 产生 的 边 
带 的 贡献 的 矢量 和 。 在 许多 情况 下 ,级 数 中 的 最 低频 率 项 将 对 调制 占 主 导 地 位 。 

本 附录 导出 了 全 里 叶 级 数 项 ;第 n 个 相位 偏离 项 的 峰值 振幅 A9,。 每 一 个 这 样 的 
项 在 相位 噪声 谱 W, OOO (关于 谱 的 定义 , 见 7.2 节 ) 中 的 频率 nf. 上 产生 一 条 面积 为 
AG,/2 rad 的 冲击 函数 谱 线 。 这 里 给 出 的 结果 是 关于 没有 为 加 高 频 滤 波 的 二 阶 2 类 
PLL(2.2 节 ) 的 纹 波 。 但 这 是 不 实际 的 ;因为 对 纹 波 的 恰当 的 抑制 几乎 总 是 需要 另 加 
滤波 的 。 这 些 结果 ( 即 相 位 偏离 的 幅度 ) 加 上 对 分 离 元 件 所 允许 的 性 能 要 求 , 指 出 纹 流 
必须 另外 训 减 ,其 方法 是 增加 滤波 功能 或 减 小 环 路 带宽 。 我 们 总 是 假设 PLL 是 线性 操 
作 的 。 但 对 AO, 解释 中 给 出 的 警告 说 , 太 大 的 纹 波 可 以 把 PLL 驱 人 非 线性 工作 区 ,但 
又 没有 指明 这 种 过 载 的 后 果 。 在 第 11 章 中 将 对 非 线性 过 载 做 进一步 说 明 。 


10A.2 分 析 的 基础 


我 们 把 PD 输出 的 纹 波 成 分 表示 为 w(t) ,这 个 纹 波 成 分 是 炙 加 到 PD 的 输出 wm 上 
的 。 为 了 分 析 的 缘故 ,假设 PLL 以 无 静态 相位 误差 跟踪 。 下 面 考虑 的 纹 波 波形 是 基于 
PD 零 静 态 相 位 误差 的 。 然 而 应 当知 道 ,如 果 PLL 工作 在 非 零 相位 误差 ,大 多 数 波 形 将 
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会 改变 ,而 且 还 应 当知 道 , 这 里 给 出 的 傅 里 叶 分 量 的 数值 也 将 有 变化 。 

纹 波 通过 环 路 滤波 器 后 就 作为 控制 信号 而 加 到 VCO 上 。 把 控制 信号 中 的 纹 波 分 
量 表示 为 v(t)}。 假 设 纹 波 频 率 足 够 高 ,以 至 于 通过 环 h 路 滤波 器 的 比例 通路 的 纹 波 远 
远 超过 通过 环 路 滤波 器 的 积分 通路 的 纹 波 ,因而 后 面 这 部 分 纹 波 可 以 忽略 。 因 此 , 纹 
波 对 控制 电压 的 贡献 可 近似 为 友人 tm 其 中 心 和 如 第 2 章 定义 的 那样 。 
由 纹 波 施加 于 VCO 的 频率 调制 为 w,.() 一 Kv (t)rad/s; 而 相应 的 纹 波 相位 调制 为 
Kotz 


把 这 个 等 式 施加 于 纹 波 波形 vs(z) 的 健 里 叶 级 数 展开 式 的 每 一 项 ,从 而 找 出 由 每 一 项 
引起 的 相位 偏离 。 


10A.3 级 波 举 例 


图 10A-1 示 出 了 大 家 熟悉 的 检 相 器 所 产生 的 几 种 纹 波 波形 。 它 们 都 是 以 fe 为 
周期 的 ;波形 只 画 出 一 个 1/ 周期 。 画 出 的 波形 都 是 奇 对 称 的 ,所 以 它们 的 健 里 叶 展 
开 只 有 形式 为 Via, sinnn fO MIE, AP V, 是 纹 波 的 峰值 ,a, 是 单位 振幅 纹 波 的 
健 里 叶 级 数 展开 式 的 第 n 项 系数 。 
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Æ 10A-1 检 相 器 的 纹 波 波形 举例 
在 每 个 举例 检 相 器 中 ,PD 的 增益 Ky 正比 于 V.。 因 此 ,任意 实际 PD 的 纹 波 振 幅 
可 以 写 为 Ks 二 cVi, 其 中 c 是 与 实际 PD 有 关 的 和 常数。 根据 式 (2-18), 环 路 增益 被 定 义 
为 K=K,K.r/t; rad/s, 结合 前 面 的 那些 表达 式 , 第 fl 项 的 相位 调制 的 峰值 振幅 可 以 
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这 些 纹 波 波形 的 例子 只 是 由 于 ec 和 a, 的 不 同 , 而 < 和 a, 是 由 它们 的 VCO 相位 调制 产 
生 的 。 表 10A-1l 总 结 了 图 10A-1 中 每 个 例子 的 纹 波 特性 。 


10A.4 ” 纹 波 滤波 器 


为 抑制 纹 波 所 需要 的 滤波 操作 几乎 对 所 有 PLL 都 是 必 不 可 少 的 。 最 简单 的 滤波 

器 是 转角 频率 为 =f, 的 单 极点 低 通 网 络 。 如 果 nfs, BALE f=nf. 处 的 纹 波 成 

分 的 误 减 量 接近 20 log( 广 /mA) dB。 甚 至 在 环 路 中 经 常 采 用 几 个 低 通 滤波 器 的 级 联 ， 

以 得 到 比 单 极点 更 大 的 衰减 。 多 插入 几 个 极点 一 方面 涉及 抑制 纹 波 , 另 一 方面 涉及 环 

路 稳定 性 与 相位 裕 度 之 间 的 权衡 考虑 。 可 以 参阅 第 2 章 和 第 3 章 中 关于 稳定 性 和 相位 
裕 度 的 讨论 。 


(10A-2) 


表 10A-1 ”举例 检 相 器 的 纹 波 性 质 


K 


乘法 器 |A 10A-la| ERE] Ka=V. | (6.4),(06, 5) 一 n=2 
全 波 开关 
Ese oe AS A 10 A-1b| ERE | Ky=2V,/x ?一 偶数 > 0 
方 波 输入 | 图 10A-1lc| =A | Ka=2V,/n nm/2 一 奇数 二 0 
RS 触发 器 | 图 10A-1d| 锯 齿 形 | 开 s 一 Yi dr n= A 80 


a Ky 的 定义 式 。 
b Ka 公式 中 的 信号 峰值 电压 与 峰值 纹 波 电 压 V: 之 间 的 关系 。 
c 适用 于 前 一 列 中 Ab 的 值 ;否则 ,对 所 有 的 mn,Ab, 一 0。 
如 果 纹 波 中 有 一 个 谱 分 量 占 主导 (通常 是 依 里 叶 级 数 中 的 最 低频 率 分 量 ), 而 且 比 
较 频 率 被 限制 在 很 罕 的 范围 内 ,那么 双开 网络" 那样 的 点 阻 网 络 (notch network) 可 
以 用 来 有 效 地 抑制 纹 波 。 有 源 点 阻 滤波 器 也 是 很 有 效 的 ,但 文献 中 没有 提供 在 PLL 中 
使 用 的 例子 。 
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第 11 章 环 路 滤波 器 


常用 的 环 路 滤波 器 有 两 种 ;直接 与 检 相 器 连接 使 用 的 和 通过 电荷 豪 使 用 的 。 本 章 
讨论 直接 与 检 相 器 连接 使 用 的 环 路 滤波 器 ;与 电荷 泵 一 起 使 用 的 环 路 滤波 器 将 在 第 12 
章 中 讨论 。 环 路 滤波 器 是 一 个 相对 简单 的 电路 ,我 们 已 在 第 2 章 至 第 4 章 中 对 它 做 了 
详细 的 线性 分 析 。 本 章 将 讨论 有 源 环 路 滤波 器 的 一 些 其 他 特性 ,这些 特性 在 电路 分 析 
中 是 不 会 讲 到 的 ,但 却 具 有 相当 实际 的 重要 性 。 第 5 章 中 讲 到 了 2 类 PLL 的 一 些 优 
凡 ， 并 且 在 第 2 章 至 第 4 章 中 讨论 了 适用 于 2 类 PLL 的 环 路 滤波 器 的 实现 方法 。 下 面 
的 讨论 假设 2 类 是 优选 的 PLL 设计 ,虽然 2 类 PLL 也 存在 不 足 之 处 。 


11.1 有 源 与 无 源 环 路 滤波 器 


早期 PLL 的 DC 放大 器 有 很 大 的 、 易 于 漂移 的 偏 移 电压 ,而 且 一 般 不 稳定 。 为 了 
避免 使 用 DC 放大 器 ,那些 锁 相 环 都 是 用 无 源 环 路 滤波 器 构成 的 。 早 期 关于 PLL 的 文 
献 集中 在 无 源 滤波 器 ,甚至 到 了 这 样 的 程度 , 即 只 要 构建 PLL 就 理所当然 地 使 用 无 源 
滤波 器 。 用 无 源 滤波 器 只 能 实现 1 类 PLL, 但 1 类 PLL 的 性 能 受 静态 相位 误差 影响 
(第 5 章 )。 此 外 ,为 了 实现 窄带 PLL, 就 必须 在 无 源 环 路 滤波 器 中 使 用 体积 巨大 的 电 
容 。 

注解 ;电荷 泵 往往 与 无 源 滤 波 器 一 起 使 用 ,但 滤波 器 的 工作 与 不 用 电荷 夺 时 是 不 
同 的 。2 类 环 路 的 操作 可 以 用 一 个 理想 的 电荷 和 驱动 一 个 无 源 环 路 滤波 器 来 实现 ; 见 
第 12 F | 

随 着 性 能 优良 的 低 成 本 运算 放大 器 ( 运 放 ) 的 出 现 , 早 期 使 用 无 源 环 路 滤波 器 的 理 
由 便 不 再 成 立 。 本 章 的 下 面部 分 将 主要 讨论 由 有 源 环 路 滤波 器 中 的 运 放 带 来 的 一 些 
问题 。 


11.2 DC 偏 移 


环 路 滤波 吾 中 运 放 的 任何 折合 到 输入 端的 DC 偏 移 , 都 将 通过 PLL 的 反馈 而 被 检 
相 痊 相反 的 输出 侦 移 所 抵消 。ED 的 这 个 依 移 是 由 稳 态 相位 误差 产生 的 ,但 这 种 稳 态 
相位 误差 一 般 是 不 希望 出 现 的 。 应当 尽量 小 心地 降低 运 放 和 其 他 包括 PD 在 内 的 DC 
电路 的 DC 但 移 。 在 运算 放大 器 的 文献 中 大 量 反 复 地 报道 了 降低 偏 移 的 技术 。 当 不 存 
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在 输入 信号 和 环 路 失 锁 时 , 环 路 滤波 器 仅 有 的 输入 就 是 DC 偏 移 和 随机 躁 声 。 在 运 放 


的 增益 非常 大 时 (一 般 在 无 DC 反馈 时 运 放 的 增益 都 很 大 ) ,DC 偏 移 就 会 积累 在 环 路 滤 
访 器 的 积分 器 上 。 最 终 , 运 放 的 积分 输出 被 驱动 到 一 个 饱和 状态 。 饱 和 了 的 运 放 在 信 
号 出 现时 会 拒绝 相位 捕获 。 

如 果 在 PLL 中 使 用 频率 扫描 或 频率 检测 的 辅助 捕获 方法 ,就 可 以 消除 由 DC 偏 移 
引起 的 捕获 问题 。 避 人 免 停 留 在 饱和 区 附近 的 扫描 方式 可 以 在 信号 出 现 后 立即 捕获 销 
定 。 频 率 检测 器 并 不 能 避 人 兔 饱 和 ,但 只 要 设计 得 正确 ,就 可 以 在 信号 出 现时 消除 任何 
很 小 的 偏 移 电 压 , 并 且 把 积分 器 拉 出 饱和 区 而 走向 正确 的 锁定 频率 。 

在 有 些 不 寻常 的 情况 下 也 许 不 可 以 使 用 辅助 捕获 。 例 如 ,如 果 在 无 线 通信 联络 中 
的 频率 搜索 是 设 在 发 送 器 中 而 不 是 在 接收 器 中 。 在 这 种 情况 下 也 必须 避免 饱和 。 更 
产 格 的 情况 是 ,VCO 的 得 机 频率 (无 输入 信号 时 ) 篆 常 必须 保持 在 限制 区 内 ,以 保证 在 
信号 出 现时 可 以 立 其 捕获 。 其 中 的 一 种 实现 方法 是 ,在 输入 信号 消失 时 把 PLL 锁定 在 
本 地 的 基准 信号 上 ,而 当 检 测 到 信号 时 立即 切换 到 输入 信号 上 。 例 如 ,用 于 恢复 磁盘 
定时 信号 的 PLL, 在 闲置 时 可 以 锁定 在 写 时 钟 上 ,而 当 从 磁盘 读数 据 时 ,就 切换 到 已 恢 
复 的 数据 流 上 。 对 于 施加 到 PLL 的 两 种 不 同 的 输入 信号 ,可 以 使 用 两 种 不 同 的 检 相 
Am PLL 根据 命令 在 两 个 PD 之 间 切 换 工 作 。 

另 一 种 方法 是 对 环 路 滤波 器 的 运 放 施加 局 部 DC 负 反 馈 ( 用 一 个 电阻 连 在 输出 端 
和 相 加 点 之 则 ) ,以 降低 积分 俘 的 能 力 。 应 当 使 用 足够 大 的 反馈 ,以 保证 放大 后 的 最 大 
侦 移 不 会 把 运 放 驱动 到 饱和 区 ,或 更 严格 地 说 ,以 保证 放大 后 的 最 大 偏 移 仍 处 于 很 罕 
的 范围 内 ,因而 也 限制 了 VCO 的 待机 频率 的 范围 。 这 个 技术 把 PLL 降低 到 了 1 类 工 
作 , 因 而 出 现 了 不 可 消除 的 静态 相位 误差 。 不 过 ,仔细 的 工程 设计 仍 可 以 非常 优 于 无 
源 滤 波 器 的 性 能 。 

在 PLL 有 源 滤 波 器 的 电路 图 中 ,经 党 有 一 个 DC 反馈 电阻 加 在 运 放 上 。 有 人 认为 
这 样 的 反馈 是 多 少 必需 的 ,但 对 于 这 个 说 法 的 基本 道理 却 只 有 上 一 段落 中 所 说 的 。 如 
果 为 了 对 抗 饱 和 而 采用 了 合适 的 捕获 方法 ,那么 这 样 的 DC 反馈 也 就 不 需要 了 。 


11.3 瞬时 过 载 


线性 理论 是 不 适用 于 过 载 情况 的 。PLL 中 的 所 有 单元 都 必须 防止 饱和 。 过 载 情 
况 下 的 单元 行为 也 许 是 难于 预测 的 ,但 单元 的 过 载 一 般 总 要 损害 PLL 的 工作 。 运 放 因 
其 很 大 的 增益 而 特别 容易 饱和 。 本 节 将 指出 两 个 可 能 的 饱和 来 源 , 以 期 引起 读者 的 注 
意 。 


11.3.1 PD 纹 波 引 起 的 过 载 


从 第 10 章 给 出 的 例子 中 可 以 看 出 , 检 相 融 输 出 的 纹 波 电压 幅度 大 .变化 快 。 这 就 必 
UR FASB WB ae SE EK VCO 输出 中 的 纹 波 边 寓 ,这 同时 也 就 防止 了 环 路 滤波 船 的 过 
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载 , 也 还 有 可 能 防止 VCO 的 过 载 。 本 节 集 中 讨论 运 放 的 过 载 , 一 方面 是 因为 运 放 通常 是 
一 个 比较 容易 过 载 的 单元 , 另 一 方面 是 因为 有 效 地 保护 了 运 放 一 般 也 就 保护 了 VCO, 

你 护 运 放 有 两 个 方面 ;一 是 被 放大 的 纹 波 不 应 大 到 超过 运 放 输 出 电压 的 线性 区 。 
这 也 是 捕获 时 的 一 个 问题 ,将 在 下 一 节 中 讨论 。 另 一 个 比较 难以 提 措 的 问题 是 纹 波 的 
高 频 特性 。 我 们 可 以 特别 地 考虑 这 样 一 个 PD, 即 它 的 纹 波 不 仅 幅 度 大 而 且 翻 转速 度 
快 。 运 放 通 常 是 不 允许 在 输入 端 有 阶 唉 变化 的 ;如 果 有 阶 雅信 号 加 到 输入 端 , 运 放 则 
进入 一 个 由 摆 速 限制 的 过 程 ,对 PLL 有 不 可 预测 的 影响 。 阶 路 变化 或 高 频 成 分 必须 不 
能 进入 运 放 。 必 须 在 运 放 之 前 有 充分 的 纹 波 滤波 ,以 保证 运 放 的 线性 工作 ; 纹 波 的 后 
滤波 不 能 防止 运 放 进入 瞬 态 过 载 。 

在 抑制 纹 波 的 恰当 频率 上 增加 一 个 极点 ,通常 是 用 一 个 电容 从 运 放 输 出 端 向 前 连 
接 到 加 法 点 来 实现 的 。 这 样 就 避免 了 运 放 输出 端的 阶 唉 电压 ( 即 运 放 不 能 输出 阶 跃 电 
压 ), 但 仍 不 能 防止 运 放 因 阶 警 输 入 而 进入 过 载 , 因 为 这 时 运 放 给 不 出 反馈 电容 所 需 的 
除 跃 电流 输出 。 切 记 不 要 把 运 放置 于 阶 既 输入 或 很 大 的 高 频 输 入 之 中 。 


11.3.2 捕获 中 的 过 载 


在 捕获 过 程 中 , 检 相 器 给 出 一 个 输入 信和 号 与 VCO 之 间 频 率 差 的 拍 音 。 拍 音 的 波 
形 是 PDs 曲线 的 重复 ,其 峰值 等 于 s 曲线 的 峰值 。 除 非 仔 细 地 观察 这 个 现象 ,否则 , 设 
计 出 来 的 PLL 环 路 滤波 器 的 运 放 会 很 容易 地 被 拍 音 过 载 。 在 PD 和 有 源 环 路 滤波 器 
之 间 连 接 一 个 低 通 滤波 器 也 许可 以 帮助 应 对 这 个 问题 。 但 是 , 当 这 个 频率 差 接 近 锁 定 
频率 (在 第 8 章 中 约 为 K rad/s) 时 ,可 能 出 现 过 载 的 最 坏 情 况 ,但 在 这 样 低 的 频率 上 的 
充分 滤波 会 导致 已 锁定 环 路 的 不 稳定 ( 见 第 2 章 和 第 3 章 ) 。 

另 一 个 方法 是 把 PD 的 峰值 电压 与 环 路 滤波 器 增益 之 乘积 保持 在 运 放 输出 的 线性 
区 内 。 这 是 一 个 期 待 的 目标 ,但 在 出 现下 面 任 何 一 个 要 求 或 所 有 要 求 时 ,也 许 就 难于 
实现 :需要 很 大 的 环 路 增益 (因而 需要 很 大 的 检 相 器 增益 或 环 路 增益 ); 需 要 很 宽 的 
VCO 调谐 范围 或 很 低 的 VCO 增益 (需要 很 宽 的 控制 电压 范围 )。 

再 一 个 方法 是 承认 在 捕获 阶段 内 过 载 的 不 可 避免 性 这 个 事实 ,同时 对 可 预测 的 过 
载 行为 提供 快速 的 恢复 能 力 。 这 可 以 通过 谨慎 选择 运 放 或 通过 外 部 限 幅 电路 来 实现 。 
运 放 的 过 载 行为 在 手册 中 往往 没有 完整 的 描述 ;也 许 需要 用 实验 来 确定 。 特 别 要 注意 
这 样 一 些 事情 , 比如 ,过 载 时 增益 极 性 的 反 转 ,或 者 从 过 载 中 人 恢复 所 需 的 时 间 要 比 从 线 
性 放大 器 带宽 预计 的 慢 得 多 。 

运 放 可 以 在 拍 音 下 进入 摆 速 限制 工作 区 。 最 好 的 解决 办 法 是 用 一 个 足够 快 的 运 放 ， 
使 在 任何 预期 的 频率 和 振幅 的 拍 音 下 都 不 会 进入 摆 速 限制 区 。 如 果 不 可 避免 地 要 进入 
皖 速 限制 区 ,那么 在 两 个 方向 上 的 摆 速 的 速率 应 当 相 等 ,以 此 避免 整流 现象 ,也 就 是 在 畸 
恋 的 输出 中 不 会 有 DC 分 量 ( 这 个 DC 分 量 不 利于 捕获 )。 数 以 千 百 万 计 的 完好 工作 着 的 
PLL, 有 力 地 证 明了 过 载 的 陷阱 是 可 以 克服 的 。 提 出 这 些 警 示 的 目的 ,是 为 了 使 读者 在 
早期 设计 阶段 就 开始 注意 这 些 问 题 ,不 要 等 到 后 来 才 因 这 些 问题 而 大 惊 小 怪 。 


2 


第 12 章 Efa R mta A 


PLL HJR REPER E F n ERE Ae a E aE TAR. 
电荷 泵 的 优点 是 可 以 与 任何 一 种 输出 两 电 平 波形 的 ,相位 误差 信息 包含 在 波形 占 空 比 
中 的 检 相 器 一 起 使 用 。 虽 然 电荷 条 有 比较 广泛 的 应 用 ,但 仍然 主要 是 与 10. 3 节 中 的 
相 频 检测 器 (PFD) 一 起 使 用 。 所 以 ,本 章 假 设 使 用 了 PFD 检 相 器 。 但 这 里 讨论 的 电荷 
泰 的 各 种 性 质 也 适用 于 与 其 他 类 型 检 相 器 一 起 使 用 的 电荷 泵 。 

许多 早期 的 PFD 是 不 用 电荷 泵 的 。PFD 的 两 个 输出 端 叫 做 差分 对 (这 个 叫 法 不 
太 准 确 ) 。 这 样 的 一 对 波形 被 转变 成 单 边 驱动 信号 后 再 送 给 环 路 滤波 器 。 这 些 PLL R 
然 可 以 完成 跟踪 和 锁定 ,但 却 没 有 电荷 泵 所 提供 的 优点 ,这 些 优 点 要 在 本 章 中 说 明 ，。 


12.1 电荷 泵 的 模型 


典型 的 电荷 泵 是 由 两 个 标 为 UP 和 DN、 并 被 PFD 的 UP 和 DN 两 个 输出 端 控制 
的 电流 开关 组 成 。 当 PFD 的 UP 端 有 效 时 ,UP 开关 向 环 路 滤波 器 提供 泵 电流 天 ,而 当 
PFD 的 DN 端 有 效 时 ,DN 开关 从 环 路 滤波 器 吸收 倘 电 流 I,。 电 流 开关 在 OFF 状态 时 
是 理想 的 开路 状态 。 两 个 开关 都 断 开 的 PFD 第 三 ( 浮 空 ) 状 态 给 了 电荷 泵 的 一 个 极其 
重要 的 ,在 通常 PLL 中 所 没有 的 性 质 。 

注解 :除了 电流 开关 外 ,也 有 使 用 电压 开关 的 。 但 最 好 选用 电流 开关 ,其 理由 将 在 
12.5 节 中 讨论 。 除 非 另 有 说 明 , 这 里 只 考虑 电流 开关 。 

假设 PLL 已 锁定 ,并 把 PD 的 比较 频率 表示 为 w.。 令 相位 误差 为 0 一 外 二 8.。 对 于 
输入 信号 的 每 个 周期 2x/w ,UP 或 DN 的 ( 导 通 者 适用 ) 导 通 时 间 为 


,= (12-1) 


(下 标 p 指 “ 电 荷 泵 ”)。 从 本 节 中 讨论 的 内 容 来 看 ,这 两 个 特点 , 即 三 态 特 性 和 去 
(12-1) ,完整 地 描述 了 PFD 的 特性 。 

环 路 滤波 器 可 以 是 无 源 或 有 源 的 。 无 源 环 路 滤波 器 用 它 的 两 端 阻抗 Ze (5s) 来 表 
示 ; 有 源 环 路 滤波 器 的 特性 用 它 的 传递 阻抗 来 表示 ( 输 人 为 电流 .和 输出 为 电压 )。 这 里 
的 讨论 主要 集中 在 无 源 滤波 器 ,一 方面 是 因为 分 析 因 此 而 简化 ,但 另 一 方面 是 因为 这 
种 结构 的 优良 的 实用 性 和 广泛 的 应 用 性 。 

因为 开关 工作 的 原因 ,电荷 泵 PLL 是 一 个 时 变 网 络 ;准确 的 分 析 必 须 考 虑 到 电路 
结构 的 时 变 因素 ,而 这 要 比 时 不 变 网 络 复杂 得 多 。 尤 其 是 ,简单 传递 明 数 的 分 析 方 法 
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不 能 立即 使 用 于 时 变 网 络 。 然 而 在 许多 应 用 中 ,在 每 个 输入 信号 周期 具 的 PLL 状态 只 
有 非常 小 的 变化 ; 环 路 带宽 比 信号 频率 要 小 。 在 这 些 情况 下 ,我 们 不 关心 一 个 周期 内 
的 详细 特性 ,而 只 关心 在 许多 周期 内 的 平均 特性 。 在 采用 了 平均 分 析 的 方法 后 ,我 们 
可 以 绕 过 时 变 操 作 , 而 使 用 时 不 变 传递 函数 的 强大 分 析 工 具 。 本 节 的 余下 部 分 将 讨论 
如 何 导出 平均 操作 的 传递 函数 。 然 而 应 该 知道 ,即使 在 带宽 十 分 罕 的 情况 下 ,每 个 周 
期 内 的 行为 也 是 很 重要 的 ,这 一 后 将 在 后 面 说 明 。 

电荷 泵 在 每 个 周期 的 一 段 时 间 ¢, 内 向 滤波 器 阻抗 ZF 提供 一 个 泵 电流 I, sgn(0.)。 
每 个 周期 的 时 间 是 2x/w. ;所 以 使 用 式 (12-1) 后 ,在 一 个 周期 内 的 误差 电流 平均 值 为 


iy = “28 (12-2) 
RA 


等 式 (12-2) 也 同样 是 误差 电流 在 许多 周期 内 的 平均 值 ,只 要 两 个 输入 信号 都 是 周期 性 
的 ,也 就 是 没有 发 生 输 入 周期 的 丢失 。 因 此 , 检 相 器 增益 为 


K= (12-3) 
ria 
振 葛 器 的 控制 电压 为 
a Z= 人 (12-4) 
其 中 LOW oO RA SRK, AAS he. VCO 的 相位 为 
pe) =A (12-5) 
其 中 KK, 为 VCO 的 增益 ,以 rad/s? 为 单位 。 由 上 面 这 些 表 达 式 可 以 得 出 环 路 的 传 
递 函 数 
_ 6s) LRC5) 
a he ons 
_06s)___K, 1, Zr6s) >. 
FS) = 9 (5) tK LZ Gen) 
_ OAS iw. _ ZS 
EVA! AW "25 FK, Ta 
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与 电荷 泵 一 起 使 用 的 典型 环 路 滤波 器 见 图 12-1; 图 中 使 用 的 标记 是 与 前 面 第 2 
音 . 第 3 章 中 的 标记 一 致 的 。 在 定义 8 一 1 十 C/C, 和 严 一 已 C 之 后 ,可 以 得 到 滤波 器 阻 
抗 的 表达 式 


Z,(3) = teh (12-7) 
(B+) 
接 下 来 ,可 以 确定 环 路 增益 为 
K=% lo (12-8) 
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把 式 (12-7) 和 式 (12-8) 代 入 式 (12-6) 后 ,得 到 了 前 面 对 三 阶 2 类 PLL 得 出 的 传递 函数 
式 (2-38) 至 式 (2-41)。 从 传递 郊 数 反映 出 的 电荷 录 PLL 的 平均 动态 特性 ,是 与 第 2 
章 .第 3 章 得 出 的 一 般 PLL 传递 函数 的 特性 一 样 的 。 
注解 : 式 (12-8) 中 的 因子 (2 一 1)7/ 兽 被 错误 地 从 参考 文献 [12.1] 的 开 的 定义 中 略 
去 了 。 这 个 错误 已 在 后 面 的 段落 中 做 了 纠正 。 


ol 一 | 
ZF : v: 
T 4 


图 12-1 用 于 电荷 泵 PLL 的 无 源 环 路 滤波 器 
(摘自 参考 文献 L12. 1]; © 1980 IEEE) 


电容 C 有 时 从 环 路 滤波 器 中 略 去 ,形成 一 个 二 阶 2 类 PLL( 它 的 动态 特性 已 在 
2. 2 节 中 说 明 )。 略 去 Cy 的 做 法 一 般 来 说 是 不 明智 的 ;这 个 电容 对 几乎 所 有 实际 的 电 
WR PLL 提供 了 必需 的 纹 波 滤波 。 在 没有 G 的 情况 下 ,在 环 路 滤波 器 阻抗 上 形成 的 
纹 波 电压 LR: 多 半 会 使 VCO 和 自己 的 有 源 电流 开关 过 载 。 实 际 上 ,许多 电荷 泵 PLL 
会 再 增加 一 个 或 几 个 低 通 极点 ,以 增强 对 纹 波 的 滤 除 能 力 , 这 样 就 构成 了 一 个 四 阶 2 
类 环 路 。 关 于 电荷 泵 PLL 中 的 纹 波 将 在 12. 6 节 中 进一步 讨论 。 


12.3 静态 相位 误差 


FA fay $e PLL 的 静态 相位 误差 ( 见 5. 1. 1 A 
vi 
0 K-17) (12-9) 


从 式 (12-7) 可 以 看 出 ,对 图 12-1 中 环 路 滤波 器 有 Zp (0) = co, PAR (12-9) A 
位 误差 为 零 。 这 个 所 希望 的 特性 是 用 无 源 滤波 器 得 到 的 。 在 常规 PLL 中 实现 零 静态 
相位 误差 ,就 要 求 有 源 滤 波 器 的 DC 增益 为 无 穷 大 。 因 此 ,不 需要 DC 放大 就 可 以 实现 
零 静 态 相 位 误差 (2 类 环 路 的 响应 ) 是 电荷 泵 的 一 个 非常 有 用 的 性 质 。 这 个 现象 的 出 现 
是 因为 当 PFD 在 空 状 态 ( 浮 空 ) 时 开关 都 是 断 开 的 ,并 且 与 具体 的 电流 开关 无 大; 对 于 
电压 开关 ,情况 是 一 样 的 。 

实际 的 电路 也 许 对 无 源 滤波 器 阻抗 会 加 上 一 个 并 联 负 载 。 现 在 把 这 个 负载 表示 
为 一 个 电阻 R,。 这 样 ,从 式 (12-9) 得 出 的 静 态 相位 误差 为 


_ 2rdw _ Awk,b—1 
” KR, KR, 6 


并 联 负载 最 可 能 的 来 源 是 VCO 控制 端的 输入 阻抗 或 是 电荷 于 开关 本 身 。 这 两 种 阻抗 
都 可 以 做 得 非常 大 。VCO 可 以 是 用 变 容 管 调谐 的 ,这 表示 电阻 几乎 是 无 限 大 ,而 这 个 
开关 一 般 是 反 向 偏 置 的 双 极 晶体 管 或 MOS 管 。 如 果 必 须 对 低 阻 抗 输 入 源 隔离 的 话 ， 


(12-10) 
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那 就 应 该 对 VCO 使 用 一 个 高 阻抗 的 缓冲 响 。 
如 果 R, 很 大 ,那么 漏电 流 也 许 是 组 成 相位 误差 的 比较 重要 的 来 源 ， 由 仿 置 电流 
不 断 地 注 人 到 滤波 器 结 点 而 产生 的 相位 误差 0, 为 


(12-11) 
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对 于 常规 的 三 阶 2 类 PLL 的 稳定 性 和 稳定 性 裕 度 ,已 经 在 第 2 章 和 第 3 章 中 做 过 
Rae. MMF IBA Tre PLL。 但 是 ,所 有 前 面 章节 的 讨论 是 以 环 路 
的 平均 响应 .连续 时 域 和 恒定 单元 操作 为 前 提 的 。 由 于 实际 操作 中 的 不 连续 性 而 出 现 
的 其 他 一 些 重要 问题 也 需 引起 注意 。 基 于 时 间 平 均 操 作 的 设计 工作 ,应 当 推迟 到 对 不 
连续 操作 已 确实 有 了 合 运 的 稳定 性 裕 度 之 后 进行 。 

从 某 种 意义 上 说 ,电荷 泵 PLL 是 以 采样 为 基础 而 工作 的 ,这 一 点 与 简单 的 连续 时 
域 电 路 不 同 。 高 散 时 域 稳定 性 的 近似 分 析 曾 在 参考 文献 L12. 1] 中 讨论 过 。 虽 然 电荷 
FEW FF EE PLL 变 为 时 变 系统 ,但 在 每 个 开关 间隔 内 的 操作 可 以 看 作 是 时 不 变 的 , 因 
而 可 以 很 好 地 用 线性 近似 。PLL 的 状态 变量 , 即 电容 上 的 电压 和 输入 信号 与 VCO 之 
间 的 相位 误差 ,还 有 开关 拨 动 的 时 刻 ,都 可 以 在 每 个 开关 间隔 内 用 标准 的 线性 电路 分 
析 方 法 来 计算 。 一 个 开关 间隔 内 的 最 终 状 态 用 作 下 一 个 开关 间隔 的 起 始 状 态 。Gard- 
ner’? 给 出 了 二 阶 2 类 电荷 泵 PLL 的 详细 说 明 。 

一 个 三 阶 PLL 在 电荷 泵 开启 时 刻 的 状态 可 以 用 代数 函数 和 超越 函数 的 差分 方程 
来 描述 。 这 些 方程 可 以 合并 成 一 个 在 这 些 时 间 点 上 关于 相位 误差 的 差分 方程 。 在 假 
设 小 相位 误差 的 前 提 下 ,超越 函数 项 可 以 近似 为 代数 项 ,然后 用 z 变换 把 代数 差分 方 
程 变 为 z 的 有 理 式 传递 函数 。PLL 在 x 平面 上 的 极点 是 这 个 有 理 式 传递 明 数 的 分 母 
的 三 个 根 。 

此 后 ,天 增加 时 的 稳定 性 边界 ,就 相应 于 与 单位 圆 在 z= — 1 处 相交 的 那个 极点 ， 
其 忠和 28 都 是 正 数 。 这 个 归 一 化 的 增益 边界 值 为 
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其 中 a=exp(—2xb/w.12).« 

作为 对 稳定 性 极限 的 一 个 近似 ,把 式 (12-12) 以 几 个 不 同 的 6 值 画 成 图 12-2 中 的 
曲线 。 如 果 归 一 化 增益 值 Kee 位 于 相应 6 值 曲线 的 下 方 , 则 PLL 是 稳定 的 ,如 果 在 曲 
线 的 上 方 ,PLL 就 是 不 稳定 的 。 起 初 一 看 ,还 觉得 小 的 5 值 允 许 大 的 环 路 增益 。 这 个 
感觉 是 正确 的 ,但 你 会 发 现 较 小 的 5 和 较 大 的 稳定 增益 的 那些 区 域 ,在 大 多 数 情况 下 是 
那 对 复数 极点 呈现 阻尼 太 小 的 区 域 ( 见 图 3-3 和 图 3-4)。 这 些 区 域 是 应 当 避 免 的 。 这 
种 稳定 性 边界 确实 是 关键 性 的 数据 ,但 不 是 评价 性 能 好 坏 的 唯一 判 据 。 
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图 12-2 一 个 三 阶 电 荷 泵 PLL 的 稳定 性 边界 


良好 的 设计 要 求 有 防止 不 稳定 的 裕 度 ,也 就 是 增益 应 选择 为 小 于 不 稳定 边界 处 的 
增益 值 。 图 12-2 中 的 虚线 表示 了 所 选取 的 两 个 相对 于 比较 频率 的 增益 在 稳定 区 域内 
的 位 置 。 其 中 一 个 选择 为 二 w./10, 给 出 了 大 约 10 dB 的 增益 裕 度 ,而 选择 K 二 wi/5 
时 的 增益 裕 度 要 小 6 dB。 经 验 指出 ,只 要 稳定 性 裕 度 (比如 ,天 二 ms/10) 选 取 的 合适 , 屠 
么 使 用 传递 函数 (12-6) 的 连续 时 域 分 析 方 法 和 使 用 第 2 章 、 第 3 章 中 的 工具 ,对 电荷 泵 
PLL 的 行为 都 能 给 出 良好 的 近似 。 

本 节 考 察 了 因 电 荷 泵 PLL 的 采样 特性 而 引起 的 不 稳定 性 。 其 他 许多 模拟 PLL 也 
有 采样 的 特点 ,因而 也 会 有 相应 的 不 稳定 性 问题 ,除非 它们 的 环 路 增益 ( 环 路 带宽 ) 一 
般 地 选择 为 远 小 于 比较 频率 。 电 荷 泵 PLL 也 许 会 走 到 离散 时 域 不 稳定 性 的 极限 点 上 ， 
因为 这 些 电路 要 经 常设 计 成 很 大 的 环 路 增益 ,以 更 好 地 跟踪 和 去 除 VCO 很 大 的 相位 
噪声 。 这 个 论题 将 在 第 15 章 中 进一步 讨论 。 

由 采样 而 导致 的 不 稳定 性 是 本 节 中 唯一 讨论 的 问题 。 一 旦 采样 稳定 性 得 以 保 
证 ,我 们 仍然 还 要 对 第 2 章 、 第 3 章 中 描述 的 连续 时 域 的 不 稳定 性 ,稳定 性 补 度 和 阻 
尼 等 问题 进行 考虑 ,这 时 就 要 使 用 伯 德 图 、 根 轨迹 图 或 尼 科 尔 斯 图 中 的 怡 当 的 ,便利 
的 方法 。 


12.5 非 线 性 


死 区 是 PFD 非 线 性 的 一 个 例子 。10. 3. 2 节 告 诉 我 们 ,在 PFD 的 复位 反馈 通路 中 
的 延迟 是 如 何 帮 助 消 除 这 个 死 区 的 。 虽 然 延 迟 是 有 用 的 ,必需 的 ,但 仅 有 延迟 还 是 不 
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够 的 ;有 些 残 余 信 和 号 的 交 越 失真 还 是 存在 ,这 将 在 下 面 的 段落 中 和 第 15 章 中 说 明 。 
即使 PFD 和 电荷 和 是 理想 的 ,而 且 也 不 存在 死 区 ,但 也 还 存在 一 种 比较 难以 捉摸 
的 非 线性 现象 。 对 于 这 种 非 线性 的 影响 ,用 图 12-3 中 的 例子 来 说 明 是 最 好 的 ,图 中 夯 
出 了 PFD 与 电荷 泵 PLL 对 频率 阶 既 Aw = 12K rad/s 的 瞬 态 相位 误差 响应 的 仿真 结 
果 。 例 子 中 的 环 路 参数 是 Kr. =2.K=e,/10.b=0(¢=0. 707 的 二 阶 PLL)。 带 宽 K 
相对 于 比较 频率 是 很 宽 的 ,也 许 是 尽 可 能 的 .但 也 是 谨慎 的 宽 。 图 中 的 光滑 曲线 表示 
了 工作 在 连续 时 域 上 的 常规 检 相 器 的 误差 响应 。 可 以 观察 到 正 负 曲 线 互 为 镜像 ,这 是 
由 线性 系统 可 以 预期 的 。 标 有 数据 点 的 曲线 是 对 PFD aR PLL 的 仿真 结果 。 每 个 
数据 点 表示 PFD 的 一 个 新 周期 开始 时 刻 的 相位 误差 。 为 了 显示 清晰 ,用 直线 顺 着 时 间 
顺序 把 数据 点 连 了 起 来 ,但 在 数据 点 之 间 的 相位 误差 的 轨迹 并 不 一 定论 直线 走动 。 
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图 12-3 二 阶 PLL HHR A= E2K 的 响应 。 其 中 的 光滑 曲线 为 连续 
时 域 PLL 的 响应 ;有 点 的 曲线 为 电荷 泵 PLL 在 Ke, =2 入 二 wi/10 
时 的 离散 时 域 响应 (摘自 参考 文献 [12. 1];© 1980 IEEE) 


图 12-3 中 的 一 个 明显 特点 是 ,PFD EHR PLL 的 正 负 误差 响应 不 是 互 为 镜像 的 。 
负 响 应 非常 接近 连续 时 域 PLL 的 理论 响应 ,但 正 响 应 明显 变 大 ,而 且 趋 于 平衡 也 慢 。 
线性 系统 对 正和 负 的 激励 应 当 有 相同 的 响应 (不 计 符号 )。 和 存在 与 符号 有 关 的 啊 应 差 
异 , 说 明 PFD 电荷 泵 系统 是 非 线性 的 ,尽管 系统 单元 是 完美 的 。 这 个 非 线 性 行为 是 
PFD 所 固有 的 。 

可 以 参阅 10. 3. 1 节 和 关于 PFD 操作 的 图 10-9 来 帮助 理解 下 面 对 非 线性 的 解释 。 
如 果 V 脉冲 超前 R 脉冲 ( 即 相 位 误差 0. 为 负 ), 那 么 在 任何 一 个 周期 内 的 录 的 工作 区 
E] too ERTE V 脉冲 的 时 刻 就 由 相位 误差 确定 了 。 但 如 果 民 脉冲 超前 VV 脉冲 ,那么 在 
电荷 泵 开启 的 时 候 VCO 在 加 速 , 所 以 泵 的 工作 区 间 4 就 要 比 没 有 反馈 时 缩短 。 所 以 ， 
在 正 相 位 误差 时 转移 到 环 路 滤波 器 的 电荷 量 ,就 要 比 在 大 小 相等 的 负 相 位 误差 时 从 环 
路 滤波 器 转移 出 来 的 电荷 量 小 。 因 此 , 正 相 位 误差 的 响应 比 负 相 位 误差 啊 应 要 慢 , 这 
在 图 12-3 中 清晰 可 见 。 这 种 非 线 性 效应 在 大 多 数 情况 下 是 无 天 紧要 的 ,但 在 一 些 特 
RL FSA BR 

另 一 种 非 线性 出 现在 UP 和 DN HA fa FR BIANCA ee. FRAT — BAB ER 
电流 是 相等 的 ,并 且 电 流 源 的 开关 时 刻 是 对 准 的 。 实 际 的 电流 开关 是 永远 不 会 完全 匹 
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配 的 。 由 于 不 匹配 而 产生 的 非 线 性 表现 为 电荷 录 UP A fa RR DN 的 增益 不 等 。 

此 外 ,由 于 在 静态 下 提供 给 环 路 滤波 器 的 净 电 倚 必 须 为 零 , 所 以 电流 比较 小 的 那 
个 电流 开关 的 开通 时 间 必 须 比 电流 比较 大 的 开关 更 长 。 这 种 不 匹配 的 工作 时 间 只 能 
由 相应 的 静态 相位 误差 产生 。 所 以 我 们 需要 对 泵 电流 和 开关 速度 做 仔细 的 匹配 ,以 尽 
量 减少 相位 误差 和 非 线性 。 

还 存在 另 一 个 非 线性 ,最 突出 的 是 在 使 用 电压 开关 电荷 条 时 。 我 们 假设 一 对 被 开 
关 的 电压 士 V, 是 完全 匹配 的 ,而 且 假 设 开 关 是 完美 的 ,以 及 两 个 开关 都 是 通过 电阻 R, 
来 驱动 环 路 滤波 匿 的。 如 果 环 路 滤波 胡 的 电压 为 零 , 那 么 对 于 两 个 不 同 极 性 的 相位 误 
差 都 是 同一 个 泵 电流 士 V,/Ri。 但 是 ,如 果 环 路 滤波 器 的 电容 上 存储 有 电压 VE ,那么 
流出 的 泵 电流 将 为 (V, 一 VE)/Ri ,而 流 进 的 泵 电流 将 为 一 CV 十 Ve)/Ri。 这 里 又 是 一 
个 非 线 性 , 它 表现 为 一 个 相位 误差 极 性 下 的 增益 不 同 于 相反 的 相位 误差 极 性 下 的 增 
益 。 而 且 , 这 个 非 线 性 的 严重 程度 取决 于 环 路 滤波 器 上 存储 的 电压 Vre 

电流 开关 也 会 引起 类 似 的 ,但 不 那么 严重 的 非 线 性 。 实 际 的 电流 源 是 有 界 的 诺顿 
(Norton) 并联 电导 ,而 不 是 无 界 的 。 因 此 ,实际 给 出 的 电流 取决 于 负载 上 的 电压 。 即 
使 一 对 电流 源 上 施加 相等 的 电压 ,因而 这 对 电流 源 是 完全 匹配 的 ,但 一 个 非 零 的 负载 
电压 可 以 引起 这 两 个 电流 源 上 的 电压 不 相等 ,使 这 对 电流 源 仍然 不 匹配 。 

由 负载 电压 引起 的 不 匹配 而 导致 的 非 线 性 ,可 以 用 运 放 有 源 滤波 器 来 减轻 ;由 于 
运 放 的 加 法 点 总 是 处 于 同一 电位 上 ,所 以 这 时 电荷 开关 的 负载 电压 就 不 同 于 无 源 滤 波 
an Ay HY FEE 


12.6 纹 波 抑制 


假设 C,= 0, 所 以 PLL 是 二 阶 的 。 在 每 个 周期 中 都 会 产生 一 个 幅度 为 TR. 的 电 
压 跳 变 , 这 时 总 是 有 其 中 一 个 电荷 开关 (但 不 会 两 个 同时 ) 通 导 。 这 个 电压 跳 变 可 以 超 
过 电荷 开关 或 VCO 控制 端的 电压 预 留 区 。 这 样 就 出 现 不 可 接受 的 过 载 ,因而 PLLS 
现 不 能 令 人 满意 的 行为 。 由 于 这 个 原因 ,设计 者 很 少 略 去 C;; 因 为 必需 要 抑制 这 种 电 
压 跳 变 。 作 为 一 个 供 大 家 参考 的 想法 ,我们 暂时 假设 G 被 略 去 了 ,并 假设 净 的 UP( 或 
DN) 操 作 时 间 为 p. BEBE LR: 引起 相应 的 频率 跳 变 K, R ,这 个 频率 跳 变 在 时 
EEKE 如 内 积分 后 ,就 产生 一 个 峰 -峰值 为 | AO, |2 = KITR,t, 弧度 的 相位 斜坡 。 

现在 考虑 一 个 三 阶 PLL, 它 的 电荷 和 泵 驱动 电容 为 CG. Æ 12-4 中 示 出 了 由 此 而 产 
生 的 波形 。 为 了 使 分 析 简 化 ,我们 采用 下 面 的 近似 方法 ;我 们 假设 电 纳 w.C; 大 大 超过 
环 路 滤波 器 其 余部 分 的 导 纳 w.C/(w.CR; 十 1)。 如 果 这 个 近似 是 合法 的 ;那么 振幅 为 
I 持续 时 间 为 p 的 矩形 电流 脉冲 便 产 生 一 个 峰 - 峰 值 为 Av. = pto C 的 斜坡 控制 电 
压 。 试 将 这 个 电压 波形 与 二 阶 PLL AREE LR 做 比较 。 电压 振 幅 之 比 是 
t,/RoCy=(b—-1)t,/t2. FE tp 很 小 ( 当 PLL 锁定 和 具有 和 良好 跟踪 时 存在 的 一 个 状态 ) 
时 ,电压 波动 大 大 减 小 ,但 在 t 较 大 时 ,比如 在 捕获 期 间 , 改 善 就 比较 小 。 如 果 在 捕获 
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期 间 出 现 问 题 , 那 就 应 当 查 看 过 载 是 否 由 控制 电压 的 摆动 所 引起 。 
eo 
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图 12-4 三 阶 电 荷 泵 PLL 的 纹 波 波形 


实际 上 ,元件 C ALR, 为 电荷 开关 提供 了 另 一 个 导 纳 通路 ,所 以 电压 摆 幅 并 没有 上 
面 说 的 那样 大 。 而 且 ,波形 呈 指 数 形 ,而 不 是 真正 的 线性 斜坡 波形 。 由 于 这 些 原 因 ,由 
简化 分 析 得 出 的 结果 略微 悲观 了 一 些 。 作 为 进一步 的 近似 ,可 以 假设 控制 电压 是 从 摆 
幅 最 高 点 做 线性 斜 降 的 。 这 个 斜 降 波形 出 现 的 时 间 区 间 为 (1/ 太 一 所 ) ,并 准确 地 回 到 
笠 升 时 的 起 始 电 平 。 

注解 ;(1) fe =a, /20 是 PFD 的 比较 频率 。(2) 如 果 PLL 处 于 稳 态 锁定 状态 ,那么 
所 有 绞 波 波形 都 应 当 是 以 1/ 为 周期 的 严格 重复 。(3) 稳 态 下 的 ft, 非 零 值 是 前 面 几 
节 中 未 曾 谈 到 过 的 一 个 静态 相位 误差 源 所 引起 的 。 这 里 不 讨论 这 个 相位 误差 的 来 源 。 

VCO 频率 w(t) = Kov.(t) rad/s 是 用 波形 六 (0 复制 出 来 的 ,所 不 同 的 是 加 上 了 
VCO 的 增益 人。。 控 制 电 压 和 VCO 频率 的 平均 值 在 图 12-4 中 用 标 为 V. Fl KV oa 
的 虚线 表示 。 斜 坡 波形 是 关于 这 个 平均 值 的 零 均 值 摆动 。 相 位 的 变化 , 即 频率 斜坡 的 
积分 ,是 抛物 线 的 形状 。 负 向 抛物 线 的 峰值 为 K, It 8C ,而 正 向 抛物 线 为 K Ito 
(1 一 tf.)/8f.Cs。 它 们 的 和 是 


[AB er 峰 -峰值 (12-13) 


三 阶 与 二 阶 PLL 之 间 相 位 摆动 峰 - 峰 值 之 比 为 
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作为 一 个 数值 例子 , 令 or: =10,.56=10, 4H ERK 9r/40=0.7 (一 3 dB). 还 可 以 举 
男 一 个 例子 , 令 or = 100,6=51, 78H ERA 50r/400=0. 39 (一 8 dB), REMME 
动 的 改进 不 是 很 大 ;而 Cy 的 主要 好 处 看 来 是 降低 了 小 t, 下 的 电压 摆 幅 。 


12. 7 近期 进展 


在 本 书 手稿 完成 之 后 ,出 现 了 两 篇 关于 电 人 向 泵 PLL 的 好 文章 (参考 文献 [12. 4 | 和 
L12. 5j)。 这 两 篇 文章 都 包含 了 本 章 前 面 几 页 所 没有 包含 的 有 价值 内 容 。 在 考虑 了 
PFD 采样 性 质 之 后 ,参考 文献 L12. 4 | 以 与 我 大 体 相似 的 做 法 ,推导 出 了 2 类 三 阶 电荷 
FR PLL 的 = 变换 传递 函数 ,但 没有 包括 在 本 书 和 参考 文献 [12. 1 中。 可 以 参见 参考 文 


献 L12. 4 中 的 详细 推导 过 程 。 尤 其 是 ,我 们 找到 了 相同 的 闭环 传递 郴 数 的 特征 多 项 


式 , 就 是 其 中 的 公式 (40) 的 分 母 。 

注意 :我 们 的 标记 法 有 所 不 同 。 最 特别 的 是 ,他 们 的 天 与 本 书 的 开 不 同 。 不 过 ， 
一 旦 不 同 的 标记 法 统一 之 后 ,我 们 的 结果 也 就 一 致 了 。 

儿 位 工作 者 已 经 观察 到 ,在 基 个 增益 KK 时 达到 这 个 PLL 的 z 域 稳定 性 极限 ,这 时 
一 个 实 极点 穿越 单位 圆 的 z= 一 1 点 。 与 这 个 极限 值 相连 的 增益 可 以 用 z= — 1 代入 特 
征 方程 后 对 天 求解 而 找 出 ;结果 为 式 (12-12) ,并 画 在 图 12-2 中 。 

这 篇 文章 还 提供 了 和 良好 相位 裕 度 的 设计 信息 。 根 据 仿 真 的 结果 , Hanumolu 等 
人 器 指出 稳定 性 边界 可 以 用 wo 六 w./3.5 的 单位 增益 穿越 频率 的 约束 条 件 来 很 好 近 
似 。 使 用 K~w,. MITRE Kew. /3.5 画 人 图 12-2 中 (图 中 尚 没有 这 条 曲线 ) 就 可 
以 看 出 ,后 一 个 近似 式 对 环 路 参数 的 某 些 选择 是 合理 的 。 

Levantino 等 人 中 探讨 了 包含 PFD 和 电荷 泵 的 PLL。 该 文章 的 目的 是 通过 使 环 
路 带宽 最 大 化 和 在 = 域 中 对 闭环 极点 的 明智 的 布局 来 实现 快速 频率 捕获 。 文 章 作者 
推荐 把 起 稳定 作用 的 零点 设置 为 z===0.5, 把 所 有 三 个 闭环 极点 设置 为 接近 zx 一 0。 从 理 
论 上 讲 , 这 是 不 可 实现 地 ,这 样 的 环 路 只 需 PD 比较 频率 的 三 个 周期 也 许 就 可 以 稳定 下 
来 。( 一 阶 数字 PLL 的 一 个 类 似 的 行为 曾 在 4. 2. 6 节 中 描述 过 .) 文 章 报道 了 被 仿真 的 
PLL RÆ 7 个 周期 就 稳定 了 下 来 , 比 通常 的 设计 快 很 多 。 

关于 实现 快速 稳定 的 设计 ,必须 对 稳定 性 裕 度 、 瞬 态 过 程 和 频率 啊 应 的 参数 容 差 
的 影响 做 仔细 核查 。 这 样 ,一 个 PLL 的 闭环 系统 的 响应 | 五 ( 方 | 对 输入 扰动 几乎 没有 
提供 任何 滤波 。 这 种 宽带 PLL 最 有 利 的 应 用 方面 也 许 是 大 隐 声 锁 相 振荡 器 的 稳定 ,如 
频率 合成 器 ( 见 第 15 章 )。 
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许多 一 直 被 叫做 “数字 ”PLL 的 ,实际 上 是 模拟 与 数字 的 混合 电路 ;这 一 点 读者 很 
快 会 意识 到 。 真 正 的 数字 PLL 只 处 理 离散 的 数字 序列 。 混 合 PLL 兼 有 模拟 与 数字 的 
混合 操作 。 本 章 中 将 给 出 这 两 类 锁 相 环 的 例子 。 这 里 用 采样 PLL 这 个 术语 来 包括 这 
两 种 类 型 。 采 样 ( 离 散 时 域 ) 锁 相 环 可 以 有 若干 种 分 类 方法 。 为 了 下 面 的 讨论 ,我 们 把 
CAAA , 准 线性 的 和 必然 非 线性 的 。 所 有 PLL, 无 论 是 数字 的 还 是 模拟 的 ,都 包含 
非 线 性 ,这 在 前 面 章节 中 总 是 反复 提 到 的 。 在 准 线性 采样 PLL 中 的 非 线 性 可 以 被 忽 
略 , 因 而 可 以 使 用 基于 zz 域 传递 函数 的 有 用 分 析 技 术 , 这 在 第 4 章 中 已 有 讨论 。 有 两 种 
不 同类 型 的 非 线性 是 可 以 被 忽略 的 :数字 检 相 器 和 VCO 所 固有 的 非 线 性 ,这 些 非 线性 
与 模拟 PLL 是 基本 相同 的 (或 许 没 有 模拟 PLL 那么 突出 ); 由 数字 量化 引起 的 非 线 性 。 
量化 非 线 性 是 数字 运算 所 特有 的 。 采 样 PLL 的 其 他 一 些 特性 具有 强烈 的 非 线 性 ,因而 
完全 排除 了 任何 线性 近似 方法 的 使 用 。 在 一 个 严重 非 线 性 的 网 络 中 , RS A 
率 响应 .增益 和 带宽 等 这 样 有 力 的 分 析 工 具 再 也 没有 任何 确定 的 含意 。 非 线性 PLL 的 
行为 比比 性 PLL 的 复杂 得 多 。 

282 本 章 分 为 3 个 小 节 : 准 线性 PLL. 量 化 和 非 线性 PLL。 采 用 数字 电路 的 采样 PLL 
的 研发 工作 始 于 20 世纪 60 年 代 。Lindsey 和 Chie* 发 表 了 一 篇 综述 性 文章 ,文章 对 
早期 的 工作 进行 了 中 肯 的 评论 ,并 附 有 许多 参考 文献 。 他 们 根据 检 相 器 的 工作 对 采样 
PLL 进行 了 分 类 ,这 些 类 别 就 是 本 章 的 各 小 节 。 他 们 也 把 许多 混合 PLL 归 人 数字 
PLL, 这 是 大 家 都 在 用 的 词 ,但 本 书 中 不 这 样 用 。 

大 多 数 包含 采样 PLL 的 系统 都 接受 模拟 信号 作为 输入 ,即使 PLL 本 身 是 纯 数 字 
的 。 模 拟 输 入 信号 在 系统 中 被 采样 和 数字 化 。 对 于 所 有 后 面 的 章节 ,我 们 都 假设 因 使 
用 了 合适 的 前 置 滤 波 器 而 抑制 了 有 害 的 频谱 折 稚 ， 


13.1 准 线 性 PLL 


所 有 准 线性 (quasilinear) PLL 在 相位 锁定 时 的 操作 都 可 以 用 传递 函数 来 近似 描 
述 , 这 与 第 4 章 中 的 方法 是 相似 的 。 本 节 主 要 讨论 完整 的 PLL 中 各 组 成 单元 的 实现 和 
各 种 不 同 的 结构 。 我 们 将 忽略 包括 量化 非 线 性 在 内 的 所 有 非 线性 。 


13.1.1 数控 振荡 器 
数控 振荡 器 (Number-Controlled Oscillator, NCO) 曾 在 第 4 章 和 第 9 章 中 讨论 过 ， 
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第 9 章 中 曾 提 到 过 一 个 递归 的 数字 正弦 波 振 功 秀 (RDSOD)。 数 控 振 涝 器 (Digital-Con- 
trolled Osallator DCO) 这 个 通用 术语 一 直 被 用 来 表示 任何 一 个 频率 被 数字 量 控 制 的 振 
荡 器 。 本 节 将 考察 2 个 有 用 的 DCO. 

1. 周期 DCO 

图 13-1 表示 了 在 早期 采样 PLUS 2 和 9 中 被 广泛 
使 用 的 一 种 结构 。 它 由 一 个 频率 为 £8) BERD 
和 后 面 的 一 个 可 选 分 频 系 数 Q 的 分 频 器 组 成 。 分 频 
器 的 输出 频率 f, 二 fu/Q 是 与 分 频 系 数 成 反比 的 。 
这 样 ,我 们 就 可 以 避免 使 用 非 线性 的 反比 例 关 系 , 而 
把 分 析 简 化 为 只 考察 输出 周期 T= 二 1/ 了 ,一 Q/fs。 现 
在 工 ,与 Q 成 正比 ,因而 可 以 容易 地 包含 到 差分 方程 
和 相应 的 传递 图 数 之 中 。 

为 了 推导 周期 DCO 的 差分 方程 ,我 们 把 分 频 兹 
输出 的 第 个 前 沿 出 现 的 时 刻 表示 为 tLnj。 这 个 出 
现时 刻 可 确定 为 ” 图 13-1 ”基于 分 频 顺 的 周期 DCO 

tla] = tle —1]+ Qn— lita = eln—1)4+uln—1Jty (13-1) 
其 中 用 控制 数 un JEANS Q@, 而 且 ta=1/ fa BD. ERR Za oP OLA BY BR Q H 
根据 控制 字 u Ln IAM. HRMS A RAAR YB Be ae Te a a E 
数 。 对 式 (13-1) 取 = 变换 后 得 到 


一 1 l 
T(z) = ——+2,U.(z) (13-2) 


1-—;z' 

等 式 (13-2) 表 示 了 一 个 形式 上 与 式 (4-9) 中 NCO 相同 的 数字 积分 器 。 这 个 表达 式 可 
以 用 第 4 章 中 那样 的 方法 包含 到 DPLL 的 线性 表达 式 之 中 ,而 且 可 以 得 到 相同 形式 的 
DPLL 传递 函数 ;这 里 不 再 需要 推导 传递 函数 。 包 含 周 期 振 葛 器 的 采样 PLL 的 其 他 分 
析 内 容 , 可 以 在 参考 文献 [13. 4] 和 [13. 5] 中 找到 。 

从 式 (13-1) 中 可 以 看 出 ,前 沿 的 出 现时 刻 只 能 以 i 为 步 长 来 调节 。 所 以 为 了 实现 
更 细 步 长 的 调节 ,就 要 求 固 定 振 葛 器 有 一 个 很 高 的 频率 fs 和 快速 的 分 频 器 电路 。 这 个 
分 频 粒度 (granularity) 的 出 现 是 因为 周期 DCO 不 是 全 数字 的 ,而 是 一 个 数 模 混 合 电 
路 。 它 的 输出 不 是 数字 量 ,而 是 一 个 有 用 信息 保存 在 前 党 时 间 上 的 模拟 信和 号。 这 些 前 
沿 通常 被 用 来 激励 一 个 采样 开关 ,再 由 采样 开关 对 输入 模拟 信号 进行 采样 。 

第 4 章 中 的 NCO 并 没有 受到 这 个 定时 粒度 的 影响 。 那 个 NCO 的 输出 是 一 个 表 
示 相 位 (这 个 相位 是 与 时 间 密 切 相 关 的 , 见 2. 1.4 节 的 说 明 ) 的 离散 数字 序列 。 相 位 的 
粒度 仅 取 决 于 数字 量 的 字 长 ,其 长 度 一 般 远 大 于 分 频 器 的 模 数 Q, 尤 其 当 周 期 DCO 以 
高 频 输出 时 。NCO 的 输出 可 做 进一步 的 处 理 , 以 产生 相位 和 角 的 正弦 或 余弦 样 点 。 第 9 
章 中 的 RDSO 是 直接 输出 正弦 和 余弦 样 点 的 ,不 需要 其 他 任何 处 理 。 相 位 关系 是 包含 
在 正弦 和 余弦 样 点 中 的 ;相位 分 辨 率 主 要 取决 于 字 长 。 
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2. 相位 选择 器 DCO 
图 13-2 表示 了 另外 一 种 似乎 用 得 很 广 的 技术 ,但 看 来 还 没有 一 个 被 很 好 接受 的 名 
称 。 我 能 找到 的 仅 有 文献 报道 是 L13. 42] 及 其 中 的 参考 文献 。 与 图 13-1 中 的 周期 
DCO 类 似 , 相 位 选择 器 DCO 实际 上 也 是 一 种 输出 模拟 量 的 混合 电路 ,因而 也 同样 有 粒 
度 的 问题 。 但 这 种 DCO 改善 了 粒度 的 问题 ,同时 又 不 像 周 期 DCO 那样 要 求 不 合理 高 
频 的 f 。 相 位 选择 器 DCO 的 基本 原理 是 ,从 带 有 久 个 抽 头 的 延迟 线 上 选取 一 个 离散 
值 的 相位 。 为 了 避免 开 环 延迟 线 出 现 的 相位 伸展 Cunwrapping) 问 题 ,把 延迟 线 闭 合成 
一 个 环形 ,因而 形成 了 一 个 环形 振荡 器 。 另 外 ,为 了 使 环 振 有 一 个 精确 的 振荡 频率 ,我 
们 把 振 葛 器 锁 相 到 一 个 频率 为 f; 的 稳定 的 固定 振荡 器 的 一 个 谐 波 频率 上 。 
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沿 着 环 振 的 振荡 频率 是 fa=1/ta 二 Nf。 因为 环 上 的 Q 个 抽 头 是 等 距离 的 ,所 
以 相 邻 两 个 抽 头 之 间 的 时 间 增 量 为 8 二 ta/Q。 与 周期 DCO 中 所 依靠 的 高 时 钟 频率 和 
快速 分 频 器 不 同 ,在 这 个 方法 中 只 需要 环形 振荡 器 中 每 个 延迟 单元 很 小 的 延迟 就 可 得 
到 很 小 的 时 间 增 量 。 

每 个 抽 头 上 的 波形 都 是 方 波 ,都 在 同一 个 频率 fs 上 ,但 互相 的 时 间 差 为 &%。 其 中 
的 相位 选择 器 是 PLL 的 一 部 分 , 它 产生 控制 信号 [J], 再 通过 累加 器 和 集线器 选择 延 
迟 线 的 某 个 抽 头 作为 DCO 的 输出 。 通 过 PLL 的 反馈 作用 使 被 选择 抽 头 的 相位 与 输入 
信号 的 相位 保持 一 致 。 
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累加 器 的 工作 可 表示 为 
ualn] = (ulm—l]tuln—1]} mod-Q (13-3) 
AP aE {10,1,…;Q 一 1) 选 择 出 环形 振荡 器 上 的 一 个 有 效 抽 涉 。 对 于 DCO 的 每 个 输 
出 周期 都 可 以 选择 一 个 新 的 抽 头 (但 一 般 不 是 这 样 )。 控 制 信号 u 对 于 DCO 来 说 ,只 
是 起 到 一 个 整数 加 减 的 作用 ;也 就 是 ,在 每 个 输出 周期 时 ,这 个 整数 规定 了 抽 头 位 置 的 
变化 。 这 个 变化 的 限制 范围 是 
-2<u<% (13-4) 


〈 沿 着 圆周 某 个 方向 上 的 增 量 超过 半 周 后 ,与 另 一 个 方向 上 较 小 的 互补 增 量 是 一 样 的 。 
超过 限制 范围 的 wx 值 将 被 折 玖 到 范围 以 内 的 值 。) 
根据 式 (13-3), 第 个 输出 周期 的 时 间 长 度 为 


t Ca] = n (1+ AH) (13-5) 


并 且 f= 1/t. HES. 4) 对 zx 的 限制 ,周期 的 两 个 限制 边界 为 tw/2 二 二 3ta/2, 所 
以 2f./3 二 所 二 2f。 等 式 (13-3) 与 式 (13-1) 的 形式 相同 ;差别 只 是 系数 u.[n] 的 不 同 
和 包含 义 的 不 同 。 它 们 的 = 变换 式 的 形式 也 相同 。 因 此 ,相位 选择 DCO 确实 也 是 一 
种 周期 DCO, 只 是 采用 了 一 个 更 好 的 实现 方式 。 

虽然 环形 振荡 器 任 一 抽 头 上 的 波形 在 名 义 上 都 是 50% 占 空 比 的 方 波 ,但 从 集线器 
输出 的 DCO 波形 的 占 空 比 可 以 是 从 几乎 100%(w JL ESF OODAKE 33% (un 大约 
等 于 3Q/2) 范 围 内 的 任何 值 。 所 需 的 定时 信息 包含 在 集线器 输出 的 上 升 沿 的 时 间 点 
上 ,而 不 在 波形 本 身 。 在 设计 集线器 时 必须 十 分 注意 ,以 避免 因 开 关 出 错 而 使 波形 边 
沿 多 计 或 少 计 。 当 Gt 非常 小 时 ,这 个 设计 问题 会 特别 难 。 

DCO 可 以 有 利 地 工作 在 远 高 于 DPLL 输入 信和 号 的 频率 上 ;只 要 把 一 个 分 频 器 放 在 
反馈 通路 内 的 DCO 输出 端 ,就 可 以 重新 生成 输 人 人 频率。 这样, 既 保 持 了 分 频 器 的 定时 
分 辩 率 8 ,又 减 小 了 相对 于 输入 信号 的 相位 粒度 。 


13.1.2 混合 检 相 器 


检 相 器 可 以 有 几 种 分 类 方法 :真正 数字 的 还 是 混合 的 ,乘法 器 的 还 是 时 序 的 ,对 信 
号 采样 的 还 是 对 DCO 采样 的 。 真 正 数字 检 相 器 的 两 个 输入 信和 号 由 离散 时 域 的 数字 序 
列 组 成 ,而 PD 的 输出 是 对 输入 样 点 进行 计算 得 出 的 另 一 个 离散 时 域 的 数字 序列 。 混 
合 检 相 器 的 其 中 一 个 或 全 部 两 个 输入 信号 是 模拟 信号; 它 的 输出 是 一 个 数字 序列 。 混 
合 检 相 器 中 包含 了 形式 可 能 有 点 怪异 的 模 数 转换 器 (ADC)。 本 节 要 讨论 的 是 混 
合 PD。 
1. RAR AT AF a ae | 
”大 多 数 混合 的 和 全 部 数字 的 PD 都 属于 乘法 器 (组 合 逻 辑 ) 类 型 。 从 第 10 章 可 以 
知道 ,时 序 PD 对 两 个 输入 信号 的 指定 边沿 之 间 的 时 间 差 进行 测量 。 但 对 采样 序列 使 
用 时 间 差 是 没有 意义 的 ,所 以 全 数字 PD 不 可 能 是 时 序 电 路 。 实 现 混合 时 序 PD 的 一 
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个 方法 是 ,用 输入 信和 号 的 一 个 边沿 来 启动 高 速 计 数 器 ,然后 用 DCO 反馈 入 号 的 一 个 边 
沿 来 停止 计数 器 。 所 得 到 的 计数 值 就 是 相位 (或 定时 ) 误 差 的 指示 ,这 样 的 计数 静 就 好 
比 是 一 个 ADC。 为 了 累积 起 恰当 的 计数 值 ,这 样 的 PD 只 能 工作 在 频率 足够 低 的 情 
况 , 但 随 着 信号 频率 的 增加 ,就 变 得 越 来 越 不 令 人 满意 。 因 为 这 个 原因 ,大 多 数 混合 
PD 都 属于 乘法 器 类 型 。 

2. 对 信号 的 采样 

较 严 格 地 说 ,许多 混合 PD 和 所 有 数字 PD 都 是 严格 的 采样 检 相 器 。 所 有 的 输出 
都 是 数字 样 点 (否则 输出 就 不 是 数 
字 的 ;因而 PD 就 不 是 混合 的 ,而 是 
模拟 的 )。 许 多 混合 PD 是 对 它们 的 
输入 信号 进行 采样 的 。 图 13-3 示 出 
了 这 样 的 一 个 常用 结构 。 根 据 DCO 
确定 的 时 间 点 ( 非 等 间隔 的 ) 对 模拟 
输入 信号 rout REAR. 
拟 电压 的 样 点 rLnj 被 加 到 ADC 而 
转变 成 数字 样 点 wsLn]。 这 个 PD 的 
s 曲线 , 即 u 的 平均 值 与 相位 误差 0. 
的 关系 曲线 ,具有 同 r() 相 同 的 形状 。 如 果 rO EERE PAu 与 入 的 关系 曲线 也 
星 正 弦 形 。 不 同形 状 的 >( 妨 产生 相应 不 同 的 * 曲 线形 状 。* 曲线 为 输入 信号 的 重复 ,是 
采样 PD 的 一 般 特 性 ,至 少 在 设 有 输入 加 性 噪声 的 情况 下 是 这 样 的 。 

3. 对 DCO 的 采样 

图 13-4 把 通常 的 采样 PD 变换 了 一 下 工作 方式 ;使 用 输入 信号 (Bf AL MT 
反馈 信息 进行 采样 。 在 图 13-4 中 ,假设 DCO 或 VCO 的 频率 远 高 于 输入 信号 的 频率 。 
DCO 或 VCO 的 输出 被 向 下 计数 到 r(2) 的 频率 。 计 数 器 的 某 一 个 状态 被 确定 为 零 状 
态 。 如 果 PLL 已 被 锁定 在 输入 频率 上 ,那么 在 输入 信号 的 每 个 触发 边沿 的 时 刻 , 计 数 
器 (在 没有 静态 相位 误差 和 没有 相位 抖动 的 情况 下 ) 应 当 在 零 状态 。 图 中 示 出 了 一 个 
向 下 计数 的 结构 ,而 如 果 用 触发 边沿 对 NCO 的 相位 寄存 器 进行 采样 的 话 , 则 原理 上 是 
相同 的 。 模 数 转换 器 是 由 计数 器 或 NCO( 两 者 中 取 适 合 者 ) 提 供 的 ,因而 就 不 像 通常 对 
输入 信和 号 采样 的 PD 那样 需要 有 一 个 常规 的 ADC。 如 果 向 下 计数 的 速率 为 Q@, 那 么 s 
曲线 就 在 振 葛 器 信和 号 的 一 个 周期 内 被 量化 为 Q@ 个 相等 的 步 长 。 如 不 计量 化 的 影响 , 那 
么 5 曲线 在 一 个 周期 内 是 一 个 线性 的 锯齿 形 。 

讨论 到 现在 为 止 , 零 状态 下 的 s 曲线 总 有 一 个 1/Q 周期 的 死 区 。 但 曲线 的 死 区 
应 当 尽 可 能 地 避免 。 一 个 简单 的 办 法 是 对 每 一 个 waLnj] 加 上 一 个 1/2 LSB。 这 样 就 不 
存在 PD 输出 为 零 的 状态 ;因而 最 小 的 样 点 的 值 是 士 1/2Q, 而 不 是 零 。 在 平衡 状态 ， 
PLL 在 这 两 个 最 小 相位 误差 之 间 跳 来 跳 去 , 永 不 停留 在 零 。 这 种 快速 跳动 比 起 在 死 区 
内 的 缓慢 游 动 要 好 得 多 。 


图 13-3 ”由 采样 器 和 模 数 转换 器 组 成 的 混合 检 相 器 
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同步 器 


来 自 DCO 或 
VCO 的 反馈 信号 


图 13-4 以 信和 号 边沿 对 DCO 进行 采样 ,用 做 检 相 


7(t) 的 触发 边沿 是 与 反馈 边沿 不 同步 的 。 下 面 将 讨论 图 13-4 中 的 必 不 可 少 的 同 
步 器 的 操作 。 在 采样 PLL 中 的 几 个 不 同位 置 上 都 可 能 出 现 异步 接口 ;也 就 是 ,在 PLL 
中 有 时 确实 需要 把 异步 操作 变 成 同步 操作 。 如 果 传输 寄存 器 是 在 无 法 控制 的 时 间 点 
上 被 激励 的 ,那么 数据 的 传输 可 能 在 计数 器 正在 改变 状态 时 进行 。 由 于 出 现状 态 的 时 
间 不 确定 性 , 送 入 传输 寄存 器 的 计数 值 会 包含 不 可 接受 的 随机 误差 。 同 步 器 的 操作 是 
由 输入 信号 的 触发 边沿 触发 的 ,然后 在 计数 器 已 稳定 下 来 的 时 刻 再 去 进行 数据 传输 。 

输入 信号 的 触发 边沿 与 下 一 个 反馈 边沿 之 间 的 时 间 是 变化 的 ,所 以 在 反馈 采样 
PD 中 的 同步 操作 会 构成 一 个 相位 拌 动 源 ,而 这 样 的 相位 抖动 源 在 连续 时 域 的 输入 信 
号 被 离散 时 域 反馈 信号 采样 时 是 不 存在 的 。 如 果 这 样 增 加 的 抖动 是 可 以 容忍 的 , 那 就 
非常 倾向 于 使 用 对 反馈 信号 的 采样 ,因为 这 样 就 不 再 使 用 对 输入 信号 采样 时 所 需要 的 
ADC 了 。 

4. 采样 PD 的 性 质 

如 果 采 样 信号 流 的 频率 是 被 采样 信号 频率 的 次 谐 波 的 一 个 整 倍数 ,那么 上 面 两 种 
采样 PD 的 结构 (一 个 是 对 输入 信号 采样 ; 另 一 个 是 对 反馈 信号 采样 ) 都 能 产生 有 用 的 
相位 误差 序列 。 这 个 人 性质 是 有 利 的 (这 是 下 采样 的 基础 ), 但 也 可 以 是 有 危害 性 的 (如 
果 粗 心地 选中 了 错误 的 次 谐 波 ,PLL 就 可 能 锁定 在 错误 的 频率 上 )。; 曲线 总 是 以 采样 
频率 为 重复 频率 的 周期 函数 ,而 且 与 被 采样 信号 有 相同 的 波形 。 

采样 PD 的 另 一 个 有 用 的 性 质 是 ;如 果 当 PLL 被 锁定 时 采样 信号 和 被 采样 信号 是 
互相 同步 的 ,而 且 如 果 在 被 采样 信和 号 的 每 个 周期 中 的 采样 样 点 数 不 超过 1 个 ,那么 PD 
输出 中 就 不 存在 纹 波 。 


13.1.3 复 信 号 数字 检 相 器 


真正 的 数字 PLL 今天 最 广泛 使 用 的 场合 ,也 许 是 数据 信和 号 接收 器 中 的 信号 同步 
(载波 和 时 钟 的 恢复 )。 放 多 数据 信号 部 是 以 二 维 (复数 ) 方 式 产 生 和 发 送 的 。 大 多 数 


| F F, =a y =o 2 地。 Se a 
qifa i ` j 站- | il Fry f in l ri 
F f di | jeje = j f a LEN l z 
iea oe 1 a a fal fae j 
= j Le "A oe 


244 213% KFOR IMEN 


的 数据 信号 无 线 电 接收 器 也 是 设计 成 复数 形式 的 ,即使 信号 本 喘 是 一 维 的 (比如 BPSK 


信号) 。 本 节 将 指出 数字 PD 用 于 复数 信号 时 的 显著 特性 。 

把 采样 后 的 复数 输入 信号 表示 为 uLnj 一 A explj(2nfit, +6) ],420 Bie DCO 的 
复数 (两 相 ) 输 出 表示 为 wLnj] 二 exp[ 一 j(2xfit; 十 久 )], 其 中 A 为 输入 信号 的 振幅 ,fi 为 
它 的 频率 ,t, 为 均匀 的 采样 间隔 。 在 fi 和 + 之 间 并 不 存在 某 种 一 定 的 关系 。 真 正 的 数 
字 检 相 器 的 操作 可 以 基于 复数 乘积 ww 一 A expLj(0. 一 0)」] 二 A expLj9.」]。 更 具体 地 说 ， 
检 相 器 的 算法 

ual] = Im[ uun ] = Asing. n] (13-6) 
#7” T BBR SAA A REHE. Um xj 表 示 r 的 虚 部 。) 可 以 看 出 , 式 (13-6) 没 有 包含 
任何 纹 波 分 量 ,日 与 上 或 1, TK. 采样 频率 1 人 2 不 必 与 信号 频率 f; 同步 。 采 样 频率 
可 以 远 小 于 载波 频率 ;如 果 所 需 的 混 秋 信号 的 位 置 是 已 知 的 ,而 且 能 与 其 他 混 秋 恰当 
地 分 离 ;那么 载波 的 混 看 是 允许 的 。 这 一 点 是 下 来 样 的 基础 。 

看 一 下 PD 的 内 部 操作 可 以 得 到 有 用 的 信息 。 大 家 还 记得 expGx) =cos(x) 1 jsin(z), 
所 以 复数 乘积 ww 需要 四 次 实数 乘法 和 两 次 加 减法 。 乘 积 的 虚 部 (唯一 需要 计算 的 部 
分 ) 为 

Im{ AL cos(2rfit HOD tjsin(2x fit, +6) _] X Loos( 2x fit, +4) —jsin(2nfit. +0) J} 

=A({—[cos(2xf,t, +6) sinl nft +6, ) ]+[cos(2rfit, +6.) sinl rft +6) }} 


= 分 {[sin(@ —@) —sinC4xfit, +6 +4) |+Lsin(6—6,) +sin(ar fit, +4 +A) J} 


= Asin(@,—6,) (13-7) 
i+} 30 (13-6) RPE EE [Sh 13-7) E 3.4 RTE IM RK, EK 
乘法 的 乘积 包含 两 倍 频 的 纹 波 成 分 (还 有 所 需 的 差 频 分 量 ) ,但 这 些 纹 波 分 量 在 减法 时 
会 相互 抵消 。 数 字 的 方法 可 以 使 乘积 达到 本 质 上 完美 的 平衡 ,因而 纹 波 是 几乎 完全 抵 
消 的 。 其 中 的 不 平衡 ,因而 不 可 抵消 的 纹 波 部 分 , 仅 来 自 有 限 字 长 的 效应 。 可 以 看 出 ， 
Re[wvw,]= 二 A cos(08. 一 以 ), 并 与 f 和 tz 之 间 的 任何 关系 无 关 。 这 个 性 质 与 8. 4. 1 市 中 
的 模拟 辅助 检 相 器 是 等 效 的 。 


13.1.4 数字 数据 接收 器 中 的 DPLL 


图 13-5 至 图 13-7 中 的 DPLL 例子 表示 了 用 于 数据 接收 器 中 载波 恢复 的 几 个 技 
术 。 图 中 的 所 有 单元 和 所 有 连接 都 是 数字 的 。 其 中 的 双 线 连接 表示 复数 信和 号 (在 通 带 
信号 的 数字 处 理 中 几乎 不 变 地 会 产生 复数 信号 ) ,而 单线 连接 表示 实数 信号 。 为 了 清 
楚 起 见 , 这 些 图 是 被 大 大 简化 了 的 ;实际 接收 器 的 结构 更 为 复杂 。 

1. 基本 DPLL 结构 

图 13-5 是 进一步 讨论 的 基础 。 图 中 仅 表示 了 一 个 嵌入 于 数字 接收 器 中 的 载波 恢 
复 DPLL。 检 相 器 (PD) , 环 路 滤波 器 和 NCO 都 是 在 第 4 章 介 绍 过 的 数字 单元 。 图 中 
还 有 两 个 新 单元 :一 个 正弦 余弦 处 理 器 和 一 个 相位 旋转 器 (phase rotator), DESK AR 5K 
处 理 器 接受 实数 的 NCO 相位 样 点 [nj( 以 分 数 周 期 为 单位 ) 作 为 输入 ,并 输出 这 些 相 
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位 的 正弦 和 余弦 样 点 ,以 产生 本 地 振荡 器 的 复数 信和 号 expl jo Ln Da REP Ln] = 
2ne..n\, FEILER AR RAMP A ARAM ET 2x 的 比例 因子 ;如 果 信 和 号 相位 以 弧度 
为 单位 ,而 NCO 的 相位 以 周期 为 单位 ,那么 在 推导 传递 涌 数 时 , 环 路 增益 中 必须 包含 
这 个 因子 。 相 位 旋转 器 完成 输入 复数 数据 信号 ss:Lnjexp(j8Lnj) 和 本 地 振荡 器 信号 之 
间 的 复数 乘法 ,并 产生 复数 的 .无 纹 波 的 差 频 信和 号 s LnjexpLj(9 一 80,)]。 


相位 旋 
转 器 


13-5 用 于 载波 恢复 的 数字 PLL( 双 线 为 复 信号 ;单线 为 实 信和 号 ) 


一 般 来 说 ,数据 信和 号 与 本 地 振荡 器 信号 都 是 非 零 频 的 ,而 这 两 个 频率 是 被 包含 到 
线性 变化 的 8 和 之 中 的 。 当 PLL 锁定 时 ,包含 在 BG AO 中 的 两 个 平均 频率 是 相等 
的 ,所 以 这 两 个 线性 变化 的 成 分 在 差 值 8 = 二 8 一 把 中 互相 抵消 。 序 号 为 n 的 样 点 是 以 
相应 于 数据 符号 间隔 工 的 均匀 时 间 间 隔 上 取得 的 。 我 们 假设 样 点 的 定时 已 经 同步 于 
接收 到 的 数据 速率 上 ;关于 定时 恢复 的 题目 将 不 再 在 本 节 讨 论 , 这 个 题目 有 非常 丰富 
的 内 容 。 

检 相 器 在 每 个 符号 时 间 间 隔 内 都 要 给 出 一 个 相位 误差 的 指示 。( 每 个 符号 间隔 输 
出 一 个 样 点 是 数字 检 相 器 的 最 优 设计 。) 一 个 经 常 被 用 于 正 交 振幅 调制 (QAMD 信 号 的 
PD REF uylnj=Imic * [n]s,[nJexplj(6—6) ]} ,其 中 cLnj 是 第 nn 个 符号 的 数据 的 估 
算 , * 表示 共 罗 复数 。 但 无 论 使 用 何 种 PD 算法 ,在 准 线 性 下 操作 时 ,都 可 得 出 这 样 的 
近似 表达 式 uala lr ALn] aLa. 

在 模拟 PLL 中 , 检 相 器 有 两 个 作用 :提供 相位 误差 的 指示 ,同时 也 提供 了 从 通 囊 到 
基带 的 频率 搬移 。 图 13-5 中 的 数字 PLL 以 复数 信和 号 接收 器 的 典型 方式 把 这 两 个 作用 
分 开 : 用 相位 旋转 器 完成 从 通 带 向 基带 的 频率 搬移 ,再 使 用 PD 从 复数 基带 信号 中 提取 
相位 误差 信息 。 尽 管 使 用 这 些 新 颖 的 方法 ,但 图 13-5 中 的 结构 仍然 是 用 第 4 章 中 导出 
的 差分 方程 和 传递 也 数 来 描述 的 。 

2. 多 速率 采样 

13-6 介绍 了 多 速率 处 理 习 * 。 数 字 接收 器 的 前 端 部 分 通常 需要 一 个 比 符号 
速率 1/ 开 更 高 的 M/ 工 采样 速率 。 一 般 使 用 的 M 值 在 2 与 4 之 间 。( 采 样 比率 M 不 必 
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为 整数 ,甚至 可 以 不 是 有 理 数 ; 见 参考 文献 L13. 8 一 13. 11].) 数 据 恢 复 和 相位 检测 是 在 


符号 速率 上 进行 的 ,所 以 较 高 的 速率 必须 下 采样 到 1/T。 接 收 器 中 从 符号 速率 部 分 向 
较 高 采样 率 部 分 的 任何 反馈 ,都 应 当 上 采样 到 较 高 的 采样 率 上 ， 


相位 ig MT IT 
PE 28 | 


图 13-6 运行 于 M/T 和 1T BPRS LYS PLL 


为 了 图 示 的 缘故 ,图 13-6 中 M: 1 比率 的 下 采样 被 放 在 相位 旋转 器 之 后 ,这 个 位 
置 对 图 中 的 简单 结构 似乎 不 大 可 能 ,但 在 较 复 杂 的 结构 中 是 很 实际 的 。 与 这 个 必 不 可 
少 的 下 采样 对 应 的 是 ,必须 在 后 面 的 PD 和 本 地 振荡 器 之 前 的 某 个 地 方 做 一 次 上 采样 。 
上 采样 的 确切 位 置 是 在 环 路 滤波 器 与 NCO 之 间 。 

O RIE 

上 采样 往往 是 用 一 个 零 阶 保持 需 完 成 的 ,这 个 保持 器 以 1T WE RMA BR A 
接收 每 个 样 点 ze[ 可 ,并 以 MAT 的 速率 给 出 M 个 完全 一 样 的 样 点 [1mm] 二 [rn]。 如 
果 u 被 看 作 每 个 采样 间隔 内 的 NCO 相位 增 量 (以 分 数 周期 为 单位 ) ,那么 在 时 间 区 间 
T A NCO 的 相位 就 前 进 MaxeLzj 个 分 数 周期 。 也 就 是 说 ,这 个 保持 功能 对 环 路 方程 插 
人 了 一 个 无 量 网 的 增益 因 于 M. 

为 什么 相位 增 量 要 用 时 人 间 间 隔 了 本 来 表征 ,而 不 用 时 间 间 隔 T/M 呢 ? 由 于 PD 是 用 
17 工 采样 的 ,所 以 PD 只 能 处 理 时 间 间 隔 工 内 的 变化 。 在 多 速率 PLL 中 的 一 个 通常 做 
法 是 ,把 所 有 的 相位 和 时 间 都 与 生成 环 路 误差 的 PD 关联 起 来 。 

口 ] 累加 转 储 过 程 (Accumulate & Dump Process) 

数据 接收 器 中 的 同步 器 PLL 的 环 路 带宽 通常 要 远 小 于 符号 速率 1/T。 实 际 带宽 
的 上 限 大 约 为 符号 速率 的 3 如 一 5 委 , 最 小 低 到 符号 速率 的 0.1% ,甚至 更 低 。 认 识 到 这 
样 鹤 的 环 路 带宽 之 后 ,许多 研究 人 员 就 这 样 问 自 己 , 对 环 路 做 如 此 频繁 的 更 新 真有 如 
此 必要 吗 ? 为 什么 不 在 PD 之 后 作 下 采样 , 冉 以 较 低 的 速率 作 更 新 ,以 此 减少 计算 量 ? 
在 后 文 有 几 个 反对 这 个 做 法 的 很 好 的 观点 ,但 上 面 这 个 技术 已 经 用 到 了 某 些 实例 中 ， 
下 面 几 个 段落 将 介绍 这 个 技术 的 一 些 原理 。 
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图 13-7 的 数字 PLL +i —T Roe esc. Fe REE ae E F 
采样 技术 之 一 。 它 把 1/ 丁 采样 率 的 L 个 连续 输入 信号 相 加 起 来 ,然后 把 它们 的 总 和 输 
出 为 一 个 样 点 。 因 此 ,这 个 过 程 包括 了 一 个 滤波 内 5 累 加 ) 和 一 个 下 采样 器 ( 转 储 为 一 
个 样 点 )。 在 累加 转 储 操 作 之 后 的 环 路 滤波 器 工作 在 1/LT 的 速率 下 。 环 路 滤波 器 后 
面 的 保持 过 程 必须 做 1 : LM 的 上 采样 , 才 可 达到 M/T 的 采样 率 。 


相位 旋 
转 器 M:1 


s[mlexp[ j(0;-4,)] 


(Umi (UE) WAG) 


图 13-7 运行 于 三 个 采样 率 上 的 数字 PLL, 环 路 包含 一 个 保持 单元 和 一 个 累加 转 储 单元 


插 人 累加 转 储 单元 后 会 对 环 路 增益 有 怎样 的 影响 呢 ? 为 了 比较 起 见 , 请 参阅 图 
13-5 的 单 采样 率 结构 。 通 过 使 r= 二 1 和 x; 一 0, 就 把 环 路 滤波 器 用 一 条 直线 代替 ,等 价 
于 环 路 滤波 器 传递 函数 FE(z) 王 1。 作 为 对 来 目 PD 的 工 个 等 值 w 的 连续 输出 样 点 的 
响应 ,VCO 的 相位 将 前 进 Lus 个 分 数 周期 。 

现在 来 看 图 13-7, 图 中 有 实现 工 : 工 下 采样 的 累加 转 储 单 元 和 实现 1 : LM 上 采样 
的 零 阶 保持 器 。( 先 不 考虑 图 中 括号 {，} 内 的 标记 ,这 将 在 附录 13A 中 说 明 ,) 再 一 次 
假设 环 路 滤波 器 已 用 增益 等 于 1 的 直线 来 代替 。 对 于 工 个 连续 的 .等 值 的 输 人 信和 号 
Us» 累加 转 储 单元 只 输出 一 个 幅度 为 Lus 的 样 点 。 保 持 过 程 中 的 上 采样 产生 LM 个 幅 
REH Lua 的 样 点 ,所 以 NCO 的 相位 就 前 进 二 Mu, 个 分 数 周 期 , 即 比 图 13-5 结构 中 的 
工 个 相等 的 PD 样 点 的 相位 前 进 增 大 了 工 M 倍 。 由 于 保持 电路 已 经 提供 一 个 M 的 增益 
因子 ,所 以 累加 转 储 单元 对 环 路 增益 的 净 贡 献 是 工 倍 。 

累加 转 储 和 保持 过 程 的 这 两 个 增益 因子 只 适用 于 恒定 输入 的 情况 , 即 信号 为 堆 
频 。 非 零 频 的 信号 将 受到 滤波 的 影响 。 在 对 反馈 环 路 进行 设计 时 ,就 需要 理解 这 个 让 
波 器 的 特性 。 参 考 文献 [13. 6 1 的 2. 3 节 给 出 了 多 速率 系统 的 再 采样 原理 。 附 录 13A 
把 这 些 原理 用 于 图 13-7 中 的 DPLL 传递 函数 的 推导 。 

注释 :下 采样 会 引起 输入 信号 的 混和 登 。 如 果 PD 输出 中 存在 的 高 频 成 分 (比如 唆 声 
与 干扰 ) 超 过 了 172L 了 ,那么 这 些 频 率 成 分 就 将 混合 到 0 至 1/2L 工 的 范围 内 ,这 就 更 加 
难以 用 PLL 中 的 滤波 操作 去 除了 。 如 果 这 种 扰动 幅度 相当 大 ,就 不 应 该 使 用 累加 转 储 
与 下 采样 。 
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13.1.5 环 路 稳定 性 


MERETHE PLL 的 线性 化 分 析 可 以 得 到 这 样 一 个 简单 的 稳定 性 判 据 : 只 
有 系统 传递 吨 数 的 所 有 极点 都 位 于 单位 圆 内 时 , 环 路 才 稳 定 。 但 即使 先 不 考虑 量化 效 
应 ,所 有 的 PLL 也 都 是 非 线性 的 ;所 以 线性 化 分 析 并 不 能 揭示 关于 稳定 性 的 所 有 因素 。 
几 位 作者 天 ”已 经 研究 了 混合 PLL 中 的 非 线 性 效应 (不 包括 量化 效应 ) 对 稳定 性 
和 捕获 锁定 的 影响 。 他 们 所 发 现 的 环 路 行为 是 不 能 根据 模拟 PLL 的 经 验 而 推断 出 来 
的 。 一 个 谨慎 的 设计 者 应 该 熟悉 这 些 分 析 , 以 避免 出 现在 这 些 分 析 中 已 被 确认 的 那些 
错误 ;同时 对 采样 PLL 给 予 舒适 的 稳定 性 裕 度 ,以 避免 出 现 意 外 的 错误 。 


13.2 量化 


因为 量化 的 原因 ,数字 量 必然 是 有 限 精度 的 。 本 节 将 探讨 量化 对 PLL 相位 抖动 的 
影响 。 下 面 将 会 看 到 , 仍 有 许多 尚未 解决 的 问题 有 待 进 一 步 研究 。 


13.2.1 来 自 相 关 研 究 的 经 验 


在 数字 信号 处 理 呈 "3 delta-sigma(A5) 转 换 器 ”2 和 关于 量化 本 身 的 文 
献 ** 旦 天 中 ,量化 效应 都 受到 了 密切 的 关注 。 几 个 众所周知 的 结果 可 以 直接 用 于 
PLL, 这 将 在 下 面 几 段 中 说 明 。 

1. 看 作 加 性 噪声 的 量化 

量化 效应 的 和 常用 模型 是 对 原来 的 线性 系统 呈现 加 性 的 .具有 等 概率 密度 的 白 品 
声 。 大 多 数 这 样 的 处 理 方法 都 警示 性 地 强调 ,这 个 模型 仪 在 下 面 的 必要 条 件 下 才 有 
效 : 信 和 号 或 者 外 加 的 加 性 白 噪 声 足 够 大 ,以 使 量化 误 善 与 信号 不 相关 。 这 个 条 件 对 
PLL 一 般 是 不 满足 的 ,因为 在 所 有 实用 的 PLL 中 ,加 性 喷 声 常常 很 小 或 不 存在 , 当 环 路 
锁定 后 ,相位 噪声 也 很 小 ,NCO 的 控制 信号 基本 上 是 静态 的 。 仿 真 结 果 (Gardner, 未 发 
表 ) 已 经 表明 , 当 PLL 只 有 小 噪声 输入 的 情况 下 ,量化 误差 的 加 性 噪声 模型 使 用 效果 是 
非常 差 的 。 

2. 加 性 噪声 的 影响 

大 量 的 研究 已 经 指出 ,加 性 噪声 使 量化 器 的 阶梯 特性 “线性 化 ”。 也 就 是 ,在 许多 
样 点 间隔 内 的 信号 和 零 均 值 噪 声 的 平均 值 趋 于 无 噪声 下 的 真正 信号 值 , 尽 管 每 个 样 点 
都 是 量化 的 。 如 果 加 性 噪声 充分 大 ,那么 量化 误差 就 可 以 看 成 具有 均匀 概率 密度 的 加 
性 白 噪声 。 让 人 惊奇 的 是 , 当 一 个 加 性 噪声 的 标准 偏差 与 量化 步 长 为 同一 数量 级 的 时 
候 , 这 个 加 性 噪声 就 已 经 是 充分 大 了 。 这 个 情况 也 通用 于 数字 PLL, 这 将 在 下 文 说 明 。 

3. 极限 环 

数字 反馈 网 络 容易 出 现 极限 环 。 所 谓 极 限 环 是 由 量化 而 产生 的 不 希望 的 周期 性 
振 划 ,并且 是 无 法 用 线性 分 析 方 法 预测 的 。 极 限 环 出 现在 递归 数字 滤波 器 和 Az 转换 


13.2 量化 249 


器 中 。 极 限 环 也 出 现在 数字 PLL 中 ,极限 环 的 性 质 是 本 节 主 要 的 讨论 内 容 。 严 格 地 
说 ,真正 的 极限 环 是 严格 周期 性 的 , 即 在 每 个 周期 中 反复 出 现 完全 相同 的 样 点 序列 。 
这 只 有 在 输入 信号 频率 正好 为 采样 频率 的 一 个 有 理 数 比率 时 才能 出 现 。 如 果 像 通常 
遇见 的 那样 ,输入 信号 和 采样 时 钟 是 从 相互 独立 的 振荡 器 上 得 到 的 ,那么 频率 之 比 将 
是 个 无 理 数 ;这 样 的 两 个 频率 是 不 可 约 的 。 在 这 种 情况 下 ,将 永远 不 会 重复 出 现 完全 
相同 的 样 点 (尤其 是 相位 误差 ) 序 列 ,这 样 的 振 葛 不 是 周期 性 的 。 对 于 这 种 情况 ,研究 
非 线 性 动态 的 专家 则 使 用 准 周期 轨道 (quasiperiodic orbit) 这 个 名 称 。 除 了 要 求 周 期 性 
以 外 ,极限 环 被 认为 是 在 它 附 近 唯 一 仅 有 的 轨道 ;但 在 将 要 讨论 的 PLL 中 ,根据 不 同 的 
初始 条 件 可 以 出 现 许多 相似 的 ,但 细节 不 同 的 “极限 环 ”。 极 限 环 这 个 术语 当 使 用 于 量 
化 PLL 时 是 不 恰当 的 。 尽 管 是 不 恰当 的 ,但 我 们 在 这 里 仍然 使 用 这 个 词语 ,因为 在 工 
程 界 中 是 大 家 所 熟知 的 。 


13.2.2 混合 PLL 中 的 量化 TE 


许多 早期 关于 混合 PLL 的 文章 完全 略 MA 
去 了 量化 ;那些 对 当时 还 是 很 新 的 一 些 概念 
进行 讨论 的 文章 中 , 却 没有 涉及 较 复 来 的 量 
化 ;而 其 他 文章 讨论 的 是 非常 粗糙 的 量化 。 
前 面 提 到 的 后 一 类 系统 在 这 里 被 看 作 是 固 图 13-8 混合 PLL 
有 非 线 性 的 ,而 不 是 准 线 性 的 ,关于 它 的 讨论 将 在 13. 3 节 进 行 。 对 早期 文献 的 搜索 只 
找到 两 篇 关于 多 值 量化 的 混合 PLL 的 文章 6 232 。 两 篇 文章 都 使 用 了 类 似 于 图 13-8 
中 的 模型 ,都 以 模拟 正弦 信号 和 噪声 作为 输入 信号 ,还 包括 一 个 用 作 检 相 器 的 采样 器 、 
一 个 完成 量化 的 模 数 转换 器 ,一 个 环 路 滤波 器 和 一 个 周期 NCO。D Andrea 和 Russo 
的 文章 Cs 中 仅 讨论 了 一 阶 环 路 ;Pomalaza-Raez 和 McGillem 的 文章 “还 另外 讨论 本 
一 个 二 阶 2 类 环 路 。 参 考 文献 [13. 29] 中 所 有 的 量化 都 是 在 ADC 中 完成 的 ;参考 文献 
[13. 30] 还 在 DCO 中 备 有 独立 量化 的 功能 。 参 考 文献 [13. 29] 中 的 量化 是 对 相位 误差 
进行 的 均匀 量化 ,而 不 是 对 输入 信和 号 幅度 的 量化 ;这 类 s 曲线 也 许 最 容易 用 图 13-4 中 
的 结构 来 实现 。 两 篇 文章 中 的 两 个 量化 器 都 有 中 间 上 跳 的 特性 ,意思 是 在 零 相 位 误差 
附近 有 一 个 死 区 。 两 篇 文章 都 假设 小 至 中 等 的 信 噪 比 , 而 且 主 要 考虑 一 些 模拟 PLL 在 
噪声 中 工作 时 的 经 典 问 题 , 例 如 稳 态 相位 误差 的 概率 、 失 锁 时 间 ( 由 于 噪声 ) 和 捕获 速 
度 等 。 两 篇 文章 都 使 用 了 马尔 可 夫 链 做 性 能 分 析 。 


13.2.3 频率 (NCO) 量 化 的 影响 


参考 文献 [13. 29] 和 [13. 30] 所 报告 的 结果 ,对 评估 混合 或 数字 PLL EF TES} BR 
声 时 的 性 能 是 有 价值 的 ,但 对 无 噪声 和 量化 效应 占 主导 下 的 环 路 行为 却 只 提供 了 很 少 
的 信息 。 对 无 噪声 下 PLL 的 分 析 需 要 另外 的 方法 。 首 先 必须 对 DPLL 中 的 每 个 独立 
单元 进行 量化 考察 ,然后 把 所 有 单元 连 在 一 起 后 进行 量化 分 析 。 本 节 和 集中 在 NCW 
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频率 量化 。 所 得 到 的 结果 可 以 容易 地 推广 到 任何 数字 或 混合 PLL 中 的 任何 数控 振荡 
人 右 的 频率 量化 。 

作者 已 经 研究 了 频率 的 量化 1, 并 做 了 仿真 ,由 此 推理 到 一 般 化 的 情况 ;Teplin- 
sky, Feely 和 Rogers''* ”Teplinsky 和 Feely* 当 也 都 研究 过 频率 量化 的 问题 ,他 们 进 
行 了 仔细 的 非 线 性 分 析 , 并 证 实 了 参考 文献 [13. 33] 中 的 一 些 可 应 用 的 部 分 。 在 写本 
书 的 时 候 , 对 于 环 路 中 其 他 单元 量化 的 文章 还 少见 发 表 , 但 有 下 面 这 一 篇 :Da Dalt 
研究 了 带 有 两 级 量化 (一 开 一 关 的 方式 ) 检 相 器 的 数字 PLL. 

1. 分 析 用 的 模型 

图 13-9 是 参考 文献 L13. 31 一 13. 33j 中 讨论 的 DPLL 的 一 个 简化 模型 。 标 记 法 已 
稍 有 修改 ,以 与 附录 13A 保持 一 致 。 该 模型 非常 相似 于 图 13-7 中 的 结构 , 仅 有 少许 不 
同 , 即 图 13-7 中 M : 1 信号 通路 的 下 采样 不 见 了 (等 效 于 M=1) ,以 及 环 路 滤波 项 中 的 
积分 器 已 无 延迟 了 。 它 的 准 线 性 传递 函数 与 附录 13A 中 推导 出 的 几乎 一 样 ;可 以 将 参 
考 文献 [13. 31] 中 的 等 式 (13A-19) 与 式 (13A-20) 和 式 (13A-21) 做 比较 。 


旋转 器 ual n= 
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uac[n] 
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图 13-9 频率 量化 研究 时 使 用 的 数字 PLL 仿真 模型 


口 输 入 信号 

输入 信号 被 模型 化 为 单位 振幅 、 未 调制 的 复 指数 exp{j&[Lnj}, 其 中 的 输入 相位 指 
EN 

6[n] = 2xnfit, +60] (13-8) 

Hp i, 为 样 点 的 时 间 间 隔 , A 为 被 采样 信号 的 频率 。 把 fit 定义 为 归 一 化 频率 ,以 周 
期 / 样 点 时 间 间 隔 为 单位 。 分 析 中 假设 | /| 一 0.5, 意 思 是 6 从 一 个 样 点 到 下 一 个 样 
点 的 改变 量 不 能 超过 x。 复 信和 号 中 的 负 频 率 与 正 频率 一 样 是 合法 的 。 在 某 些 仿真 试验 
中 , 曾 把 复数 的 . 零 均 值 的 .高 斯 白 虽 声 加 到 信号 上 ,下 面 有 它 的 报道 。 噪 声 的 同 相 分 
量 和 正 交 分 量 的 方差 都 是 &。 

口 ] 检 相 器 

图 13-9 中 的 相位 旋转 器 和 标记 为 Im{， 1 的 方 框 ( 表 示 虚 部 ) 构 成 了 一 个 正弦 形 s 
曲线 ,增益 为 a =l rad ! 的 检 相 器 。 如 13. 1. 3 节 中 解释 的 那样 , 复 信 号 的 检 相 器 在 输 
出 信号 中 是 无 纹 波 的 。 
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BESTEE TET 
累加 转 储 单元 、 比 例 通路 的 系数 x ,由 系数 x; 和 积分 器 组 成 的 积分 通路 以 及 保持 
电路 基本 上 与 图 13-7 相同 。 环 路 中 的 所 有 延迟 已 被 集中 到 一 个 延迟 DS 1 的 框 内 。 
LU 量化 器 
量化 器 是 以 2 个 均匀 步 长 建 模 的 ,其 中 已 为 正 整 数 ,并 服从 下 面 的 量化 规则 
Xue) 一 二 一 IP[2]， |a | 0.5 (13-9) 
其 中 x 为 保持 电路 的 输出 。 量 化 范围 的 两 个 端点 与 本 讨论 无 关 , 因 为 仿真 信和 号 u. 完 
全 不 会 接近 这 两 个 端点 。 
这 些 规定 确定 了 一 个 在 二 0 处 有 上 跳 和 在 uw.EL0,2“] 区 间 内 输出 为 零 的 量化 
妖 。 现 在 回想 起 来 ,当时 应 该 选择 没有 零 值 区 域 的 量化 器 ,不 过 ,由 零 值 区 域 而 引起 的 
仿真 上 的 困难 可 以 通过 明智 地 选择 信和 号 频率 fit. 来 绕 开 。 因 为 这 个 零 值 区 域 是 在 
NCO 调谐 特性 中 的 ,并 不 是 在 PD 的 s 曲线 中 的 ,所 以 它 的 存在 对 下 面 要 讨论 的 极限 环 
的 性 质 没 有 本 质 上 的 影响 ; 它 不 会 在 相位 误差 检测 器 中 引 成 一 个 死 区 。 我 们 可 以 很 方 
便 地 把 信号 频率 相对 于 量化 步 长 做 进一步 的 归 一 化 ,其 归 一 化 公式 为 
m = Ffit, (13-10) 
C NCO 和 正 芒 余弦 处 理 
这 两 个 单元 的 操作 与 前 面 所 说 的 是 一 样 的 , 仅 有 的 不 同 点 是 提供 给 NCO 的 频率 
控制 字 ww. 已 经 做 了 量化 ;因而 NCO 只 可 取 2 个 离散 频率 点 。 仿 真 中 的 所 有 其 他 变量 
是 粒度 远 小 于 2“ 的 浮 点 数 。 使 用 式 (13-10) 这 个 相同 的 归 一 化 频率 尺度 之 后 ,NCO 可 
以 工作 在 从 一 2” 到 (2 一 1 范围 内 的 任何 一 个 整数 频率 y。 上 。 与 之 不 同 的 是 ,yi 取 
值 范围 是 (一 0. 5,0. 5) 这 个 连续 区 间 。 已 被 量化 的 NCO 的 频率 步 长 是 8f, = 
《25.) 一 1; 这 个 关系 式 在 评估 这 样 一 些 PLL 的 性 能 时 是 很 有 用 的 , 即 这 些 PLL 的 频率 
量化 是 由 NCO 以 外 的 一 个 振荡 器 实现 的 。 
2. 无 噪声 极限 环 
除非 归 一 化 的 信号 频率 po 是 一 个 整数 (如 果 接 收 到 的 信号 与 PLL 时 钟 是 由 两 个 
独立 的 振 葛 器 分 别 产 生 的 ,那么 这 个 事件 的 概率 为 零 ,) ,否则 NCO 频率 永远 不 会 与 
pi 一 样 。 因 此 ,NCO 就 不 能 稳定 在 一 个 单一 的 频率 上 而 仍 可 维持 锁定 。 仿 真 试验 已 经 
证 实 , 相 位 误差 0. PEIE W Ar h 量化 器 输出 ww 和 NCO 频率 p 都 存在 极限 环 
《更 准确 地 说 ,是 准 周期 轨道 )。 
极限 环 波形 的 两 个 实例 曲线 (从 仿真 试验 的 数 百 个 波形 中 选 出 ) 见 图 13-10 和 图 
13-11。 横 坐标 表示 样 点 数 。 在 把 2 类 PLL 环 路 滤波 器 的 积分 器 输出 表示 为 u[nj 之 
后 ,图 中 的 量 X2 定义 为 X2 二 2*uiLn]。 在 所 有 波形 中 ,应 当 注 意 仿 真 程序 在 相 邻 样 点 
之 间 用 直线 连接 起 来 ,以 便 对 这 些 密集 在 一 起 的 样 点 清晰 地 分 开 查 看 ,但 所 有 的 样 点 
确实 都 是 分 离 的 。 边 缘 不 整齐 的 连 线 是 计算 机 屏幕 进行 像素 扫描 时 产生 的 ,并 不 是 极 
限 环 的 特点 。 
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图 13-10 极限 环 波形 :一 阶 DPLL, m =0. 44,6=8,D=1,L=1 


量化 PLL 的 极限 环 呈 现 一 些 在 非 量 化 PLL 的 操作 中 所 没有 的 奇异 特点 。 在 不 存 
在 加 性 品 声 的 情况 下 , 稳 态 极限 环 有 以 下 特点。 

O 波形 强烈 地 依赖 于 FPLy] ,FPLp | 表示 归 一 化 信号 频率 的 分 数 部 分 。 

口 对 于 2 类 PLL( 具 有 零 静 态 相 位 误差 ), 所 有 具有 相同 FPL ] 的 频率 都 有 相同 的 
极限 环 波形 , 且 与 IPLy jj 无关。 

口 如 果 FPL IGF p/q(p 与 9 是 互 质 的 整数 ) ,那么 极限 环 是 以 g 为 周期 的 ,而 且 
严格 地 以 同一 样 点 序列 进行 循环 。 例 如 ,在 图 13-10 和 图 13-11 中 ,Am 一 0. 44 一 
11/25, 可 以 看 出 周期 为 25。 

口 如 果 FP[Am] 是 无 理 数 ,那么 极限 环 不 可 能 是 周期 性 的 ;极限 环 从 不 准确 地 循环 。 
口 如 果 极 限 环 是 周期 性 的 ,那么 它 的 谱 不 能 是 白 的 。 谱 必然 由 离散 的 .频率 等 于 极限 
环 基 频 的 谐 波 分 量 组 成 。 这 个 事实 否定 了 常用 的 量化 噪声 为 平坦 水 平 谱 的 假设 。 
口 对 实际 使 用 中 的 环 路 参数 [阻尼 合适 (意思 是 心 足够 小 ) 并 且 稳 定性 裕 度 适 中 j 
All; ABER, NCO 的 量化 频率 仅 在 IPL 和 (1 十 IPLys]) 这 两 个 频率 之 间 跳 动 。 
PLL 的 反馈 作用 对 这 两 个 NCO 频率 上 的 相对 停留 时 间 进 行 调节 ,虽然 NCO 不 
能 运行 在 一 个 j 关 整数 的 频率 上 ,但 平均 的 NCO 频率 准确 地 等 于 上 ,因而 可 以 

实现 锁 相 。 
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Æ 13-11 极限 环 波形 ;2 类 DPLL, m =0. 44,6=8,D=1,L=1 

口 在 图 13-10 和 图 13-11 中 , 环 路 滤波 器 的 输出 在 整个 平衡 极限 环 周期 内 都 保持 
在 24. 二 1 十 IP[0. 44]=1 的 附近 。 这 个 输出 值 可 以 由 PD 非 零 输出 的 静态 相位 
误差 (在 例子 中 约 为 0. 25 rad) 经 过 图 13-10 中 的 1 类 PLL 的 比例 通路 来 提供 ， 
也 可 以 由 图 13-11 中 2 类 PLL 的 环 路 滤波 器 中 的 积分 器 提供 。 在 没有 量化 的 
情况 下 ,滤波 器 的 平均 输出 将 准确 地 为 0. 44, 而 非 约 为 1。 

口 图 13-10 和 图 13-11 中 的 相位 误差 极限 环 具有 相同 的 波形 ,只 是 图 13-10 中 一 
阶 PLL 的 静态 相位 误差 引起 了 一 个 偏离 。 而 且 , 改 变 x 和 上 并 不 影响 极限 环 
的 波形 (除了 影响 波形 的 振幅 和 引起 一 阶 PLL 静态 相位 误差 的 改变 ) ,即使 当 
量化 粗糙 到 5 一 1 Mh. ME x; 也 没有 什么 影响 ,只 要 心 EB). 

口 如 果 积 分 通路 的 心 足够 小 ,那么 积分 器 通路 的 响应 速度 就 会 慢 得 跟 不 上 比例 通 
路 中 的 极限 环 。 如 果 只 考虑 稳 态 极限 环 , 那 么 只 要 从 外 部 对 量化 器 加 入 一 个 正 
确 的 偏 移 值 ,2 类 PLL 就 几乎 与 1 类 PLL 不 可 区 分 了 。 


口 在 大 多 数 的 实际 情况 下 , 曾 认为 相位 误差 的 峰 - 峰 值 近似 为 
2 (13-11) 


口 可 以 注意 到 式 (13- nn x F e s E NCO 量化 而 引起 的 相位 振幅 
是 与 环 路 增益 无 关 的。 在 仿真 中 已 经 验证 了 x 和 足够 小 心 的 这 种 无 关 性 。 大 
值 的 x 会 产生 不 利 的 影响 ,这 将 在 下 文中 讨论 。 
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口 考察 相位 误差 极限 环 , 可 以 看 出 波形 是 由 锯齿 形 组 成 的 (比如 在 图 13-10 和 图 
13-11 中 看 到 的 ), 这 上 告诉 我 们 相位 误差 的 幅度 是 均匀 分 布 的 。 如 果 在 式 
(13-11) 的 两 个 端点 之 内 的 分 布 确实 是 均 勾 的 ,那么 由 NCO 的 量化 而 产生 的 相 
位 误差 的 方差 就 是 


_ 1 72n(D+L—1))’ g 


口 通 过 许多 次 的 试验 计算 ,我们 发 现在 了 =1 A L=1 的 条 件 下 仿真 值 与 式 
(13-12) 符 合 得 很 好 ,但 当 卫 与 工 和 更 大 时 ,与 式 (13-12) 在 两 个 方向 上 的 差异 就 
增 大 到 2 : 1, 甚 至 更 大 。 下 文 将 提出 一 个 可 以 证 明 式 (13-11)? 的 直观 论 所。 

口 由 于 采样 率 的 不 恰当 ,由 实验 计算 出 的 相位 振幅 从 统计 特性 上 看 是 不 清晰 的 。 
Teplinsky 和 Feely0s 涪 通过 非 线 性 数学 开发 出 了 更 讲究 的 分 析 方 法 (但 只 是 工 =] 
和 D=1 的 情况 ), 并 做 结论 说 相位 误差 振幅 的 峰 -峰值 从 不 超过 4r/ 2 MEA 
在 整数 ys 条 件 下 的 情况 。 他 们 进一步 说 , 式 (13-11) 对 于 所 有 无 理 数 的 js 都 是 正 
确 的 ,而 且 只 要 e 足够 小 ,那么 当 p= p/a 时 就 接近 2x(1 十 1/q)/2 ME. 

口 如 果 ps 为 有 理 数 ( 且 无 噪声 ) ,那么 一 阶 PLL 的 稳 态 极限 环 的 样 点 值 在 每 个 周期 
内 是 准确 重复 的 。 因 此 ,极限 环 的 性 质 , 比如 相位 振幅 和 静态 相位 误差 ,就 取决 
于 初始 状态 ;不 同 的 初始 状态 产生 不 同 的 极限 环 。 

口 如 果 Ai 为 无 理 数 ,那么 平衡 状态 下 的 极限 环 永远 不 会 准确 地 重复 ,而 且 极 限 环 
的 性 质 与 初始 状态 无 关 。 

3. 整数 频率 

m 为 整数 时 的 极限 环 ( 如 果 存 在 的 话 ) 与 上 面 描述 的 那些 极限 环 是 十 分 不 同 的 。 

仿真 已 经 指出 ,整数 频率 时 的 PLL 行为 是 非典 型 的 和 退化 的 。 下面 的 评论 针对 无 噪声 
的 情况 。 在 一 阶 PLL 中 ,如果 点 为 整数 而 且 在 环 路 的 锁定 范围 内 ,那么 相位 误差 最 终 
将 固定 在 一 个 使 ==js 的 数值 上 ,而 且 不 会 再 有 什么 改变 , 即 不 出 现 极限 环 。 可 以 看 
到 ,由 于 量化 的 原因 ,存在 一 个 很 大 的 相位 误差 范围 可 以 使 j==p; 只 要 相位 误差 一 进 
人 这 个 范围 , 环 路 就 立即 进入 不 变 状 态 。 

在 2 类 PLL 中 ,相位 误差 不 会 凝固 在 一 个 非 零 值 上 ,因为 环 路 滤波 占 的 积分 紫 只 
能 对 零 输入 才 可 保持 一 个 恒定 的 输出 。 图 13-12 示 出 了 一 个 2 类 PLL 当 jy 二 0 时 的 极 
限 环 波形 。 图 示 波 形 对 任何 整数 的 上 都 有 指导 意义 。 如 果 PLL 是 以 QL0]=0 和 0 S 
298| 2°urLO]=X2<1 的 初始 条 件 启动 的 ,那么 环 路 就 将 简单 地 固定 在 这 个 初始 状态 上 ,不 
| 出 现任 何 极 限 环 。 但 如 果 用 一 个 非 零 的 初始 相位 误差 启动 ,PLL 就 进入 一 个 活 牙 的 工 
作 状 态 , 如 图 13-12 所 示 。 极 限 环 中 的 相位 误差 只 取 两 个 不 同 值 , 且 是 非 零 的 不 同 值 
(例外 情况 ;如果 4.50] 为 一 个 准确 的 2x/2* 的 整 倍 数 ,那么 相位 误差 会 首先 经 历 一 次 有 
限时 间 的 瞬 态 过 程 , 然 后 稳定 到 零 。) 因 为 相位 误差 永远 不 为 零 , 所 以 积分 器 输出 必然 

总 是 摆动 的 ,永远 不 会 静止 。 不 同 的 初始 条 件 引起 不 同 的 极限 环 波 形 。 
尽管 积分 器 工作 异常 活 哮 ,但 除了 一 些 短暂 时 刻 之 外 ,NCO 频率 一 0 二 jp;。 在 这 
些 短暂 的 时 刻 , 环 路 滤波 器 的 输出 越过 量化 器 的 相应 边界 ,与 此 同时 , NCO 频率 跳 至 
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十 1 或 一 1。 当 整 数 m70 时 ,这 些 跳动 是 跳 到 Me = wel 的 ,所 以 bo 是 在 围绕 整数 pi 的 
三 个 频率 之 间 跳 动 的 ,这 与 非 整数 y 极限 环 的 情况 是 不 同 的 ,因为 当 jp 为 非 整 数 时 ,yp 
只 在 IPGm) 和 (十 下 (7) 这 两 个 频率 之 间 上 跳动 。 图 13-12 中 被 仿真 的 PLL 与 图 13-11 
中 的 PLL 完全 相同 ; 只 是 信号 频率 已 经 改变 。 


相信 误差， 弧度 环 路 滤波 器 输出 ，222 e[n) 


1000 2000 3000 1000 2000 3000 
图 13-12 极限 环 波形 ,2 2% DPLL, m =0,6=8,D=1,L=] 

图 13-10 和 图 13-11 中 的 极限 环 主 要 是 通过 PLL 的 比例 通路 来 维持 的 ,而 图 13-12 中 
的 极限 环 主要 是 由 积分 通路 维持 的 。 我 们 可 以 把 一 个 2 类 PLL 看 作 两 个 交织 在 一 起 的 环 
路 ,其 中 的 每 一 个 都 因为 量化 而 容易 出 现 极限 环 。 交 织 环 路 的 概念 将 在 后 面 探讨 。 

4. 累加 与 延迟 的 影响 

前 面 所 讲 的 只 适用 于 工 王 1( 没 有 累加 和 下 采样 ) 和 D=1( 环 路 中 无 和 多余 延 返 ) 的 情 
况 。 参 考 文献 [13. 31 JRT L>1 和 D>1 的 仿真 结果 ;人 参考 文献 [13. 32] 和 [13. 33j] 中 
的 分 析 被 限制 在 工 =1 和 D=1 的 情况 。 本 节 将 对 表示 在 图 13-13 和 图 13-14 中 的 一 些 
仿真 结果 做 一 说 明 。 这 两 个 图 中 的 结果 是 针对 一 阶 PLL 的 ,但 前 提 是 1 类 与 2 类 PLL 
具有 相似 的 极限 环 ,这 不 包括 整数 输入 频率 的 情况 。 仿 真 使 用 了 负 频 率 上 三 一 0. 56 一 
一 1 十 0. 44 二 一 14/25, 以 避免 仿真 中 静态 相位 误差 的 问题 。 当 不 计 静 态 相位 误差 时 ,一 
一 0. 56 等 价 于 上 一 十 0. 44, 如 图 13-10 中 使 用 的 ,所 以 应 当 把 图 13-10 与 图 13-13 和 图 
13-14 做 比较 。 
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250 500 750 
E 13-13 极限 环 波形 ,一 阶 DPLL,m =—0. 56,b=8,D=1,L=16 

O Ø 13-13,L>1 

由 于 累加 比率 工 是 环 路 增益 * 的 一 个 因子 [ 见 式 (13A-18)] ,而 且 由 于 环 路 的 更 新 
速率 为 /Li,, 所 以 比例 通路 中 仿真 用 的 增益 oo, 的 设 定 值 与 图 13-10 中 值 比 较 , 被 缩 少 
到 了 1/L 。 这 个 方法 首先 对 环 路 增益 中 的 工 因子 进行 补偿 ,然后 再 把 环 路 带宽 缩小 一 
个 1/ 工 因子 ,与 更 新 速率 的 降低 相 适 应 。 这 样 还 使 两 个 环 路 保持 相同 的 稳定 性 裕 度 
( 约 为 26dB) 。 这 个 例子 中 的 延迟 D=1, 

图 13-13 P L=16 的 波形 ,表现 出 相位 误差 振幅 有 很 大 的 增加 ,与 之 相 比 的 图 
13-10 中 的 静态 相位 误差 则 小 得 多 (由 于 所 选择 的 信号 频率 的 原因 ), 并 且 所 有 的 波形 
都 发 生 了 根本 性 的 变化 。 和 仔细 观察 可 发 现 , 相 位 误差 极限 环 的 周期 已 经 增加 到 了 25X 
16=400 样 点 ,其 峰 - 峰 值 也 已 经 增加 了 大 约 16 倍 。NCO 的 归 一 化 频率 现在 跳动 在 0 
和 一 1 之 间 , 这 是 由 于 选择 了 一 个 负 输 入 频率 而 产生 的 必然 结果 ,但 这 种 跳动 仍然 在 两 
个 量化 等 级 之 间 进 行 ,尽管 工 已 经 增加 了 很 多 。 由 于 存在 保持 操作 的 下 采样 和 紧 随 其 
后 的 上 采样 ,NCO 的 频率 的 16 个 样 点 保持 在 同一 稳 态 值 上 。 因 此 ,每 个 相位 误差 振幅 
必然 是 16 FT L51 的 情况 。 同 理 , 极 限 环 的 周期 也 增 大 了 16 f. 

O S 13-14,D>1 

因为 延迟 D 并 不 进入 环 路 增益 和 环 路 更 新 速率 ,所 以 对 图 13-14 中 的 仿真 PPL 选 
择 了 与 图 13-10 中 PLL 所 使 用 的 相同 的 比例 通路 增益 x, 。 当 D=8 时 ,延迟 使 稳定 性 
FE OK 26 dB) 减 少 到 6.6 dB, 也 许 比 所 要 求 的 小 了 很 多 。 本 例子 的 累加 比率 被 设 为 


13.2 量化 257 
L=1, MÆ 13-10 中 的 波形 来 看 ,图 13-14 PARE RET RAMS MTR PI 
的 峰 - 峰 值 大 了 大 约 8 倍 ,而 NCO 的 频率 仍然 跳动 于 0 与 一 1 这 两 个 量化 等 级 之 间 ,并 
约束 于 图 13-14 的 条 件 下 。 
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图 13-14 极限 环 波形 ;一 阶 DPLL,m 王 一 0. 56,6=8,D=8,L=1 


5. 相位 振幅 的 推导 

试 考虑 一 个 D=1 MM L=1 的 一 阶 PLL. 假设 相位 误差 的 阔 值 Qe 由 下 面 的 性 质 来 
确定 : 

Puy 一 [E ai (43-13) 
1+ 1PCui), 6. > Ge 

如 果 Pup 二 IPGs), 那 么 相位 误差 将 在 下 一 个 样 点 间隔 内 前 进 Ab = 2xFP Cp) /2’ W 
度 , 而 如 果 Pu =1+1PCu) ,那么 相位 误差 将 倒退 A- 二 2x[FPCps) 一 1]/2* 弧度 。 从 
9. 二 Be 一 el(e>0) 开 始 的 最 大 可 能 的 正 向 变化 是 (Bs 十 A94 ) ,因为 如 果 89. 二 Be, 那 就 只 能 
有 人 负 向 的 变化 。 同 样 ,从 (Ge 十 e) 开 始 的 最 大 可 能 的 灸 向 变化 为 (Be 十 A9- )。 因 此 ,最 
大 可 能 的 0. 峰 - 峰 值 为 


Ab. < (Oe + AO.) — (Oe +00) 一 Ab 一 An = F (13-14) 
ASSO: HK. 
从 参考 文献 [13. 32] 和 [13. 33] 的 分 析 中 可 以 看 出 , 式 (13-14) 不 是 对 一 切 信号 频 


率 的 相位 变化 峰 - 峰 值 的 真正 上 限 。 虽 然 也 许 存在 缺陷 ,但 这 个 峰 - 峰 值 的 推导 仍然 描 
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ih T PARR Scie. MEAS L> A D> 的 仿真 结果 。 图 13- 
13 和 图 13-14 中 的 例子 展示 了 与 L 和 DD 成 正比 的 相位 误差 变化 的 峰 - 峰 值 。 作 为 一 个 
粗略 的 设想 ,我 们 假设 对 环 路 插入 一 个 延迟 ,其 方法 是 使 用 延迟 电路 或 者 使 用 累加 器 
与 其 后 的 保持 器 。 所 插入 的 延迟 是 前 面 这 两 个 方法 的 总 和 。 一 个 品 延 迟 可 以 对 环 h 路 
贡献 了 品 样 点 间隔 的 延迟 ,但 累加 器 与 保持 器 却 内 贡献 上 一 1 个 时 间 间 隔 , 因 为 当 工 二 
1 时 是 无 延迟 的 ,也 就 是 没有 任何 累加 与 保持 操作 。 当 NCO 的 相位 越过 Be 边界 之 后 ， 
仍然 在 (CD 二 工 一 1 个 样 点 间隔 内 以 2r/2 弧度 增加 ( 减 小 ) ,因而 使 相位 误差 的 变化 也 
增加 这 么 多 。 把 这 个 直观 推理 应 用 于 式 (13-14) 就 得 到 式 (13-11)。 

6. 增益 系数 e 和 kz 的 影响 

Teplinsky 等 人 在 参考 文献 [13. 32] 和 [13. 33] 中 说 ,相位 误差 极限 环 的 峰 -峰值 是 
与 & 无 关 的 (只 要 环 上 路 是 稳定 的 ), 但 确实 取决 于 x; 。 从 参考 文献 [13. 31j 中 的 仿真 发 
现 了 相同 的 特性 ;仿真 研究 中 的 例子 提供 了 对 极限 环 的 一 些 深刻 理解 。 图 13-15 和 图 
13-16 表示 了 两 个 2 类 PLL 的 极限 环 ,这 两 个 PLL 除了 积分 通路 增益 系数 心 不 同 外 ， 
其 他 完全 一 样 。 仿 真实 验 是 以 工 王 16 进行 的 ,但 选择 工 王 16 完全 是 巧合 和 无 关 紧 要 
的 。 选 用 这 些 参 数 是 因为 这 些 参 数 在 所 有 的 仿真 试验 中 都 能 非常 清晰 地 显示 出 x; 的 
影响 。 其 他 的 工 一 1 仿真 也 表示 这 种 影响 ,但 没有 这 人 么 好 的 说 服 力 。 
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图 13-15 ”极限 环 波 形 :2 类 DPLL,».,=—0. 7425, b=8, D=1, L=16, m=2"™", = 2™ 


在 进行 2 类 PLL 的 上 面 这 些 仿真 之 前 ,还 进行 了 男 一 个 一 阶 PLL( 即 e =0) BDF 
真 ,PLL 具有 相同 的 工 三 16 .相同 的 Am 但 在 图 13-15 和 图 13-16 中 的 x =2 "ERT 
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2 “。 它 的 相位 误差 极限 环 是 与 图 13-15 完全 一 样 的 (除了 很 小 的 静态 相位 误差 外 )。 
从 这 些 结果 可 以 得 出 几 个 结论 : 环 路 类 型 对 相位 误差 极限 环 的 波形 没有 任何 影响 ( 除 
静态 相位 误差 外 ) ;比例 通路 的 增益 ( 当 环 路 稳定 时 ?对 相位 误差 极限 环 波形 没有 任何 
影 啊 ; 图 13-15 中 的 总 三 2 一 的 值 是 足够 小 的 ,因而 看 不 出 对 相位 误差 极限 环 的 波形 或 
摆动 有 什么 影响 。 
考察 图 13-15 后 可 以 得 出 几 个 特点 : 
口 相位 误差 波形 的 峰 - 峰 值 与 式 (13-11) 吻 合 得 很 好 ; 
口上 下 峰值 与 零 是 等 距离 的 (当初 始 瞬 态 消失 后 ) ,这 表示 积分 器 成 功 地 消除 了 静 
态 相 位 误差 ; 
口 NCO 的 量化 输入 信号 只 在 两 个 量化 等 级 之 间 跳 动 ; 
口 积分 器 的 输出 总 是 略微 小 于 零 ; 
口 积分 妖 波 形 中 存在 小 振幅 的 户 形 症 坑 , 它 相 应 于 相位 误差 波形 中 最 低频 率 ( 周 期 
等 于 512) 的 变化 。 
图 13-16 表示 了 与 图 13-15 相同 条 件 下 的 相同 PLL 的 极限 环 , 仅 有 的 不 同 点 是 e 
已 从 2 ” 增 大 到 了 2 一 。 图 13-15 中 极限 环 的 剩余 部 分 仍然 可 见 。 相 位 误差 的 剩余 部 
分 看 起 来 与 较 小 ce 时 几乎 是 一 样 的 ， 人 E 
以 用 较 大 的 心 来 解释 的 。 
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Æ 13-16 极限 环 波形 :2 类 DPLL,m 一 一 0. 7425, b=8, D=1, L=16, m =2", m 一 2 
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但 图 13-16 中 最 突出 的 特点 是 出 现 了 与 图 13-15 中 相对 较 规 则 的 极限 环 的 很 大 仿 
离 。 似 乎 有 男 一 个 与 环 路 滤波 器 的 积分 通路 相关 的 、 更 活跃 的 极限 环 正在 形成 ,并 正 
在 压 过 那个 与 比例 通路 相关 的 较 安 静 的 极限 环 。 这 个 解释 也 许 过 于 戏剧 性 了 ,而 微观 
地 观察 波形 则 无 疑 会 使 我 们 想到 一 种 使 用 开关 电 平 的 解释 方法 。 不 过 , 争 抢 极限 环 的 
概念 为 我 们 对 包括 e 影响 在 内 的 其 他 几 个 现象 的 思考 ,提供 了 一 个 有 用 的 模型 。 这 个 
概念 已 经 在 解释 整数 y 的 2 类 PLL 大 极限 环 时 就 提出 了 。 在 后 面 解释 加 性 噪声 对 极 
限 环 影响 的 时 候 , 我 们 将 提出 这 个 概念 的 一 个 变异 形式 。 

比较 图 13-15 与 图 13-16, 可 以 发 现 e 国 值 (或 靖 值 范围 ) 的 和 仓 在 。 当 相位 误 卷 明 
显 小 于 这 个 阅 值 时 ,相位 误差 极限 环 由 比例 通路 占 优势 ,并 且 一 直 保持 到 几乎 (也 许 完 
全 ) 排 斥 积 分 通路 的 影响 。 当 总 值 明 显 大 于 这 个 阅 值 时 ,积分 通路 占 优 势 。 理 论 尚 不 
足以 确定 这 个 阅 值 ;我 们 仍 需 要 仿真 。 

7. 加 性 噪声 的 影响 

在 无 量化 的 情况 下 , 当 输 入 信和 号 由 单位 振幅 复 指数 信号 和 方差 为 2o Co, J ER 
声 在 直角 坐标 下 的 每 一 个 分 量 的 方差 ) 的 复数 高 斯 白 品 声 合成 时 ,作为 输出 啊 应 的 
DPLL 的 NCO 输出 相位 方差 为 

Ginn = 2PBUtaen (13-15) 

其 中 Bi 为 第 6 章 中 定义 的 噪声 带宽 ,t, 为 样 点 间隔 。 

由 频率 量化 引起 的 相位 波动 加 入 到 了 由 加 性 噪声 引起 的 波动 中 。 图 13-17 表示 
了 几 个 由 量化 与 加 性 噪声 合 起 来 的 相位 方差 的 仿真 例子 。 当 m 很 小 时 ,量化 噪声 占 主 
导 , 这 从 曲线 的 水 平 部 分 可 以 看 出 来 。 当 o, 很 大 时 ,加 性 噪声 占 主导 ,并 非常 接近 于 理 
论 公 式 (13-15)( 标 有 “公式 ”的 直线 )。 这 些 结果 是 在 各 种 噪声 条 件 、 各 种 信号 频率 和 
各 种 PLL 参数 下 进行 的 许多 次 仿真 的 典型 值 。 
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Æ 13-17 相位 误差 方差 与 噪声 的 关系 曲线 :8 一 8，D 王 1, L=1, m =2—-6, me =0 
摘自 参考 文献 [13. 31];© 1996 IEEE) 


UEG = es Se GA 
Hs r AR es poy. 
b= / iy Coden Po 
13.2 EAE 261 


有 人 曾 试图 推导 一 个 关于 噪声 与 量化 的 贡献 大 体 相等 的 过 渡 带 内 总 方差 的 经 验 
公式 。 两 个 独立 的 方差 (只 有 了 嵘 声 和 只 有 量化 ) 或 两 个 独立 的 标准 偏差 的 简单 相 加 ,得 
到 与 观察 到 的 总 方差 非常 差 的 匹配 。 在 图 13-18 中 的 意外 发 现 之 后 , 即 在 过 渡 带 内 的 
总 方差 随 着 o 的 增加 而 减 小 (在 这 个 特定 的 PLL 中 是 由 于 接近 不 稳定 而 引起 的 特 
性 ), 人 们 才 认 识 到 加 性 噪声 和 量化 极限 环 是 以 非 线性 方式 结合 起 来 的 ,因此 任何 简单 
的 加 性 规则 都 不 可 能 是 正确 的 。 


相位 误差 方差 , rad 


图 13-18 ”相位 误 关 方差 与 噪声 的 关系 曲线 :mm 三 一 0. 41, b58, D=8, 
L=1, m 一 2 一 6, 心 一 0( 摘 自 参 考 文献 [13. 31];© 1996 IEEE) 


观察 极限 环 波形 可 以 得 出 这 样 的 结论 ;加 性 噪声 会 破坏 极限 环 , 而 非 增强 极限 环 。 
在 典型 的 波形 中 也 许 会 存在 这 样 的 一 部 分 曲线 ,其 中 包 舍 的 无 噪声 下 的 极限 环 未 受到 
什么 破坏 ,但 在 这 之 后 的 曲线 部 分 则 表示 极限 环 受 到 破坏 ,并 被 嗓 声 所 取代 。 这 两 个 
过 程 在 非 线 性 系统 内 互相 争斗 ,因而 看 不 出 存在 简单 的 特性 。 

作为 方差 组 合 规则 的 代替 物 , 有 人 设计 出 了 一 个 简单 的 经 验 公 式 , 其 中 的 输入 了 曝 
声 大 小 为 上 一 cu 而且 把 这 个 输入 噪声 的 大 小 选择 得 使 加 性 噪声 的 贡献 压 过 了 量化 的 
贡献 。 这 个 经 验 公 式 是 基于 这 样 的 情况 :在 所 有 的 实际 情况 下 都 可 以 看 到 ,由 量化 器 
输出 的 无 噪声 下 的 极限 环 只 在 两 个 相 邻 的 量化 值 上 来 回 跳动 。 而 且 可 以 进一步 观察 
到 ,量化 器 的 输入 xs[ 四 也 有 一 个 极限 环 , 但 在 大 多 数 情况 下 它 的 峰 -峰值 远 小 于 一 个 
量化 步 长 。 这 个 经 验 公 式 便 随意 地 把 o 规定 为 这 样 的 一 个 输入 噪声 水 平 : 即 ,由 它 在 
量化 器 输 和 人 端 上 产生 的 噪声 分 量 的 标准 偏差 等 于 一 个 量化 步 长 。 

现在 来 推导 关于 ou 的 计算 公式 。 我 们 只 需 考 虑 方差 为 we 的 输 人 噪声 的 正 交 分 
量 , 因 为 同 相 分 量 不 会 出 现在 PD 的 输出 中 ( 见 6. 1. 1 节 )。 假 设 噪声 通过 环 路 滤波 器 
的 传输 大 多 数 是 经 过 比例 通路 的 (这 个 假设 是 合理 的 ), 所 以 对 于 这 个 经 验 公 式 , 通 过 
积分 通路 的 传输 可 以 被 完全 忽略 。 因 此 环 路 滤波 器 对 输入 噪声 的 影响 就 是 乘 以 比例 
AF x。 
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累加 转 储 操作 , 即 L 二 1, 使 公式 的 推导 变 得 复杂 。 附 录 13A PB Hes Bs a HE A 
时 使 用 了 输入 信号 带宽 小 于 滤波 右 更 新 速率 1/Lz, 的 近似 假设 。 但 这 个 近似 假设 对 输 
人 噪声 在 双边 的 带宽 1/4 内 均 为 折 的 情况 是 不 成 立 的 。 在 考虑 累加 器 的 时 候 ,我 们 应 
当 认识 到 累加 器 只 是 把 工 个 噪声 样 点 加 起 来 。 如 果 这 工 个 样 点 是 互相 独立 的 ,以 mx 为 
标准 偏差 而 均匀 分 布 的 ,那么 累加 器 输出 的 标准 偏差 简单 地 为 二”, 因 而 量化 器 输入 
的 标准 偏差 为 ro,L”。 令 这 个 乘积 等 于 2“( 一 个 量化 步 长 ) 台 得 到 所 要 的 经 验 公式 


] 
=.= (13-16) 
MO Oe, VL 


13-17 和 图 13-18 Po, Hinidkitn, SAAS Reo TAR ES 
AES ZAREK. mm ASE RR 6, 二 a 时 的 公式 (13-15)。 从 o, ou HIRI A A 
看 出 ,量化 器 输出 的 噪声 样 点 中 的 大 多 数 都 落 在 了 无 噪声 下 被 占据 的 那 两 个 量化 等 级 
上 ,其 中 相当 多 的 样 点 到 达 了 两 侧 的 第 一 个 量化 等 级 上 ,有 少量 的 样 点 达到 再 外 面 的 
量化 等 级 上 ,只 有 极 少量 的 样 点 可 以 达到 两 侧 的 第 三 个 量化 等 级 上 。 这 确实 是 对 标准 
偏差 等 于 一 个 量化 步 长 的 噪声 所 希望 看 到 的 量化 器 输出 的 情况 。 

8. 静态 相位 误差 

一 阶 数字 PLL 的 一 个 缺点 是 它 的 静态 相位 误差 ,因而 必须 要 求 环 路 滤波 疮 输出 不 
WE , 才 可 使 NCO 调谐 到 它 正确 的 平均 频率 上 。 过 大 的 相位 误差 会 引起 环 路 失 锁 ;所 
以 环 路 存在 一 个 保持 范围 的 极限 ,这 与 模拟 PLL 是 一 样 的 。 在 有 噪声 和 无 噪声 下 的 静 
态 相 位 误差 的 例子 示 于 图 13-19 中 。 相 位 误差 的 公式 已 经 根据 对 大 量 仿 真 试验 的 观察 
而 导出 。 对 于 图 13-9 中 的 仿真 模型 ,在 无 噪声 下 的 公式 为 

8, = sin Pt + RO TEP) — 0.5] (13-17) 


平均 相位 误差 ，rad 


图 13-19 静态 相位 误差 :b=8， D=1, L=1, kt —2—6, Ke =0 
(摘自 参考 文献 [13. 31];© 1996 IEEE) 
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该 公式 仅 当 pi 二 0 时 才 为 零 。 式 (13-17) 中 的 反正 弦 项 是 由 于 图 13-19 PI By 
的 很 明显 的 分 段 特性 的 情况 ,第 二 项 指出 了 在 每 个 分 段 的 平 顶 部 分 勉强 可 以 看 见 的 倾 
斜 度 。 在 扩展 图 中 还 可 以 看 到 与 式 (13-17) 给 出 的 阶梯 形 线段 顶部 的 偏离 ,这 个 偏离 
相对 很 小 且 与 频率 有 关 , 但 在 图 13-19 中 看 不 到 。 
如 果 加 性 噪声 充分 大 ,这 些 阶 梯形 平 顶 就 不 再 存在 ,静态 相位 误差 接近 


6, = sin” a (13-18) 


这 个 结果 与 正弦 形 PD 的 模拟 PLL 几乎 相同 。 
9. 设计 规则 
从 前 面 的 讨论 中 可 以 提取 出 几 个 减 小 相位 误差 振幅 的 设计 原则 : 
口 频率 量化 器 应 使 用 小 的 量化 步 长 (大 5) ,这 是 个 显而易见 的 做 法 ; 
口 使 用 2 类 PLL 以 避免 静态 相位 误差 (在 模拟 PLL 中 熟知 的 方法 ); 
口 在 环 路 滤波 器 中 不 使 用 累加 和 下 采样 操作 ; 
口 尽 量 减少 环 路 延迟 D, 


13.2.4 检 相 器 和 积分 器 的 量化 


虽然 在 前 一 节 中 描述 了 大 基 奇 怪 的 行为 ,但 仍然 留 下 许多 关于 NCO 频率 量化 非 
线性 效应 的 问题 需要 探讨 。 数 字 PLL 中 的 所 有 其 他 单元 的 操作 也 都 是 量化 的 ,这 些 量 
化 的 效应 也 需要 理解 。 然 而 , 除 Da Dalt 二 外 ,频率 量化 看 来 是 到 目前 为 止 仅 有 的 已 
被 深入 研究 过 的 环 路 单元 .本 节 将 提出 关于 检 相 器 和 环 路 滤波 器 中 积分 器 的 量化 的 
初步 想法 和 存在 的 问题 。 真 正 的 处 理 方法 将 有 待 于 在 未 来 得 到 解决 。 

1. 检 相 器 的 量化 

我 们 来 考 虚 一 阶 DPLL。 它 的 检 相 器 输出 为 Lnj, 送 到 NCO 的 控制 信号 为 wLa] 
二 kiusLnj]。 我 们 可 以 会 理 地 假设 PD 设计 成 没有 死 区 ,并 且 在 u 与 x: 相 乘 之 后 仍 可 
以 把 w 的 所 有 数字 位 保留 在 中。 如果 的 LSB 与 NCO 的 LSB 是 对 准 的 ,那么 PD 
与 NCO 的 量化 就 互相 一 致 。 在 这 个 条 件 下 ,似乎 PLL 的 量化 实际 上 束 是 NCO 的 量 
化 ,其 特性 已 在 13. 2. 3 节 中 做 过 详细 的 描述 。 上 面 这 个 结论 也 许 是 错误 的 ;由 直观 可 
以 断言 ,ws 的 量化 一 定 会 有 某 种 影响 。 这 个 问题 有 待 进一步 研究 。 

如 果 u W LSB 小 于 NCO 的 LSB, 那 就 会 浪费 掉 一 位 或 几 位 。 即 使 把 浪费 的 数位 
从 中 截 去 ,性 能 也 似乎 不 会 有 什么 改变 。 在 PD 中 多 增加 几 位 是 没有 明显 好 处 的 。 
如 果 u 的 MSB( 符 号 位 ) 小 于 NCO 的 LSB, 那 环 路 就 完全 失败 。 这 个 现象 似乎 在 说 ， 
NCO 频率 的 量化 ,在 某 种 意义 上 确立 了 PLL 的 最 小 带宽 ,至 少 对 于 一 直 在 讨论 中 的 这 
种 NCO 结构 是 这 样 的 情况 。 如 果 NCO 确实 设计 成 把 符号 位 看 成 输入 的 一 部 分 ,那么 
控制 字 的 符号 位 必须 总 是 与 NCO 的 符号 位 对 齐 , 如 有 必要 ,可 与 控制 字 的 其 余部 分 分 
FHF. 

2. 积分 器 的 量化 

现在 来 考虑 在 环 路 滤波 器 中 包含 一 条 积分 通路 的 这 样 一 个 2 类 PLL。 为 了 减少 
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要 考察 的 因素 ,我 们 假设 u. 的 LSB 与 NCO 输入 字 的 LSB 是 对 齐 的 。 积 分 器 的 输出 为 
ulna] = Saw Lk] + wm[0] 


所 以 如 果 想 保留 所 有 的 输入 位 ,积分 器 的 最 小 步 长 应 当 比 被 NCO 接受 的 最 小 步 长 小 
ko 人 和信。 这 就 引出 了 下 面 这 个 问题 ;无 论 e 有 多 小 ,所 有 这 些 数位 都 应 当 保 留 吗 ? 

O 支持 保留 所 有 位 的 论点 

虽然 [nj 的 每 个 样 点 的 LSB 并 不 都 包 售 在 unl? ASE AH LSB 是 相 加 
起 来 的 ,它们 的 总 和 最 终 会 进入 u.[nj, 因 而 进入 了 NCO 频率 。 这 个 总 和 是 有 用 的 信 
息 。 如 果 保 留 所 有 的 数位 ,那么 在 信号 消失 的 情况 下 ,存储 在 积分 器 上 的 频率 信息 会 
被 记忆 得 更 精确 。 

口 反 对 保留 所 有 位 的 论点 

很 难看 出 当 频 率 步 明显 小 于 NCO 的 频率 分 辨 率 的 时 候 , 这 些 位 数 会 对 PLL 的 操 
作 有 什么 影响 ,尤其 是 当心 的 值 很 小 时 。 保 留 所 有 数位 要 求 积 分 器 有 很 长 的 字 长 , 势 
必 增 加 硬件 和 计算 的 负担 。 

口 折 中 的 论点 

保留 某 些 多 余 的 数位 ,但 不 是 所 有 多余 的 数位 。 数 位 取舍 是 一 个 很 好 的 研究 
题目 。 


13.3 非 线 性 PLL 


本 节 将 讨论 一 类 特殊 的 采样 PLL, 其 本 质 上 的 非 线性 阻止 了 任何 近似 线性 化 方法 
的 使 用 。 像 增益 .带宽 和 传递 函数 这 样 的 概念 是 线性 系统 的 性 质 , 对 于 严重 非 线 性 的 
系统 是 没有 意义 的 。 非 线性 系统 的 分 析 远 比 线性 系统 困难 ,而 且 分 析 结 果 的 覆盖 面 也 
比较 罕 ,在 本 节 的 下 面 要 考察 的 这 些 看 起 来 并 不 复杂 的 PLL, 就 有 力 地 说 明了 这 一 观 
点 。 这 些 PLL 的 例子 几乎 可 以 很 容易 地 用 标准 的 集成 电路 单元 搭建 起 来 ,使 它们 从 硬 
件 的 角度 看 是 非常 可 行 的 。 由 不 恰当 的 分 析 而 导致 特性 上 的 不 完整 性 必须 用 仿真 来 
弥补 。 


13.3.1 非 线 性 PLL 的 结构 


这 里 的 注意 力 仅 限于 混合 PLL 的 一 个 特定 结构 , 它 对 输入 信号 所 进行 的 量化 只 用 

两 个 级 别 , 并 且 在 每 个 调整 周期 内 只 对 DCO 的 相位 做 一 个 很 小 的 固定 步 长 的 改变 。 
在 以 前 ,这 种 结构 有 时 被 叫做 增 量 相位 调制 器 (IPMD ;但 这 个 名 称 的 由 来 已 无 法 考证 。 

1. 以 前 的 文献 

在 早期 的 文献 中 曾 出 现 过 相同 的 有 关 结 构 。 所 有 的 作者 都 把 他 们 的 模型 叫做 数 
= PLL(DPLL) ,但 所 有 模型 都 在 输入 端 接收 模拟 信号 ,并 都 从 DCO 给 出 模拟 信号 ,就 
像 在 本 节 中 考察 的 混合 结构 那样 。Cessna 和 Levy* 涩 曾 发 现 , 从 一 个 两 级 量化 的 PLL 
得 到 相当 好 的 性 能 是 可 能 的 。 就 像 其 他 大 多 数 文 章 一样 , 这 篇 文章 主要 考虑 在 加 性 唱 
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声 下 的 性 能 。Holmes 天 习 用 马尔 科 夫 链 分 析 了 有 关 的 模型 在 噪声 下 揭 特 性 ,并 且 导 出 
了 相位 拌 动 的 统计 特性 和 发 生 第 一 次 周期 滑 步 的 平均 时 间 。Ransom 和 Guptals 39 p 
述 了 一 个 以 相似 原理 工作 的 位 同步 环 路 。D7?Andrea 和 Russor* 沁 描述 了 一 些 用 来 表 
示 非 线性 PLL 状态 轨迹 的 图 示 方 法 。 参 考 文献 [13. 38] 的 文集 包含 了 参考 文献 
[13. 35]。Walker* 亿 考察 了 一 个 高 度 非 线 性 的 模拟 PLL, 其 特性 部 分 地 相似 于 本 节 
中 的 PLL。 

2. 框图 

图 13-20 描述 了 IPM 的 一 种 形式 。 这 个 形式 的 某 些 性 质 类 似 于 一 阶 准 线性 PLL. 
在 这 个 一 阶 模型 讨论 完 之 后 ,我 们 将 介绍 一 个 2 类 耻 M。 对 于 这 里 要 考虑 的 这 个 简单 
模型 ,输入 信号 (现在 假设 为 无 噪声 ) 是 相位 为 亚 (2) 的 正弦 波 , 并 且 被 DCO 的 输出 信 
号 做 每 周期 一 次 的 采样 。 每 个 样 点 都 要 通过 一 个 限 幅 器 (也 叫 钳 位 电路 ,比较 器 或 一 
Metta). FER 13-20 中 ,这 个 限 幅 器 跟 在 采样 莫 之 后 ,但 也 完全 可 以 放 在 采样 器 之 
前 ;IPM 对 于 这 两 个 限 幅 器 位 置 是 一 样 的 。 如 果 限 幅 器 在 采样 器 之 前 ,那么 采样 器 可 
以 用 卫 触 发帖 来 实现 ,这 样 就 使 限 幅 器 成 为 整个 PLL 中 唯一 的 一 个 混合 信号 电路 。 

二 进 制 的 样 点 被 用 作 可 逆 计 数 器 的 时 钟 , 当 可 道 计 数 器 溢出 时 输出 cL J +1, F 
溢 时 为 一 1, 其 他 情况 为 零 。 早 期 的 作者 曾 把 这 种 计数 器 说 成 时 序 滤波 器 ,但 这 里 要 指 
出 的 是 ,这 个 计数 器 只 是 为 了 确立 PLL 的 等 效 环 路 增益 的 一 个 方法 。 与 图 13-2 中 相 
似 的 环形 振 葛 器 结构 被 用 于 图 13-20 的 DCO, 但 也 可 以 使 用 图 13-1 中 那样 的 计数 器 结 
构 。 两 种 结构 的 操作 方式 是 相同 的 :来 自 可 道 计数 器 的 控制 输入 cL 四 = 二 1 使 DCO 的 
输出 相位 (用 以 驱动 采样 器 的 相位 ) 前 进 一 个 2r/Q 的 步 长 ,控制 输入 clnJ=—1 使 相 
位 后 退 2n/Q, 如果 cL nj 二 0( 往 往 是 最 多 的 状态 ) 则 使 DCO 相位 保持 不 变 。 这 些 说 法 
将 在 下 面 做 展开 说 明 。 


图 13-20 ”作为 严重 非 线性 PLL 的 一 个 例子 的 增 量 相位 调制 器 (IPMD 


图 中 的 结构 可 以 有 各 种 变化 。 可 以 把 比率 为 RR: 1 的 分 频 器 插 在 DCO 之 后 ,因此 
采样 可 以 在 DCO 频率 的 1/R 上 进行 。 在 分 频 器 输出 端的 相位 增 量 为 DCO 的 1/R。 男 
一 个 结构 修改 也 许 在 次 采样 操作 :也 就 是 ,把 采样 率 ( 即 DCO 频率 ) 规 定 为 信号 频率 的 
整数 分 之 一 。 这 个 方法 可 以 缓解 电路 速度 的 问题 。 次 采样 PD 的 s 曲线 形状 变 为 在 一 
个 采样 周期 中 有 上 几 个 波形 循环 。 
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13.3.2 PLL 各 单元 的 操作 


在 PLL 输入 端 上 的 连续 时 域 正 嘴 波 模拟 信号 有 下 面 的 相位 表达 式 
i) —atté (13-19) 
其 中 ,信号 的 角 频 率 (rad/s) 和 信和 号 的 相位 &(rad) 被 认为 是 固定 的 或 缓慢 变化 的 。 
1. 检 相 器 
第 nn 个 样 点 是 在 时 间 i, 上 取得 的 ,所 以 它 的 值 为 sinat tO). RENARE 
间隔 的 。 限 幅 器 的 输出 为 
uala] = sgni sin[ V(t,) ]} (13-20) 
这 个 输出 只 在 十 1 和 一 1 SR. PR SE Ay A DB) BY eT ae. 
2. Rites 
计数 器 的 操作 画 在 图 13-21 的 状态 图 中 。 当 每 次 大 一 十 1 时 ,计数 船 以 一 个 步 长 
作 加 一 计数 , 当 每 次 由 三 一 1 时 ,计数 器 以 一 个 步 长 作 减 一 计数 。 这 里 要 考察 两 种 不 同 
的 计数 器 。 一 种 是 单 回 路 计数 器 , 另 一 种 是 双 回 路 计数 需 。 每 种 计数 回 对 PLL 提供 大 
致 相同 的 特性 ,但 有 些 具体 细节 却 对 性 能 有 非常 不 同 的 影响 ,尤其 是 相位 极限 环 。 
图 13-21a 的 单 回 路 计数 器 是 一 个 连接 成 环形 的 简单 可 道 计 数 稻 。 这 个 计数 货 没 
有 最 终 状 态 ;计数 器 在 两 个 方向 上 做 永 无 止境 的 计数 。 从 PD 输出 的 一 个 十 1 使 计数 
器 加 1 而 进入 下 一 个 较 高 状态 ,PD 的 一 个 一 1 输出 使 计数 更 减 一 而 进入 下 一 个 较 低 状 
态 ; 当 PD 输出 0 时 ,计数 器 维持 不 变 。 这 个 模型 中 的 状态 序号 是 随意 指定 的 。 由 于 这 
) 些 状 态 存 在 于 一 个 闭环 内 ,所 以 没有 哪 一 个 状态 可 以 被 看 作 是 目 然 的 起 点 或 终点 。 图 
314| 中 的 状态 0 Al 6 被 选择 为 “结束 ”状态 ,这 是 因为 当 计 数 器 在 6 状态 时 ,如 果 PD 给 出 一 
个 十 1, 那 么 计数 器 的 状态 将 进入 0 状态 ,而 当 计数 器 在 0 状态 时 ,如 果 PD 给 出 一 个 
一 1, 那 和 必 计 数 器 将 进入 6 状态 。 任 何其 他 两 个 相 邻 的 状态 都 可 以 被 选择 为 结束” 状 
态 而 得 到 完全 一 样 的 情况 。 
在 两 个 “结束 ”状态 之 间 的 状态 转移 会 产生 计数 器 输出 cLn]。 当 状态 从 6 转移 到 0 
会 产生 c[nJ= +1, ARAM 0 转移 到 6 会 产生 cLnj== 一 1, 而 在 其 他 任何 相 邻 两 状态 
之 间 转 移 时 ,产生 cLn]==0。 特 别 要 注意 的 是 ,cLnj 二 士 ] 是 由 状态 在 0 与 6 之 间 转 移 
时 给 出 的 ,而 不 是 由 占据 某 个 特别 的 状态 而 产生 的 。 计 数 器 的 状态 用 s.Lnj 表 示 ， 
计数 器 的 长 度 用 C.(i 二 1 指 单 回路 ) 表 示 : 也 就 是 ,Ci 个 样 点 值 为 十 1 的 输入 样 点 
可 以 使 计数 器 沿 着 它 的 回路 整整 走 一 周 。 图 13-21a 中 的 计数 器 长 度 为 Ci 一 7, 正 好 与 
状态 的 数目 相同 。 一 般 并 不 需要 C 为 2 的 整数 村; 任何 正 整 数 者 是 可 以 的 。 
图 13-21b 中 这 个 较为 复杂 的 计数 器 有 两 个 回路 ,它们 共享 一 个 标记 为 0 的 中 心 状 
态 。 一 旦 确定 了 中 心 状态 之 后 ,也 就 确定 了 两 个 结束 状态 (C: 一 1) 和 [一 4G 一 1)]。 计 
数 器 长 度 C 是 使 计数 操作 沿 着 回路 走 一 周 所 需 的 样 点 数目 。 在 图 13-21b P, i eae 
长 度 C: 一 4, 正 好 等 于 每 条 回路 的 状态 数 。 应 当 注 意 到 ,由 于 0 状态 是 两 个 回路 所 共有 
的 ,所 以 计数 器 总 共 只 有 七 个 状态 。 还 应 当 注 意 ,C: 必须 为 正 偶 数 才 可 以 存在 中 心 状 
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S. HARRE Ci Æ PLL 的 一 个 主要 参数 。 从 两 个 “结束 ”状态 都 可 以 转移 到 0 状 
AS ,但 不 能 反 回 转移 。 从 (C: 一 切 转 移 到 0 会 给 出 cLnj 二 十 1; 从 [一 (GC; 一 1)j 转 移 到 0 
会 给 出 cLnj 一 一 1, 而 其 他 任何 的 状态 转移 都 给 出 cLnj==0。 


=] | 
vem] c[n]=+1 ¥ 


(b) 双 回 路 


图 13-21 两 种 可 逆 计 数 器 的 状态 图 


3. 数控 振荡 器 

图 13-20 中 的 DCO 包含 一 个 具有 QQ@ 个 等 间距 抽 头 的 .运行 于 固定 角 频 率 ws 上 的 
环形 振荡 器 。 在 实际 使 用 中 ,环形 振东 器 被 锁定 在 一 个 稳定 的 ,精确 的 基准 频率 上 ,但 
图 中 没有 画 出 。 集 线 嚣 从 和 个 抽 头 中 选择 一 个 抽 头 ,以 此 来 调节 DCO 的 输出 相位 。 
集线器 根据 地 址 寄存 器 中 的 内 容 gLnj 选 择 第 g 个 抽 头 。 

注解 :(1) 图 中 抽 头 被 编号 成 当 9g 增加 时 使 DCO 相位 也 增加 。(2) 环 振 起 点 的 指 
定 , 即 编号 为 0 的 抽 头 ,是 随意 的 ; 环 振 是 闭环 的 ,无 法 区 分 开始 和 结束 。(3) 从 一 个 抽 
头 到 下 一 个 抽 头 的 相位 增 量 为 22n/Q URE. 

地 址 寄存 器 是 循环 累加 器 的 一 部 分 ,其 差分 方程 为 

gin] = {qdim—1]+cl[n—1]} mod-Q (13-21) 

其 中 gE (0,1，……Q 一 1)。 这 个 累加 器 类 似 于 一 个 NCO, 但 它 的 控制 输入 cLnj 仅 在 0 
5+1 中 取 值 。 除 了 使 用 累加 器 与 地 址 寄存 器 进 行 选择 外 ,还 可 以 来 用 连 成 环形 的 Q 
级 移 位 寄存 器 来 选择 集线器 抽 头 ,而 且 在 任何 时 刻 只 有 一 个 抽 头 是 被 选中 而 有 效 的 。 
移 位 寄存 器 可 以 根据 序列 {cLzj)} 作 向 前 移 位 .向 后 移 位 或 保持 不 变 。 另 一 个 方法 是 ,图 
13-20 中 的 整个 DCO 可 以 用 一 个 与 图 13-1 类 似 的 减 1 计数 器 来 代替 ,但 必须 用 脉冲 吸 
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收 法 (pulse-swallowing) 来 实现 DCO 的 相 移 。 下 面 的 内 容 与 DCO 的 具体 结构 无 关 , 只 
要 其 外 特性 是 相同 的 。 
在 这 些 DCO 结构 中 的 任何 一 种 结构 ,都 必须 保证 在 实现 相 移 时 不 发 生 任 何 形式 
的 切换 错误 。 因 为 对 PD 的 采样 是 由 DCO 波形 的 边沿 触发 的 ,所 以 ,为 了 不 扰乱 操作 
的 非常 关键 的 一 点 ,是 要 求 不 发 生 边沿 的 丢失 和 多 出 。 在 第 个 样 点 时 刻 1, 时 的 DCO 
输出 相位 为 


W(t, = Wick Ey aad + zgn] (13-22) 


Bey fe) AY J A] eRe 6, (0) —0 , AmMXtRARODWABSE. TEA 
位 误差 W.(t,) =U (4) — WV, C2, ) EAE 


W.(?,) = Act, +4 — 2 (13-23) 
a) 其 中 Aw=w,—wo 3H V. 是 以 2x 求 模 的 。 i PLL 被 认为 是 
锁定 的 。 
13.3.3 PLL 状态 图 
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l 
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对 PLL 行为 的 理解 可 以 借助 于 图 13-22( 双 回路 计数 器 ) 和 图 13-23( 单 回路 计数 
器 ) 中 的 状态 图 。 状 态 图 包含 了 PLL 数字 部 分 的 有 限 状 态 和 输入 相位 的 连续 时 域 性 
质 。 除 了 显示 计数 状态 外 ,状态 图 还 显示 了 相对 于 DCO 的 g=0 抽 头 的 那些 相位 。 

输入 相位 可 以 位 于 连续 外 圆 上 的 任何 位 置 上 。DCO 的 相位 本 只 可 以 位 于 与 
加 相交 的 径 向 短线 所 标记 的 离散 位 置 上 ,其 中 的 径 向 短线 上 标 有 9 值 。 图 中 的 箭头 表 
示 出 两 个 举例 的 相位 位 置 , 而 在 这 两 个 位 置 之 间 的 弧 线 表示 了 相位 误差 V= P. 
每 个 以 g 标记 的 亚 , 位 置 代表 DCO 的 Q 个 状态 中 的 一 个 。 在 圆 内 有 8 个 计数 器 ,每 个 
计数 器 对 应 一 个 9 位 置 。 这 些 计 数 器 代表 图 13-21 中 的 那个 可 逆 计 数 器 。 虽 然 在 一 个 
系统 中 只 存在 一 个 这 样 的 计数 器 ,但 对 每 个 g 位 置 都 有 一 个 复制 的 计数 器 的 状态 , 因 
而 可 以 显示 出 PLL 的 所 有 数字 状态 。 

这 些 计数 器 是 沿 径 向 放置 的 ,其 小 序号 状态 靠近 圆心 , 较 正 的 状态 靠近 圆周 。 正 
的 ua 使 计数 器 状态 回 外 转移; 仙 的 wu 使 状态 向 内 转移 。 当 u 把 计数 器 驱动 到 越过 它 
的 结束 状态 时 ,就 使 计数 器 的 输出 为 cLnJ=-1. [Rt DCO 的 g 状态 前 进 或 后 退 1。 当 
计数 器 根据 cLnj 的 符号 向 它 的 下 一 个 较 高 或 较 低 计数 器 转移 的 时 候 , 就 出 现 图 中 计数 
器 的 循环 。 

图 13-22 中 计数 器 之 间 的 转移 是 从 原来 计数 器 的 结束 状态 转移 到 目标 计数 器 的 0 
状态 ;用 不 同 的 线 表 示 从 两 个 结束 状态 转向 两 个 不 同 的 目标 计数 器 。 图 13-23 中 从 计 
数 短 的 一 个 结束 状态 转移 到 目标 计数 颖 的 相反 结束 状态 , 男 一 种 转移 是 在 同样 的 两 个 
结束 状态 之 间 进 行 的 。 正 因为 如 此 ,还 为 了 避免 图 形变 得 太 拥 挤 , 所 以 图 13-23 中 对 计 
数 器 之 间 的 转移 通路 只 用 一 条 双向 通路 表示 。 

PLL 的 每 个 状态 是 被 它 的 坐标 (gLnj,s.Lnj} 所 确定 ;一 个 坐标 是 DCO, 另 一 个 坐 
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标 是 计数 器 。 把 图 13-22 看 成 是 某 个 时 刻 的 状态 ,图 13-22 中 的 状态 是 g 王 3,s. 一 2;g 
坐标 用 指向 g 二 3 的 P, 箭头 标记 ,而 se 坐标 用 计数 器 中 潜 成 阴影 的 状态 标记 。 图 
13-23 中 的 坐标 则 为 g==3,s. 二 5, 这 是 因为 计数 器 的 结构 不 同 。 
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图 13-23 ”使 用 单 回 路 计数 器 的 一 阶 IPM 的 相位 与 状态 图 
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13.3.4 非 线 性 PLL 的 操作 


既然 每 个 单元 的 特性 已 经 确定 ,我 们 就 可 以 借助 状态 图 来 确定 闭环 特性 。 开 始 时 
假设 输入 信号 是 无 噪声 的 ;后 面 的 小 节 将 讨论 存在 拌 动 和 加 性 噪声 时 的 性 能 。 

1. 极限 环 

图 13-22 中 ( 双 回 路 计数 器 的 PLL) 的 相位 误差 被 表示 为 正 的 ;所 以 下 一 个 ww 样 点 
将 把 计数 器 驱动 到 s. =3 的 状态 ,因此 再 下 一 个 样 点 就 循环 到 s. =0 状态 ,但 同时 也 把 
DCO 驱动 到 q=4 状态 。 假 设 WATE ow =n) ,那么 现在 的 相位 误差 就 变 为 负 ， 
所 以 下 面 的 一 些 ua 样 点 都 相应 地 把 计数 器 向 负 方 问 驱 动 。 当 ww 的 第 四 个 负 样 点 到 来 
时 ,计数 器 就 循环 到 0, 而 DCO 的 相位 回 到 g 王 3。 这 就 是 一 个 极限 环 。 它 的 相位 峰 - 峰 
值 为 2x/Q 弧度 ,周期 为 2C 个 样 点 间隔 。 因 此 ,相位 量化 必须 足够 细小 ,才能 使 极限 
环 的 振幅 满足 任何 对 系统 的 要 求 。 作 为 一 种 实际 情况 ,这 类 DCO 的 相位 量化 很 少 能 
做 得 像 NCO 能 达到 的 那样 细小 。 

下 面 我 们 考虑 图 13-23 中 的 PLL( 使 用 单 回路 计数 器 的 PLL) 的 行为 。 从 图 中 的 
g= 3A s.=5 状态 开始 ,下 一 个 样 点 由 三 十 1 使 计数 器 前 进 到 5. = 6 的 状态 。 再 下 一 个 
样 点 前 进 到 s =0 和 9g 二 4。 现 在 相位 误差 为 负 , 所 以 下 一 个 样 点 是 由 三 一 1, 而 PLL 的 
状态 被 立即 驱动 回 到 go 王 3 和 s. 一 6。 这 样 ,下 一 个 样 点 二 十 1, 央 而 被 驱动 到 g 一 4 和 
5 二 0 的 状态 。 这 里 是 一 个 不 同 的 极限 环 , 是 由 不 同 的 计数 妖 结 构 产 生 的 。 它 有 相同 
的 相位 峰 -峰值 2r/Q 弧度 ,但 它 的 周期 只 有 两 个 样 点 间隔 ,并 与 计数 器 长 度 C FOR. 
那么 , 哪 一 种 计数 器 结构 比较 好 呢 ? 短 周期 极限 环 的 抖动 用 后 面 的 任何 一 种 PLL( 如 
果 存 在 的 话 ) 都 是 比较 容易 滤 除 的 ,但 由 cLnj 引 起 的 快速 变化 可 以 因为 要 增加 某 个 功 
能 而 影响 到 对 DCO 的 控制 ,比如 2 类 环 路 中 要 增加 一 个 积分 器 (在 13. 3.5 节 中 描述 )。 
还 有 其 他 一 些 尚 未 认识 到 的 情况 ,也 许 偏 向 这 个 或 那个 计数 器 。 

2. 相位 捕获 

一 个 无 噪声 的 PLL 从 初始 相位 | 亚 .[L0]| 二 x 开始 ,需要 经 过 多 少 个 以 样 点 间隔 Na 
为 单位 的 间隔 时 间 才 能 进 人 稳 态 极限 环 ? 假设 Aw= 二 0, 并 只 考虑 亚 .[L0j 的 正 值 (因为 捕 
获 特 性 应 当 在 相位 误差 的 正 负 方向 上 是 对 称 的 )。 一 旦 相位 误差 减少 到 小 于 2x/Q@ 的 
时 候 , 就 达到 了 稳 态 极限 环 的 边界 ,这 相应 于 


dN = {SEE | 


而 初始 相位 误差 定义 为 
下 (0) = ¥,(0) — f7 us 
由 此 可 以 找 出 到 达 捕 获 之 前 所 经 历 的 DCO 相位 增 量 的 总 数 为 
aLNa]— L0] = re (13-24) 


除 第 一 次 相位 增 量 外 ,计数 器 每 经 历 一 个 相位 增 量 需要 C; a) BR A] Co = 1 或 
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2) 。 在 第 一 次 相位 增 量 时 ,所 需 的 样 点 间隔 数 取 决 于 计数 器 的 初始 状态 去 LoJj 和 计数 右 
的 结构 。 把 到 达 第 一 次 相位 增 量 所 经 历 的 样 点 间隔 数 表示 为 TS,{sL0j) ,因而 


= wp{ 218.60) | |C: + 18,{s.00]) (13-25) 


在 一 个 线性 PLL 中 ,大 的 相位 误差 引起 大 的 PD 输出 (至 少 在 相位 误差 不 大 于 s 曲线 峰 
值 时 是 这 样 的 ) ,但 考虑 中 的 非 线 性 PLL 的 两 级 量化 PD 具有 相同 的 PD 输出, 而且 与 
相位 误差 的 大 小 无 关 。 相 位 捕获 以 每 样 点 间隔 2x/CQ 弧度 的 平均 速度 进行 ,并 与 相 
位 误差 的 大 小 无 关 。 

3. 频率 跟踪 的 极限 

DCO 可 以 从 它 的 基准 频率 ww 调整 到 多 远 的 频率 范围 ?如 果 也 在 每 个 样 点 间隔 
内 前 进 一 个 2n/Q 的 步 长 ,那么 可 调谐 频率 的 上 限 是 wa GHO ,如 果 相 位 后 退 的 话 ， 
则 下 限 是 wy 1—-1/Q). BR E IPM 中 精细 的 量化 步 长 和 大 的 调谐 范围 是 不 兼 有 的 。 
这 类 PLL 只 能 用 于 频率 被 限制 在 一 个 很 罕 范 围 内 的 应 用 :例如 ,用 于 位 速率 精确 已 知 
的 数据 同步 器 中 。 

现在 假设 频率 差 Aw 为 非 零 且 恒定 。 那 么 ,|Aw| 要 变 得 多 大 才 可 使 锁 相 失败 呢 ? 
如 果 PD 的 每 个 样 点 值 为 好 = 十 1, 那 么 DCO 的 相位 亚 , 可 以 在 QC 样 点 间隔 内 前 进 
wa 的 整整 一 周 。 如 果 信 号 频率 引起 输入 相位 更 前 进 得 更 远 , 那 么 DCO 的 相位 就 跟 不 
上 而 无 法 锁定 。 因 此 ,一 阶 IPM 的 保持 范围 可 近似 为 


Aan Fe ao (13-26) 


其 中 的 近似 式 假设 QC; 污 1。 可 以 把 式 (13-26) 与 An 一 士 久 做 比较 ,后 者 这 个 等 式 是 
BATES s 曲线 PD 的 一 阶 模拟 PLL 的 保持 范围 。 这 里 有 一 个 类 比 关 系 , 即 非 线 性 
PLL 的 比率 wa /QC, 就 好 比 是 模拟 PLL 的 环 路 增益 KK。 也 就 是 因为 这 个 性 质 ,我 们 才 
把 可 逆 计 数 器 看 作 设 定 增 益 的 手段 ,而 非 用 作 滤 波 侨 。 

现在 跟随 PLL 的 状态 图 来 分 析 存 在 频率 偏离 Ao Aon 时 的 P, 的 行为 。 为 此 ,我 
们 把 圆 中 的 扇 区 sctLq,;9 十 1] 用 对 应 于 于 相位 的 g 值 来 定义 。 在 图 13-22 和 图 13-23 
中 ,标记 更 FRE sctL3,4] 内 。 人 恒定 的 频率 偏离 表现 为 标记 V 沿 着 圆周 以 恒 速 旋 
HE. P, 的 极限 环 ( 当 存在 时 ) 在 扇 区 的 两 个 边界 之 间 来 回 跳 动 。 一 且 在 任何 一 个 记 区 
中 产生 这 样 的 极限 环 , 则 将 一 直 继续 下 去 ,直到 于 RHA. 然后 极限 环 就 停止 
Ob, 保持 在 二 所 穿越 的 扇 区 边界 的 恒 值 上 ) ,计数 器 状态 随 更 而 变化 ,直到 走 过 计 数 
器 的 结束 状态 ,与 此 同时 v, 走 人 下 一 个 扇 区 边界 。 这 时 ,极限 环 又 继续 工作 ,直到 更 
再 次 旋转 而 进 人 下 一 个 扇 区 。 

在 13. 2 节 中 曾经 看 到 ,NCO 频率 的 量化 对 PLL 环 路 增益 设置 了 下 限 ;如 果 检 相 
器 的 输出 经 比例 缩放 后 的 MSB 小 于 NCO 控制 字 的 LSB, 那 么 反馈 环 路 就 被 切断 。 但 
在 IPM 中 不 存在 这 样 的 下 限 ;因为 wa/QC;( 即 等 效 的 环 路 增益 ) 可 以 设计 成 随意 地 小 
(但 要 付出 保持 范围 趋 于 零 的 代价 ) 而 不 使 切断 反馈 环 路 . 

4. 对 输入 抖动 的 响应 

假设 输入 信号 的 相位 Vi ER RRMA RAR ABH. FE 
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变动 合 起 来 ,并 用 抖动 这 个 词 来 表示 。 那 么 非 线性 PLL Mya Pa A E ye a Og a 
WE EIZ Aw 小 得 可 以 忽 酷 ? 第 5 章 的 线性 分 析 不 适用 于 非 线性 PLL; 这 里 只 给 出 讲 进 
式 的 定性 探讨 ,而 不 是 全 面 的 非 线 性 分 析 。 

考虑 一 个 可 以 用 于 图 13-22 和 图 13-23 中 状态 图 的 抖动 模型 。 这 两 个 状态 图 被 看 
做 是 某 个 样 点 时 的 状态 ,输入 相位 被 表示 为 圆周 上 角度 为 秋 的 一 个 箭头 。 我 们 把 这 
个 图 形 作为 讨论 的 起 始点 ,然后 通过 把 相同 的 图 形 重生 起 来 而 扩展 为 包含 许多 样 点 的 
图 形 。 如 果 输 入 是 无 抖动 的 (并 且 Aw 二 0) ,那么 所 有 输入 相位 样 点 的 图 形 都 是 一 样 的 ， 
所 以 重 全 后 得 到 的 合成 图 形 仍然 只 有 一 个 亚 标记 。 如 果 输 入 有 拌 动 的 话 , 多 个 VY tH 
记 的 位 置 就 不 再 重合 。 结 果 是 在 平均 位 置 的 附近 形成 一 堆 标 记 , 如 云雾 状 。 对 这 样 一 
堆 云 才 状 的 相位 输入 的 响应 做 定量 分 析 , 至 少 需 要 关于 拌 动 的 统计 特性 的 信息 ,但 这 
样 的 信息 往往 是 缺乏 的 。 在 线性 系统 中 ,只 要 知道 PLL 的 传递 蚂 数 和 抖动 的 频谱 就 足 
够 了 。 对 于 非 线性 PLL, 则 不 存在 这 样 的 简单 方法 。 这 里 只 能 给 出 特定 例子 的 定性 观 
察 结 果 。 

作为 第 一 个 例子 ,我 们 假设 这 一 堆 云 雾 状 的 输入 全 部 落 在 状态 图 的 相位 圆 的 一 个 
量化 扇 区 内 。 这 当然 是 可 能 的 ,只 要 抖动 的 振幅 足够 小 , 而且 这 一 堆 云 去 状 的 输 人 标 
记 远 离 扇 区 的 边界 。 所 有 落 在 同一 扇 区 内 的 相位 对 PLL 来 说 是 相同 的 ,每 个 输入 样 点 
产生 完全 相同 的 PD 输出 。 在 这 种 条 件 下 , 非 线 性 的 PLL 完全 抑制 了 同一 扇 区 内 的 拌 
动 ; 所 有 T 的 输入 抖动 都 不 出 现在 输出 相位 亚 中 。 也 就 是 说 ,足够 小 的 输入 抖动 淹 
没 在 了 相位 量化 之 中 。 | 

作为 下 一 个 例子 RES a I BE. BA fi FAE Zs AR 

输入 相位 所 在 扇 区 之 外 。 对 这 个 例子 存在 两 种 可 能 性 :(1) 这 个 孤立 样 点 的 相位 误差 

的 符号 与 云雾 堆 中 的 样 点 相同 ,所 以 没有 任何 影响 ;(2) 这 个 孤立 样 点 的 相位 误差 的 符 
号 与 云雾 堆 中 的 样 点 的 符号 相反 。 这 第 二 种 情况 引起 了 可 逆 计 数 器 的 状态 从 前 一 个 
位 置 向 后 退 一 个 增 量 值 , 而 不 是 像 每 个 云雾 堆 中 的 样 点 那样 向 前 走 一 个 增 量 。 这 个 后 
退 使 这 一 个 孤立 极限 环 的 周期 拉 长 ,增加 了 在 扰动 方向 上 的 相位 停留 时 间 , 但 并 不 改 
变相 位 变化 V, 的 峰 -峰值 。 

对 一 个 孤立 样 点 响应 的 分 析 , 帮 助 我 们 解释 有 许多 样 点 的 相位 藩 在 中 心 扇 区 之 外 
时 的 特性 。 与 云雾 堆 中 大 多 数 样 点 的 相位 误差 的 符号 相同 的 那些 样 点 ,没有 任何 看 得 
出 来 的 影响 ,每 一 个 与 云雾 堆 中 大 多数 样 点 的 相位 误差 符号 相反 的 样 点 ,都 会 使 PLL 
的 可 逆 计 数 器 的 状态 后 退 一 个 步 长 ,因而 增加 了 在 这 个 方向 上 的 相位 停留 时 间 。 如 果 
足够 和 多 的 相位 后 退票 积 起 来 ,DCO 的 相位 就 会 在 拌 动 样 点 的 方向 上 跳动 一 个 步 长 。 这 
种 跳动 的 概率 取决 于 抖动 的 统计 特性 和 计数 器 C; 的 长 度 。 

直观 考察 指出 ,对 于 任何 给 定 的 抖动 统计 特性 ,大 C; 会 降低 跳动 的 概率 。 但 仔细 
观察 后 却 发 现 了 疑点 。 虽 然 较 大 的 C 需要 较 多 的 扇 区 外 样 点 的 积累 才 可 引发 一 次 跳 
动 , 但 较 大 的 C 也 积累 了 较 多 样 点 的 效应 。 对 此 需要 进一步 的 研究 , 才 可 确定 其 中 哪 
一 个 的 影响 更 大 。 如 果 抖 动 不 至 于 坏 到 引起 失 锁 ,那么 DCO 相位 最 终 会 回 到 中 心 相 
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位 届 区 。 如 果 云 筋 堆 中 的 样 点 在 中 心 扁 区 的 两 个 方向 上 都 超出 了 扇 区 边界 , 那 就 会 发 
生 两 个 方向 上 的 跳动 。 


13.3.5 2 类 非 线 性 PLL 


如 上 面 解 释 的 那样 ,DCO 的 可 调谐 范围 是 士 w/Q, 但 一 阶 IPM 只 能 在 士 wa/QC. 
的 范围 内 保持 锁定 。 我 们 经 常 需要 一 个 较 大 的 保持 范围 ;普遍 使 用 的 2 类 模拟 PLL 使 
2 类 IPM 成 为 实现 较 宽 保持 范围 的 显然 的 选择 对 象 ,这 将 在 本 节 中 说 明 。 参 考 文献 
[13. 39] 提 出 了 另外 的 一 个 方法 。 

图 13-24 夯 出 了 一 种 实现 2 IPM 的 方法 。 比 例 通 路 中 的 单元 电路 , 即 采 样 器 、 
限 幅 器 和 可 道 计数 器 与 图 13-20 中 的 一 阶 IPM 是 相同 的 。DCO 可 以 取 前 面 讨 论 过 的 
任何 结构 。 输 入 信号 的 频率 为 上 在 PLL 锁定 时 ,DCO 给 出 的 平均 频率 人 必须 等 于 
fie PLL 内 部 的 所 有 操作 ,包括 采样 ,都 工作 在 频率 f, 上 而 非 fab. 


饱和 积分 器 循环 NCO 


图 13-24 2 类 IPM 


频率 偏离 被 定义 为 Af 二 一 fx。PLL 中 积分 通路 的 作用 是 ,以 非常 接近 AS 的 速 
率 向 DCO 提供 另外 的 单位 振幅 的 控制 信号 ,因而 使 比例 通路 不 致 于 承受 过 大 的 应 力 。 
图 13-24 中 的 积分 通路 包含 一 个 饱和 积分 器 和 一 个 循环 DCO。 积 分 器 对 来 自 可 道 计 
数 器 的 序列 {cLnj]} 进 行 累 加 ,并 把 总 和 w[Lnj] 作 为 频率 控制 而 送 给 NCO。 由 于 cLn]€ 
(0, 士 1， 所 以 积分 峰 可 以 实现 为 男 一 个 可 道 计数 器 ,但 这 个 计数 器 必须 饱和 在 它 的 结 
东 状 态 下 ,而 不 可 循环 。 积 分 器 寄存 眩 的 字 长 为 WW 位 。 

这 里 的 NCO 与 前 面 探讨 过 的 大 致 相同 ;其 差分 方程 为 

un] = {vin—1)]+uln—1]} mod-2” 
其 中 dnj] 为 NCO 中 寄存 器 的 内 容 ,Y 为 寄存 器 的 位 数 。 如 果 上 式 中 大 括号 内 的 总 和 
超过 (2 一 1) 或 小 于 零 , 那 么 NCO 就 会 循环 ;也 就 是 ,vin]E (0,…,2 一 1)。NCO 的 有 
用 输出 zLnj€(0, 士 1) 来 自 1 位 的 溢出 进位 和 下 溢 借 位 ,而 这 两 个 进位 和 异 位 是 由 加 
性 证 出 现 循 环 的 时 候 产生 的 。 

送 到 DCO WAA S Æ aln]=cla] trln] aln]E (0, +1,42). HERH 
变 不 像 一 阶 IPM 那样 ,DCO 相位 每 次 只 改变 一 个 增 量 ,2 类 PLL 必须 每 次 能 改变 两 个 
增 量 值 。 这 个 相位 改变 量 的 增加 以 及 在 积分 器 和 NCO 中 的 多 位 操作 ,使 2 类 IPM 变 
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得 更 加 复杂 

那么 ,积分 器 中 需要 多 少 位 W NCO Pe BB ie Ve? 我 们 先 考虑 NCO., 
wln] 固定 不 变 时 ,NCO 的 平均 频率 为 from wf. /2” ,而 由 于 也 是 一 个 整数 ,所 以 频率 
HEA fno= fel? 。 为 了 减 小 比例 通路 的 应 力 ,频率 增 量 与 式 (13-26) 中 给 出 的 一 队 
IPM 的 保持 范围 相 比 时 ,应 当 是 很 小 的 ;而 NCO 的 字 长 又 确定 了 它 的 频率 量化 。 我 们 
可 以 这 样 来 规定 A, LAE fuo =AA Su FEF Afu = Bey / 2x fal QC OAK, FARE 
W, f. fas ARLE NCO 的 字 长 可 确定 为 

N x E (13-27) 

作为 一 个 数值 例子 ,如 果 A=0. 5.Q=32 和 C==16, 那 么 V=10。 

我 们 可 以 推导 出 关于 准 线性 PLL 的 积分 通路 的 增益 A NCO 的 比率 QG 之 
间 的 一 个 粗略 的 等 效 关系 ,其 中 的 NCO 比率 是 与 NCO 的 字 长 相关 的 。4 的 一 个 大 值 
会 引起 积分 通路 高 度 活跃 地 工作 ,继而 引发 比例 通路 的 高 度 活路 性 ,这 就 指出 阻尼 不 
够 (对 于 这 样 一 个 如 此 非 线 性 的 系统 , “阻尼 ”究竟 是 什么 意思 已 经 无 所 谓 了 )。 一 个 足 
够 小 的 4 值 导致 积分 通路 的 惕 回响 应 和 充分 的 阻尼 。 有 人 会 怀疑 ;如果 太 大 , 环 路 也 
许 会 变 成 不 稳定 或 不 能 锁定 。 就 像 在 本 书 中 所 说 得 那样 ,高 度 非 线 性 PLL 的 稳定 性 并 
未 在 PLL 文献 中 受到 广泛 关注 。 

积分 器 的 字 长 W 确定 了 积分 通路 能 够 接纳 的 频率 范围 。 从 IPM 系统 的 角度 来 看 
(在 每 时 钟 间 隔 内 ,NCO 的 进位 或 借 位 最 多 不 超过 一 次 ), 最 大 可 行 的 频率 范围 为 士 f./ 
Q. NCO 要 接近 这 个 频率 ,就 必须 对 所 有 的 n 有 ww[nj 二 士 (2” 一 1), 但 这 个 字 长 又 要 求 
W=V+1 位 ,显然 是 不 相称 的 。 但 在 下 面 的 情况 下 是 可 以 实现 的 , 即 把 W 的 符号 与 幅 
值 分 离开 来 ;其 中 的 符号 确定 NCO 是 加 上 还 是 减 去 w[Lnj; 而 且 只 有 幅 值 才 进 入 到 
NCO 的 控制 字 vin]. MW 中 每 减 一 位 就 使 2 类 IPM 的 频率 范围 减 半 。 第 一 次 减 
半 到 W=V BYE NCO 中 的 计算 更 加 方便 。2 类 PM 的 特性 还 没有 见 到 有 很 多 的 文章 
发 表 。 极 限 环 .捕获 速度 .稳定 性 极限 等 的 特性 仍 有 待人 们 的 探讨 。 


13.3.6 ”加 性 噪声 的 影响 


假设 输 人 信和 号 中 存在 加 性 噪声 ,并 可 表示 为 
s(t) = Asin (tf) + yit) (13-28) 
其 中 A 为 信号 的 峰值 , y(#) 是 方差 为 避 的 零 均 值 高 斯 噪声 。 检 相 器 的 样 点 为 mm] 一 
sgn{ s(t, )}=sgn{ A sin Wa D] Hya). AREENA 
6-4 (13-29) 
1. 对 检 相 器 工作 的 影响 | 
在 无 噪声 的 情况 下 ,如果 sink (2) > 0, 由 [四 = 十 1, 但 由 于 噪声 的 存在 会 使 
有 些 样 点 变 为 ulna] =l., ERED VU) =P A SNR =p 的 条 件 下 ,wsLnj 二 十 1 的 
概率 P; 可 给 出 为 
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P= Prisi) >0 | ¥} = | pWdy = y= (13-30) 
而 负 样 点 的 概率 为 P_ = 二 1 一 Pi。 
平均 速率 (以 正 样 点 数 / 秒 为 单位 ) 为 
r= f,(P,— P) = f,(2P,—1) (13-31) 
其 中 为 采样 率 。 把 式 (13-30) 和 式 (13-31) 合 起 来 ,就 可 得 到 归 一 化 的 速率 x/ 了 为 
a AG dz = erf(psinW) (13-32) 


RE-MAN PRR A a) E CE A). AE PD 的 有 用 输出 ,可 以 看 作 它 
的 s Hee. FA 10-15 是 式 (13-32) 的 曲线 ,其 中 标记 法 稍 有 修改 。 

PD 的 最 大 速率 在 WH 2/2 时 达到 ,所 以 一 阶 IPM 可 以 保持 锁定 的 最 大 平均 稳 态 
相位 误差 为 Max(r/f.) 二 erf(o)。 对 于 大 p.erf(o) ~1, MIF) perilo =por". A 
此 ,保持 范围 的 极限 为 A 户 = f QC ,这 就 是 前 面 式 (13-26) 中 对 大 pp 所 找到 的 表达 式 ， 
而 对 于 小 oA 

Afu a (13-33) 


前 面 的 检 相 器 增益 被 定义 为 s 曲线 在 过 零点 处 的 斜率 。 同 样 的 概念 也 适用 于 IPM 的 
两 级 量化 的 采样 PD, 即 先 把 式 (13-32) 对 WS FPS) 更 一 0 时 的 表达 式 


dr _ 2f,pcosW _ fap 
dv f= i= 


然后 ED Y ij, Fae aR BRA OR BIE ~ 对 于 足够 小 的 WAAL p 得 到 


T oe (13-34) 
Nea 


应 当 注 意 到 ,r 变 得 非常 大 ,并 且 式 (13-34) 的 合法 区 域 随 着 o 的 增加 而 变 得 非常 小 。 

模拟 检 相 器 的 :曲线 在 亚 =0 处 的 斜率 就 是 该 PD 的 增益 天 。 等 效 地 ,在 噪声 下 
的 IPM 的 PD 增益 ,可 以 根据 式 (13-34) 用 模拟 公式 定义 为 KK, 二 20f.,/Yr 个 正 样 点 数 每 
秒 每 弧度 ,或 者 用 无 量 纲 的 数字 公式 定义 为 ts 二 Ks/ 一 2p/Yrrad'。 而 且 , 计 数 器 和 
DCO 的 平均 “增益 ”是 2x/QC; 弧度 每 样 点 ,所 以 一 阶 IPM 的 “增益 ”用 模拟 公式 表示 为 
| K=4n'” f.0/QC, 弧度 / 秒 , 或 用 数字 公式 为 x 二 4x “po/QC( 无 量 纲 )。 当 p 变 大 时 ,这 个 
定义 的 适用 性 就 减 小 。 任 一 模拟 PLL( 以 增益 的 单位 ) 或 数字 PLL 都 有 等 效 性 (无 量 
纲 ) ,因为 所 讨论 的 PLL 是 混合 型 的 ,并 且 兼 有 两 者 的 品质 。 

2. 对 DCO 相位 波动 的 影响 

以 状态 链表 示 的 一 阶 IPM 的 模型 有 利于 使 用 马尔 科 夫 链 的 分 析 方 法 。 从 一 个 状 
态 向 另 一 个 状态 转移 时 ,存在 一 个 转移 概率 ,而 这 个 转移 概率 取决 于 这 些 成 对 的 状态 
与 信号 和 DCO 相位 之 间 的 关系 ,也 取决 于 这 些 状态 与 唆 声 和 其 他 干 抗 的 统计 特性 之 
间 的 关系 。 如 果 这 个 概率 是 可 以 确定 的 (不 总 是 可 以 的 ), 那 么 通过 各 种 概率 的 相 加 可 
以 给 出 相位 误差 的 统计 特性 。 参 考 文献 [13. 34~13. 36] 把 这 些 分 析 以 公式 给 出 ,并 纵 
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出 了 DCO #4 238 hy BY BERR OP AB A De Be YG FRB Jd SD EBD SE — RR 
平均 时 间 )。 对 每 种 情况 的 统计 特性 的 计算 一 般 都 需要 大 量 的 计算 时 间 。 


13.3.7 用 于 位 同步 器 


前 面 的 IPM 都 限制 为 正弦 波 输入 。 另 一 种 也 许 更 适合 IPM 的 信号 是 二 进 制 NRZ 
符号 流 一 一 一 种 具有 均匀 符号 间隔 时 间 TT 二 1/ fi 的 两 电 平 波形 。 在 两 个 相 邻 符号 之 
间 出 现 电 平 翻转 的 概率 4d 一 1。 简 单 的 模型 假设 翻转 是 立即 完成 的 。 在 实际 中 ,数据 速 
率 f 常常 规定 有 很 小 的 容 限 ;位 速率 的 土 0. 1% 的 不 确定 性 会 认为 是 非常 大 了 ，。 

一 种 修改 过 的 IPM 通常 是 从 这 样 一 个 位 流 中 恢复 时 钟 的 可 选 方法 。 其 中 对 检 相 
器 和 可 道 计数 器 的 修改 是 必需 的 ,以 使 IPM 适合 于 位 流 操 作 。 只 要 已 经 考虑 到 了 这 些 
修改 ,那么 本 节 前 面 的 分 析 就 可 以 在 这 里 适用 了 。 用 于 位 流 操作 的 检 相 器 必须 提供 三 
元 输出 ws[nj, 即 除了 土 ] 外 还 必须 有 0 输出 ,其 中 现在 是 指 符号 的 序号 。 如 果 在 两 
个 符号 之 间 没 有 翻转 ,那么 给 出 0 值 ; 十 1 或 一 1 表示 信号 超前 或 滞后 于 DCO 的 相位 。 
Ransom 和 Guptar 30、 Walker “©! #1 Gardner 4 描述 了 几 个 可 以 适用 于 这 种 能 给 出 
三 元 输出 的 定时 误差 检测 器 的 例子 。 

一 个 两 电 平 的 信号 至 少 需 要 每 符号 两 个 样 点 才能 提取 所 需 的 定时 误差 信息 ,但 
PD 只 提供 每 符号 一 个 样 点 。 也 就 是 说 ,对 信号 的 平均 采样 率 必须 为 2/T, 但 PRA 
的 产生 速率 是 1/T。 而 且 , 由 于 PD 的 有 些 样 点 是 零 , 所 以 十 1 和 一 1 的 平均 速率 由 于 
符号 流 的 翻转 概率 d 一 1 而 减 小 了 。 把 一 个 零 加 到 可 道 计数 器 , 则 计数 兹 既 不 前 进 , 也 
不 后 退 。 所 以 ,对 于 计数 器 的 每 一 个 状态 图 都 应 当 有 一 条 再 人 驱 ,以 表示 当 ual nJ=0 
时 状态 不 变 。DCO 的 操作 取决 于 PD 和 可 道 计数 器 ,但 愉 能 通过 序列 {cLnj}) 来 实现 , 否 
则 就 像 13. 3.2 节 和 13. 3. 3 节 中 解释 的 那样 保持 不 变 。 

因为 PD 的 输出 中 存在 零 值 样 点 ,所 以 为 了 改变 DCO 相位 而 需要 的 符号 速率 下 的 
平均 样 点 数 便 增 加 了 1/4 的 倍数 。 因 此 ,极限 环 的 平均 周期 或 捕获 相位 所 需 的 符号 速 
率 下 的 平均 样 点 数 也 就 增加 了 1/d 倍数 。 由 于 PD 的 有 用 样 点 的 减少 ,频率 的 保持 范 
围 被 缩小 了 一 个 因子 d. 

极限 环 周期 .相位 捕获 时 间 和 保持 范围 出 现 了 随机 变化 ,因为 ua = 0 的 出 现 是 随机 
的 。( 注 意 ; 由 于 极限 环 按 定义 是 严格 周期 性 的 ,所 以 在 一 个 周期 内 存在 随机 变化 的 闭 
合 轨 迹 不 再 是 极限 环 了 .。) 另 一 个 出 现 的 问题 是 ,位 流 中 可 以 发 生 一 长 串 都 是 同一 符 
号 ,而 同一 符号 的 长 序列 是 没有 翻转 的 。 由 于 频率 偏离 Aw 几乎 从 来 不 会 是 零 , 即 信号 
相位 不 断 地 相对 于 o 旋转 ,因此 在 过 到 无 翻转 序列 时 可 以 建立 一 个 很 大 的 相位 误差 。 
为 此 ,频率 容 限 必须 足够 小 ,以 限制 这 种 相位 误差 的 持续 建立 。 


附录 13A ”多 速率 DPLL 的 传递 酒 数 


本 附录 根据 参考 文献 [13. 6,2. 3 节 ] 中 确立 的 多 速率 理论 来 推导 图 13-7 中 多 速率 
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DPLL 的 传递 函数 。 所 使 用 的 标记 法 表示 在 图 13-7 AGMA. WHR RRP 
有 用 的 多 速率 分 析 方 法 做 一 描述 。 


13A. 1 关于 符号 的 说 明 


图 13-7 中 出 现 三 个 不 同 的 采样 率 :在 检 相 器 输入 和 输出 端 为 1/T, 在 信号 输入 端 、 
保持 电路 输出 端 .NCO. 正 弦 余 蓄 处 理 器 和 相位 旋转 器 为 M/T, 在 累加 转 储 电路 的 输出 
端 和 环 路 滤波 器 内 为 1/LT。 符 号 速率 为 1/T; 和 JM 为 整数 。DPLL 中 的 所 有 单元 都 
假设 为 准 线性 过 程 ,因而 可 以 用 = 变换 传递 函数 来 表示 。 为 了 解释 得 更 加 清晰 ,我 们 
在 推导 过 程 中 使 用 了 三 个 变换 变量 :在 1/ 开 采样 区 域 使 用 =, 在 1/LT 采 样 区 域 使 用 
6 一 民 , 在 M/ 工 采样 区 域 使 用 ?一 zw。 最 终 的 结果 只 用 = 来 表示 。 


13A.2 检 相 器 的 操作 


PD 的 方程 为 
Uslz) = wad. (2) (13A-1) 
其 中 wa 是 以 rad ' 为 单位 的 PD 增益 ,0.(z) 二 8(z) 一 Q(z) 为 PD 输入 端的 相位 误差 的 z 
变换 。 


13A.3 ”累加 转 储 电路 和 环 路 滤波 器 


累加 转 储 电 路 可 以 用 一 个 产生 工 个 等 值 的 有 限 冲 击 响应 (FIR) 滤 波 器 来 建 模 ,完全 
工作 在 17 工 的 采样 率 下 ,后面 跟 一 个 工 : 1 的 下 采样 器 。 上 面 这 个 滤波 器 的 传递 函数 为 


H(z) = lta He e Ht = beet (13A-2) 
应 当 看 到 , 它 的 DC 响应 为 互 (1) 王 工 。 滤 波 器 在 单位 圆 上 的 频率 响应 为 
H, (eT) = oera SiNUwlT/2) | Tr (13A-3) 
sin(wT /2) 
Ar DA ZIE E 8 EGR AC L—1) 7/2, Ee N A A 
, _ | sin(LwT/2) _ 
| H, (T) | = sin(awl/2) | (13A 4) 


幅度 响应 存在 一 些 零 值 ,它们 位 于 f=w/2x 二 有 /LT, 其 中 | 二 L/2,K 关 0。 下 采样 到 
ILT HARER ERARE 1/2LT Da LE ATS aS Oe. A 
此 所 有 的 零 值 都 折 秋 到 f=0 E., 
在 下 采样 L : 1 之 后 的 累加 转 储 电路 的 输出 可 以 用 z 变换 表示 为 

UL Ca) = +H. (8 Ue") (13A-5) 

这 个 结果 和 忽略 了 所 有 的 混合; 关于 混和 效应 ,可 参阅 参考 文献 [13.6, 等 式 (2. 64) ]。 如 
果 泥 番 不 可 忽略 ,一般 就 不 应 使 用 下 采样 。 环 路 滤波 器 的 传递 函数 FCO OH 

| US = U, FO = LUE HE") Fe) (13A-6) 


J 
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对 于 图 13-5 中 的 比例 加 积分 的 环 上 路 滤波 器 , 环 路 滤波 器 的 传递 函数 为 
F(®) = x ( 


eE ) (13A-7) 


13A.4 保持 操作 


保持 电路 的 操作 等 效 于 1 : LM 的 上 采样 ,其 中 在 每 两 个 间隔 为 LT 的 输入 样 点 之 
间 插 入 间隔 为 T/M 的 (LM 一 了 个 零 值 样 点 ,在 这 之 后 为 一 个 LM 抽 头 的 FIR 滤波 器 
HO) ,每 个 抽 头 的 权 数 为 1。 经 过 上 采样 和 滤波 后 的 信号 可 表示 为 


UD = UG") H, OW (13A-8) 
其 等 效 FIR 滤波 器 的 传递 函数 为 
H.) = or (13A-9) 


TIES BDNF ME eR a AY (OB A Id 

评注 :Crochiere 和 Rabiner 指出 ,在 上 采样 之 后 的 播 值 滤波 器 一 般 是 时 谈 的 , 因 
而 不 能 用 一 个 简单 的 传递 函数 来 表示 。 零 阶 保 持 电路 的 等 效 滤波 器 却 是 一 个 例外 ,也 
许 是 独一无二 的 例外 ,这 就 是 , 它 可 以 表示 为 时 不 变 的 传递 函数 ,如 13A. 7 节 中 那样 。 


13A.5 NCO .相位 旋转 器 和 NM : 1 下 采样 
由 NCO MEIRI E RT ERE &( 力 一 2reo( 力 可 表示 为 


QD = 2x. Cp) on (13A-10) 
其 中 假设 在 式 (4-4) 和 式 (4-9) 中 定义 的 NCO 增益 为 =l, HAIRED 
WD 一 和 (太一 入 (用 (13A-11) 


等 式 (13A-10) 和 式 (13A-11) 是 正确 的 ,而 且 对 只 有 一 个 采样 率 的 PLL 是 令 人 满意 的 ,但 
在 图 13-7 中 的 DPLL 这 个 特定 的 情况 则 不 适用 了 。 尤 其 是 ,我 们 尚 不 清楚 在 1/T RE 
率 下 的 QLnj 的 xz 变换 式 是 如 何 根据 在 M/ 工 采样 率 下 的 4(77 和 勾 ( 刀 的 信息 来 确定 的 。 

图 13A-1 的 模型 是 为 了 提供 一 个 简化 的 近似 模型 而 提出 的 。 图 13A-1 引 人 了 两 
个 重要 的 假想 :(1) 在 依 呈 通路 中 有 一 个 假想 的 上 采样 硕 ,(2) 把 1:LM 的 保持 电路 分 
列 为 两 个 假想 的 保持 电路 。 首 先 来 考 虚 假想 的 上 采样 器 。 假 设 在 M/T RER FHR 
AFI ALm ERRERA 1/T 的 序列 {8[Lnj} 进 行 1 : M 的 上 采样 而 产生 的 。 大 概 
不 会 有 任何 接收 器 会 使 用 这 种 结构 ;假想 的 上 采样 器 只 是 一 个 分 析 手 段 。 序 列 […， 
AEn] o Ln 十 1j,…*] 则 变 成 La[Lxj， ALa+1/M], O(nt+2/M],->-, Atat (M—1)/M}], 
&Ez 十 1j],…]。 这 个 模型 的 意思 是 ,对 于 有 一 0, 则 有 &L2] 被 未 作 改 动 地 保留 在 Ont 
Ek/M 中 ,这 个 性 质 是 一 般 的 采样 率 扩展 器 (sampling-rate expander) 所 没有 的 。 这 对 于 
处 理 8 是 没有 影响 的 ,因为 接收 器 保持 了 时 间 间 隔 工 内 的 所 有 M 个 样 点 ;在 上 采样 之 
前 的 假想 的 Lnj 值 是 无 关 紧 要 的 。 

接 下 来 把 1 : LM 的 保持 过 程 分 型 为 一 个 1: 工 的 保持 电路 ,后 面 再 跟 一 个 1 : M 
的 保持 电路 。1 : 工 保持 电路 以 1/T 的 采样 率 给 出 输出 样 点 ;所 以 这 些 样 点 可 以 给 予 
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序号 (与 PD 的 输入 输出 样 点 一 样 ), 因 而 z 也 就 成 了 相应 的 变换 变 芒 ,| 拒 这 些 很 想 的 


样 点 表示 为 urLnj; 它 们 的 = 变换 为 


i) = ee A (13A-12) 


l— z! 


{8.[n+k/M]} 


{0.[7]} 
{Oi[n]} 


tudr]} 


图 13A-1 保持 电路 的 操作 模型 


而 在 13A. 7 节 中 导出 的 等 效 插值 滤波 器 的 传递 图 数 是 与 式 (13A-2) 的 累加 转 储 滤 
波 器 完全 相同 的 。 
现在 的 .Lmj 变 成 了 uuLnj] 经 过 1: M 上 采样 和 AM 折 羡 之 后 的 重复 形式 。Lm 十 
1 一 [Lmj 十 2nu.Lmj 是 正确 的 ,但 [Ln 十 1 一 [Lnj 十 2xMua Ln] 也 是 正确 的 ;因为 
uiLnj 经 过 了 IM 次 重复 折 双 ,虽然 uuLnj 是 假想 的 。 这 个 简单 的 关系 是 由 于 零 阶 保持 
的 原因 ,也 许 不 能 用 于 任何 其 他 的 插值 滤波 器 。 相 应 的 = 变换 式 为 
pz) = SAME Ug te) (13A-13) 


(这 个 公式 忽略 了 1 : M 保 持 操 作 的 等 效 滤波 器 的 大 约 /2 的 延迟 ,这 个 延迟 可 以 合 
并 到 任何 其 他 最 终 需 要 考虑 的 延迟 中 。) 
无 记忆 相位 旋转 器 的 效应 ,简单 地 是 从 Os om PRE Lm JA FE B.Com] ;这 里 没 

有 任何 滤波 操作 。 经 过 M : 1 下 采样 后 的 旋转 输出 样 点 为 

ALn] = ALn] — eLa] (13A-14) 
ER = 变换 式 为 

(2) = A(z) — 0 Lz) (13A-15) 
关于 M : 1 下 采样 器 的 几 个 问题 值得 点 评 。 首 先 , 下 采样 器 是 如 何在 M 个 样 点 中 选择 


”一 个 好 样 点 而 抛弃 所 有 其 他 样 点 的 ? 这 个 选择 是 在 定时 恢复 操作 中 完成 的 ,这 个 题目 


值得 用 几 章 或 一 整 本 书 来 做 合适 的 叙述 ,但 不 在 这 里 讨论 。 其 次 ,图 13-7 和 图 13-8 中 
EM: 1 的 信号 下 采样 器 之 前 没有 加 抗 混 释 滤波 器 。 实 际 的 接收 郝 在 相位 旋转 咒 之 前 
或 之 后 是 有 滤波 器 的 ,但 这 些 滤 波 上 器 对 信和 号 的 相位 没有 什么 影响 ,因为 信号 相位 被 认 
为 与 符号 速率 相 比 是 缓慢 变化 的 。 最 后 一 点 ,任何 置 于 旋转 器 之 后 的 滤波 器 是 在 反馈 
环 路 内 的 ,所 以 它们 的 延迟 必须 被 并 人 总 的 环 路 延迟 中 。 
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图 13A-2 把 本 附录 前 面 几 小 节 中 取得 的 信息 集合 在 了 一 起 ,并 表示 为 一 个 以 Q(z) 
为 输入 和 以 0,(z) 为 输出 的 开 环 环 上 路 。 与 每 个 功能 框 或 信号 相连 的 圆 括 号 表示 所 使 用 
公式 的 编号 ， 与 前 面 所 说 的 唯一 不 同 点 是 ,延迟 D 已 被 并 人 到 NCO MIEKA KEM 
之 中 ; 式 (13A-13) 是 以 D=1 写 出 的 。 
用 于 代替 以 1/LT 为 采样 率 的 功能 块 中 的 &, 并 把 所 有 等 式 联合 起 来 ,就 得 到 开 环 
传递 沽 数 
Q(z) 2rMruz ? 
6.(z) LAr 


_ nM is 
T= pales Rot) (FS == ) 


人 
FOL) = m (1+ 84 =| 1 + BE (14 | (13A-17) 


Gir) 一 


FOLCH, (2) 1 


(13A-16) 


(13A.1) (134.2) £:1 (134.7) LL (13.4.2) 


ul) i r2) () 
. (134.5) (134.6) (134.12) (134.13) 


图 13A-2 索 速 率 DPLL 的 开 环 模型 


其 中 增益 a 为 比例 通路 的 。 依 照 3B-2 节 的 做 法 , 式 (13A-2) 的 滤波 器 瓦 (z) 可 以 解释 为 一 
个 DC 增益 H,(1) 二 L 的 低 通 滤波 器 。 把 这 些 因 子 结合 起 来 ,就 可 把 环 路 增益 定义 为 


= Se Ml He D ue as R (13A-18) 
ee 
G2) = ae, aCz) J’ 


KZ we l—z* ) 
ol? (1-27!) 81-27 
对 于 2 类 DPLL, 传 递 函 数 FCx) 由 式 (13A-7) 给 出 ,因而 得 到 开 环 传递 晒 数 为 
、 ee P ] 一 y E 及 
GD = 17 — T =) ] 一 >~ ) 
_ ke ol—z (ln) Jd—2z") 
331 7 Lrt 


~D I Lr] m -1 EL 
_«z [1l—z (1l edt +t ) (13,A-20) 


这 个 PLL 在 z= 二 (1 一 2p)1/L 守 1 一 ks/L 处 有 一 个 实数 零点 ,; 它 的 (L 一 ef 
于 单位 贺 上 的 w=2xg/LT 处 ,其 中 |wT| < rd 一 整数 关 0。 
闭环 系统 的 传递 函数 为 


(13A-19) 
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= +27 txt tete t) 
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而 闭环 的 误差 传递 函数 为 


(13A-21) 


__ 1 

E) = IFG 

z (I=: Y 
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这 个 PLL 的 阶 数 为 (2L 十 D 一 1), 而 非 二 阶 。 这 个 环 路 只 在 工 取 最 小 值 L 二 1 时 ( 即 没 

有 累加 转 储 电路 ) 和 延迟 取 最 小 值 D=1 时 才 是 二 阶 的 。 


13A.7 ”保持 滤波 器 的 传递 函数 


_ 个 工 次 重复 的 零 阶 保持 电路 以 1/LT 的 速率 接受 输入 序列 {z[ 门 ), 并 以 1/T 的 
速率 给 出 输出 序列 {s[ 四 }。 上 采样 器 在 相 邻 的 两 个 输入 样 点 之 间 择 入 ( 工 一 1) 个 等 间 
隔 的 零 值 的 输出 样 点 ,而 单位 冲击 响应 为 [和 的 滤波 器 对 于 每 一 个 + 样 点 则 给 出 工 个 
输出 样 点 ,其 中 + 样 点 的 时 间 间 隔 为 工 ,数值 为 z[ 直 ]。 这 个 单位 冲击 响应 被 定义 为 

etek tee ner 


从 参考 文献 [13. 6, 等 式 (2. 78)] 可 以 得 到 
yin] = > hLn — rL]æ[r] (13A-24) 
EE AT nmr rL Ly “7 工 十 工 一 Seer er ele yin JAY = 变换 式 为 
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第 14 章 REME 


前 面 的 章节 描述 了 由 环 路 的 不 稳定 性 .噪声 太 大 或 信号 的 相位 或 频率 变化 过 快 等 
原因 而 引起 的 各 种 锁定 失败 。 本 章 将 集中 讨论 几 个 使 PLL 锁定 在 错误 的 相位 或 频率 
上 的 问题 。 此 外 还 要 指出 一 个 锁定 失败 的 机 理 , 并 提出 避免 这 些 问 题 的 一 些 建议 技 
术 。 


14.1 边 带 锁定 


有 些 信 号 中 会 包含 一 些 边 带 信号 的 离散 谱 线 ; 这 些 离散 谱 线 可 以 是 由 周期 性 的 调 
制 分 量 产生 的 ,也 可 以 是 由 信和 号 的 非 线 性 操作 产生 的 。 对 后 者 信号 的 调制 叫做 循环 稳 
定 (cyclostationary)( 调 制 的 统计 特性 是 周期 性 的 ) 。 调 制 到 载波 上 的 数据 流 是 循环 稳 
定 的 主要 例子 。 带 宽 充 分 小 的 PLL 可 以 锁定 到 任何 遇 到 的 .有 恰当 幅度 的 离散 谱 线 
上 ,无 论 这 条 谱 线 是 所 需要 锁定 的 载波 ,还 是 一 条 会 引起 不 希望 的 错误 锁定 的 周期 性 
边 带 谱 线 。 锁 定 到 边 带 分 量 上 的 被 叫做 边 带 锁定 (sidelock) ,这 种 情况 是 应 当 避 免 的 。 

已 知 的 避免 边 带 锁定 的 技术 不 和 多。 其 中 的 一 种 技术 是 把 PLL 的 调谐 范围 限制 在 
对 已 调 信 和 号 指定 的 很 窗 的 载波 频率 附近 。 这 个 限制 的 调谐 范围 必须 不 可 以 接近 最 近 
的 周期 性 边 带 , 以免 PLL 落 入 边 带 中 。 如 果 频 率 的 不 确定 性 超过 了 载波 与 最 邻近 的 可 
锁定 边 带 之 间 频 率 差 的 一 半 , 那 么 这 种 方法 是 不 可 行 的 。 

另 一 种 技术 是 ,在 锁 相 进行 之 前 先 使 用 一 个 锁 频 环 路 (FLL) 实 现 频率 捕获 。 要 求 
FLL 把 起 始 频率 误差 减 小 到 正确 载波 频率 的 一 个 很 小 的 邻 域 内 。 当 VCO 频率 位 于 输入 
信和 号 .噪声 与 干扰 的 合成 功率 谱 的 重心 的 时 候 ,一 般 的 频 差 鉴 频 器 会 指示 出 频率 误差 为 
零 。 如 果 所 需 信号 的 强度 明显 大 于 任何 伴随 的 噪声 或 干扰 ,如 果 所 需 信号 的 谱 是 关于 载 
波 频 率 对 称 的 ,如 果 信 和 号 谱 没 有 因为 滤波 器 或 多 条 通路 而 产生 失真 ,那么 FLL 就 可 以 稳 
定 在 载波 频率 的 附近 。 否 则 ,平衡 时 的 FLL 频率 将 因 存 在 仿 置 而 偏离 载波。 

作为 一 项 颇 为 复杂 的 技术 ,可 以 对 接收 到 的 一 段 信 号 做 谱 分 析 。 载 波 可 以 用 已 知 
的 谱 特 性 来 识别 ,然后 PLL 如 有 必要 就 重新 调谐 到 所 需 的 载波 上 。 使 用 这 样 的 操作 完 
全 与 具体 的 应 用 有 关 。 

再 一 种 技术 是 在 捕获 锁定 后 对 已 解 调 信号 进行 考察 ,并 确定 (该 方法 与 具体 信号 
密切 相关 ) 是 否 已 经 正确 锁定 。 如 果 锁 定 得 不 正确 ,就 开始 在 较 高 ( 低 ) 频 率 上 搜索 出 
另 一 个 可 锁定 的 频率 分 量 。 这 样 的 搜索 要 一 直到 已 经 确认 出 正确 锁定 时 才 结 束 。 
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Le SF i 一 


我 尚 不 清楚 这 后 两 种 方法 是 否 有 成 功 的 例子 。 
14. 1. 1 周期 性 调制 


周期 性 调制 的 一 些 例 子 包括 : 

口 周期 性 单 音 被 振幅 或 角度 调制 到 载波 上 ; 

口 彩电 信号 的 同步 脉冲 ,每 水 平行 出 现 一 次 9， 

口 来 自 相 干 雷达 的 RF 脉冲 。 

上 面 的 每 种 信号 源 的 频谱 都 由 一 个 载波 和 成 对 的 离散 频率 边 带 组 成 。 频 率 间距 
等 于 调制 频率 。 对 于 突 发 信号 或 脉冲 信号 , 边 带 的 幅度 取决 于 占 空 比 ; 即 脉冲 ( 突 发 信 
号 ) 宽 度 与 重复 周期 之 比 。 当 占 空 比 很 小 时 , 紧 靠 载波 的 边 带 的 幅度 只 略 小 于 载波 。 

注释 ;在 脉冲 式 (或 突 发 式 ) 信 号 中 ,一 个 脉冲 与 下 一 个 脉冲 的 相位 必须 是 相干 的 ， 
只 有 这 样 , 对 一 连 囊 脉冲 保持 相位 锁定 才 有 意义 。 相 干 性 必须 要 求 发 送 器 中 的 信号 源 
振荡 器 是 连续 运行 的 ,而 且 对 发 送 器 中 振荡 器 的 接 通 与 断 开 必须 在 振荡 圳 之 后 进行 。 
如 果 对 振荡 器 进行 开关 ,那么 脉冲 之 间 的 信号 相位 就 不 相干 ,因此 接收 器 中 的 PLL & 
须要 对 每 个 脉冲 都 重新 进行 一 次 相位 捕获 。 这 个 问题 与 边 带 锁 定 问题 完全 不 同 。 

在 Richmann* 了 的 关于 彩色 电视 的 彩色 基准 的 经 典 文章 中 ,他 同时 使 用 了 对 PLL 
限制 调谐 范围 和 使 用 自动 调 相 器 (8. 3.4 节 ) 进 行 频率 辅助 捕获 的 两 种 方法 。Eisen- 
bergt 3 Mengalic 和 和 Schiff) ist T [#2 PLL 的 各 方面 问题 ;所 谓 门 控 PLL 是 只 
在 突 发 信号 与 脉冲 信号 存在 时 才 开 启 使 用 的 PLL。 如 果 占 空 比 很 小 ,那么 PLL 就 是 一 
个 采样 系统 ,因而 必须 像 采样 系统 那样 进行 分 析 。Eisenberg+ 习 集中 讨论 了 门 控 PLL 
的 采样 性 质 。MengaliD4 外 探讨 了 曲 声 分 析 。Schiff* 引 提出 了 一 些 为 使 二 阶 1 类 PLL 
避免 边 带 锁定 的 形式 上 的 设计 条 件 。 

一 个 门 控 PLL 必须 在 断 开 时 间 内 精确 地 保持 信号 的 性 质 , 而 且 在 接 通 与 断 开 之 间 
切换 时 所 产生 的 扰动 必须 可 以 忽略 。 为 了 做 到 对 信和 号 的 精确 保持 ,要 求 在 接 通 时 间 内 
精确 地 设 定好 对 频率 的 记忆 , 而且 在 断 开 时 间 内 的 漂移 很 小 。 我 们 建议 使 用 2 类 
PLL, 是 因为 它 在 接 通 时 间 内 的 稳 态 相位 误差 为 零 (意思 是 所 有 的 频率 信息 已 被 全 部 存 
储 在 积分 器 中 ) ,因而 当 断 开 时 间 内 输入 为 零 时 ,积分 器 就 可 以 很 好 地 保持 这 些 电荷 。 
非常 重要 的 是 ,在 断 开 时 间 内 使 积分 器 上 的 频率 记忆 与 DC 失调 隔 开 ,与 噪声 或 干扰 隔 
开 以 保持 频率 信息 。 很 小 的 占 空 比 对 保持 操作 的 品质 提出 了 严格 的 要 求 。 


14.1.2 循环 平稳 调制 


已 经 有 大 量 的 文章 以 中 讨论 了 由 通 带 数据 信号 引起 的 边 带 锁定 问题 。 从 本 质 
上 讲 , 这 种 信号 是 一 个 以 1/ 丁 为 均匀 符号 速率 的 数据 流 , 而 且 这 些 数据 流 的 频率 通过 
抑制 载波 的 调制 而 被 平移 到 了 载波 频率 上 上 。 几 乎 所 有 这 些 文章 都 把 这 样 的 错误 锁 
定 的 现象 叫做 假 锁定 (false lock) ,但 他 们 实际 上 所 讨论 的 是 边 带 锁定 。 假 锁定 这 个 术 
语 应 当 更 正确 地 属于 另 一 类 完全 不 同 的 现象 ,这 将 在 14.4 节 中 讨论 。 
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具有 零 均值 随机 数据 调制 的 抑制 载波 信号 ,在 它 的 谱 中 一 般 是 没有 离散 谱 线 的 。 
这 种 数据 调制 和 RF 周期 都 是 循环 平稳 的 ,这 个 性 质 可 以 使 载波 信号 和 符号 的 定时 控 
制 从 下 面 这 样 的 信号 中 恢复 出 来 , 即 , 这 种 信号 既 不 包含 符号 速率 下 的 载波 分 量 ,也 不 
包含 符号 速率 下 的 离散 边 带 分 量 。 

对 于 一 个 MPSK 信和 号, 即 以 M 个 均匀 相位 间隔 进行 调制 的 信号 ,载波 恢复 电路 是 
可 能 边 带 锁定 到 载波 频率 f. 两 侧 的 1/MT 整 倍数 的 频率 上 的 ,而 不 锁定 到 所 希望 的 载 
波 本 身 的 频率 上 。 所 有 上 面 提 到 的 文章 都 试图 通过 对 载波 恢复 电路 内 部 的 详细 操作 
的 分 析 来 解释 这 个 行为 。 这 些 分 析 是 不 错 的 ,但 他 们 把 另外 一 个 观点 弄 得 模糊 了 ,而 
这 另外 的 观点 是 可 以 更 简单 地 解释 边 带 锁定 发 生 的 原因 。 这 些 文章 分 析 了 Costas 环 
路 (一 种 载波 恢复 的 常用 技术 ) 和 其 他 类 似 的 在 检 相 器 中 包含 非 线性 操作 的 PLL。 在 

从 抑制 载波 信号 中 恢复 出 载波 信号 的 过 程 中 ,就 必然 会 有 非 线性 操作 。 

我 们 不 再 去 仔细 研究 载波 恢复 检 相 器 ,而 是 来 考虑 图 14-1 中 的 这 个 载波 再 生 电 
路 。 一 个 载波 频率 为 上 的 抑制 载波 数据 信号 (2) 被 接收 到 ,并 加 到 一 个 带 通 滤波 器 
上 ,这 个 滤波 器 的 作用 是 滤 去 通 带 外 的 噪声 和 和 干扰。 滤波 器 输出 的 、 在 载波 频率 /. 上 
的 s(t) BOSE) M 倍 频 器 。M 倍 频 器 的 核心 是 一 个 至 少 M 阶 的 无 记忆 的 非 线性 器 件 。 
(比如 , 取 绝 对 值 这 种 严重 非 线性 的 器 件 通常 是 用 得 到 的 。) 倍 频 器 的 输出 u(z) 位 于 
Mf. 的 频率 上 。 而 且 , 调 制 相 位 也 被 乘 上 了 M, 这 等 效 于 把 所 有 M 个 输入 相位 旋转 后 
重合 在 同一 个 相位 上 。 就 是 这 个 非 线 性 操作 从 没有 载波 分 量 的 信号 中 再 生出 离散 的 
载波 分 量 。 倍 频 器 的 输出 u(t) 被 送 到 一 个 常用 的 PLL, 这 个 PLL 被 用 作 罕 带 滤波 器 ， 
以 抑制 加 性 噪声 和 再 生 电 路 自己 产生 的 噪声 ,并 在 VCO 上 输出 一 个 干净 的 频率 等 于 
Mf. 的 信号 。VCO 的 输出 被 加 到 一 个 1/M 分 频 器 上 ,并 产生 一 个 频率 为 f. 的 信号 
v(t) ,然后 再 把 信号 v(t) 用 于 数据 信号 的 相干 解 调 。 


图 14-1 载波 再 生 电路 

除了 从 载波 抑制 信号 中 再 生出 载波 分 量 外 , 非 线性 的 交叉 调制 也 会 在 Mf. 两 侧 骨 
生出 频率 等 于 符号 速率 1/T 的 整 倍数 的 离散 谱 分 量 。 在 M 分 频 之 后 ,这 些 离散 谱 分 
量变 成 位 于 载波 频率 人 两 侧 的 1/MT 整数 倍 的 频率 上 。 图 14-2 表示 了 一 个 4PSK 信 
号 通过 一 个 四 次 方 非 线性 之 后 的 仿真 谱 sOM u). E sb 谱 中 显然 所 有 的 离散 谱 分 
量 都 不 存在 了 ,而 在 u(t) 谱 中 ,由 于 频谱 的 扩展 ,在 4f. 处 的 离散 载波 分 量 和 在 (4f. 士 
1/ 了 处 的 符号 速率 谱 线 是 明显 可 见 的 。 图 14-2b 中 仅 出 现 一 对 符号 速率 的 谱 线 ,是 因 
为 这 个 例子 中 的 信号 的 带宽 是 严格 限制 在 小 于 2/T 的 RF 带宽 内 。 其 他 的 邻近 分 量 内 
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太 小 而 看 不 见 ,由 于 严格 带 限 的 原因 ,再 向 外 就 不 存在 任何 分 量 了 。 "如 果 输 入 信号 不 
是 这 样 严 格 带 限 的 话 , 那 么 其 他 一 些 以 符号 速率 为 间距 的 分 量 也 许 会 出 现在 u(t) 谱 
中 。 


2 
(a) 接收 到 的 并 经 滤波 后 的 信和 号 sf 


-4 -3 -2 -i 0 l 2 3 4 
归 一 化 频率 , FAT 
(b) 在 4 倍 频 之 后 的 信和 号 xz 及 
图 14-2 一 个 4PSK 信号 的 仿真 谱 。 应 当 注 意 (b) 中 的 那些 再 生 谱 线 : 载 波 位 于 零 频 处 ， 
而 符号 速率 的 边 带 谱 线 位 于 士 1 处 (摘自 [14. 11) 


几乎 不 变 的 是 ,PLL 的 带宽 总 是 小 于 1/MT; 如 果 PLL 调谐 到 其 中 任何 一 个 有 充 
分 振幅 的 谱 分 量 ,那么 PLL 将 锁定 到 这 个 谱 分 量 的 频率 上 。 这 些 都 是 边 带 锁定 的 现 
象 ,即使 输入 信号 r( 才 中 没有 离散 频率 边 带 的 时 候 。 那么 ,再 生 行为 是 如 何 与 带 有 非 
线性 检 相 器 的 PLL( 比 如 在 参考 文献 中 讨论 的 Costas 环 路 ) 关 联 起 来 的 呢 ? 我 们 可 以 
指出 , 带 有 非 线性 PD 的 PLL 的 性 能 ,从 数学 上 看 是 与 具有 等 效 非 线性 的 再 生 器 相同 
的 。 例 如 ,由 工 信 道 与 Q 信道 相 乘 而 引起 非 线性 的 经 典 Costas 环 路 (用 于 2PSK 信 
号 ) ,我 们 可 以 容易 地 证 明 其 性 能 与 一 个 平方 律 非 线性 的 再 生 电 路 的 性 能 相同 :这 种 性 
能 叫 平方 律 环 路 中。 我 们 可 以 把 一 个 非 线性 PD 想像 为 图 14-1 中 的 非 线性 的 M 信 
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频 器 .常用 检 相 器 和 1/M 分 频 器 的 一 个 不 可 分 割 的 组 合 。 虽 然 这 个 模型 是 夸张 的 ,但 
图 14-2 中 出 现 的 那些 时 钟 谱 线 可 以 用 来 非常 快 地 解释 所 观察 到 的 边 带 锁定 现象 , 相 比 
之 下 ,对 具有 非 线 性 PD 的 PLL 的 微观 行为 的 详细 分 析 则 是 慢 得 太 包 了。 


14.1.3 REHE 


许多 使 用 在 载波 同步 器 中 的 非 线 性 检 相 器 是 以 采样 方式 工作 的 ,而 且 一 般 工作 于 
符号 速率 1/T 上 。 这 个 采样 会 引起 输入 信号 的 混 从 ,尤其 当 信号 带宽 远大 于 1/ 本 时， 
这 个 混 释 会 特别 严重 。 因 混 全 而 导致 的 异常 锁定 在 参考 文献 [14. 13 一 14. 15j 中 做 了 
ayo. (BAB (Alias Lock) 与 边 带 锁定 加 在 一 起 ,可 以 产生 许多 个 可 能 错误 锁定 的 
频率 。 


14.2 谐 波 锁定 


在 合适 的 条 件 下 ,PLL 可 以 锁定 到 输入 信号 频率 fi 的 一 个 谐 波 分 量 上 ,这 是 本 节 
要 讨论 的 内 容 。VCO 的 锁定 频率 o 可 以 是 信号 的 一 个 次 谐 波 (二 fi/MD 一 个 谐 波 
= Ni) 或 一 个 分 数 谐 波 (f, 二 NAM. EP NAM 是 互 质 的 整数 。 锁 定 的 能 力 
(如 果 你 需要 谐 波 锁定 ) 或 锁定 的 易 锁 性 (如 果 你 不 希望 谐 波 锁 定 ) 取 决 于 检 相 器 和 所 
加 信号 的 性 质 。 

我 们 来 考虑 一 个 用 作 检 相 器 的 理想 乘法 器 。 假 设 加 到 PD 上 的 两 个 信号 都 是 周期 
性 的 ,但 不 一 定 是 正弦 波 。 由 于 是 周期 性 的 ,所 以 每 个 信号 都 可 以 分 解 为 整数 倍 于 基 
频 的 正弦 傅 里 叶 级 数 。PD 对 两 个 傅 里 叶 级 数 中 所 有 项 做 两 两 相 乘 ;PD 的 输出 是 这 些 
乘积 之 和 。 当 且 仅 当 乘 积 中 的 两 项 频率 相同 时 , 才 出 现 位 于 DC 的 零 次 积 。 每 个 乘积 
的 幅度 取决 于 传 里 叶 级 数 项 的 大 小 和 它们 的 相位 差 。 一 个 乘积 的 大 小 是 两 个 级 数 项 
之 间 相 角 的 正 ( 余 ) 弦 函数 , 它 的 周期 相同 于 每 一 项 的 周期 、 这 个 正 ( 余 ) 弦 荐 数 就 构成 
T PLL 可 以 锁定 其 上 的 ; 曲线 。 

作为 一 个 例子 ,我 们 假设 乘法 器 的 一 个 输入 是 方 波 , 男 一 个 是 正弦 波 。 常 用 的 开 
关 型 PD(10. 1. 1 节 ) 从 行为 来 说 是 等 效 的 。 一 个 方 波 包含 了 它 的 基 频 的 所 有 奇 次 谐 
波 , 所 以 本 例 中 的 PLL 可 以 锁定 到 输入 信号 频率 的 所 有 奇 次 的 次 谐 波 上 。 作 为 男 一 个 
例子 ,我 们 假设 PD 的 两 个 输入 均 为 方 波 。( 异 或 门 的 PD 是 这 个 情况 的 实际 实现 方 
法 。) 因 而 ,所 有 奇数 N 和 NM 的 分 数 次 谐 波 了 ,一 N/M 都 是 可 能 的 锁定 频率 。 第 三 个 
例子 是 ,一 个 采样 的 检 相 器 在 它 的 用 以 驱动 采样 器 的 脉冲 信和 号 流 中 包含 所 有 的 偶数 和 
奇数 谐 波 。 采 样 PD 可 以 对 其 中 的 任何 一 个 谐 波 产生 s 曲线 。 

通过 对 两 种 输入 信和 号 所 共有 的 谐 波 的 考察 ,可 以 容易 地 理解 乘法 器 PD 对 谐 波 的 
操作 。 对 于 时 序 检 相 器 则 并 非 如 此 。 经 验 指出 ,10. 3 节 中 常用 的 相 频 检测 瞪 (PFD) 是 
不 存在 谐 波 锁定 问题 的 ,但 其 他 的 时 序 PD 则 不 然 。 对 于 时 序 PD 还 没有 得 出 一 个 简 
单 的 谐 波 锁定 规则 ;每 一 种 情况 都 需要 付出 艰 苗 的 努力 。 
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需要 应 对 翻转 边沿 丢失 的 问题 ,使 检 相 器 用 于 位 同步 器 时 特别 容易 发 生 不 希望 的 
分 数 谐 波 锁定 。 这 个 说 法 同时 适用 于 时 序 类 PD 和 乘法 器 类 PD. 341 


14.3 寄生 锁定 


前 面 几 章 中 做 过 深信 探讨 的 检 相 器 都 有 行为 规矩 的 曲线。 每 条 * 曲线 的 每 个 周 
期 都 只 有 一 个 稳定 平衡 点 , 即 只 有 一 个 斜率 正确 的 过 零点 。 这 个 良好 的 特性 不 是 所 有 
信号 的 所 有 s 曲线 都 有 的 。 有 些 特 别 的 PD 的 s 曲线 和 特别 的 信号 形式 可 以 有 一 个 以 
上 的 稳定 过 零点 ,因而 会 出 现 锁 定 到 错误 相位 上 的 寄生 锁定 (spurious lock) 。 

14-3 的 例子 是 用 于 16QAM 数据 信号 的 载波 相位 误差 检测 器 的 ,所 使 用 的 判决 
引导 算法 为 waLnj = Imt{c; sinh ,其 中 sn 为 数据 流 中 第 个 符号 样 点 的 复数 值 ,c; 
为 第 n 个 符号 的 估算 值 的 共 示 复 数 。 这 个 算法 被 广泛 使 用 于 QAM 信和 号 的 检 相 器 中 。 
虽然 这 个 例子 的 算法 有 一 个 数字 化 的 公式 ,但 模拟 检 相 器 也 有 相似 的 行为 中 疏 。 


可 能 的 寄生 


平均 PD 输 出 (任意 单位 ) 


VA A 
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相位 误差 ， 虚 


图 14-3 用 于 16QAM 信号 的 检 相 器 ; 曲线 的 一 个 八 分 圆 ; 曲线 


图 14-3 中 的 * 曲线 只 画 出 八 分 圆 的 情况 。 完 整 的 * 曲线 可 以 把 这 个 八 分 圆 向 左 
作 反 对 称 后 ,再 在 每 个 象限 内 周期 性 地 重复 而 形成 。(s 曲线 以 象限 为 周期 ,是 所 有 以 
象限 对 称 的 信号 所 固有 的 。) 这 个 s 曲线 上 所 希望 的 稳定 过 零点 是 在 零 相 位 误差 。 这 个 
曲线 在 16* 之 前 是 行为 规矩 的 ,但 超过 16" 之 后 ,由 于 对 符号 值 c, 的 错误 判断 而 引起 较 
大 的 误差 ,使 曲线 突然 变 坏 。 出 现 判断 上 错误 ,是 因为 相位 误差 已 经 旋转 了 几 个 符号 
样 点 而 进入 到 错误 的 判断 单元 。 由 于 这 些 错误 ,最 终 的 * 曲线 有 两 个 寄生 的 正 斜率 过 
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mv 


零点 ,一 个 大 约 在 31°, BP AKA 38°. WME PLL 的 相位 在 达到 正确 的 0" 过 零点 之 
前 遇 到 其 中 的 任何 一 个 这 样 的 过 零点 ,那么 PLL 就 会 锁定 在 这 个 过 零点 上 。 

关于 这 些 寄生 过 零点 的 可 锁定 相位 范围 ,显然 不 像 所 希望 的 在 零 相 位 误差 过 零点 
“的 锁定 范围 那样 宽 , 所 以 在 存在 扰动 的 情况 下 寄生 锁定 是 比较 弱 的 。 在 锁定 捕获 期 间 
用 一 个 适当 速率 的 相位 扫描 (频率 偏离 ) 就 会 使 相位 误差 掠 过 这 些 可 能 的 寄生 锁定 而 
到 达 正 确 的 锁定 点 。 

另 一 个 方法 是 对 相位 检测 仅 使 用 QAM 星座 (constellation) 的 一 个 子 集 ( 比 如 最 内 
层 的 四 个 点 ) ,因而 就 得 到 一 条 没有 寄生 锁定 的 * 曲线 。 另 一 个 技术 是 先 用 一 个 比较 简 
单 的 星座 进行 捕获 (比如 4QAMD ,这 样 也 可 以 避免 寄生 锁定 ,然后 在 捕获 到 正确 锁定 
后 再 切换 到 更 大 的 星座 。 寄 生 锁 定 并 不 限定 于 数据 信号 的 检 相 器 ; 它 也 会 出 现在 其 他 
类 型 的 检 相 器 和 信号 上 。 设 计 工程 师 总 应 当 了 解 PD 的 s 曲线 ,以 防止 出 现 不 希望 的 
错误 。 


14.4 RHE 


前 面 几 种 异常 锁定 都 是 真正 的 锁定 ,虽然 是 锁定 在 错误 的 频率 或 相位 上 。 本 节 要 
讨论 的 假 锁定 (false lock) 根 本 就 没有 做 到 相位 锁定 ,而 是 一 种 失常 的 拉 人 机 理 。 假 锁 
定 可 以 完全 阻止 相位 锁定 。 对 假 锁定 的 解释 历来 一 直 归 结 于 反馈 环 路 中 的 通 带 滤波 
器 的 相 移 ,而 这 个 通 带 滤波 器 是 指 锁 相 接收 器 的 中 频 (IF) 级 内 的 通 带 滤波 器 。 本 站 中 
将 使 用 这 个 通 带 滤波 器 相 移 的 分 析 方 法 ,但 应 当知 道 ,在 PLL 基带 电路 内 的 过 多 相 移 
也 会 导致 假 锁定 。 

一 个 典型 超 外 差 锁 相 接收 器 的 简化 框图 示 于 图 14-4。 频 率 为 fA 的 输入 信号 被 下 
变频 到 标记 为 f 的 常规 中 频 上 。 频 率 等 于 A 的 固定 振荡 器 的 输出 与 正 放大 器 的 答 
出 在 检 相 器 中 进行 比较 ; 环 路 是 通过 环 路 滤波 器 .VCO、 倍 频 器 和 混 频 器 而 闭合 的 。 在 
前 面 几 章 讨论 过 的 这 类 简单 的 锁 相 环 经 常 被 叫做 短 环 路 ;图 14-4 中 比较 复杂 的 环 路 被 
叫做 长 环 路 ,其 理由 是 显而易见 的 。 


14-4 长 环 路 锁 相 接收 人知 
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14.4.1 IF 滤波 器 的 分 析 


窄带 IF 滤波 船 往往 被 用 来 给 检 相 器 提供 满意 的 信 品 比 ( 见 10. 4. 2 节 )。 假 锁定 曾 
使 早期 的 设计 者 感到 迷惑 不 解 ,他 们 观察 到 这 些 假 锁定 发 生 在 使 用 陡峭 过 渡 区 的 罕 带 
IF 滤波 胡 的 锁 相 接 收 姻 中 。 为 了 弄 消 假 锁 定 是 如 何 产 生 的 , 痛 先 必须 设计 一 种 方法 ， 
以 便 能 够 把 IF 带 通 滤波 器 引入 到 PLL 的 线性 分 析 中 去 。 为 此 ,我 们 来 考虑 图 14-5 中 
这 样 一 个 假想 的 测试 结构 。 图 中 的 滤波 器 将 对 测试 信号 的 调制 产生 什么 样 的 影响 呢 ? 
我 们 特别 希望 调制 输出 的 振幅 与 相位 应 当 是 调制 频率 的 一 个 函数 。 


© 
调制 信号 
Orn 


图 14-5 FAP al PF, Cs) WIMA 


我 们 现在 只 是 说 ,这 个 调制 结果 可 以 表示 为 一 个 调制 传递 函数 ,并 标记 为 FCs), 
但 不 做 证 明 。 如 果 滤 波 器 是 窄带 的 、. 通 带 对 称 的 ,信号 发 生 器 调谐 在 滤波 器 的 中 心 频 
率 上 ,并 且 调 制 偏离 非常 小 ,那么 单 边 调 制 传 递 函 数 的 近似 式 可 以 通过 把 实际 的 滤波 
器 传递 函数 搬移 到 零 频 ,并 丢弃 负 频 率 的 响应 来 得 到 ,如 图 14-6 所 示 。 参 考 文献 
L14. 17J 中 推导 了 等 效 的 双边 响应 。 
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(a) 带 通 转移 特性 (b) 等 效 的 调制 传 递 函 数 


14-6 带 通 滤波 器 转移 特性 
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现在 测量 图 14-4 中 PLL 的 开 环 响应 ,其 方法 是 在 环 路 的 低频 部 分 把 环 路 断 开 , 然 
后 加 入 一 个 低频 正弦 波 测试 信号 。 总 的 环 路 响应 将 由 乘积 F,(s)G(s) 构 成 ,乘积 中 的 
因子 是 通常 的 环 路 响应 G(s) 和 IF 滤波 器 的 调制 传递 函数 F,(s)。 把 这 个 组 合 的 开 环 
响应 代入 第 2 章 , 第 3 章 中 用 于 确定 极点 位 置 . 稳 定性 、 阻 尼 和 所 有 其 他 有 用 的 线性 分 
析 参 数 的 传递 函数 中 。IF 滤波 器 的 影响 似乎 等 同 于 把 另外 一 些 低 通 滤波 器 加 人 到 
PLL 的 基带 电路 之 中 。 尤 其 是 ,如 果 在 PLL 的 基带 电路 中 存在 太 多 的 低 通 极点 , 那 就 
可 能 发 生 假 锁定 ,甚至 在 完全 没有 带 通 滤波 占 的 短 环 路 的 情况 下 也 如 此 。 下 面 的 分 析 
只 涉及 模拟 PLL, 但 相似 的 分 析 也 适用 于 同样 易 受 假 锁定 影响 的 数字 PLL, 

作为 带 通 滤波 器 的 实例 ,图 14-7 表示 了 从 实际 的 晶体 滤波 器 中 测 得 的 数据 ,再 经 
过 比例 缩放 后 得 到 的 一 个 响应 。 它 的 等 效 的 调制 传递 郴 数 的 啊 应 表示 在 图 14-8 的 但 
德 图 中 ,图 中 还 有 一 个 基本 二 阶 2 类 PLL 的 响应 曲线 ,以 及 滤波 器 与 基本 PLL 的 组 合 
系统 的 响应 曲线 。IF 滤波 器 的 带宽 (3 dB) 是 240 rad/s, 而 环 路 被 随意 地 选择 为 1/m 一 
10 rad/s。 环 路 增益 ( 略 去 IF WEVA) IEA y = 0.707. PTE w= 14.1 rad/s, 
K = 20 rad/s。 这 些 数据 对 于 一 个 带宽 非常 小 的 锁 相 接收 器 是 合理 的 ,比如 那些 用 于 
Sh AC ZS BY) BUR PD BEM BE 
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图 14-7“” 带 通 频率 响应 实例 (从 晶体 滤波 器 测 得 ) 
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图 14-8 长 环 路 PLL 的 伯 德 图 , 环 路 中 包含 了 一 个 仪 作 举 例 的 晶体 下 滤波 器 


组 合 系统 的 伯 德 图 表示 出 30" 的 相位 裕 度 和 6 dB 的 增益 裕 度 。 虽 然 环 路 是 稳定 
的 ,但 它 的 响应 非常 不 同 于 对 没有 IF 滤波 器 时 所 期 望 的 响应 。 如 果 环 路 增益 是 固定 的 
(用 AGC 或 限 幅 器 ) ,因而 环 路 的 增益 不 能 超过 例子 中 使 用 的 值 ,那么 稳定 性 裕 度 只 是 
勉强 够 用 而 谈 不 上 宽裕 。 但 如 果 例 子 中 的 这 个 增益 是 一 个 增益 阔 值 ,而 且 可 以 预期 这 
个 增益 会 随 着 信和 号 的 改善 而 增加 ,那么 这 个 增益 裕 度 就 完全 不 合适 。 如 果 增 益 翻 一 
倍 , 环 路 就 振 葛 。 比 较 保 守 的 设计 应 当 是 大 大 加 宽 下 滤波 器 的 带宽 。 


14.4.2 ” 假 锁 定 的 根源 


即使 环 路 传递 函数 是 稳定 的 , 罕 带 正 滤波 器 仍然 可 以 引起 假 锁 定 , 并 因此 而 停止 
频率 捕获 ,与 此 同时 ,PLL 似乎 锁定 在 一 个 与 输 人 频率 没有 任何 明显 关系 的 频率 上 。 
在 找 出 假 锁 定 的 原因 之 前 ,这 个 现象 确实 令 人 困惑 。 在 下 面 几 页 中 将 说 明 , 假 锁定 及 
其 相关 的 频率 挤 推 (frequency pushing) 问题 为 什么 会 扰乱 8. 3.1 节 中 所 说 的 拉 人 机 
理 , 而 且 将 说 明 假 锁定 也 是 那些 包含 过 多 滤波 和 延迟 的 PLL 所 几乎 不 可 避免 的 。 因 
此 ,在 可 能 存在 假 锁定 的 情况 下 ,我 们 一 般 不 把 拉 人 锁定 用 做 频率 捕获 的 一 个 方法 。 

参考 文献 [14. 18 一 14. 21 1 报道 了 对 假 锁定 的 一 些 研究 。 这 里 提出 的 近似 分 析 方 
法 将 遵循 一 条 稍微 不 同 的 思路 。 试 考虑 一 个 未 锁定 的 环 路 , 它 的 输入 为 V, sin wt, € 
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的 VCO 输出 为 w cos ot. 检 相 器 的 输出 是 一 个 频率 为 Am 一 凡 一 内 WI. WR 
Au 充分 大 于 环 路 增益 开 , 那 么 拍 音 几 乎 是 正弦 波 , 并 取 Ks sin( Axwt) 的 形式 。 当 拍 音 
通过 环 路 时 受到 yn dw AFH ER, AA 更 (Amw) 角 度 的 相 移 。 因 而 ,加 到 VCO 上 的 
频率 调制 电压 为 pKa sin(Auit 十 更 ), 所 以 VCO 的 输出 (近似 地 ) 为 


aK 
u(t) = Vocos| wz 一 É cosl Awit + » | (14-1) 


v(t) 的 谱 ( 图 8-6) 由 一 条 位 于 co, 的 载波 谱 线 和 无 穷 多 的 位 于 (Cw, 十 kh) 处 的 边 带 谱 
线 组 成 。&==] 的 谱 线 位 于 ow 十 (wi 一 w,) =o 的 频率 上 ,是 完全 准确 的 输入 频率 。 使 用 
傅 里 时 级 数 的 分 析 方法 ,VCO 在 w 处 的 分 量 可 以 找 出 为 


aK 
ven (Ë : )sincwz 十 更 (14-2) 
Pee, 


其 中 J,(，) 是 第 一 类 一 阶 贝 塞 尔 函 数 。 
当 这 条 谱 线 在 检 相 器 中 与 输入 信号 V,sin(wit) 相 乘 时 ,就 得 到 DC 分 量 为 


ok aK 
Va = VV Ka: (ES : cos = Kadi (E5 ) cosw (14-3) 


其 中 K,, 是 乘法 器 的 增益 系数 ,这 是 在 6. 1. 1 EY. 

现在 来 举 个 例子 ;在 一 个 标准 的 二 阶 2 类 环 路 中 ,在 Auw 足够 大 和 不 存在 IF 滤波 
器 的 情况 下 ,参数 7 和 更 是 7 = n/n 和 更 0。 由 于 对 这 个 具体 的 例子 有 K。Kar /Tt 
一 开 ,所 以 等 式 (14-3) 变 为 


Vax Kali (5) (14-4) 
等 式 (14-4) 是 对 式 (8-6) 的 拉 人 电压 v 的 一 个 近似 ;这 两 个 表达 式 在 很 大 频率 差 时 是 
按 渐 近 线 一 致 的 ,如 果 |Aw | > 2K, REF 10%。 
现在 假设 对 标准 环 路 增加 一 些 滤波 。 为 了 滤 除 纹 波 ,至 少 要 增加 一 个 极点 ;有 源 
滤波 器 中 的 运算 放大 器 至 少 有 一 个 极点 ,另外 在 VCO 控制 电路 中 的 第 三 个 极点 是 几 
乎 无 法 避免 的 。 如 果 使 用 长 环 路 ,那么 TF 放大 器 中 的 那些 滤波 器 也 将 贡献 出 若干 个 等 
效 的 低 通 极点 。 所 以 总 共 十 几 个 极点 是 相当 常见 的 。 现 在 把 相对 衰减 系数 定义 为 


7 一 Edi (14-5) 
K 


在 标准 环 路 中 ,了 一 1。 所 以 ,了 (Aw) 与 原先 等 于 1 的 偏离 ,反映 出 了 实际 环 路 中 所 增加 
的 那些 滤波 电路 的 幅度 响应 。 因 而 , 式 (14-4) 可 改写 为 

Vi ~ Kali (=) cosy (14-6) 

vce 
标准 环 路 的 拉 人 电压 式 (14-4) 与 所 增加 的 相 移 的 余弦 值 相 乘 。 对 于 KK/Aw 硅 1( 这 个 近 

似 分 析 的 唯一 合法 区 域 ), 贝 塞 尔 函 数 可 近似 为 
Ji (= )~4 75 (14-7) 

Aa, 2 A 

所 以 拉 人 电压 又 降低 一 个 了 了 因子。 在 增加 了 滤波 操作 之 后 的 拉 人 电压 的 合 这 的 近似 
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式 为 
K 
Vi a L cosy (14-8) 
2 Atk 


如 果 了 7 CADR 更 (Amw) 为 已 知 ,那么 环 路 的 拉 人 特性 和 假 锁 定 特 性 就 可 以 用 式 (14-8) 
来 计算 。 

严格 地 说 ,上 面 的 简略 分 析 只 能 直接 用 于 短 环 路 。 当 考虑 到 长 环 路 而 对 分 析 方 法 
做 修改 之 后 ,只 要 带 通 放大 器 是 线性 的 ,那么 对 PD 的 DC 输出 的 估算 可 以 简单 地 把 等 
效 的 调制 传递 函数 Fu(s) 与 实际 的 环 路 滤波 器 F(?) 级 联 起 来 ,并 计算 出 新 的 了 7 和 更 来 
完成 。 如 果 带 通电 路 中 包含 一 个 限 幅 器 ,那么 带 通 对 更 的 贡献 不 受 非 线性 的 影响 ,但 
对 7 的 贡献 将 会 更 复杂 。 在 大 SNR F , 限 幅 器 将 把 限 幅 器 之 前 的 带 通 网 络 对 7 的 所 有 
影响 一 扫 而 光 。 


14.4.3 ” 假 锁 定 的 性 质 


作为 一 个 例子 ,我 们 假设 多 余 的 相位 为 于 = 一 (x/3)(Ao/K),y 二 1, 这 对 图 14-7 
和 图 14-8 中 的 PLL 和 正 滤 波 髓 是 一 个 合理 的 近似 。( 应 当 记 住 , 这 个 近似 相位 等 效 
于 rt 二 x/3K 的 简单 延迟 ;这 个 分 析 对 纯粹 的 延迟 和 一 般 的 非 恒定 延迟 滤波 器 都 是 正确 
的 。) 使 用 更 的 这 个 表达 式 后 , 检 相 器 的 DC 输出 就 是 图 14-9b 中 的 那个 样子 。 从 图 中 
立即 可 以 看 出 , 拉 人 电压 中 的 平衡 点 对 应 于 cos 的 零 值 ,这 些 平 衡 点 在 标准 环 路 (图 
14-9a) 中 是 不 出 现 的 。V 的 极 性 是 与 小 Am 下 的 标准 环 路 的 极 性 相同 的 ,所 以 , 拉 人 
过 程 仍 可 以 正确 发 生 , 虽 然 由 于 Vs 幅度 的 减 小 而 使 拉 人 过 程 比 较 弱 。 

但 是 ,如 果 频 率 之 差 超出 并 走 到 第 一 个 平衡 点 的 外 侧 , 那 么 Va 的 极 性 就 与 标准 环 
路 的 极 性 相反 , 拉 人 过 程 就 不 再 像 正 常情 况 那 样 。 这 个 相反 的 极 性 把 环 路 推 离 正确 的 
锁定 频率 。 环 路 被 不 断 地 推 离 正 确 的 锁定 频率 ,直到 频率 差 增加 到 与 第 二 个 平衡 点 重 
合 , 而 现在 这 个 平衡 点 是 一 个 假 锁定 的 稳定 跟踪 点 。 在 这 个 假 锁定 的 平衡 点 上 没有 达 
到 正确 的 锁定 ,频率 误差 仍然 存在 ,但 这 时 的 环 路 已 经 无 法 使 自己 离开 这 个 平衡 点 。 

假 锁 定 是 非常 使 人 容易 混 靖 的 。 环 路 检 相 器 的 输出 中 不 存在 DC 分量 ,而 正 交 PD 
(相关 检测 器 ) 的 输出 中 却 存在 一 个 DC 输出 ,并 表示 锁定 已 经 实现 。 如 果 使 用 了 相干 
AGC, 那 么 正 交 PD 输出 的 振幅 甚至 还 可 以 指出 锁定 是 正确 的 。 当 虐 声 足 够 小 的 时 候 ， 
把 示波器 连 到 PD 输出 端 会 显示 有 拍 音 存 在。 所 以 , 假 锣 定 可 以 变 得 完全 看 不 出 来 ,一 
直到 后 来 发 现 了 奇怪 数据 的 时 候 才 知道 。 

显然 , 假 锁定 必须 避免 。 其 中 一 个 避免 假 锁定 的 方法 是 使 用 一 个 有 充分 带宽 的 IF 
滤波 器 。 另 一 个 方法 是 ,认识 到 在 一 个 给 定 带宽 下 的 相 移 是 随 着 滤波 器 中 等 效 低 通 极 
点 数量 的 增加 而 增加 的 。 如 果 只 使 用 单调 谐 电 路 ,那么 滤波 器 的 最 大 相 移 是 90" ,而且 
不 存在 任何 有 限 值 的 假 锁定 平衡 点 。 

使 用 两 个 储 能 元 件 ( 等 效 于 低 通 调制 传递 蛆 数 中 的 两 个 极点 ) 后 ,最 大 相 移 为 
180" ,而 且 所 有 有 限 值 的 寄生 平衡 点 都 是 不 稳定 的 。 把 频率 推 挤 到 超过 这 些 有 限 值 平 
衡 点 后 ,就 把 PLL 的 频率 推 到 了 它 的 调谐 范围 的 一 个 极限 值 上 ,而 不 是 在 正确 的 信号 
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频率 上 。 
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人 b) 由 举例 的 晶体 滤波 器 产生 过 大 相 移 的 环 路 
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14-9 PLL 的 拉 人 特性 ,表示 过 大 相 移 的 影响 


图 14-10 画 出 了 不 同 极点 数量 时 的 拉 人 电压 的 简 图 。 实 际 的 假 锁定 是 仅 当 低 通 等 
效 滤波 器 有 四 个 或 四 个 以 上 极点 时 才 会 遇 到 。 在 被 叫做 矩形 滤波 器 的 过 渡 带 非常 陡 
峭 的 滤波 器 中 ,可 以 有 许多 极点 。 显 然 ,这 些 滤波 器 不 是 完全 适用 于 锁 相 接 收 颖 中 的 。 
IF 滤波 器 的 一 个 保守 设计 是 只 使 用 一 个 或 两 个 极点 。( 一 个 石英 晶体 一 般 提供 一 个 等 
北极 点。) 实 际 上 ,在 环 路 中 一 定 还 有 其 他 的 带 限 元 件 , 所 以 环 路 中 一 定 还 有 比 这 些 已 
经 认识 到 的 相 移 更 大 的 额外 相 移 。 因 此 ,IF 主 滤波 器 应 当 尽量 简单 ,以 便 对 这 些 二 次 
效应 预先 留 出 一 些 操作 裕 度 ,因为 这 些 二 次 效应 一 般 是 不 多 预见 的 。 

前 面 的 分 析 只 考虑 了 环 路 中 的 正常 信号 通路 。 遗 憾 的 是 , 暗 底下 的 通路 对 假 锁定 
的 贡献 往往 会 超过 明显 的 主 通 路 。 从 没有 恰当 隔 高 的 8 站 人 一 = 
非常 突出 的 侵扰 源 。 
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14.4.4 ” 假 锁 定 的 补救 办 法 


第 8 章 中 曾经 指出 ,最 大 可 跟踪 的 频率 扫描 速率 取决 于 带宽 ;窄带 环 路 只 能 跟踪 
缓慢 变化 的 频率 。 因 此 ,如 果 用 扫描 技术 实现 捕获 ,那么 可 以 使 扫描 足够 快 ,因而 假 锁 
定 就 不 能 保持 ,但 又 要 足够 慢 , 以 保证 成 功 地 捕获 到 正确 的 锁定 。 但 这 种 正确 捕获 的 
可 能 性 ,由 于 可 能 使 用 的 限 幅 器 和 AGC 以 及 IF 的 信 了 品 比 而 变 得 非常 复杂 。 另 外 一 个 
方法 是 ,如 果 输 入 SNR 足够 大 ,那么 可 以 使 用 鉴 频 器 来 帮助 频率 捕获 。 但 鉴 频 器 的 输 
出 必须 足够 大 ,以 消除 任何 由 假 锁定 或 频率 推 挤 引起 的 检 相 器 输出 的 错误 极 性 。 

然而 ,最 好 的 补救 方法 是 由 McGeehan 和 Sladen it i > B48 5 (splitloop 
receiver) 2 。 它 的 框图 示 于 图 14-11 中 。 在 这 个 结构 中 ,2 类 PLL 中 的 两 条 通路 被 
完全 分 开 ;每 条 通路 有 独立 的 基带 滤波 器 和 独立 的 VCO, 并 负责 完成 接收 器 不 同 部 分 
的 工作 。8. 3. 1 节 介 绍 过 , 拉 人 电压 y 主要 是 通过 比例 通路 的 操作 产生 的 ,而 积分 通 
路 的 贡献 是 可 以 忽略 的 。 分 裂 环 路 接收 顺 中 的 比例 通路 是 包含 在 设 有 IF 滤波 器 相 移 
的 短 环 路 中 的 。 分 裂 环 路 中 的 积分 通路 是 与 包含 IF 滤波 器 的 长 环 路 相连 的 ,但 现在 这 
个 滤波 器 的 相 移 对 拉 人 电压 的 影响 是 可 忽略 的 。 因 此 ,分 裂 环 路 避免 了 长 环 路 中 由 于 
IF 滤波 器 相 移 而 出 现 的 假 锁 定 。 


fis p E} A ie pay. 
298 第 14 章 异常 锁定 


14-11 AAF PLL 的 框图 


1. 传递 函数 

在 图 14-11 中 , 令 已 (一 氏 、FTC) 一 开 15。 两 个 VCO 的 增益 为 Ko Al Kas PD 的 
增益 为 ,两 个 VCO 的 输出 相位 为 ,和 br。 利 用 第 2 章 中 讲 到 的 方法 ,误差 啊 应 传 
i PARANA i 

0 (14-9) 
6. + KaFy(s)(sKi Key + Ks Ka) 

并 由 此 可 以 得 出 环 路 增益 为 K= KF y(0)K,K.prad/s. Wt Fu 三 1 那么 这 个 PLL 
是 二 | 阶 环 路 而且 Wn” = KaK; Las 阻尼 为 


ç= Sifa EE (14-10) 
2K 


由 ECs) 二 1/[L1 十 GK3)j 可 以 找 出 开 环 增益 GOS) 


G= KaFu co) (“1B + Beka ) (14-11) 


因为 分 裂 环 路 有 两 个 VCO, 所 以 不 存在 单一 的 闭环 系统 传递 函数 的 定义 。 但 可 以 定义 
两 个 系统 传递 函数 ,对 每 个 VCO 定义 一 个 。 对 于 比例 通路 环 路 ,其 传递 钵 数 为 


= Qo == sK a Fy (s) KK 7 
Hols) = @" = FT KiFu(s) GKi Ky +KiKa) Rise? 
对 于 积分 通路 为 
Gar Kau Furs) Ke Ka 
ACs) = @" = FE KiFuGs) GK, Ke +KiKa) (14-13) 


我 们 可 以 看 到 ， H) eer i Fu 只 有 极点 而 没有 有 限 值 的 零 
点 ), 所 以 仅 当 极点 是 充分 欠 阻 尼 时 才 会 呈现 增益 峰值 ( 见 2.2.4 节 )。 换 名 话说 :只 要 
有 好 处 ,Hi(s) 都 可 以 设计 成 没有 增益 峰值 。 还 应 当 注 意 , 日 ,(s) 有 一 个 平衡 点 在 等 频 
处 的 带 通 响 应 。 也 就 是 ,积分 通路 对 分 裂 环 路 的 DC 稳 态 啊 应 有 完全 的 控制 ,而 比例 通 
路 则 完全 没有 。 

2. 锁 相 时 的 频率 

假设 对 混 频 器 进行 低 端 注 人 (low-side injection) 锁 定 , 那 么 当 PLL 锁定 时 ,接收 器 
各 频率 之 间 的 关系 为 户 一 (万 十 三) 一 0。( 对 这 个 公式 中 的 符号 做 恰当 的 改变 就 可 得 
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A MEA RRR IXTARST RAMA RA EAC GEA) ,而 不 是 分 别 对 两 个 VCO 频 
率 。 那 么 一 旦 环 路 锁定 后 ,这 两 个 频率 AM 会 分 别 是 多 少 呢 ? 假设 积分 通路 中 的 
积分 器 是 完美 的 , 广 是 恒定 的 ,输入 是 无 噪声 的 ,以 及 环 路 滤波 器 和 检 相 器 都 不 存在 不 
希望 的 DC 失调 ,那么 平衡 锁定 状态 下 的 相位 误差 变 为 零 。 把 VCO, 的 调谐 规则 写 为 
wm 一 ap 十 天 woVe ;其 中 Vo 为 控制 电压 ,eo 为 VCO, 的 “自由 振荡 "频率 。 如 果 相 位 误差 
是 零 ,那么 PD 的 输出 电压 也 是 零 , 因 而 控制 电压 Vs 也 是 零 。 因此 ,锁定 时 的 VCO, 的 
频率 是 ww, ,这 也 是 正 放 大 器 中 的 信号 频率 。 

如 果 积 分 器 不 是 完美 的 ( 像 所 有 模拟 电路 积分 器 那样 ) ,那么 比例 通路 将 分 担 一 些 
DC 跟踪 的 工作 ,于 是 VCO, 将 重新 调谐 在 op 的 某 个 偶 移 频率 上 。 数 字 PLL 的 积分 器 
可 以 有 无 穷 大 的 DC 增益 ,所 以 它们 不 会 进入 这 个 稳 态 重 调谐 过 程 。 


14.5 PLL 链 路 中 的 锁 相 失败 


第 14 章 的 前 面部 分 是 关于 不 正确 频率 与 相位 锁定 的 问题 。 在 这 最 后 一 节 中 将 讨 
论 当 PLL 链 路 中 存在 可 忽略 的 加 性 噪声 下 的 锁定 失败 ,而 这 样 的 条 件 从 表面 上 看 是 所 
希望 的 。 以 导线 或 光纤 工作 的 长 上 距离 数据 通信 和 链 路 往往 包含 大 量 的 转发 器 。 转 发 器 
由 同步 电路 和 再 生 电 路 组 成 ,其 中 的 同步 电路 是 用 来 恢复 输入 信号 定时 的 ,而 再 生 电 
路 是 用 来 检测 数据 并 在 输出 端 给 出 干净 的 、 重 定时 的 数据 流 。 典 型 的 转发 器 用 PLL 做 
同步 电路 ,虽然 也 有 采用 带 通 滤波 器 的 。 经 验 已 经 指出 ,如 果 包 含 太 多 的 转发 器 ,那么 
这 样 的 通信 和 链 路 会 因为 过 多 的 周期 滑 步 而 使 锁 相 失 败 。 

参考 文献 [14. 23] 和 [14. 24] 及 其 参考 文献 中 都 对 这 种 锁 相 失败 进行 了 分 析 。 从 
本 质 上 讲 ,数据 流 的 随机 性 引起 了 每 个 同步 电路 输出 端 上 的 某 种 程度 的 拌 动 。 每 个 同 
步 电路 所 见 到 的 是 同样 的 数据 流 , 所 以 在 每 个 转发 器 中 产生 的 抖动 也 是 相同 的 ,而 且 
这 些 拌 动 又 随 青 生 的 数据 流 送 到 下 一 个 转发 器 。 所 以 拌 动 就 沿 着 通信 和 链 路 累积 起 来 ; 
在 第 n 个 转发 器 的 输入 问 上 的 拌 动 包括 了 所 有 前 面 同 步 电 路 产生 的 抖动 ,每 个 同步 器 
的 拌 动 贡献 都 被 其 间 的 同步 电路 的 传递 函数 所 滤波 。 所 以 累积 起 来 的 拌 动 谱 在 与 
PLL 带宽 相应 的 频率 上 出 现 一 个 非常 大 的 峰值 。 在 远离 通信 和 链 路 起 始 端 的 那些 下 游 
同步 电路 中 的 抖动 会 变 得 非常 大 ,因而 会 产生 周期 滑 步 ,从 而 不 能 正确 跟踪 。 

通常 的 二 阶 2 类 PLL 在 它 的 闭环 响应 了 H(s) 中 必定 有 某 种 程度 的 增益 峰值 ,如 
2. 2. 4 节 中 所 说 的 。 增 益 峰 值 使 抖动 放大 ,这 可 能 给 同步 电路 链 路 带 来 灾难 。 对 通信 
网 络 中 使 用 的 同步 电路 严格 限制 其 增益 峰值 (一 般 最 大 为 0. 1 dB) 的 理由 ,就 是 为 了 限 
制 对 抖动 的 放大 。2. 2. 4 节 指 出 ,阻尼 因子 要求 不 小 于 4.5, 才 能 达到 增益 峰值 不 大 
于 0. 1 dB. 

有 些 设计 者 使 用 20 至 30 之 间 的 阻尼 因子 , 却 仍然 发 现在 很 长 通信 和 链 路 中 会 发 生 
一 致 性 锁 相 失败 的 问题 。 实 际 上 ,参考 文献 L14. 24 所 分 析 的 是 一 阶 PLL Wl a BE 
路 ,其 中 PLL 的 传递 函数 并 没有 任何 峰值 , 却 仍然 由 于 所 产生 的 拌 动 而 遭遇 周期 滑 步 。 
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有 人 得 出 结论 说 ,增益 峰值 对 通信 链 路 锁 相 失败 起 到 加 剧 的 作用 ,但 还 书 是 基本 上 原因。 
在 低 噪声 下 (许多 地 面 线路 网 络 一 般 是 这 样 ) 的 同步 电路 中 产生 的 抖动 ,其 主要 来 源 是 
由 于 数据 流 的 随机 性 和 发 送信 道 带宽 的 限制 而 使 同步 电路 自己 产生 的 噪声 敢 呈 。 抑 
制 自身 噪声 的 方法 是 大 家 都 知道 的 *** 纪 , 但 由 于 复杂 性 和 成 本 的 原因 ,不 是 经 常 
能 用 于 导线 或 光纤 的 同步 电路 中 的 。 

443) RMS Gitter attenuator) 的 方法 已 经 为 大 家 所 常用 ( 见 17. 5. 2 节 )。 抖 动 套 
减 器 由 一 个 弹性 缓冲 器 (先进 先 出 缓冲 电路 , FIFO 和 一 个 窄带 环 路 的 PLL 组 成 。 数 
据 信号 是 用 一 般 的 数据 接收 器 接收 的 ,但 接收 器 中 使 用 了 一 个 具有 充分 宽带 的 锁 相 同 
步 器 ,以 便 对 输入 拌 动 进行 可 靠 跟 踪 。 接 收 器 的 数据 输出 是 依靠 宽带 数据 同步 器 的 输 
出 时 钟 打 人 到 FIFO 中 的 ,并 依靠 抖动 训 减 器 中 窄带 PLL 的 输出 时 钟 把 FIFO 中 的 数 
据 取出 的 。FIFO 的 填 满 指示 器 用 作 拌 动 衰减 器 PLL 的 检 相 器 ;其 想法 是 把 FIFO 的 
平均 填充 率 维 持 在 它 的 能 力 的 50%. 

在 PLL 带宽 之 外 频率 上 的 抖动 是 被 PLL 提供 的 相位 低 通 滤波 所 训 减 的 。 尤 其 
是 , 票 积 拌 动 谱 中 的 大 峰值 是 远离 实际 的 抖动 总 减 PLL 的 带宽 之 外 的 ,所 以 被 极 大 地 
吉 减 了 。 频 率 足 够 低 的 抖动 是 可 以 通过 吉 减 器 PLL 的 ,但 它 的 振幅 一 般 非 常 小 ,所 以 
处 于 下 游 的 转发 器 中 的 宽带 同步 电路 是 能 够 应 对 的 。 

大 幅度 的 挝 动 可 以 被 FIFO 所 吸收 ,否则 这 样 的 抖动 将 要 求 数据 同步 电路 的 很 大 
的 带宽 才能 保证 可 靠 锁 定 。 拌 动 豪 减 器 的 输入 端 可 以 容忍 很 大 的 拌 动 而 其 PLL 仍然 
AEH, MYERS. wma PLL 的 输入 是 一 个 时 钟 信号 ,而 非 数 据 信和 号。 所 以 , 同 
步 器 PLL 中 不 存在 自身 噪声 ,因而 也 就 不 会 在 训 减 器 PLL 中 产生 另外 的 抖动 。 
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#158 PLL 频率 合成 器 


频率 合成 器 在 电子 产品 中 用 于 产生 各 种 工作 频率 ,并 正在 得 到 越 来 越 广泛 的 使 
用 。 基 于 PLL 的 合成 名 ,由 于 其 潜在 的 出 色 性 能 .相对 的 简单 性 和 低 成 本 而 被 普 志 使 
用 。 锁 相合 成 器 在 书籍 和 期 刊 中 已 经 受到 大 量 的 关注 ,例如 参考 文献 [15. 1 一 15. 7]. 
在 写本 书 的 时 候 , 合 成 器 是 一 个 投入 大 量 研究 和 富有 创新 性 的 课题 。 在 今后 的 时 间 里 
一 定 会 出 现 重大 的 创新 成 果 。 本 章 将 对 锁 相合 成 器 的 基本 原理 做 一 个 概要 性 的 总 结 ， 
仅 作为 对 此 课题 的 一 个 引导 ;如 需 更 完整 的 论述 ,可 参阅 本 章 中 的 参考 文献 。 


15.1 合成 器 的 结构 


锁 相合 成 器 有 许多 种 结构 ;本 节 只 给 出 其 中 的 一 些 例子 ,还 有 一 些 结构 在 后 面 一 
节 中 讨论 。 


15. 1.1 基本 结构 基准 振荡 器 


图 15-1 表示 了 锁 相 合成 咽 的 基本 结构 ,在 这 个 结 
构 之 上 可 以 演化 出 其 他 所 有 的 结构 。 这 个 合成 器 包 
含 一 个 频率 为 fe 的 基准 源 和 一 个 频率 为 f. 的 VCO. 
基准 频率 被 整数 OR 分 频 后 ,得 出 一 个 比较 频率 f= 
fr/ 民 ,而 VCO 频率 敏 N 分 频 。 然 后 这 两 个 分 频 后 的 
波形 在 检 相 器 中 进行 比较 。 锁 相 器 要 求 的 条 件 为 
三 /有 = 大/N 一 大, 所 以 输出 频率 被 锁 相 到 基准 频率 的 
一 个 有 理 分 数 上 ,其 关系 式 为 


pm 3E = Nf. (15-1) 


这 是 PLL 合成 器 的 基本 公式 。 

分 频 器 是 可 编程 的 。 输 出 频率 大 是 通过 分 频 系 数 尺 和 NN 的 设置 来 选择 的 。 大 多 
数 的 分 频 器 是 用 数字 计数 器 实现 的 ,虽然 其 他 的 分 频 器 也 有 它们 的 应 用 特色 ,这 些 将 
在 15. 2. ] 市 中 讨论 。 因 为 频率 反比 于 R( 周 期 正比 于 R) ,还 因为 一 般 需 要 均匀 的 频率 
间隔 ,所 以 在 任何 应 用 中 ,FR 分 频 占 一 般 是 保持 固定 不 变 的 。 由 于 这 个 原因 ,下 面 的 讨 
论 将 主要 集中 在 比较 频率 fo MIE f. 二 RI.。 

输出 频率 的 相对 的 长 期 稳定 性 和 精度 是 与 基准 频率 相同 的 。 相 对 精度 是 把 频率 


图 15-1 基本 PLL 合成 器 
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差 表示 为 基准 频率 或 输出 频率 的 一 个 分 数 , 视 两 者 中 的 适用 者 。 对 于 环 路 带宽 内 的 拌 
动 频率 而 言 ,理想 的 (而 不 是 可 实现 的 ) 输 出 相位 了 曲 声 是 基准 相位 噪声 乘 以 N/R, 但 对 
于 环 路 带宽 之 外 的 幸 动 频率 而 言 ,是 VCO 的 相位 噪声 。 

基本 合成 器 的 输出 频率 f, 是 以 相位 比较 频率 f. 为 步 长 选择 的 。 环 路 带宽 必须 远 
INF f., 才 可 恰当 地 抑制 纹 波 并 保证 环 路 的 稳定 性 。 如 果 所 要 求 的 步 长 很 小 ,那么 环 
路 带宽 就 必须 非常 罕 。 男 一 方面 ,我 们 又 需要 很 宽 的 环 路 带宽 ,以 达到 快速 捕获 和 稳 
定 住 VCO 的 短 时 抖动 的 目的 。 在 这 些 互 相 竞 争 的 目标 之 间 存 在 着 严重 的 冲突 ,这 一 
冲突 导致 了 在 锁 相合 成 器 上 的 巨大 投入 。 


15. 1.2 其 他 结构 


15-2 和 图 15-3 中 画 出 了 两 个 改进 了 的 结构 。 这 两 个 结构 是 为 了 克服 基本 PLL 
合成 器 结构 中 频率 间隔 与 带宽 之 间 冲 突 而 使 用 了 相似 技术 的 不 同 的 代表 性 结构 。 

1. 输出 分 频 

在 图 15-2 中 ,VCO 频率 是 输出 频率 Nf./P 的 P 售 。 所 得 到 的 频率 步 长 为 f./P， 
虽然 相位 比较 是 在 频率 fo 上 进行 的 。 带 宽 的 冲突 得 到 了 P 因子 的 缓解 ,但 付出 的 代 
价 是 VCO 以 及 N 和 PP 分 频 器 的 操作 是 在 所 需 输 出 频率 的 P 倍 上 进行 的 。 这 个 技术 
是 对 于 大 问题 的 一 个 经 济 的 解决 方法 ,但 对 VCO 频率 和 分 频 器 速率 的 要 求 阻止 了 它 
的 推广 使 用 。 


图 15-2 带 有 独立 输出 分 频 器 的 合成 胡 


2. 多 环 路 合成 器 

图 15-3 中 的 多 环 路 把 输出 分 频 器 与 频率 移动 混 频 髓 组 合 在 了 一 起 ,以 避免 基本 环 
路 的 冲突 。 如 图 中 那样 ,这 个 例子 在 每 个 检 相 佣 中 使 用 了 相同 的 比较 频率 f5 S/R, 
但 这 既 没 有 必要 ,也 非特 别 希望 。 假 设 所 有 混 频 器 中 的 滤波 器 都 选取 差 频 混 频 输出 
《丢弃 频率 和 的 成 分 ) 而 且 A> f:/P2 和 万 > 六 /PP ,那么 输出 频率 为 
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输出 频率 是 可 选 的 , 步 长 为 f/RP: P= fa/ PPs IAMA ES AI R See ae 
的 步 长 ,同时 也 不 降低 比较 频率 。 图 中 下 方 要 增加 的 环 路 可 以 做 成 完全 一 样 的 模块 ， 
因而 就 容易 制造 了 。 
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图 15-3 ” 带 有 混 频 器 的 多 PLL 合成 器 


混 频 器 除了 产生 一 个 所 需要 的 输出 成 分 外 ,还 会 伴随 产生 许多 不 希望 的 输出 成 分 。 
不 希望 成 分 的 存在 增加 了 在 合成 器 输出 中 出 现 寄生 成 分 的 可 能 性 ,或 者 甚至 可 能 锁定 到 
错误 频率 上 "* 习 。 使 用 很 好 的 滤波 器 和 进行 谨慎 的 频率 规划 ,对 于 寄生 成 分 的 恰当 豪 减 
是 必 不 可 少 的 。 虽 然 从 图 中 还 不 明显 ,但 混 频 器 的 存在 缩小 了 输出 频率 的 允许 范围 。 

有 些 最 低 相位 噪声 的 合成 器 一 直 是 用 多 PLL 和 分 离 元 件 构建 的 。 这 些 结构 与 单 
环 路 IC 合成 器 相 比 价格 很 贵 ,但 到 目前 为 止 ,后 者 还 没有 达到 与 前 者 相同 的 相位 噪声 
TERE. | 
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15.2 Soe 


分 频 器 是 锁 相 合成 器 中 必 不 可 少 的 单元 。 有 两 种 分 频 器 :数字 计数 器 和 模拟 分 频 
器 。 数 字 计 数 器 无 疑 是 更 灵活 和 得 到 广泛 使 用 的 ,但 模拟 分 频 器 也 有 它 值 得 考虑 的 性 
能 特色 。 


15.2.1 模拟 分 频 器 

模拟 分 频 器 (也 叫 次 谐 波 发 生 器 ) 已 经 被 研究 许多 年 了 。 在 它 的 文献 中 有 关于 再 
生 分 频 器 的 文章 “中 关于 注入 锁定 振荡 器 的 文章 "和 关于 参量 ( 非 线 性 电 
容 ) 分 频 器 的 文章 “”“”“” 引 。 参 量 分 频 器 是 固有 低 效 率 的 ;它们 需要 比 它们 能 够 提供 


的 次 谐 波 输出 功率 大 得 多 的 基 频 功率 。 而 且 , 调 谐 和 功率 电 平 的 调节 都 很 困难 ,所 以 
在 实际 中 用 得 很 少 。 至 于 其 他 两 种 分 频 器 ,Verma、Rategh 和 Lee “争辩 说 ,再 生 分 
频 器 和 注 人 锁定 振 葛 器 简直 就 是 同一 原理 的 不 同 应 用 ,而 且 它 们 同属 于 一 种 类 型 。 他 
们 给 出 了 对 这 两 种 分 频 器 的 特性 分 析 。 

模拟 分 频 器 一 直 只 用 于 罕 频 率 范围 ,这 是 由 于 它们 必须 要 有 调谐 电路 或 其 他 滤波 
器 才能 正确 工作 。 由 于 相同 的 理由 ,这 些 分 频 器 只 能 有 一 个 固定 的 分 频 比 率 ,而 且 不 
可 以 编程 。 很 大 的 分 频 比 率 尚 不 可 行 。 男 一 方面 ,从 只 声 角度 来 看 , 罕 带 是 有 利 的 ,此 
们 的 工作 频率 要 高 于 数字 分 频 器 ,而 且 在 相同 分 频 比 率 下 ,可 以 设计 出 比 数字 计数 器 
消耗 更 低 的 功率 。 


15.2.2 Sia AEs ies 


数字 计数 器 无 疑 是 PLL AM PR Be EA ae. BP RE AS oe E o E 
可 以 输出 许多 不 同 的 频率 :它们 可 以 提供 非常 大 的 分 频 比 率 : 它 们 是 用 数字 电路 构建 
的 ,因而 避免 了 模拟 电路 中 的 大 多数 问题 ;它们 可 以 容易 地 与 其 他 数字 器 件 一 起 构建 
IC; 它 们 是 宽带 器 件 , 允许 宽 范围 的 频率 合成 ;它们 没有 麻烦 的 调谐 电路 或 其 他 滤波 
器 ,因为 调谐 电路 和 滤波 器 是 难于 集成 到 IC 芯片 上 的 ;它们 不 需要 调整 就 可 以 正确 工 
作 ; 它 们 一 般 成 本 很 低 。 数 字 计 数 器 的 工作 频率 达 不 到 模拟 分 频 器 那样 高 ;数字 计数 
器 的 功 耗 比 模拟 分 频 器 大 ,而 且 在 相同 频率 和 相同 分 频 比 率 下 ,数字 计数 器 很 宽 的 带 
宽 使 它 的 噪声 比 模拟 分 频 器 大 ， 

数字 计数 器 的 使 用 通常 限制 了 相应 检 相 器 的 选择 。 计 数 器 的 典型 输出 通常 是 矩 
形 波 ,与 周期 1/ f. 相 比 ,其 脉冲 宽 雇 往往 是 很 窄 的。 除非 采用 特别 的 限制 方法 ,数字 计 
数 器 输出 信号 中 的 信息 通常 只 存在 于 脉冲 的 某 个 极 性 边沿 (信号 边 党) 上。 如果 要 求 
检 相 器 必须 接受 这 个 波形 ,那么 时 序 PD 或 采样 PD 是 唯一 与 此 相 容 的 类 型 。 由 于 相 
频 检测 器 (PFD;10. 3 节 ) 的 有 用 特性 ,所 以 数字 计数 器 在 IC 合成 器 中 占有 压倒 性 
优势 。 
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如 果 要 在 可 编程 计数 器 分 频 器 之 后 接 一 个 独立 的 二 分 频 器 , 那 就 可 以 使 用 异 或 门 
那样 的 乘法 器 PD。 二 分 频 器 提供 了 50% 占 空 比 的 方 波 输出 。 但 是 ,由 于 二 分 频 器 不 
是 可 编程 分 频 器 的 一 个 部 分 ,而 比较 频率 f. 仅 为 可 编程 分 频 器 输出 频率 的 一 半 , 所 以 
频率 的 分 辩 率 是 2 上 。 另 外 ,使 用 箭 法 器 PD 或 采样 PD 后 ,就 要 求 采用 独立 的 频率 捕 
获 手 段 ,而 频率 捕获 是 PFD 的 一 个 内 建 特性 。 

数字 计数 右 有 两 种 类 型 :计数 器 中 的 所 有 计数 级 同时 改变 状态 (同步 计数 器 ) 或 状 
态 的 改变 是 顺 着 计数 器 逐 级 向 后 传播 的 (波动 计数 器 )。 近 年 来 ,用 于 分 频 器 的 计数 器 
已 经 被 做 成 再 同步 (resynchronized) 的 : 即 ,等 到 计数 器 达到 指定 状态 后 ,再 用 输入 时 钟 
来 触发 输出 边沿 的 翻转 。 同 步 的 或 再 同步 的 计数 器 具有 比较 短 的 抖动 产生 通路 ,所 以 
为 了 得 到 较 低 的 相位 咯 声 ,应 当 总 是 被 使 用 , 而 不 使 用 波动 计数 髓 。ILevantino 等 
人 二 2 中 提供 的 分 析 和 测量 指出 ,再 同步 计数 器 的 输出 拌 动 几乎 全 部 来 自 再 同步 器 本 
身 , 很 少 来 自 计 数 器 中 由 多 级 引起 的 大 得 多 的 内 部 累积 拌 动 。 


15.3 分 数 N 计数 器 


到 现在 为 上 上 ,我 们 仅 探讨 了 整数 分 频 , 这 个 限制 引起 了 图 15-1 茜 本 结构 中 频率 分 
辩 率 与 环 路 带宽 之 间 的 根本 性 冲 罕 。 假 如 N 计数 器 可 以 被 一 个 分 数 比 率 所 整除 ,那么 
这 个 基本 结构 就 有 一 个 在 分 辩 率 与 带 沉 之 间 比 较 有 利 的 折 中 做 法 。 本 市 将 考察 分 数 
N 计数 器 (Fractional-N Counter) 的 各 种 方法 。 


15.3.1 双 模 计数 器 


在 探讨 真正 的 分 数 N 计数 器 之 前 ,我 们 先 介绍 分 数 N 计数 器 最 早 的 电路 。 一 般 
的 可 编程 计数 器 的 速度 是 有 限 的 ;它们 最 高 的 可 用 工作 频率 远 小 于 每 一 级 的 最 高 翻转 
频率 。 解 决 VCO 频率 对 于 可 编程 计数 器 显得 太 高 的 一 个 方法 是 ,在 可 编程 计数 器 之 
前 放置 一 个 固定 比率 的 预 分 频 器 。 如 果 这 个 预 分 频 器 的 分 频 比率 PR) MBE. BG 
么 预 分 频 器 的 工作 频率 就 比 后 面 的 可 编程 计数 器 高 很 多 ,而 后 面 的 可 编程 计数 器 的 输 
入 频率 已 经 降低 到 了 它 可 以 工作 的 频率 上 。 遗 憾 的 是 ,现在 的 这 个 结构 的 频率 分 辨 率 
是 Pf., 而 非 图 15-1 中 基本 结构 的 f。 可 以 说 ,固定 比率 的 预 分 频 器 使 分 辨 率 与 带宽 
之 间 的 冲突 变 坏 了 一 个 因子 P. 

双 模 预 分 频 器 (dual-module prescaler)'* ”一直 是 解决 由 固定 预 分 频 器 所 引起 的 
分 辨 率 变 坏 的 一 个 常用 方法 ,如 图 15-4 所 示 。 图 中 的 N 和 A 计数 器 都 是 可 编程 的 。P 
计数 器 在 接 到 指令 后 做 除 P 或 除 (P 二 1) 的 操作 ;也 就 是 说 ,这 是 个 双 模 计数 器 。(N、A 
和 PP 都 是 整数 .) 在 每 个 比较 周期 内 希望 的 总 计数 量 为 Ns 二 NP 二 A, 因而 VCO 的 频 
率 为 有 .二 Ng 了 .一 f.(NP 十 A), 而 频率 分 辨 率 为 f.。( 下 标 fb 表示 反馈 。) 

图 15-4 中 的 结构 是 由 下 式 导 出 的 

Na = NP+A=NP+At1AP—AP=(N—-A)P+T+ACP+1) (15-3) 
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图 15-4 FARR opal ae At ae 


这 个 等 式 要 求 在 每 CN 一 4) 个 VCO 周期 内 ,对 VCO 的 频率 除 以 P, 以 及 在 每 A 个 
周期 内 除 以 CP 十 1)。 这 确实 是 图 15-4 中 的 计数 器 所 要 完成 的 工作 。 我 们 假设 NMA 
计数 器 在 开始 每 个 PD 比较 周期 时 先 设置 好 N 和 A 值 ,然后 这 两 个 计数 器 都 向 下 计 
数 。 而 且 还 假设 把 这 两 个 模 数 设置 成 使 忆 计 数 器 在 开始 时 是 对 VCO 的 输出 脉冲 
P-clk 进 行 (P 十 1) 个 脉冲 的 计数 ,作为 PP 计 数 器 的 一 个 周期 。 当 模 数 这 样 设 定 后 ,N 和 
A 计数 器 都 在 P 计数 器 的 每 个 输出 周期 时 做 减 一 计数 , 即 这 样 的 一 个 周期 为 NN 个 A- 
clk 时 钟 。 

当 4 计数器 的 状态 到 达 零 时 , 它 就 停止 自己 的 向 下 计数 ,并 改变 PH RR, E P 
计数 器 以 P 计数 而 非 以 (P 十 1) 计 数 。 这 时 ,NN 计数 器 继续 它 的 向 下 减 一 计数 ,直到 其 
状态 到 达 零 ,然后 所 有 三 个 计数 器 都 复位 到 初始 状态 。 所 以 ,一 个 完整 的 周期 包括 了 
A 个 子 周 期 和 (CN 一 4A) 个 子 周 期 ,这 正如 式 (15-3) 所 要 求 的 ,其 中 每 个 4 子 周期 有 
(P+1)4 VCO 周期 ,每 个 CN 一 4A) 子 周期 有 了 个 VCO 周期 。 除 以 CP 十 1) 的 操作 ,一 
般 是 通过 在 PAAR P 个 连续 计数 后 停止 一 次 P-clk 周 期 来 实现 的 ,这 个 技术 叫做 
脉冲 吸收 (pulse swallowing) 。 

虽然 图 15-4 中 的 计数 能 结构 有 时 被 当 作 分 数 N 计数 器 的 一 个 例子 ,但 应 当 看 出 
Ns 总 是 一 个 整数 。 其 中 没有 任何 分 数 存在 ; 双 模 预 分 频 器 还 不 是 一 个 正 真 的 分 数 NN 
计数 器 ,虽然 被 称 作 分 数 计数 器 。 与 图 15-1 中 的 基本 合成 器 结构 相 比 ,也 没有 任何 分 
辨 率 的 改善 。 我 们 还 可 以 看 到 ,一 个 PD 比较 周期 包含 整整 Na 个 VCO 周期 ,不 存在 任 
何 可 以 引起 相位 波动 的 变化 。 在 下 面 对 真 正 的 分 数 N 计数 器 做 解释 时 ,应 当 想 起 上 面 
这 个 特性 。 

”分 频 比 率 NYP AA 是 不 能 独立 选择 的 。 EMR NSAMAKP HAR. 
Egan 给 出 了 关于 多 模 计 数 器 的 更 多 内 容 的 讨论 。 


15.3.2 ” 带 有 模拟 补偿 的 分 数 N 锁 相 环 
如 果 反 馈 分 频 器 不 仅 可 以 用 整数 分 频率 工作 ,而 且 还 可 以 用 分 数 分 频率 工作 , 那 
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么 PLL 合成 器 的 分 辩 率 是 可 以 改善 的 。 图 15-5 画 出 了 参考 文献 [15. 2 的 中 的 一 种 分 
数 分 频率 的 结构 ;从 很 早 以 前 就 被 叫做 分 数 N 锁 相 环 。 为 了 理解 其 工作 ,我 们 首先 忽 
略 环 路 中 的 DAC HIMA ir. AHF. PLL 就 由 通常 的 PD、LF、VCO 和 一 个 可 以 被 N 和 
CN 十 1) 整 除 的 双 模 分 频 器 组 成 。 除 以 CN 十 1) 是 通过 脉冲 吸收 电路 完成 的 。 

对 脉冲 吸收 的 控制 是 由 一 个 以 分 频 器 的 输出 (标记 为 Celk) 作 为 时 钟 的 NCO 完 
成 的 。 这 个 NCO 中 累加 器 的 内 容 是 在 每 个 C-clk 周 期 内 根据 频率 控制 字 u 来 完成 加 
减 计 数 操作 的 。 把 NCO 的 差分 方程 表示 为 

eln] = {eln—1]+ u} mod-Q (15-4) 
其 中 @ 是 一 个 整数 (通常 为 2 WEKRE BROR), m u 是 任何 一 个 小 于 久 的 
非 负 整数 。NCO 的 结构 设计 成 在 加 法 操作 时 当 累 加 器 每 次 溢出 时 发 出 一 个 进位 信和 号。 
与 任何 通常 的 NCO 一 样 ,其 平均 溢出 速率 为 


fun = 党 (15-5) 


图 15-5 分 数 N 合成 器 
= 进位 被 加 到 脉冲 吸收 电路 上 。 每 个 进位 信号 引起 一 个 V-clk 脉 冲 被 吸收 ,因而 , 反 
馈 计 数 器 使 VCO 的 频率 被 (N 十 1) 除 一 次 ,而 非 被 N 除 。 所 以 ,平均 u./Q 个 分 数 
周期 的 C-clk 脉 冲 就 使 NCO 累加 器 产生 溢出 ,因而 也 就 完成 了 (CN 十 1) 个 大 ck 脉冲 的 
计数 ,同时 也 有 平均 (1 一 u./Q) 分 数 周期 的 Cclk 脉 冲 没 有 产生 溢出 ;每 个 这 样 的 周期 
完成 了 N 个 V-clk 脉 冲 的 计数 。 因 此 平均 计数 速率 为 


New = (N+1) &+N(1—S)=N(1+4) (15-6) 


Q Q Q 
换 句 话说 ,图 15-5 中 的 结构 实现 了 真正 的 平均 值 的 分 数 N 分 频 器 。 现 在 的 频率 分 辩 
率 不 仅 取决 于 f., 而 且 还 取决 于 Q@, 而 Q@ 是 可 以 做 得 非常 大 的 。 分 数 NN 计数 做 的 方法 
有 望 突破 基本 PLL 合成 器 中 的 分 辨 率 与 带宽 之 间 冲 突 的 僵局 ;精细 的 分 辨 率 看 来 是 与 
很 高 的 比较 频率 相 容 的 。 
但 是 ,只 是 分 数 N 计数 器 还 不 能 提供 可 接受 的 性 能 。 分 数 N 计数 只 是 在 平均 值 
上 实现 了 ,但 没有 实现 均匀 的 分 频 。 在 除 N 和 除 CN 十 1) 之 间 的 切换 会 引起 过 大 的 相 
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位 抖动 ,这 可 以 借助 图 15-6 来 解释 。 图 中 画 出 了 相位 与 时 间 的 关系 机 线 ,其 中 的 基准 
频率 为 上 ,相位 是 指 已 分 频 的 反馈 相位 。 图 中 的 两 个 相位 都 表示 为 展开 的 形式 ,以 说 
明 相 位 的 增加 是 无 界 的 。 基 准 相位 是 一 条 以 f. 周期 / 秒 为 恒定 斜率 的 直线 。 
N 计 数 器 相位 : 


a 斜率 = 
ale JWNO) N 


MA 脉冲 吸收 去 
基准 相位 | 除了 UN 个 周期 


时 间 


图 15-6 ”分数 N 合成 器 中 的 不 规则 计数 

在 没有 脉冲 吸收 时 ,反馈 相位 CN 计数 器 的 相位 是 斜率 为 f,/N 周期 / 秒 的 一 条 线 
段 , 而 如 果 x>0, 这 条 直线 的 斜率 就 大 于 f.。 每 个 被 吸收 的 脉冲 使 反馈 相位 停止 增长 
1/ foo Æ, BD Vclk 的 一 个 周期 ,因而 使 累积 的 反馈 相位 比 没有 脉冲 吸收 时 所 达到 的 相位 
要 滞后 fe 的 1/N 个 周期 。 

注解 :计数 器 的 计数 值 是 一 个 离散 时 域 的 过 程 。 计 数值 与 时 间 的 关系 曲线 是 阶梯 
形 的 。 但 可 以 把 计数 器 相位 假想 为 一 个 连续 时 域 的 过 程 ,而 计数 值 代 表 了 连续 时 城中 
的 相位 的 样 点 。 

提供 给 PLL 的 相位 误差 是 基准 相位 与 N 计数 器 相位 之 差 。 如 果 PLL 的 带宽 很 大 
(分 数 N 计数 的 一 个 目标 ) ,那么 相位 误差 就 会 传播 到 VCO 并 引起 过 大 的 抖动 。 如 果 
把 PLL 带宽 做 得 充分 秦 , 因 而 可 以 滤 除 相位 误差 ,那么 宽带 的 好 处 就 不 复 存在 。 相 位 
误差 谱 在 NCO 频率 及 其 谐 波 频率 上 有 离散 的 谱 分 量 , 但 载波 时 间 间 隔 的 不 均匀 性 ( 除 
非 u 能 被 Q 整 除 ) 会 引起 其 他 频率 上 的 谱 分 量 。Kroupa 的 文章 "加 讨论 了 NCO 
中 产生 的 寄生 信和 号 ,在 他 的 文集 5s 妇 中 的 几 篇 文章 也 谈 到 了 这 个 问题 。 

NCO 累加 器 中 的 内 容 [nn] 是 与 每 个 Ceclk 翻 转 时 刻 的 相位 误差 成 正比 的 数字 样 
点 。 这 些 样 点 被 加 到 一 个 有 恰当 比例 的 数 模 转换 器 ,再 把 它 的 模拟 输出 从 检 相 器 的 输 
出 中 减 去 。 其 目的 是 为 了 抵消 由 这 个 相位 误差 所 引起 的 PD 的 输出 ,因而 消除 了 VCO 
的 相位 抖动 。 这 就 必须 要 求 PD 有 极 好 的 线性 度 , 所 以 DAC 和 抵消 电路 的 调整 是 非常 


关键 的 。 有 一 个 技术 是 把 DAC 与 PD 电荷 泵 中 的 电流 源 合 并 起 来 ,以 保证 这 两 者 的 漂 
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移 能 够 和 谐 结合 。 关 于 抵消 电路 的 详细 内 容 属 专 有 技术 ,不 是 经 常 公开 发 表 的 。 一 些 
相关 的 专利 列 于 参考 文献 [15. 28j 中 。 

VCO 最 大 的 离散 寄生 输出 看 来 可 以 被 抑制 到 所 需 载波 电 平 以 下 大 约 70 dB。 这 
样 的 性 能 还 达 不 到 混 频 器 类 合成 器 那样 好 (比如 ,图 15-3), 但 对 许多 应 用 还 是 够 好 的 ， 
而 且 成 本 也 低 得 多 。 


15.3.3 #4 Delta-Sigma 调制 器 的 分 数 N 锁 相 环 


当 本 书 还 正在 写作 的 时 候 , 出 现 了 泛滥 性 的 大 量 关 于 Delta-Sigma(A 之 )PLL 的 文 
章 。 这 些 PLL 使 用 了 全 数字 的 A 调制 器 号 中 ,因此 在 每 个 基准 周期 内 就 可 以 改 
变 一 次 多 模 分 频 器 的 分 频率 。 在 许多 周期 内 的 平均 分 频率 就 是 一 个 分 数 。 而 且 , A 
调制 器 对 它 的 输出 噪声 进行 了 整形 ,因而 抑制 了 低频 噪声 并 把 低频 噪声 集中 到 了 高 频 
区 ,而 这 些 高 频 品 声 可 以 被 PLL 的 低 通 频率 响应 来 衰减 。A2PLL 是 非常 受 欢 迎 的 ， 
因为 它 几 乎 完全 是 用 数字 方式 来 实现 的 ,而 且 不 需要 麻烦 的 抵消 操作 就 可 以 达到 
15, 3. 2 节 的 老式 分 数 N 合成 器 的 性 能 。 

这 个 课题 的 早期 文章 包括 参考 文献 [15. 31] 和 [15. 32] ,其 中 的 后 一 篇 文章 在 之 后 
的 文献 中 受到 了 广泛 的 引用 。 同 时 , Egat 5 人 也 描述 了 AD FER. MRA HR 
Delta-Sigma 这 个 词 。 后 来 的 许多 文章 被 收入 到 了 参考 文献 [15. 33] 和 [15. 34] 中 , 而且 
一 整 本 关于 AZ 分数 N 合成 器 的 书 ' 六 都 已 经 出 版 了 。Galton 的 人 门 讲授 式 综 述 文 
章 05 5 约 是 一 个 关于 这 个 课题 的 很 好 的 导论 。 当 本 章 编 写 到 这 里 的 时 候 , 几 乎 每 个 月 都 
出 现 戏剧 性 的 新 成 果 , 这 种 趋势 一 定 还 会 继续 下 去 。 细 心 的 读者 可 以 去 查看 后 面 的 文 
献 , 以 备 将 来 使 用 。 

图 15-7 中 示 出 了 简化 的 A2 PLL 的 框图 。 环 路 包含 了 PLL 合成 器 中 所 有 常用 的 
单元 。 与 基本 合成 器 的 不 同 点 在 于 它 的 一 个 多 模 分 频 器 ,这 个 分 频 器 能 够 对 连续 的 
Cclk 周 期 以 不 同 (必须 是 整数 ) 的 分 频率 进行 分 频 。 和 多 模 分 频 器 有 很 名 的 分 频 选择 ,不 
像 双 模 分 频 器 那样 只 有 两 个 分 频 选 择 。 


图 15-7 Delta-Sigma 分 数 N 合成 器 
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分 频率 的 控制 是 由 一 个 全 数字 ADVI SESE RA. DARI AE A A s eA 
分 频 器 所 需 平均 分 频率 的 数字 量 wx ,这 个 分 频率 包括 一 个 整数 部 分 和 一 个 分 数 部 分 。 
调制 器 产生 一 个 数字 量 序列 ,每 个 Cclk 周 期 产生 一 个 数字 ,这 样 的 每 个 数字 指定 了 多 
模 分 频 器 可 执行 的 整数 分 频率 。 调 制 器 输出 序列 的 平均 值 是 所 需 的 分 数 分 频率 ,虽然 
序列 中 的 每 一 个 数 都 是 整数 。A2 调 制 器 可 以 量化 成 每 个 输出 少 到 只 有 一 位 (这 时 ,多 
模 分 频 器 只 有 两 个 不 同 的 分 频率 ) ,但 也 可 以 有 许多 位 (可 以 有 更 多 的 分 频率 选择 )。 

注解 :调制 器 产生 的 数 可 以 未 必 是 实际 的 分 频率 NLz]。 这 些 数 更 可 以 说 成 是 ,为 
了 达到 指定 的 分 频 夷 而 对 脉冲 吸收 电路 所 发 出 的 指令 。 

快速 改变 的 分 频率 使 加 到 检 相 器 上 的 反馈 信号 产生 很 大 的 相位 抖动 。 系 统 是 通 
过 A 轧 调 制 器 的 噪声 整形 特性 来 应 对 这 个 抖动 的 。 一 个 月 阶 调制 器 在 内 部 的 数字 信号 
通路 中 有 上 个 累加 器 。 每 一 个 这 样 的 累加 器 对 量化 噪声 谱 提 供 一 个 (1 一 zx ) 的 整形 ， 
所 以 & 阶 转换 器 以 (1 一 x 1)k 对 了 曲 声 进行 整形 。 整 形 操作 在 噪声 谱 的 c= 10 f/ f.=0) 
处 插入 个 零点 ,使 谱 密度 在 zx 一 一 1( 即 f/f 一 0.5) 处 形成 一 个 峰值 。PLL 对 反馈 通 
路 中 产生 的 相位 拌 动 呈现 一 个 低 通 响应 [传递 函数 Cs), FEB 2 章 中 介绍 过 ]。PLL 
的 恰当 的 低 通 滤波 去 除了 A 调制 器 中 的 大 多 数 主要 的 高 频 品 声 , 使 璋 余 的 拌 动 可 以 
被 许多 应 用 所 接受 。 

A 阶 调制 器 对 高 频 曲 声 的 有 效 抑 制 ,需要 至 少 ( 十 1) 阶 的 PLL。 高 阶 PLL 的 稳定 
操作 ,要 求 其 带宽 比 低 阶 PLL 更 窗 ( 较 小 的 环 路 增益 ) 。 而 较 穿 的 带宽 与 前 面 第 一 次 大 
助 我 们 想到 分 数 N 分 频 器 时 的 大 带宽 是 正好 相反 的 。 于 是 ,设计 者 面临 了 一 个 在 恰当 
滤波 与 恰当 宽带 之 间 的 折 中 问题 。 

由 AZ 调制 器 固有 的 分 频率 快速 变化 所 引起 的 相位 抖动 ,可 以 用 DAC 来 抵 
消 天 ?2552 其 厚 理 与 传统 的 分 数 N 合成 器 相似 。 这 个 方法 是 与 避免 使 用 难于 调节 的 
抵消 方法 相抵 触 的 ,但 却 是 很 有 效 的 。 另 一 个 改进 方法 是 ,对 驱动 多 模 分 频 器 的 A 之 控 
制 序列 施加 低 通 滤波 下 ,从 而 减 小 控制 序列 中 的 高 频 成 分 和 减轻 PLL 对 自己 滤波 的 
要 求 , 因 而 有 利于 使 用 较 宽 的 环 路 带宽 。 

当 施 加 恒定 (DC) 输 入 时 ,A 之 调制 器 的 状态 轨迹 可 能 会 变 成 一 个 周期 性 的 极限 
PRS Ol 。( 其 行为 与 13. 2. 3 节 中 描述 的 产生 整数 频率 的 数字 PLL 的 行为 非常 接近 .) 
极限 环 的 周期 性 使 生成 的 最 终 相 位 噪声 谱 中 存在 离散 谱 线 , 而 非 连续 谱 密 度 。 离 散 谱 
线 常常 是 不 可 接受 的 ,因而 必须 被 抑制 。 一 个 扩展 谱 线 的 技术 是 对 频率 控制 字 u 加 上 
小 振幅 、 零 均值 的 颠 振 (dither) 呈 ” 光 ; 颠 振 可 以 用 伪 随 机 移 位 寄存 器 产生 。 另 一 个 技术 
是 参考 文献 [15. 41] 中 报道 的 :如 果 对 三 阶 或 更 高 阶 的 MASH 调制 器 所 (也 叫 级 联 
或 多 级 调制 器 ) 中 的 第 一 个 累加 器 建立 合适 的 初始 条 件 , 那 么 极限 环 的 周期 性 可 以 被 
有 效 地 抑制 ,因而 使 抖动 谱 变 为 连续 的 。 有 人 怀疑 对 高 阶 的 非 MASH 型 结构 采用 相 
似 的 措施 是 否 也 能 有 效 。 

PLL 中 很 小 的 、 原先 不 重要 的 非 线性 ,对 数字 AD PLL 却 有 重大 的 影响 。 非 线性 
电路 会 从 输入 信和 号 各 个 成 分 中 产生 出 交叉 调制 和 谐 波 失 真 , 而 分 频 器 和 检 相 器 固有 的 
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采样 操作 会 引起 频谱 折 释 。 其 结果 是 ,A 世 输 出 序列 中 被 认为 将 由 PLL 低 通 频率 响应 
所 衰减 的 大 幅度 的 高 频 成 分 , 却 被 混 得 到 低频 区 而 无 法 被 滤 除 。 为 了 达到 几乎 完全 的 
AX PLL 性 能 ,就 要 求 设计 者 仔细 找 出 并 缓和 在 大 幅度 的 A 忆 序列 下 所 显现 的 非 线性 。 
[368| ”这样 的 一 种 非 线性 出 现在 多 模 分 频 器 自身 电路 中 ,表现 为 不 同 的 模 数 有 不 同 的 延 

RO 。 对 分 频 器 的 输出 采用 再 同步 是 显而易见 的 解决 方法 。 其 他 的 非 线性 潜伏 在 相 
频 检测 器 (PFD) 中 ,如 10. 3 节 所 描述 的 。 残 余 信号 的 死 区 有 特殊 的 伤害 性 5sss 可 ,而 
电荷 泵 的 不 平衡 也 会 起 到 这 样 的 作用 。 另 外 ,PEFD 中 样 点 的 定时 是 不 均匀 的 ,因为 当 基 
准 相位 超前 分 频 器 反馈 相位 时 ,电荷 电流 是 由 基准 频率 控制 的 ,但 当 基准 相位 滞后 反馈 
相位 时 , 则 是 由 分 频 器 输出 启动 的 。 

为 了 应 对 这 种 非 线性 采样 ,参考 文献 [15. 43] 提 出 这 样 的 方法 , 即 在 PPD 和 电荷 系 
的 后 面 接 入 一 个 采样 保持 器 (S & H) ,用 以 实现 在 基准 时 钟 控制 下 的 均匀 间隔 再 采样 。 
还 可 以 考虑 使 用 一 个 采样 保持 检 相 器 代替 PFD, 因 而 ,再 采样 就 不 是 在 PFD 之 后 进行 ， 
也 就 可 以 消除 PFD 的 全 部 非 线性 。 但 采样 PD 没有 频率 检测 的 能 力 ,所 以 还 需要 其 他 
措施 用 于 锁 相 捕获 。 在 本 书 正在 写作 的 时 候 ,我 未 曾 发 现任 何 已 经 发 表 的 关于 使 用 采 
{E38 PD AY ADD PLL 的 文章 。 

由 于 非 线性 的 原因 ,A 如 PLL 的 建 模 和 分 析 比 本 书 前 面 提 到 的 直接 的 线性 方法 要 
复杂 得 多 。 关 于 各 种 各 样 的 建 模 和 分 析 的 方法 可 以 在 参考 文献 [15. 4]、[15. 277, 
| 15. 35 一 15. 37 | 15. 39 | 和 | 15. 24~15. 44 ] 中 找到 。 | 


15.4 RAE PLL 中 的 传播 


高 性 能 合成 器 (包括 低 相位 侣 声 , 快 捕获 .合成 器 频率 的 小 间距 \ 低 功 耗 和 低 成 本 ) 
的 成 功 开发 是 一 个 艰难 而 富有 挑战 性 的 任务 。 它 需要 对 几 个 完全 不 相关 的 事情 进行 
思考 。 以 IC 实现 时 ,需要 在 芯片 布 图 前 做 电路 仿真 (尤其 在 存在 严重 非 线性 的 情况 
下 ) ,使 用 较 老 式 的 封装 方法 时 一 般 也 建议 要 进行 仿真 。 计 算 机 程序 会 保存 设计 的 全 
部 数据 ;设计 者 可 以 得 到 所 有 需要 的 帮助 。 

但 本 节 将 采用 另外 的 途径 ;主要 探讨 PLL 合成 器 的 一 些 基 本 特点 。 所 使 用 的 工具 
是 传递 函数 的 线性 分 析 方 法 。 计 算 机 的 使 用 已 经 不 像 电 子 表格 那样 复杂 了 。 使 用 这 
些 简单 工具 而 生成 的 初步 设计 ,为 开发 高 性 能 合成 器 所 进行 的 更 繁复 的 设计 工作 确立 
了 良好 的 基础 。 


15.4.1 teins RR re ie Ber 


图 15-8 中 的 简单 模型 帮助 确立 了 PLL ays fe AA. BE RE RTE 
两 个 振荡 器 内 : 即 基 准 振 荡 器 和 VCO。 这 个 假设 并 不 实际 ,因为 PLL 中 的 每 个 单元 都 
会 产生 噪声 ,但 在 高 性 能 合成 器 中 ,振荡 器 噪声 应 当 是 占 主导 的 。 任 何 一 个 PLL 的 品 
声 性 能 不 会 优 于 单独 振荡 器 的 噪声 性 能 。 
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Er | 


7) = 假想 的 相位 调制 器 


图 15-8 PLL 合成 器 中 的 振荡 器 只 声 源 


图 15-8 中 的 PLL 在 反馈 通路 中 有 一 个 1/N 分 频 器 。 所 有 的 单元 ,包括 振荡 器 、 检 
FASS . 环 路 滤波 器 和 分 频 器 ,都 假设 为 理想 的 。 相 位 噪声 被 看 做 好 像 是 由 每 个 跟 在 振 
荡 器 后 面 的 假想 的 相位 调制 器 从 外 部 加 入 的 。 位 于 比较 频率 上 上 的 基准 源 的 相位 为 
8., 在 这 个 相位 上 再 加 上 谱 密 度 为 W,.() rad/s， Hz 的 相位 曝 声 $.。 加 到 PD 上 的 信 
号 相位 为 6=0.+ do 

工作 在 频率 f, 上 的 VCO 的 输出 相位 为 == 十 MEAS 6, 是 以 谱 密 度 为 
W,( 放 的 相位 噪声 调制 ,8, 是 由 VCO 的 控制 电压 建立 的 。 加 到 PD 上 的 反馈 相位 Oa 
简单 地 为 8/N。 相 位 误差 是 .二 一 各 ;而 VCO 的 相位 可 给 出 为 0 二 BKKoF(s)/s。 
(PLL 中 各 单元 的 标记 是 在 第 2 章 中 规定 的 。) 

在 使 用 有 关公 式 做 处 理 后 ,可 以 找 出 VCO 有 了 曲 声 时 的 相位 输出 为 


_ Ka Ko F(s)6, + spo _ i 
0.68) = ERFONNT HOA + EC) bo (15-7) 


其 中 
KaK, Fis) 
s+K,K,F(s)/N 
El» = 1 — His) = 


因此 ,4 的 相位 噪声 谱 审 度 为 

WaN =| HCN PW. H ECO We (15-9) 
二 阶 2 类 PLL 的 环 路 滤波 器 的 传递 函数 是 F(s) = K, + K,/s, sh (2-14), BEERA 
到 式 (15-8) 并 定义 K=KjK.Ki/N 之 后 ,就 可 给 出 相应 的 传递 函数 为 


H(s) = —NKG+K/Ki)_ NGK +K'/4t") 
°+K(st+K:/K,) f +sK + K*/40? 


His) = 


E ms 
5+-KiK.Fts)/N (15-8) 


E(s) = (15-10) 


TERG ERIK = FREER 
把 式 (15-10) 与 式 (2-20) 和 式 (2-21) 相 比较 后 发 现 ,E(s) 仅 通过 N 对 天 的 贡献 而 与 NN 
有 关 , 但 还 有 HORS N 成 正比 的 。 一 个 在 反馈 通路 中 存在 分 频 器 的 PLL 的 行为 相 
当 于 一 个 倍 频 器 ,与 所 有 的 倍 频 器 一 样 , 这 样 的 一 个 PLL 把 输入 端 上 的 相位 噪声 放大 
了 N 倍 。N 的 一 个 大 值 对 输出 相位 噪声 是 有 害 的 。 
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15.4.2 带宽 的 权衡 


本 节 给 出 一 个 基于 图 15-8 的 图 示例 子 ( 这 个 图 适用 于 前 一 节 的 传递 函数 ) 。 这 个 
例子 揭示 了 一 个 重要 原理 ; PLL 合成 器 的 相位 噪声 性 能 应 当 通 过 恰当 选择 环 路 带宽 
( 环 路 增益 KOE TAL. 

图 15-9 画 出 了 该 例子 中 的 各 种 组 成 成 分 。 其 中 的 基准 源 是 一 个 具有 图 中 指定 的 相 
位 噪声 谱 W,.C OB 10 MHz 石 英 晶 体 振荡 器 (XTAL)。VCO 是 一 个 具有 指定 相位 噪声 
iif W,. (AW 12 GHz 介质 谐振 振荡 器 (DRO) DRO 将 被 锁 相 到 基准 频率 的 第 1200 次 谐 
波 频率 上 ,所 以 分 频率 是 1/1200。 对 基准 源 相位 噪声 的 放大 ,是 通过 把 图 中 10 MHz 振 
荡 器 的 相位 噪声 谱 上 移 20 log(1200) = 61.6 dB 来 实现 的 。 这 个 振荡 器 谱 是 用 细 实 线 
画 出 的 。 虚 线 表示 了 对 PLL 参数 具体 选择 为 K/2n=1 kHz 和 C=0. 707 时 的 | HCP |/N 
和 |EC 放 | 的 频率 响应 。| HC 用 | 的 响应 已 经 被 除 以 N, 以 使 曲线 有 恰当 的 比例 。 基 淮 源 
的 相位 噪声 被 HC Awe. VCO 的 相位 噪声 被 E( 放 滤波 ,它们 的 曲线 都 用 细 实 线 画 出 。 
滤波 操作 简单 地 被 计算 为 相位 噪声 谱 与 滤波 响应 两 者 分 贝 曲线 的 相 加 。 最 后 ,PLL 的 输 
出 相位 噪声 谱 W,,( 记 是 根据 式 (15-9) 用 粗 线 画 出 的 。 最 终 的 PLL 合成 器 特性 在 低频 区 
跟随 了 放大 N 倍 的 晶体 振荡 器 谱 , 在 高 频 区 跟随 了 VCO WS. 
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图 15-9 一 个 PLL 合成 器 (K/2r = 1 kHz 和 % = 0. 707) AR RE E TF 


从 图 15-9 可 以 清楚 地 看 出 ,PLL 较 宽 的 带宽 可 以 改善 输出 相位 噪声 。 图 15-10 表 
示 对 阻尼 保持 恒定 C=1 的 PLL, 同 时 选择 各 种 环 路 增益 K 时 的 输出 相位 噪声 谱 。 最 
小 相位 品 声 谱 你 ,。( 亡 是 在 K/2n~10 kHz 或 也 许 再 大 一 些 的 情况 下 得 到 的 。 参 照 图 
15-9 可 以 看 出 , VCO 的 相位 噪声 与 放大 了 N 倍 的 基准 相位 噪声 这 两 条 曲线 在 f= 
10 kHz 附近 交叉 。 这 个 现象 引出 了 下 面 的 一 般 规则 


F: F T E F = Hee eee 
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如 果 PLL 中 的 噪声 由 基准 振荡 器 和 VCO 主 导 , 那 么 PLL 的 最 佳 带 觉 就 在 这 两 个 
振荡 器 的 相位 噪声 谱 的 交叉 频率 附近 ，。 


噪声 谱 窗 度 , 10 logo], dB 
ko 
oS 


60 
1.E+00 1.E+01 1.E+02 1.E+03 LE+04 1EW5 1.E+06 1.E+07 
ME, Hz 


图 15-10 PLL 合成 器 (¢ 二 1; 振 葛 器 与 图 15-9 中 相同 ) 中 由 不 同 的 环 路 增益 
K 所 产生 的 不 同 的 相位 蜡 声 谱 


在 任何 合成 器 中 都 会 有 许多 其 他 的 噪声 源 ,所 以 这 个 规则 只 是 噪声 分 析 的 一 个 起 
点 。 而 且 , 式 415-9) 的 组 合 噪声 谱 是 一 个 PLL 在 任何 一 对 振荡 器 条 件 下 可 以 达到 的 最 
好 的 噪声 性 能 ;其 他 噪声 源 不 可 避免 地 会 损害 这 个 总 体 品 声 性 能 。 这 个 规则 仅 当 交叉 
频率 确实 存在 ,而 且 交 叉 频 率 足 够 低 以 使 最 佳 带宽 的 PLL 具有 恰当 稳定 性 裕 度 时 才 适 
Fa. 实际 上 ,在 许多 现代 合成 器 中 的 VCO 的 噪声 非常 大 ,以 至 达 不 到 最 佳 带宽 ,或 根 
本 不 存在 最 佳 带宽 。 在 这 种 情况 下 ,带宽 应 当 设 计 得 尽 可 能 大 ,同时 还 要 考虑 环 路 的 
稳定 性 和 对 PD 纹 波 的 衰减 。 

有 几 个 特点 经 常 出 现在 PLL ARER P., ZEW. OB TP FATE URGE 
器 谱 的 陡峭 斜率 区 之 间 的 一 个 过 渡 区 ,是 多 少 有 些 平坦 的 。 这 个 过 渡 区 的 平坦 性 使 输 
出 谱 具 有 一 个 清晰 的 平缓 区 。 从 图 15-10 可 以 看 出 ,延伸 得 很 宽 的 平缓 区 指出 了 PLL 
的 过 宽 的 带宽 ;用 较 罕 的 带宽 也 许可 以 得 到 更 好 的 噪声 性 能 。 

过 渡 区 不 是 完全 平坦 的 ;可 以 看 出 存在 某 个 峰值 。 峰 值 的 出 现 部 分 地 是 因为 过 渡 
区 本 身 的 性 质 , 当 PLL 带宽 较 罕 时 要 比较 宽 时 更 明显 一 些 。 但 这 个 峰值 也 是 由 于 
| 昌 ( 记 | 的 峰值 ( 见 2.2.4 节 )。 峰 值 随 着 阻尼 e 的 增加 而 降低 。 当 相位 噪声 谱 用 线性 
的 频率 比例 尺 画 出 时 ,峰值 将 会 明显 得 多 ;在 RF 谱 分 析 仪 上 观察 时 ,这 些 峰 值 看 起 来 
OA Se”, 这 些 峰 值 是 PLL 合成 器 的 明显 的 特点 。 图 15-10 也 指出 了 某 些 超过 
太一 开 /2r 的 高 频 咯 声 ,这些 噪声 是 由 基准 噪声 谱 的 噪声 底线 (floor) 引 起 的 ,并 可 以 通过 
增加 PLL 中 的 高 频 滤波 加 以 改善 ,尤其 在 环 路 带宽 超过 最 佳 带宽 时 。 
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15.4.3 ”其 他 了 噪声 源 


合成 器 中 的 每 个 单元 都 贡献 噪声 。 前 一 节 中 关于 两 个 振 葛 器 的 相位 噪声 占 主 导 
而 其 他 噪声 均 可 一 概 忽 略 的 假设 ,是 一 个 达 不 到 的 理想 状态 。 电 阻 有 热 曲 声 , 有 源 兹 
件 有 散 弹 噪声 ,许多 器 件 有 闪烁 噪声 , 检 相 器 的 纹 波 和 混 频 器 的 寄生 成 分 会 产生 离散 
谱 的 寄生 分 量 ,邻近 电路 元 件 的 侵 人 干扰 会 产生 各 种 谱 特 性 。 严 格 的 合成 器 设计 需要 
对 每 个 噪声 源 的 噪声 进行 特征 分 析 , 并 计算 出 每 个 噪声 源 对 输出 相位 噪声 的 贡献 。 

如 果 必 须 把 所 有 噪声 源 放 到 一 起 分 析 ,那么 这 样 的 计算 任务 是 不 可 完成 的 。 幸 运 
的 是 ,如 果 PLL 可 以 看 作 是 关于 噪声 源 而 线性 的 (不 总 是 正确 的 ;这 一 点 必须 引起 注 
意 ) , 那 就 可 以 对 每 个 噪声 源 进 行 独立 的 线性 分 析 , 然 后 把 所 有 了 品 声 的 效应 码 加 起 来 ， 
以 此 确定 出 总 的 相位 曲 声 。 友 加 是 本 节 中 追求 尽量 使 用 的 技术 。 

图 15-11 中 的 PLL 与 图 15-8 中 PLL 相 比 ,结构 是 相同 的 ,但 增加 了 三 个 噪声 源 : 
检 相 器 输出 端的 加 性 噪声 V VCO 输入 端的 we。 和 分 频 器 输出 端的 相位 噪声 $8,,。 把 
TENKE ED HRI W oa PD Wn A Wye CP» SCP AY BT EA V/Hz 为 单 
位 ,而 相位 以 rad /Hz 为 单位 。(PD 输出 端的 加 性 噪声 也 可 以 是 电流 噪声 ,而 非 电 压 
噪声 ;这 样 ,标记 符号 及 其 单位 应 做 相应 改变 。) 这 些 品 声 源 只 是 作为 举例 ;在 合成 器 中 
还 有 许多 其 他 的 噪声 源 。 


图 15-11 PLLA MPH 


通过 传递 函数 的 分 析 , 可 以 找 出 上 面 三 个 噪声 源 对 输出 相位 噪声 谱 的 贡献 为 
| HCA WP 


Ka 


| ECA VKE Wn D (15-11) 
Cr? 


| ACA Wia CP 
在 对 这 些 贡献 表达 式 的 考察 后 ,可 以 知道 ， 
口 出 现在 检 相 器 与 滤波 器 之 间 的 加 性 噪声 是 被 PLL 低 通 滤波 的 ， 
口 大 的 PD 增益 Ks 对 减 小 出 现在 环 路 滤波 器 之 前 的 加 性 噪声 的 影响 是 有 利 的 ; 
口 如 果 PLL 是 2 类 或 更 高 类 的 ,那么 出 现在 环 路 滤波 器 和 VCO 之 间 的 加 性 噪声 
将 被 带 通 滤波 ; 


PEET 


= F To E Tiem am > 
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口 小 的 VCO 增益 天 。 对 减 小 出 现在 环 路 滤波 器 之 后 的 加 性 噪声 的 影响 是 有 利 的 
口 由 分 频 器 产生 的 相位 噪声 是 被 PLL 滤波 的 ,其 滤波 方式 是 与 PLL 对 基准 振 葛 
器 相位 噪声 的 滤波 方式 完全 相同 的 ,如 式 (15-9) 中 那样 。 

各 种 电路 单元 的 噪声 特性 已 经 在 参考 文献 L15. 24]( 分 频 器 )、L15. 45 | ASE A 
器 , 泥 频 器 ,以 及 某 些 检 相 器 )、[15. 46]( 许 多 电路 单元 ) 和 [15. 49 与 [15. 50]( 分 频 器 ) 中 报道 
过 。FEgan “下 全 长 期 以 来 一 直 着 重 于 对 用 数字 计数 器 措 建 的 分 频 器 的 采样 特性 的 分 析 ， 
参考 文献 [15, 24j 中 也 讨论 了 这 个 性 质 。 因 为 数字 分 频 器 的 输出 是 以 低 于 输入 信和 号 的 速率 
采样 的 ,所 以 输入 噪声 被 混和 到 到 了 较 低 的 频率 上 。 分 频 器 的 输出 噪声 由 分 频 器 内 部 电路 
(参考 文献 [15. 24] 有 详细 分 析 ) 产 生 的 噪声 和 输入 相位 噪声 的 混 释 成 分 所 组 成 。PLL 是 无 
法 像 式 (15-11) 那 样 将 这 两 种 噪声 与 基准 噪声 相 区 分 的 。 参 考 文献 [15. 24], L15. 45 
(15. 49] 中 提供 了 对 分 频 器 混 释 隐 声 的 近似 预测 ,但 仍 需 进一步 研究 。 

相 频 检测 器 中 数字 部 分 的 噪声 应 该 与 分 频 器 (无 下 采样 者 除外 ) 中 的 噪声 有 相似 
的 效应 ;用 参考 文献 [15. 24] 中 撒 述 的 方法 来 分 析 这 个 效应 ,应当 是 可 行 的。 在 本 书写 
作 时 ,似乎 尚未 见 到 有 人 发 表 这 样 的 分 析 。 

电荷 泵 受到 散 弹 噪 声 和 闪烁 噪声 的 影响 。 因 此 , 提供 给 环 路 滤波 器 的 电荷 ,从 一 
个 接 通 期 间 到 下 一 个 接 通 期 间 都 是 有 波动 的 ,即使 接 通 时 间 固 定时 也 是 如 此 。 这 种 电 
荷 波动 成 为 PLL 中 的 一 个 曲 声 源 。 对 电荷 泵 噪声 的 分 析 , 在 参考 文献 [15. 39] 和 
[15. 44] 中 有 简单 的 报道 。 进 一 步 的 分 析 会 是 有 价值 的 ,这 将 考虑 到 接 通 时 间 内 噪声 
的 采样 特性 。 我 们 推测 电荷 泵 在 断 开 期 间 不 会 贡献 很 大 的 噪声 。 

对 环 路 中 像 电 阻 和 运算 放大 器 这 些 常 用 的 连续 时 域 元 件 中 的 噪声 源 ,我 们 已 经 有 
了 很 好 的 理解 。 线 性 分 析 的 内 容 包 括 评 估 出 噪声 源 的 噪声 特性 和 确定 从 每 个 噪声 源 
到 VCO 相位 了 噪声 谱 环 w( 万 的 传递 函数 ,如 下 面 例子 所 展示 的 那样 。 我 们 现在 来 考察 
图 15-12 中 的 一 个 二 阶 2 类 PLL 的 有 源 环 路 滤波 器 的 噪声 模型 。 噪 声 是 由 两 个 电阻 
R AR, 以 及 折算 到 输入 端的 运算 放大 器 等 效 电压 噪声 ena 和 电流 噪声 ina 所 贡献 的 。 
一 个 阻 值 为 RR 的 电阻 产生 单 边 谱 密度 为 Wr =4kTR 的 白 热 噪声 ,其 中 上 为 Boltzmann 
HE. THAME. BRR WW. OM Wis( 放 中 还 包含 了 与 每 个 具体 器 件 有 
关 的 闪烁 谱 成 分 (1/ 用 和 白色 谱 成 分 。 

我 们 假设 运 放 是 理想 的 ;增益 无 穷 大 ;带宽 无 穷 大 ;输入 阻抗 无 穷 大 。 因 而 ,流入 
输入 端的 电流 为 零 ,输入 端 上 的 电压 也 为 零 。 因 此 ,图 15-12 PRA X 的 电流 方 
程 可 写 为 


Vater |. Va F er Aon al Ma 15-12 
R, ti 二 +R TE + os 0 LLama 


Se= K 0—0). GPRS AME TE AER o = 0, ERA h E 
器 中 各 噪声 源 所 引起 的 闭环 相位 噪声 名 为 


ol = ~ SRK GCR, FD/ NRC (15-13) 
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定义 二 KK。KsRs/ NR, ,并 使 用 式 (15-10) 的 定义 ,就 得 到 


1 
o9 =- ST RGF RO 


x | HaRd edt Ce Hen) | 


-HD Cen tin Rit 6—4) 2 
Alii. Xt 6, 中 的 相位 波动 谱 密 度 Wo (PRR 

Wa ( f= Wa HW DRYER twe LEO 

KE 

jonf 


(ep Fen) 


(15-14) 


(15-15) 


应 当 注 意 , LEOK JELKE rf] VA] H/K +H KE /2rf ls AA 


还 存在 非 零 的 交叉 乘积 。) 


图 15-12 PLL 合成 器 中 环 路 滤波 器 的 噪声 源 
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第 16 章 AY t aS- REY aS 


锁 相 解 调 器 被 广泛 用 于 调幅 (AMD A CPM) 和 调频 (FM) 接 收 中 。AM 和 PM 
的 相干 (相对 于 非 相 干 ) 解 调 几 乎 总 是 借助 锁 相 环 的 。 锁 相 FM 解 调 器 可 以 比 普通 的 
FM 鉴 频 器 达到 较 低 的 阅 值 。 和 角度 调制 器 (PM 和 FM) 有 时 也 使 用 锁 相 环 。 本 章 将 对 
PLL 在 调制 器 与 解 调 器 中 的 作用 做 一 综述 。 


16. 1 锁 相 调制 器 


有 许多 方法 可 以 产生 相位 调制 和 频率 调制 。 其 中 一 个 方法 是 把 基带 消息 插入 到 
PLL 的 低频 部 分 ,以 此 对 VCO 做 相位 或 频率 的 调制 。 

注解 :PM 与 FM 之 间 的 区 别 是 人 为 的 ;两 者 都 可 以 叫做 角 调 制 ,都 用 统一 的 处 理 
方式 。 在 本 章 内 ,PM 这 个 术语 是 指 小 的 相位 偏离 ,并 存在 剩余 的 载波 ,而 FM 并 不 是 
这 样 。 两 者 之 间 更 明显 的 差别 是 在 调制 器 和 解 调 器 的 结构 中 ,而 不 是 在 信号 本 身 。 

中 心 频率 的 稳定 性 是 被 用 做 基准 的 固定 振荡 器 所 确立 的 。 锁 相 操 作 迫 使 VCO 的 
平均 频率 等 于 基准 频率 。 已 锁定 的 环 路 对 VCO 的 频率 漂移 完成 跟踪 和 消除 。 


16. 1. 1 Wael ae ae 


角 调 制 PLL 的 框图 见 图 16-1。 相 位 调制 是 通过 对 检 相 器 输出 的 Vs 上 施加 调制 电 
FEV, 来 实现 的 。 环 路 试图 使 V, 与 Vs 的 和 变 成 零 ; 这 只 有 在 相位 误差 产生 的 Va 能 抵 
消 V, 时 才 有 可 能 。 对 VCO 的 相位 调制 产生 了 PD 上 的 相位 误差 。 


16-1 使 用 PLL 的 角 调 制 
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CCG 


通过 使 用 第 2 章 的 传递 函数 的 方法 ,由 电压 V, 产生 的 VCO 的 相 亿 调制 为 


QsY = ts pres) (16-1) 
K, 


该 电路 的 调制 灵敏 度 为 1/ 氏 ,。 由 于 昌 (s) 是 一 个 低 通 函数 ,所 以 环 路 带宽 必须 大 于 最 
高 调制 频率 , 才 可 避免 线性 失真 。 检 相 器 的 特性 必须 是 线性 的 ,以 避 鲍 调制 的 非 线性 
失真 。VCO 的 非 线 性 因 反 馈 而 得 以 减少 ;如 果 环 路 带宽 充分 大 于 调制 频率 ,那么 VCO 
的 非 线性 是 可 以 允许 的 。 

频率 调制 是 通过 把 基带 电压 Vi 与 环 路 滤波 器 的 输出 一 起 加 到 VCO 控制 端 上 而 
产生 的 。VCO 的 闭环 相位 调制 可 以 简单 地 表示 为 


KV(s) KEV) 
6s) = —T RK FG : (16-2) 


由 于 输出 频率 N 是 相位 的 导数 ,所 以 VCO 频率 调制 的 拉 普 拉 斯 变换 式 为 
io = 56,0) = K. ELOV; Cs) (16-3) 

我 们 可 以 回想 起 第 2 章 中 的 EGOERARA. A She Ame SHB 
宽 密 切 相 关 ) 必 须 小 于 最 低 的 调制 频率 。 锁 相 频 率 调 制 器 不 能 产生 恒定 的 频率 偏 移 。 
而 且 , 为 了 避免 非 线 性 失真 ,VCO 的 控制 特性 必须 是 线性 的 ;K。 必须 在 整个 频率 偏 移 
范围 内 保持 为 一 个 常数 。 同 时 ,反馈 操作 补偿 了 PD 特性 的 非 线 性 。 

输出 相位 的 偏 移 (对 于 PM 或 FMD 引 起 检 相 器 的 相位 误差 。 由 于 检 相 器 的 工作 范 
围 是 有 限 的 ,所 以 如 果 用 VCO 直接 驱动 PD 的 话 , 就 不 可 能 得 到 很 大 的 调制 度 ( 最 大 相 
位 偏 称 )。 那 些 延伸 范围 的 PD( 比 如 10. 3 节 中 的 PFD, 但 需要 注意 交 越 失真 ) 是 有 些 
帮助 的 ,但 这 些 检 相 器 中 的 最 好 者 也 只 能 把 相位 偏 移 的 峰值 限制 在 小 于 2x I RS yë 
围 内 。 为 了 达到 更 大 的 调制 度 ,可 以 让 VCO 工作 在 输入 基准 频率 的 一 个 N 次 谐 波 上 ， 
然后 对 VCO 的 频率 除 以 N( 图 16-1 中 的 虚线 框 ) ,之 后 再 把 反馈 相位 加 到 检 相 器 上 ， 
这 样 做 之 后 ,最 大 相位 误差 变 为 VCO 最 大 偏 移 的 1/N。 通 过 对 N 的 设置 可 以 得 到 任 
意 大 的 调制 度 。 


16.1.2 用 调制 对 PLL 进行 测量 


图 16-1 表示 出 了 依靠 PLL 的 调制 能 力 来 测量 PLL 响应 的 技术 。 首 先 使 环 路 锁定 
到 一 个 未 调制 的 基准 信号 上 ,然后 把 测试 信号 注 人 到 Www, 或 Vi 上 ,究竟 是 Vi 还 是 Vi 则 
要 看 被 测 系统 的 具体 情况 。 这 样 就 存在 下 面 的 用 于 测量 的 啊 应 关系 式 : 
O XF V, 处 的 和 广 人 : 
Vids) =— HCV (Cs) 
Vils) = ElV; ts) (16-4) 
O 对 Vi 处 的 注入 : 
Vilo =— His) Vi ls) 
VCs) = ElV is) (16-5) 
使 用 这 样 的 测量 方法 可 以 检查 出 PLL 是 否 确 实 具有 所 希望 的 特性 ,因而 证 明 在 设计 或 
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构建 过 程 中 没有 产生 任何 错误 。 
16.1.3 Delta-Sigma PLL WA $l 38 


通常 的 PLL FM 调制 器 无 法 接受 低频 调制 或 DC 分 量 调制 的 能 力 , 这 对 于 许多 应 
382) 用 来 说 是 一 个 严重 的 问题 。A 之 调制 器 的 方法 所 8 BEES TX TPR a, MAE MIA 
于 频率 合成 器 。 在 图 15-7 中 那样 的 A 之 合成 器 中 ,可 以 使 频率 控制 字 w 不 仅 包含 代表 
所 需 的 信号 中 心 频率 的 固定 数字 量 , 而且 还 包含 所 需 调 制 的 数字 样 点 。 这 个 合成 器 产 
生出 一 个 由 控制 字 u 确定 的 平均 频率 和 所 需 调 制 的 信号 ,同时 还 不 阻碍 低频 调制 ,其 
至 对 DC 分 量 的 调制 都 不 影响 。 当 然 ,PLL 的 带宽 必须 足够 宽 , 以 适合 调制 的 要 求 ;PD 
的 比较 频率 必须 足够 高 ,以 使 调制 信号 有 恰当 的 采样 率 ; 而 且 环 路 带宽 还 要 必须 足够 
E ,以 抑制 A 乞 转 换 器 的 高 频 量化 噪声 。 被 引用 的 那些 参考 文献 讨论 了 对 于 设计 工程 

师 很 重要 的 一 些 其 他 方面 的 问题 。 


16.2 SHARRI 


锁 相 环 可 以 用 于 许 才 种 类 已 调 信 号 的 解 调 。 这 些 应 用 包括 相干 振幅 检测 器 (乘积 
检测 器 ) ,相位 解 调 器 (PM 检测 器 ) 和 频率 解 调 器 (FM 鉴 频 器 )。 图 16-2 示 出 了 PLL 
中 恢复 出 的 各 种 调制 信号 的 输出 点 ,同时 也 确定 了 用 于 下 面 讨 论 的 标记 名 称 。 


Vt) PM 输出 


图 16-2 PLL 解 调 器 的 一 种 结构 


16.2.1 PLL 用 于 AM 解 调 
PLL 不 是 直接 用 作 振 幅 调 制 的 ,这 是 下 面 首先 要 讨论 的 。 然 后 再 解释 PLL 是 如 何 
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用 于 相生 AM 解 调 的 。 
1. PLL 对 振幅 调制 的 啊 应 
设 无 噪声 的 输入 信号 被 振幅 调制 为 
vat) = Ve sinlat FA) (16-6) 
其 中 rORRRHNAKERANR BAAS ARMAS SR2R ROR PHA. 
检 相 器 可 以 容易 地 建 模 为 乘法 器 的 模型 , 它 产 生 与 VCO 输出 之 间 的 乘积 。 竺 掉 倍 
频 项 后 ,PD 的 输出 可 找 出 为 
va(t) = Kyx(t)siné, (16-7) 
只 有 检 相 器 的 平均 (DC) 输 出 才 是 对 确立 锁 相 有 用 的 ;其 他 任何 有 波动 的 分 量 ( 例 如 级 
波 项 ) 都 只 能 对 跟踪 产生 扰动 ,因而 将 被 抑制 。Va 的 平均 值 是 
avg[ u(t) | = x(t) Kasinð, (16-8) 
其 中 的 上 划 线 表示 求 时 间 平 均 。 仅 当 三 关 0 时 才 有 有 用 的 输出 5( 即 环 路 是 可 以 锁定 
的 )。 调 制 操作 必须 产生 一 个 DC 分量 , 才 可 存在 离散 的 载波 分 量 ;通常 的 PLL 是 不 能 
锁定 到 抑制 载波 信号 (suppressed-carrier signal, 即 载波 被 抑制 的 信号 ) 上 的 。( 具 有 特 
殊 非 线性 的 检 相 器 可 以 被 用 来 锁定 到 载波 抑制 信号 上 ,但 在 这 里 不 做 考虑 。) 
把 振幅 调制 表示 为 O =r OHT FP x 有 零 均 值 目 却 关 0。 检 相 器 的 输出 变 为 
vat) = [x (t) +z] Kysiné, (16-9) 
但 如 果 环 路 已 锁定 且 跟 踪 正 确 , 那 么 9.~0, 而 且 检 相 器 有 非 零 的 输出 ,并 与 x (7) 的 性 
质 无 关 。 因 此 ,从 一 次 近似 来 看 ,PLL 不 会 对 它 输 人 端 上 的 AM 信号 做 出 啊 应 。 
作为 更 具体 的 例子 ,我们 来 考虑 把 一 个 调制 频率 为 om 和 调制 度 为 m WES AM 
信和 号 加 到 一 个 完美 调谐 的 一 阶 PLL 上 ,所 以 在 丢掉 倍 频 项 后 的 环 路 方程 为 : 
vin (t) = V (l + msinand sinket + 8) 
va(t) = Ka (l + msingw,t) sinih — @,) 
dô, 


de 9 
令 0 =0 并 回想 起 KKK, PLM SRA SRK. MEAT TE: 
| oe =— K(1 + msinw,t) sing, 
”或 整理 后 得 到 
s6 =— K(1 + msinw,t) dt 


对 两 边 同时 积分 后 ,有 


In( tan 4 ) =— Kr +S cosut +C 


其 中 C 为 积分 常数 。 两 边 取 指数 后 ,有 


G, mK 
tan -> = exp(— Kt )exp( = coswnt ) exp(C) 


该 等 式 在 很 大 时 趋 于 零 。 
因此 ,如 果 PLL 最 终 以 零 均值 的 相位 误差 进行 跟踪 ,那么 振幅 调制 的 存在 不 会 改 
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变 这 个 平衡 状态 ,也 不 会 引起 VCO 的 任何 相位 调制 。 如 果 稳 态 相 位 误差 不 为 零 , 那 就 
存在 一 个 振幅 调制 写 相 位 误差 之 间 的 复 淋 的 非 线 性 互 作用 关系 ,这 个 问题 将 在 讨论 
FM 解 调 冀 时 再 次 探讨 。 

2. 相干 振幅 检测 器 

依照 第 6 章 的 推导 ,让 我 们 把 图 16-2 中 PLL 的 输入 看 成 一 个 振幅 已 调 信 号 和 一 
个 案 带 高 斯 加 性 品 声 之 和 : 

Un (O = r(t) Vsinlat HA) + 7. (2) coslwt + 6) — n, Ct) sin(a,t + 6) 

把 输入 信号 v, Fe 16-2 中 VCO 输出 的 90 相 移 后 的 信号 v-=V.sin(at +6.) ,这 样 ， 
乘法 器 的 差 频 输出 为 


vm (t) 一 K; (Deosg MAD) sing, =P oss. | 
如 果 VCO 跟踪 正确 ,9 就 接近 零 ,所 以 相干 振幅 检测 器 (CAD) 的 输出 非常 接近 下 式 : 
eet, Ec 2 a (16-10) 


该 输出 信和 号 由 所 需 的 振幅 调制 和 噪声 调制 分 量 的 线性 和 组 成 ,而 且 这 个 噪声 调制 分 量 
与 载波 同 相 。 正 效 噪 声 分 量 和 相当 一 部 分 的 相位 调制 被 剔除 了 。 因 此 ,CAD( 相 干 振 
幅 检 测 器 ) 就 完成 了 振幅 解 调 。 

385 如 果 z(b9 总 是 正 的 ,那么 振幅 解 调 也 可 以 由 简单 的 包 络 检测 器 来 完成 。 如 果 ra) 
变 成 负 的 (在 无 线 电 工程 中 称 为 过 调制 ) ,那么 包 络 检测 器 会 产生 严重 的 失真 。 相 干 振 
幅 检 测 器 则 没有 这 个 限制 ; 它 能 够 不 失真 地 重 构 c(t), BE ce ORE RA th ae. 
而 且 ,CAD 甚至 可 以 对 载波 抑制 信号 进行 解 调 ,只 要 存在 某 种 方法 以 产生 相位 正确 的 
本 地 基准 源 :也 就 是 , 某 种 能 把 VCO 锁定 到 正确 相位 上 的 方法 。 

相干 振幅 检测 器 也 可 用 于 单 边 带 (SSB) 和 残留 边 带 (VSB) 信 号 的 低 失 真 解 调 。 如 
果 希 望 对 本 地 载波 基准 进行 锁 相 (对 于 VSB 相干 解 调 是 必需 的 ) , 那 就 必须 与 信号 一 起 
发 送 一 个 残余 导 引 载波 。 在 接收 数字 数据 信号 时 极为 常用 的 I/Q 解 调 器 都 是 相干 振 
幅 检测 器 ,其 中 的 一 个 用 于 复数 振幅 调制 的 同 相 分 量 , 另 一 个 用 于 正 交 分 量 。 

CAD 的 一 个 主要 优点 在 于 它 对 信和 号 与 噪声 的 线性 处 理 、 它 的 输出 是 信号 与 噪声 
的 线性 玲 加 ;在 两 者 之 间 不 存在 交叉 调制 ,而 且 与 输入 信 品 比 无 关 。 与 包 络 检测 器 的 
不 同 点 是 ,相干 振幅 解 调 器 在 输 人 信号 下 降 到 噪声 以 下 时 ,其 国 值 仍 不 会 受到 损害 (这 
种 损坏 亦 称 平方 率 损 失 )。 


16.2.2 相位 解 调 


假设 输入 信号 是 以 下 式 被 相位 调制 的 : 
v(t) = V, sinLaxt + GC) | (16-11) 
其 中 已 是 相位 调制 。 如 采 相 位 的 峰值 仿 离 足够 小 ,内 而 PLL 仍 保持 在 线性 区 内 , 那 
么 第 2 章 的 线性 传递 函数 的 分 析 方 法 就 可 以 使 用 ,因此 , 检 相 器 的 输出 可 以 表示 为 
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Valo = Ka Els) (s) (16-12) 

由 于 误差 传递 函数 下 Cs) 有 一 个 高 频 响 应 ,所 以 ,出 现在 检 相 器 输出 端 上 的 频率 充分 高 
的 相位 调制 并 没有 被 改变 。 较 低频 率 的 分 量 则 被 它 所 在 频率 处 的 反馈 因子 缩小 了 。 

载波 跟踪 相干 PM 系统 必须 设计 得 使 解 调 器 环 路 不 会 抑制 调制 信号 。 副 载波 经 
常 被 用 来 把 信息 谱 搬移 到 PLL 带宽 之 外 。 副 载波 也 被 用 来 把 信号 信息 搬移 到 VCO 的 
低频 噪声 和 漂移 干扰 频率 区 之 外 。 如 果 最 大 相位 偏离 保持 在 检 相 器 * 曲线 的 线性 区 
内 , 那 就 可 以 得 到 不 失真 的 解 调 信 号 。 为 了 提高 线性 度 , 有 了 时 可 以 使 用 第 10 章 中 描述 
过 的 某 个 延伸 范围 PD。 但 是 ,由 于 所 有 PD 的 :曲线 在 低 SNR 时 都 将 回复 到 正弦 形 
(10. 4. 3 47), BTEAIESKIE s 曲线 也 就 变 得 非常 重要 了 。 

在 有 些 应 用 中 是 可 以 容忍 失真 的 ;对 副 载波 的 解 调 就 是 这 样 的 一 个 例子 。 锁 相 环 
要 求 信 号 中 含有 可 跟踪 的 载波 ,但 这 样 就 对 调制 度 无 限制 。 假 设 调 制 信号 是 一 个 调制 
频率 wn 位 于 PLL 带宽 之 外 的 正弦 波 。 已 调制 的 输入 相位 为 


Q(t) = Absina (16-13) 
但 环 路 是 无 法 跟踪 这 个 调制 的 ,所 以 相位 误差 0 二 ,而 检 相 器 的 输出 为 
v(t) = Kysin(Adsine,t) (16-14) 


这 个 输出 信号 是 调制 信号 的 一 个 非 线 性 函数 。 
图 16-3 示 出 了 在 最 大 偏离 A9 下 的 不 同 的 失真 输出 波形 的 一 些 例子 。 失 真 随 着 

Ab 的 增加 而 明显 变 大 。 这 些 曲 线 都 是 在 入 为 零 均 值 时 的 情况 ;任何 一 点 的 相位 失调 
都 会 引起 不 对 称 的 失真 。 把 A9 选择 得 使 检 相 器 调制 输出 的 基 频 分 量 达 到 最 大 ,有 时 
是 有 用 的 。 等 式 (16-14) 是 周期 性 的 ,所 以 可 以 展开 为 健 里 叶 级 数 ;第 n 次 谐 波 的 傅 里 
叶 系 数 是 第 n BY OL SER eR. CAO), SER ABE J CAO), EE A9 二 103 (1, 8 rad) BY 
有 极 大 值 。 残 余 载 波 的 振幅 正比 于 J (CAM). 

A@=150° 

103° 

45° 


图 16-3 ”相位 解 调 吕 波形 ,PD 有 正弦 形 > 曲线 ;正弦 调制 A(t) 一 Ab sin wnt 


如 果 副 载波 不 是 正弦 波 而 是 方 波 , 那 就 可 以 达到 更 有 效 的 信 叶 设计 。 从 解 调 器 中 
恢复 出 来 的 副 载 波 的 基 频 分 量 的 振幅 是 (4/r) sinAb, 而 残余 载波 的 振幅 正比 于 cosAp。 
方 波 的 相位 偏离 的 峰值 是 Ag。 图 16-4 示 出 了 在 正 藤 调 制 和 方 波 调制 下 的 调制 信和 导 和 
载波 系数 与 Ag 之 间 的 关系 曲线 。 在 两 种 调制 受到 相等 的 载波 抑制 的 条 件 下 , 方 波 可 
以 从 PM 解 调 器 中 得 到 较 大 的 恢复 副 载 流 振幅 。 
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图 16-4 ”相位 调制 参数 


如 果 调 制 信号 中 包含 几 个 单 音 ,那么 非 线 性 会 引起 单 音 之 间 与 谐 波 分 量 之 间 的 交 
叉 调 制 *。 交 叉 调 制 分 量 完全 可 以 大 于 恢复 出 来 的 某 些 单 音 。PM 通信 和 链 路 的 设 
计 吕 是 一 件 复杂 的 工作 ;前 面 只 是 给 出 了 可 能 出 现 问题 中 的 几 个 例子 。 

相干 相位 解 调 器 是 不 会 产生 信号 与 噪声 之 间 的 交叉 调制 的 ,虽然 会 有 调制 失真 。 
因此 ,相干 相位 解 调 器 可 以 用 于 大 噪声 的 情况 下 而 不 产生 平方 率 损失 。 相 干 振幅 检测 
器 也 有 这 样 的 性 质 ,这 也 没有 什么 奇怪 的 ,因为 这 两 种 解 调 器 具有 完全 相同 的 电路 ,而 
不 同 的 只 是 本 地 基准 源 的 相位 。 


16.2.3 频率 解 调 


假设 把 一 个 已 经 过 频率 调制 的 输入 信和 号 加 到 PLL 上 。 为 了 使 环 路 保持 锁定 ,VCO 
频率 必须 对 输入 频率 密切 跟踪 。VCO 的 频率 是 正比 于 控制 电压 (图 16-2 中 的 wv.) 的 ， 
所 以 控制 电压 必须 与 信和 号 调制 波形 几乎 相同 。 只 有 这 样 ,调制 信和 号 才 可 以 从 VCO f 
制 电压 中 恢复 出 来 。 这 就 是 锁 相 FM 解 调 器 (PLD) 的 基本 原理 。PLD 是 一 个 调制 跟 
踪 环 路 ,如 5. 2.4 节 中 定义 的 那样 。 

调制 跟踪 环 路 可 以 用 来 对 大 偏离 的 PM 和 FM 进行 解 调 。 控 制 电压 u 是 与 频率 
调制 信号 相似 的 ,而 原来 的 相位 调制 可 以 通过 对 vw. 的 积分 来 重新 得 到 。 对 v. 的 积分 
不 是 一 个 简单 问题 ,最 好 是 对 数字 PLL 和 积分 器 "来 计算 。 

通过 使 用 第 2 章 的 线性 分 析 , 把 控制 电压 V.(s) 与 信号 相位 调制 8(5) 关 联 起 来 的 
传递 孙 数 可 以 找 出 为 


Wi 一 > 


BO (16-15) 


把 瞬时 频率 调制 标记 为 m(2) ,并 以 rad/s 为 单位 。 相 位 调制 和 频率 调制 可 以 用 mt) = 
daa) /dt 关联 起 来 ,因为 频率 是 相位 的 导数 。 使 用 拉 普 拉 斯 变换 后 ,得 到 Lim(t)} = 
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Mo = 0G, 再 代 人 到 式 (16-15) 中 ,就 可 以 得 到 


V3) = (16-16) 


这 个 等 式 表 示 了 频率 调制 与 合成 的 VCO 控制 电压 之 间 的 传递 函数 。 恢 复出 来 的 消息 
等 效 于 原来 的 消息 被 闭环 传递 函数 是 (s) 滤 波 ,再 除 以 VCO 增益 因子 KK。 之 后 所 得 到 
的 值 。 如 果 环 路 是 线性 的 ,并 且 它 的 带宽 足够 大 于 消息 的 带宽 ,那么 v ORE md) 
完全 的 重 构 。 为 了 避免 失真 ,很 显然 VCO 的 控制 特性 必须 是 线性 的 ,因为 K, 是 直接 
出 现在 式 (16-16) 中 的 ; 即 开 。 必 须 是 一 个 真正 的 常量 ,而 不 是 随 尽 而 变 。 

检 相 器 增益 只 是 通过 它 对 瑟 (s) 的 影响 而 进入 式 (16-16) 中 的 ,而 因为 HO) = 1, 
BS Ks 无关, 所 以 H(s) 只 在 较 高 调制 频率 时 才 起 作用 。 因 为 这 个 理由 ,以 及 第 5 章 
中 提 到 的 PD 因 反 馈 而 降低 了 失真 ,所 以 ,使 用 非 线 性 检 相 器 实现 低 失 真 操作 是 可 能 
的 。 避 免 线性 滤波 的 失真 、 避 免 PD 的 非 线 性 失真 和 实际 上 的 维持 跟踪 的 能 力 ( 第 5 
章 ) 都 是 因为 PLL 很 宽 的 带宽 而 得 以 实现 的 。 这 些 互 相关 联 的 理由 一 致 地 指出 , 环 路 
带宽 要 大 于 消息 带宽 。 在 后 面 将 会 明显 地 看 到 , 环 路 带宽 实际 上 应 当 大 于 已 调 信号 的 
RF 带宽 ,但 这 个 结论 在 这 个 时 刻 还 不 很 明显 。 


16.2.4 FMEA 


假设 频率 调制 是 一 个 最 大 偏离 为 Af RO fa BERE., BE, m(t) = 
2nAf sin(2xf,t) ,而 输入 信号 变 为 


Un (t) = V,sin (wit + $f costa fat) 
所 以 ,PLD 的 输出 信号 是 
ros io 2nAfsin?afat (16-17) 


其 中 假设 HGrfa d~l; BIRSA A AHE SA RA E BK 

在 解 调 器 前 面 的 是 一 个 中 心 频率 为 信号 频率 o RR B 的 带 通 滤波 器 。 该 
滤波 器 假设 有 充分 的 带宽 .平坦 的 振幅 和 线性 的 相位 ,因而 对 信和 号 引起 的 失真 可 忽略 不 
计 。 带 宽 的 最 小 值 为 只 >2Af, 而 实际 的 带宽 一 般 都 要 大 得 多 。 单 边 谱 密度 为 N, 的 高 
斯 白 噪声 被 加 到 滤波 器 输 和 人 端的 信号 中 。 在 滤波 器 输出 端 上 的 信和 号 噪声 功率 比 为 


而 
a = SBN, (16-18) 


上 式 在 所 有 的 FM 文献 中 都 被 叫做 载波 嗓 声 比 (Carrier-to-Noise Ratio, CNR) 。 

PLL HRR REES 6 章 中 被 表示 为 单 边 谱 密度 为 W,( 放 ,并 插入 到 线性 化 
检 相 器 [图 6-2、 式 (6-7) 和 式 (6-17)] 中 的 一 个 加 性 噪声 发 生 器 n(z) 。 如 果 带 通 滤波 器 
有 和 矩形 的 通 带 (不 是 必需 的 假设 ) ,而 且 o 宇 1( 为 保证 线性 而 必需 的 ), 那 么 在 OS f< 
Bi/2 的 范围 内 有 W, (站 二 2N,/Vi ,在 所 有 其 他 频率 上 处 处 为 零 。 

使 用 第 2 章 和 第 6 章 的 传递 函数 方法 之 后 ,出 现在 控制 电压 v. 中 的 噪声 谱 密度 变 
为 


PLEET 


I+ n EER M. 
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2 
W(P = Lx H Wilf (16-19) 


如 果 WP ESN ABA Wi. 万 中 就 存在 一 个 大 家 所 熟悉 的 .与 已 解 调 的 FM Be 
声 有 关 的 并 位 于 互 ( 思 通 带 内 的 抛物 线 谱 形 。 

控制 电压 中 的 信号 与 嗓 声 是 由 一 个 外 部 的 低 通 的 后 滤波 器 来 处 理 的 。 作 为 一 种 
习惯 ,我 们 假设 通 带 是 矩形 的 , 且 其 截止 频率 等 于 调制 频率 f,。 被 恢复 的 调制 信号 可 
以 无 损 地 通过 这 个 滤波 器 ,而 所 有 较 高 频率 的 噪声 分 量 则 被 完全 抑制 。 再 进一步 假设 
HODIA DC 到 fa 内 是 平坦 的 。 因 而 ,在 后 滤波 器 输出 端 上 的 噪声 大 小 可 以 给 出 为 


A = | Wa Page | GaP Pdf = ce (16-20) 

ey 4 1 ER 16-17) ov. Cd) A RK (16-20) 的 均 方 值 噪声 : 
SNR, = sary = sar Bio (16-21) 
[虽然 式 (16-21) 是 对 正弦 调制 导出 的 ,但 对 任何 其 他 调制 方式 都 可 以 得 出 相似 的 表达 


Pad 

如 果 Af= Bi/2( 最 大 偏离 仍 保持 在 输入 滤波 器 的 范围 内 ) FP EREA p 
=AF/ fms BBA 

SNR, = 3f o: (16-22) 

这 个 等 式 是 FM 改善 因子 的 经 典 表 达 式 "“"** 。 这 个 结果 与 通常 鉴 频 器 中 得 到 的 完 
全 一 样 。 在 大 CNR 时 ,PLD 的 噪声 性 能 与 通常 鉴 频 器 电路 完全 一 样 。 

为 了 实现 FM 的 改善 ,通常 的 鉴 频 器 必须 有 一 个 前 置 限 幅 器 。 通 常 的 鉴 频 紫 是 振 
幅 敏感 的 ,而 限 幅 器 是 为 抑制 AM 噪声 成 分 所 必需 的 。PLD 可 以 在 不 使 用 限 幅 器 的 条 
件 下 实现 FM 的 改善 。 事 实 上 ,PLL 略 去 了 与 信号 同 相 的 噪声 分 量 , 而 仅 受 正 交 分 量 
的 和 干扰。 在 下 节 中 将 展示 限 幅 器 使 阀 值 性 能 变 坏 ; 既 能 提供 FM 的 改善 又 不 引起 限 幅 
器 的 损失 ,是 使 用 锁 相 鉴 频 器 以 取代 常规 电路 的 一 个 动机 。 


16.3 ”FM 阅 值 


式 (16-22) 的 理想 性 能 是 在 大 CNR 下 达到 的 ,但 当 CNR 下 降 到 某 个 称 做 国 值 的 最 
小 值 之 后 ,再 继续 降低 CNR, 则 输出 SNR, 将 会 迅速 变 坏 。 本 节 主 要 探讨 国 值 的 影 啊 ， 
以 及 PLD 如 何 能 比 通 常 鉴 频 器 达到 更 低 的 阅 值 CNR. 

我 要 提前 说 明 一 下 ,目前 还 没有 很 好 的 ,可 以 严密 解释 PLD 国 值 的 定量 理论 。 环 
路 是 在 非 线 性 区 域内 操作 的 ,但 前 几 章 中 报道 的 那些 非 线 性 方法 ,用 于 一 个 处 于 带 限 
加 性 噪声 和 带 有 调制 下 的 PLL 是 不 恰当 的 。 本 节 将 根据 实验 结果 ,尝试 对 PLD Wa 
采用 直观 的 启发 式 解 释 。 从 这 样 的 两 点 来 说 ( 阅 值 CNR 是 不 可 预测 的 ;最 优 环 路 结构 
也 是 不 可 计算 出 来 的 ) ,这 个 解释 是 不 令 人 满意 的 。 但 是 ,既然 已 经 给 出 了 充分 的 信 
息 ,工程 师 们 是 可 以 通过 实验 来 优化 设计 参数 的 。 
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16.3.1 阅 值 的 特征 描述 


输出 SNR, 的 过 分 变 坏 是 对 FM 阅 值 最 好 的 和 已 经 得 到 确认 的 证 明 , 如 图 16-5 所 
示 。 在 大 CNR 下 ,输出 SNR, 是 与 CNR 成 线性 变化 的 ， 
如 式 (16-21) 所 示 。 在 大 CNR 时 ,在 双 对 数 坐 标 中 的 
SNR, 与 CNR 关系 曲线 的 斜率 为 1。 曲线 在 阔 值 CNR ian 
处 有 一 个 斜率 的 转折 ,在 小 CNR 时 ,曲线 的 斜率 则 陡 得 
多 。 准 确 的 转折 点 是 很 难 辨认 的 ,因为 曲线 和 它 的 斜率 
都 是 连续 变化 的 。 从 大 CNR 下 的 SNR, 直线 的 延长 线 
偏离 并 变 坏 1 dB 的 那 一 点 ,习惯 上 就 认为 是 阅 值 CNR， 
但 这 个 选择 是 完全 随意 的 。 


SNR, (dB) 


= eee 


CNR (dB) 
RT HELA A AS) ELF 5 A V A | 
进行 比较 的 一 个 参照 。 鉴 频 器 是 理想 的 ,如 果 它 产生 的 TT EEN SNS 


输出 基带 电压 正比 于 它 输 入 端 上 的 带 通信 号 的 相位 变 
化 率 ( 即 输入 端 上 信和 号 与 噪声 的 瞬时 频率 )。 这 个 相位 是 所 需 信号 与 所 加 曲 声 的 合成 
相位 。 理 想 的 鉴 相 器 对 信和 号 与 噪声 的 AM 成 分 不 敏感 ;良好 设计 的 常规 限 幅 鉴 频 器 电 
路 的 性 能 是 接近 理想 的 。 

理想 的 这 个 词 绝 不 是 指 最 佳 的 。 所 有 好 的 监 频 此 在 大 CNR 时 都 有 这 个 相同 的 性 
能 ,但 理想 鉴 频 器 并 不 具有 最 低 的 阔 值 。 如 果 一 个 鉴 频 器 的 国 值 低 于 理想 鉴 频 角 的 国 
值 , 那 就 称 为 延伸 阅 值 解 调 器 。 关 于 阅 值 延伸 的 例子 见 图 16-5. 

理想 鉴 频 器 的 亚 阔 值 SNR, 可 以 完全 根据 Shimbo 的 分 析 “ ”六 来 计算 ,这 个 分 
析 方 法 是 由 一 些 先 驱 们 经 过 一 连 串 宛 长 的 近似 分 析 后 得 出 的 。 该 问题 的 难点 也 许 最 
好 用 下 面 的 事实 来 说 明 :准确 的 分 析 直 到 大 约 45 年 之 后 当 FM 的 性 质 被 确认 之 后 才 公 
布 于 世 的 6 12] : 

EASA ARF BER SNR, 并 没有 什么 用 途 , 因 为 正常 的 操作 几乎 全 都 出 现 
在 CNR 大 于 阔 值 的 情况 下 。 (在 低 于 阔 值 下 操作 时 的 扰动 经 常 比 只 考虑 SNR, 时 所 预 
期 的 扰动 有 大 得 多 的 破坏 性 ;这 些 扰动 的 性 质 将 马上 在 下 文 介绍 .) 为 了 完成 对 信号 设 
计 与 通信 和 链 路 的 预算 而 进行 的 阐 值 CNR 的 预测 ,一 般 总 是 充分 够 用 的 。 锁 相 解 调 货 ， 
因 其 能 以 相对 简单 的 电路 来 提供 阅 值 的 延伸 而 显得 非常 宝贵 。 延 伸 的 多 少 是 不 能 用 
现 有 理论 来 预测 的 , 它 与 信号 的 参数 有 关 。 粗 略 地 说 ,在 一 般 的 应 用 中 可 以 达到 几 个 
分 贝 的 改善 。 


16.3.2 FM 尖峰 


BERI HA MARTI GHEE Rt Shimbo 等 式 的 计算 来 进行 ,但 Rice 的 近似 方法 Ge 
使 用 起 来 更 简单 ,而 且 它 所 包含 的 概念 有 助 于 对 PLD 的 理解 。 在 阐 值 之 下 的 鉴 频 器 的 
输出 中 ,可 以 观察 到 含有 大 幅度 . 短 时 间 的 尖峰 ,或 叫 喀 吃 声 (click) (这 是 Rice 的 用 
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词 )。 这 些 略 吼声 在 国 值 以 上 是 非常 偶然 出 现 的 。 比 较 经 常 地 出 现 咯 蝶 声 则 表示 已 经 


KANAT. 
PER LARA F OR. ATHAR BOS A T W, BA DE 

EREE FREA FIERE — RER R EAB EA. AT ARE AH 

RE SP HRE OPS BR BZ, LAL CNR 就 可 以 用 很 好 的 精度 来 预测 。 

eae 当 噪 声 使 合成 的 信号 与 噪声 ,与 仅仅 

的 轨迹 信号 相 比 ,多 走 过 了 (或 丢失 了 ) 一 个 完整 局 


期 时 ,就 会 出 现 一 个 喀 吗 声 。 图 16-6 中 的 

相位 矢量 图 表示 出 了 喀 吗 声 的 产生 过 程 。 
ap 相位 矢量 的 基准 值 是 这 样 选择 的 ; 当 信号 
加 上 噪声 时 会 表现 出 随机 起 伏 的 振幅 与 相 
信号 相位 矢量 位 ,但 与 此 同时 ,信号 仍 保持 在 固定 的 0° 和 
恒定 的 幅度 上 。 合 成 的 信号 与 噪声 在 复 平 

面 上 画 出 一 条 连续 的 轨迹 。 每 当 轨 迹 围绕 

图 16-6 ”路 晰 声 产生 的 相位 矢量 图 arr diii 

只 有 当 瞬 时 噪声 超过 了 信和 号 的 幅度 ,而 且 噪 声 的 相位 反 向 穿 过 信号 相位 时 , 才 可 
能 产生 喀 蝶 声 。 在 阅 值 的 附近 ,与 典型 的 喀 晰 声 事件 相关 的 噪声 多 半 只 是 略 大 于 信 
号 ,所 以 喀 呆 声 轨 迹 在 旋转 时 往往 非常 接近 于 原点 ;这 就 是 说 ,我 们 可 以 预期 信号 与 嗓 
声 的 合成 幅度 在 喀 蝶 声 轨 迹 的 中 间 阶 段 时 往往 是 很 小 的 。 

在 信号 被 噪声 接近 抵消 的 情况 下 ,噪声 相位 的 一 个 很 小 的 改变 就 可 以 引起 合成 相 
位 很 大 的 改变 。 因 此 , 喀 叫 声 轨迹 可 以 非常 快速 地 绕 原 点 旋转 ,而 且 比 输 和 人 滤波 器 带 
宽 限 制 下 的 相应 速度 还 要 快 许 多 。 这 些 幅 度 和 相位 的 特性 与 PLD 的 响应 有 一 定 的 关 
系 。 

喀 吗 声 也 可 以 通过 相位 与 频率 的 波形 来 考察 ,如 图 16-7 所 示 。 在 无 噪声 的 情况 
下 ,图 16-6 中 固定 信号 的 相位 矢量 产生 一 个 恒定 的 0" 合 成 相位 。 小 噪声 引起 围绕 零点 
的 小 相位 波动 ,而 一 个 喀 吗 声 引 起 合成 相位 波形 的 一 个 2 的 跳 变 (图 16-7a) 。 频 率 是 
相位 对 时 间 的 导数 , 即 合成 相位 矢量 的 旋转 速率 ,这 已 画 在 图 16-7b 中 。 小 的 相位 品 
声 产 生 小 的 频率 噪声 ,而 相位 突变 则 产生 大 的 频率 尖峰 ;在 实验 室 中 观察 到 的 和 在 声 
频数 据 中 听 到 的 ,就 是 这 个 尖峰 或 喀 叮 声 。 

喀 晰 声波 形 是 剧烈 变化 的 0* 号 ;其 唯一 共有 的 性 质 是 ,每 个 喀 晰 声 都 有 2r 或 2x 
整数 倍 的 面积 。 喀 蝶 声 脉冲 的 极 性 取决 于 是 多 了 一 个 周期 还 是 少 了 一 个 周期 。 每 个 
喀 吗 声 脉冲 本 质 上 都 是 单 极 性 的 。 喀 吗 声 事件 的 持续 时 间 一 般 要 小 于 基带 信号 带宽 
的 倒数 。 为 了 计算 喀 号 声 对 输出 SNR。 的 影响 ,可 以 把 波形 近似 为 一 个 面积 等 于 2x 的 
冲击 脉冲 。 单 位 冲击 脉冲 有 低 至 DC 的 水 平 谱 , 而 主要 能 量 集中 在 基带 内 。 
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的 , 它 的 能 量 集 中 在 高 频 区 ,而 在 DC 处 的 能 量 为 零 。 脉 冲 的 双 问 性 对 低 通 系 统 的 干扰 
要 比 单 极 性 脉冲 小 得 多 。 


f 
\ RE 
(b) 频 率 


16-7” 喀 咖 声 波形 图 
如 果 平 均 的 喀 呆 声速 率 为 已 知 , 那 就 可 以 计算 出 它 对 输出 噪声 的 贡献 呈 "区 。 喀 
嘻 声 把 总 噪声 从 仅 由 式 (16-20) 计 算出 的 数值 提高 1 dB 时 的 CNR, 被 习惯 地 当 作 阔 值 
HERE. SHRP PRRAHRES. PURER) HED RR RL. 
Rice“ ©) if ce Hi T SHAE EAEE E, RAEES CNR.、 输 入 通 带 形状 和 调制 
参数 都 有 关 。 他 的 公式 给 出 了 对 理想 鉴 频 器 的 很 好 的 阅 值 预测 。 


16.3.3 PLD REHE 
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念 对 PLL 操作 提供 了 一 些 实际 的 理解 ,但 定量 的 理论 尚未 得 出 。 在 本 节 中 ,作者 将 主 
要 根据 未 发 表 的 实验 工作 ,对 该 问题 的 定性 理解 做 一 说 明 。(Smith 2 用 了 一 种 
与 这 里 给 出 的 相似 的 方法 对 PLD 进行 了 探讨 ,但 他 略 去 了 输入 滤波 器 。) 

1. 滤波 器 与 带宽 的 考虑 

我 们 首先 考察 锁 相 FM 解 调 器 的 一 个 完整 框图 ,如 图 16-8 所 示 。 它 由 输 和 人 带 通 滤 
波 器 、 检 相 器 、 环 路 滤波 器 .VCO 和 低 通 后 滤波 器 组 成 。 所 有 这 五 个 单元 电路 对 于 
PLD 的 正确 工作 都 是 必需 的 ,虽然 许多 早期 的 文献 完全 略 去 了 输入 和 输出 滤波 器 。 后 
滤波 器 包含 了 去 加 强 (deemphasis) 网 络 , 用 以 纠正 PLL 传递 函数 的 线性 滤波 器 的 失真 
并 完成 对 已 恢复 消息 的 主 基 带 滤波 。 这 个 后 滤波 器 是 达到 式 (16-22) 的 FM 改善 所 需 
要 的 。 但 是 ,后 滤波 器 只 在 信和 号 从 PLL 中 恢复 之 后 才 进 行 ; 很 明显 ,这 对 跟踪 性 能 完全 
没有 影响 ,因此 也 不 会 影响 益 值 。 在 阔 值 现象 的 研究 中 略 去 后 滤波 闫 是 正确 的 。 
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已 恢复 的 
调制 信号 


图 16-8 PLL FM Fgh PLD) 


男 一 方面 ;上 略 去 输入 滤波 器 是 完全 错误 的 。 一 般 情 况 下 都 把 PLL 看 成 一 个 以 很 
窗 的 通 带 来 制服 噪声 的 窗 带 器 件 。 但 当 用 于 PLD 时 , 却 是 一 个 概念 性 的 错误 ,因为 
PLD 的 环 路 带宽 必定 是 非常 宽 的 。 事 实 上 , 环 路 带宽 一 般 都 要 比 RF 信和 号 的 带宽 大 
F£. 

输入 滤波 器 的 带宽 必须 足够 大 ,以 避免 信息 的 过 大 失真 ;这 本 身 是 一 个 非常 复杂 
的 问题 ,将 不 在 这 里 讨论 。 输 入 带宽 的 最 小 值 由 Carson MRE” 


B, > Af +H fa) (16-23) 
这 个 最 小 值 适用 于 正弦 调制 , 它 经 修改 后 的 形式 为 : 
B; > 2(Ba + %7) (16-24) 


这 个 最 小 值 适 用 于 低 通 带宽 为 B, ,. 均 方 根 频率 偏离 为 o 和 “ 峰 顶 因子 ”为 7 的 高 斯 调 
fil CW, 5.2.4 节 )。 

实验 指出 , 环 路 带宽 的 最 佳 选 择 ( 在 下 面 讨论 ) 应 当 远 大 于 Carson 规则 的 带宽 。 在 
良好 设计 的 PLD 中 , 环 路 带宽 应 当 超 过 输入 滤波 器 的 带宽 ,而 且 应 当 使 环 路 不 会 对 RF 
噪声 进行 明显 的 线性 滤波 。 对 噪声 的 仅 有 的 主要 豪 短 是 由 输 人 滤波 第 提供 的 。 由 于 
这 个 原因 ,输入 滤波 器 的 带宽 应 当 尽 可 能 罕 , 同 时 还 应 当 与 信号 失真 的 要 求 保持 一 致 。 
带宽 较 大 的 滤波 器 会 接纳 更 多 的 噪声 ,因而 降低 了 性 能 。 对 这 个 说 法 已 经 做 过 了 实验 
测试 。 结 果 令 人 信服 地 指出 ,输入 滤波 器 过 大 的 带宽 抬 高 了 PLD ÉRNIE. APERE F 
降 的 总 量 取决 于 带宽 过 大 的 程度 ;图 16-9 中 示 出 了 正弦 调制 和 一 阶 环 路 情况 下 得 到 的 
一 些 测 量 结果 。 

当 频 率 的 偏离 达到 输入 滤波 器 通 带 的 边缘 时 ,就 应 考虑 在 边 绿 处 的 响应 。 大 和 多数 
滤波 器 在 偏离 中 心 的 频率 上 会 逐渐 地 深 降 ;因此 ,信号 频率 的 偏离 会 引起 滤波 紫 输 出 
幅度 的 相应 变化 。 当 把 一 个 扇形 (scalloping) 的 信号 包 络 加 到 PLL 时 ,会 伴随 有 十 分 显 
著 的 AM 现象 。 

就 第 一 次 近似 来 说 ,PLL 的 输出 对 振幅 影响 不 敏感 。 但 当 人 和 仔细 观察 时 ,可 以 明显 
地 看 出 , 环 路 增益 是 与 信号 振幅 正比 的 (使 用 乘法 器 PD, 但 不 用 限 幅 器 ) ,所 以 这 个 而 
形 输入 信号 引起 了 瞬时 增益 的 减 小 。 结 果 是 ,PLL 的 跟踪 能 力 受 损 , 环 路 对 调制 偏离 
的 跟踪 能 力 变 弱 。 因 此 ,扇形 的 输入 信号 使 阅 值 变 坏 , 尤 其 当 一 阶 环 路 在 最 大 频率 偏 
离 而 引起 最 大 环 路 应 力 的 时 候 ( 见 5. 2. 4 节 )。 带 通 滤波 器 在 整个 频 偏 范围 内 有 平坦 
的 响应 是 我 们 希望 看 到 的 结果 。 
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阅 值 功率 的 增加 (dB) 


l 


2 5 10 

输入 滤波 器 的 相对 带宽 

16-9 测 得 的 阔 值 因 输入 滤波 器 通 带 过 大 而 提高 。 图 中 的 单位 相对 带宽 相应 于 Car- 
son 规则 [公式 (16-23)]。 纵 坐标 表示 因 输 人 带宽 增加 而 又 要 维持 在 该 盖 值 上 
时 所 需 增 加 的 信和 号 功率 


2. PLD 对 输入 了 喀 晰 声 的 响应 

如 果 一 个 输入 滤波 器 可 以 很 好 地 与 PLD 一 起 使 用 ,根据 推测 , 它 也 可 以 很 好 地 与 
一 般 的 鉴 频 器 一 起 使 用 。 在 使 用 完全 一 样 的 输入 滤波 髓 的 情况 下 ,PLD 可 以 呈现 出 比 
一 般 鉴 频 器 更 低 的 靖 值 。 那 么 这 个 改善 是 如 和 何 得 来 的 呢 ? 在 带 通 滤波 器 输出 端 上 的 
信和 号 和 曝 声 中 会 出 现 畴 吼声 ,这 已 在 上 面 说 过 ，。 

注意 : 喀 吗 声 是 输入 信号 与 唆 声 的 一 个 性 质 ,是 与 任何 解 调 器 完全 无 关 的 。 

BERERE Rice 的 分 析 给 出 的 。 根 据 定义 ,一 个 理想 的 鉴 频 器 会 对 施 
加 信和 号 中 的 每 一 个 喀 晰 声 都 进行 解 调 。PLL 对 有 些 喀 叮 声 是 不 能 跟随 的 ,所 以 PLL 的 
输出 要 比 理想 鉴 频 器 的 输出 更 接近 原来 的 消息 。 就 是 这 个 对 某 些 输入 喀 吗 声 不 能 跟 
随 的 能 力 ,解释 了 PLD 阅 值 得 到 改善 的 原因 057171 。 

为 什么 PLL 会 跟 不 上 某 些 喀 吗 声 呢 ? 其 中 的 一 个 原因 是 PLL 是 一 个 带 限 电路 ， 
而 一 般 的 喀 呆 声 是 非常 快速 的 ; 环 路 的 动作 常常 不 能 足够 快 地 跟随 喀 啊 声 沿 着 圆周 转 
动 。 当 噪声 几乎 抵消 信和 号 的 时 候 ,信号 与 噪声 的 合成 振幅 在 沿 着 原点 旋转 时 是 非常 小 
的 ,因而 PLL 的 这 种 呆滞 更 显 突出 。 在 阔 值 CNR 的 邻近 ,与 大 多 数 喀 吼声 相应 的 合成 
振幅 都 非常 小 。 小 振幅 表示 PLL 增益 下 降 , 央 而 降低 了 跟随 合成 相位 矢量 的 能 力 。 增 
益 的 下 降 是 一 个 非 线 性 效应 ,在 这 个 例子 中 则 明显 地 改善 了 阅 值 性 质 。 

现在 可 以 看 出 限 幅 器 会 使 阅 值 性 能 变 坏 的 原因 。 一 个 理想 的 硬 限 幅 器 使 合成 相 
位 矢量 的 振幅 保持 恒定 ,上 且 与 信号 和 了 品 声 之 间 的 任何 可 能 的 抵消 无 关 。 如 果 合 成 轨迹 
围绕 圆周 旋转 时 的 振幅 很 大 ,那么 PLL 就 能 较 好 地 跟随 ,因而 能 够 比 没 有 限 幅 器 时 解 
调 出 更 多 的 输入 陪 晰 声 。Hess:* 书 通过 实验 和 近似 分 析 证 实 了 限 幅 器 的 有 害 影响 。 
想得到 最 小 阅 值 ,就 要 求 不 用 限 帆 句 。 因此 ,不 要 采用 任何 内 部 使 用 限 幅 器 的 PD, 即 
其 s 曲线 为 锯齿 形 .矩形 或 三 角形 的 PD 或 者 任何 时 序 PD( 见 第 10 章 )。 
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有 时 候 会 遇 到 这 样 的 说 法 :PLD 阔 值 多 少 是 由 检 相 器 的 非 线性 引起 的 7 而且 如 果 
只 使 用 线性 PD 的 话 , 阅 值 是 可 以 避免 的 ,或 至 少 是 可 以 降低 的 。 这 个 说 法 不 正确 。 相 
反 , 应 当 把 这 个 论点 说 成 ,PLD 阅 值 的 降低 至 少 部 分 地 是 由 于 PD 的 非 线 性 ,而 线性 PD 
只 会 产生 与 理想 鉴 频 器 相同 的 国 值 。 实 际 使 用 中 的 PD 有 周期 性 的 s 曲线 ,而 宽 线 性 
的 PD 会 包含 一 种 对 周期 计数 的 能 力 ,因而 具有 向 两 侧 无 限 延 伸 的 直线 形 曲线 。 在 
平衡 状态 下 ,这 两 类 PD 都 会 使 环 路 密切 地 跟踪 PD 的 平衡 点 。 

当 出 现 快速 输入 略 听 声 时 会 发 生 什 么 呢 ? 假设 环 路 太 慢 ,因而 无 法 立即 跟 上 喀 吓 
声 , 不 过 ,我 们 只 来 考虑 在 输入 喀 号 声 结束 之 后 的 行为 。 周 期 性 的 PD 会 忽略 整整 一 个 
周期 的 变化 量 , 与 此 同时 , 环 路 也 会 继续 进行 跟踪 ,好 像 从 来 就 没有 发 生 过 路 晰 声 似 
的 。 但 是 , 宽 线性 PD 就 会 知道 累计 的 周期 数 多 了 一 个 ,所 以 会 产生 一 个 与 2r 相位 误 
差 相 对 应 的 输出 。 于 是 , 环 路 会 进入 伺服 操作 ,以 设法 消除 这 个 误差 ,其 过 程 是 对 VCO 
相位 作 2x 角度 的 调整 而 回 到 PD 的 平衡 点 。 换 句 话 说 , 带 有 宽 线 性 PD 的 PLD 是 不 会 
忽略 输入 喀 呵 声 的 ,并 且 会 最 终 跟 踪 上 全 部 的 喀 吓 声 ,即使 这 个 过 程 非常 慢 。 宽 线性 
PD 与 理想 检 频 器 一 样 差 。 实 际 PD 的 周期 性 的 非 线性 对 改善 PLD 的 冰 值 性 能 是 有 部 
分 贡献 的 。 

很 明显 ,为 了 忽略 尽 可 能 多 的 输入 喀 呵 声 , 环 路 带宽 应 当 尽 可 能 窗 。 要 是 带宽 非 
常 大 , 环 路 将 会 跟 上 所 有 的 输入 喀 喇 声 , 因 而 其 性 能 就 会 与 理想 检 频 器 相同 。 另 一 方 
面 ,带宽 也 不 可 太 罕 ,否则 调制 操作 将 引起 周期 滑 步 ,即使 在 没有 噪声 时 也 会 这 样 ( 见 
第 5 章 ) 。 一 个 由 过 大 的 调制 引起 过 大 的 应 力 的 环 路 ,是 非常 容易 因 小 噪声 扰动 而 产 
生 滑 步 的 。 周 期 滑 步 是 无 法 与 解 调 器 输出 端 上 的 已 解 调 输出 中 的 喀 号 声 相 区 分 的 ;为 
方便 起 见 , 它 们 都 被 叫做 输出 喀 吗 声 。 下 面 这 个 假设 看 来 是 合理 的 : 折 中 的 带宽 会 使 
输出 喀 号 声 的 速率 减 到 最 小 。 

3. PLD Hei aya i 

图 16-10 至 图 16-12 表示 了 对 二 阶 PLL WBHARRREWD SSR RE. E 
16-1 给 出 了 实验 参数 。 暗 忠 声 速率 是 用 参考 文献 [16. 18] 的 测量 方法 测 得 的 。 每 个 数 
据点 代表 100 s 内 的 累计 输出 喀 呆 声 。 图 16-10 明显 地 证 实 了 对 最 佳 环 路 带宽 的 预测 。 

对 喀 吓 声速 率 的 根本 性 改善 可 以 通过 选择 合适 的 环 路 带宽 来 达到 。 或 者 反 过 来 说 ,如 
果 使 用 了 错误 的 带宽 ,就 会 受到 严厉 惩罚 。 图 16-11 指出 , 当 阻 尼 在 1 到 2 的 邻近 时 ， 
存在 一 个 很 宽 的 喀 叮 声速 率 最 小 值 区 域 。 其 他 的 数据 则 指出 ,选择 1 到 1.5 应 当 是 很 
合适 的 。 

图 16-12 中 的 喀 叮 声速 率 曲线 是 以 固有 频率 mm 为 参数 、 相 对 于 CNR 画 出 的 。 标 
记 为 的 粗 实 线 ,是 在 相同 的 调制 参数 和 相同 的 输入 滤波 器 的 情况 下 ,对 理想 鉴 频 器 
的 喀 呆 声速 率 的 Rice HUM HAO" | HAP PLL(w,/2x 一 40 kHz) 的 数据 点 与 Rice 预测 
值 符合 得 非常 好 ,因而 支持 了 关于 宽带 PLL 与 理想 鉴 频 器 有 相同 阔 值 的 论点 。 
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图 16-10 在 表 16-1 条 件 下 测 得 的 PLL RER, BME :一 1 
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图 16-11 在 表 16-1 条 件 下 测 得 的 PLL EMERE, HEHE 内 /2r = 5 kHz 
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图 16-12 在 表 16-1 条 件 下 测 得 的 PLL EEE., PA g =l 


标记 为 n 的 粗 实 线 表示 了 使 式 (16-20) 的 输出 噪声 提高 1 dB 时 的 喀 吓 声速 率 。 我 
们 把 阅 值 正式 定义 为 n 与 实际 喀 号 声速 率 曲 线 的 交点 。 最 佳 带宽 PLL 的 交点 比 理想 
鉴 频 器 大 约 低 2. 5 dB。 最 佳 带宽 的 选择 严格 取决 于 调制 参数 ;在 对 扩展 阀 值 的 PLD H 
行 设 计 的 时 候 ,必须 事先 知道 消息 的 统计 特性 。 一 般 的 鉴 频 器 设计 实际 上 忽略 了 消息 
的 统计 特性 ,因而 会 引起 阅 值 变 坏 。 男 一 方面 ,一 般 的 鉴 频 器 对 消息 的 统计 特性 的 改 
变 是 相对 较 不 敏感 的 ,但 PLD 会 因 消息 统计 特性 的 改变 而 受到 不 利 的 影响 ,有 时 是 严 
重 的 不 利 影 啊 。 

二 阶 2 类 环 路 未 必 一 定 是 提供 最 小 阅 值 的 结构 。 如 果 调 制度 很 小 (如 前 面 的 几 个 
举例 那样 ) ,那么 一 阶 环 路 具有 几乎 相同 的 性 能 (只 要 任何 稳 态 的 频率 失调 与 坏 路 市 宽 
K 相 比 是 很 小 的 )。 如 果 调 制度 很 大 ,那么 较 高 类 别 PLL 的 跟踪 相位 误差 较 小 
《图 5-10)。 实 验 已 经 指出 ,在 调制 度 很 大 情况 下 ,2 类 环 路 的 性 能 要 优 于 一 阶 环 路 。 这 
里 报道 的 实验 数据 ,是 在 中 等 侦 小 的 调制 度 下 得 到 的 。 相 对 于 理想 鉴 频 偶而 言 ,PLD 
的 阅 值 延伸 会 随 着 调制 度 的 增加 而 得 到 改善 。 


16.3.4 ”形式 上 的 优化 


PLD 不 是 最 佳 的 FM 解 调 器 ,而 只 是 对 于 最 佳 FM 解 调 器 的 一 个 近似 。 最 佳 的 解 
调 器 会 考察 全 部 的 消息 ,即使 消息 是 无 限 长 的 ,然后 给 出 消息 的 最 大 后 验 (MAP) 估 算 。 
Viterbi * 9] 和 Van Trees 2 给 出 了 用 于 FM 解 调 的 MAP 估算 的 极 好 讨论 。 

MAP 估算 器 的 积分 公式 几乎 与 锁 相 环 完全 相同 。 由 于 积分 公式 之 间 的 这 种 密切 
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相似 性 ,许多 研究 者 一 直 希 望 ,PLL 是 MAP 解 调 器 的 一 个 很 好 的 近似 公式 之 间 的 仅 
有 不 同 点 是 积分 的 区 间 。 从 形式 上 看 ,这 个 差别 似乎 很 小 ,但 PLL 必须 做 到 实时 跟踪 ， 
即 零 延迟 的 操作 ,也 就 是 ,不 能 等 到 消息 结束 后 才 开 始 处 理 。 

虽然 还 不 能 达到 最 终 的 MAP 性 能 ,但 我 们 仍 可 以 这 样 发 问 :最 佳 的 , 零 延 迟 的 、 稳 
定 的 PLD 会 是 什么 样 的 ? 为 了 允许 数学 上 的 可 处 理性 ,通常 假设 PLL 为 线性 操作 的 ， 
然后 再 确定 最 佳 的 ,可 实现 的 维 纳 滤 波 器 。Viterbi 强调 指出 ,这 个 过 程 并 不 能 引导 出 
这 样 的 MAP 性 能 ,也 不 一 定 会 引导 出 可 达到 的 最 小 阅 值 。 非 线性 行为 是 不 可 能 从 线 
性 分 析 来 推断 的 。 

对 于 由 未 跟踪 的 角 调 制 和 加 性 白 噪 声 所 引起 的 VCO 相位 方差 的 线性 近似 式 为 


| 三 2 WC . : f 
=F HCP) | Gee HW IHD I Jas (16-25) 


其 中 W,( 记 是 信号 的 频率 调制 谱 密 度 , 以 (rad/s): /Hz 为 单位 ,而 Wa COO ÆTERCG-7) 
和 式 (6-16) 中 定义 的 加 性 白 噪 声 的 谱 密 度 。 最 佳 维 纳 滤波 器 是 HH( 了 的 一 个 使 相位 误 
差 的 方差 最 小 化 的 特殊 形式 。 
然而 ,设计 者 所 关心 的 是 赣 值 最 小 化 的 问题 : 维 纳 滤波 上 髓 的 设计 也 可 以 达到 这 个 
目标 吗 ? 维 纳 方法 假设 操作 是 线性 的 ,但 阀 值 是 一 个 严重 非 线性 的 现象 。 任 何 线性 分 
析 只 有 在 得 到 证 实 之 后 才 可 信任 。 在 文献 中 找 不 到 几 份 用 维 纳 滤波 器 来 优化 环 路 的 
实验 测试 报告 。 在 搜集 和 阅读 几 份 相关 资料 之 后 可 以 发 现 ,以 线性 方式 推导 出 的 维 纳 
滤波 器 ,实际 上 并 不 能 把 阔 值 减 到 最 小 。 最 好 的 情况 也 就 是 一 个 以 经 验 主 义 的 方法 查 
找 最 小 阅 值 PLD 的 起 点 。 
维 纳 滤波 器 的 可 能 的 复杂 性 往往 是 不 能 被 接受 的 。 一 个 简单 的 途 往 是 使 用 一 个 
一 般 形 式 的 环 路 (比如 标准 的 二 阶 环 路 ), 然 后 通过 对 环 路 参数 的 调整 (比如 ,二 阶 环 路 
的 阻尼 与 固有 频率 ) 使 阀 值 最 小 化 。 也 可 以 尝试 这 样 一 个 解析 的 方法 , 即 把 ACA A 
地 以 它 在 式 (16-25) 中 的 参数 写 出 ,然后 通过 选择 恰当 的 参数 使 阅 值 最 小 化 。 如 果 调 制 
信号 和 噪声 的 谱 都 确实 非常 复杂 ,那么 这 个 最 小 化 必须 通过 计算 机 的 参数 搜索 来 得 
出 。 这 样 的 搜索 曾经 对 一 个 二 阶 环 路 尝试 过 ,搜索 中 使 用 的 谱 如 表 16-1 中 所 示 , 并 得 
到 下 面 的 结果 ， 
O 相位 误差 方差 的 计算 值 是 加 有 频率 的 一 个 振 划 函数 ,这 说 明 任 何 目 动 计算 的 方 
法 也 许 都 会 遇 到 困难 ; 
口 找 出 的 最 小 值 是 极其 浅 的 ,其 原因 在 于 PLL 前 面 的 窗 带 滤波 器 ;把 环 路 滤波 器 
的 带宽 加 宽 到 超过 输入 滤波 器 带宽 时 , 仅 增 加 了 非常 小 的 加 性 噪声 ; 
O 实验 与 计算 一 点 也 不 相符 。 在 实验 室 中 产生 最 小 喀 吧 声速 率 时 的 固有 频率 ,与 
产生 最 小 计算 方差 的 固有 频率 并 不 符合 。 
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16-1 喀 晰 声速 率 的 实验 参数 

载波 频率 ,25 MHz 
调制 类 型 :高 斯 噪声 FM 
调制 基带 谱 : 从 DC 到 2. 4 kHz(B,,=2. 4 kHz) 基 本 是 平井 的 
偏离 :cr 一 1485 Hz, 均 方 根 值 
RF 谱 的 占用 带宽 :2(B, 十 ygr) = 15. 2 kHz, HP y = 3.5 
输 和 人 滤波 器 的 通 带 
一 1dB 处 为 15.2kHz 
一 3 dB 处 为 18. 3 kHz 
一 30 dB 处 为 24 kHz 
噪声 带宽 = 16. 4 kHz 
PLL 结构 

二 阶 2 类 

模拟 电路 


16.3.5 修改 后 的 PLD 


让 我 们 先 考虑 另 一 个 方法 ,然后 再 断言 说 线性 化 的 相位 方差 不 是 一 个 趋 近 最 佳 
PLD ARATE. RATA ie RAR he ARAN H= |H |exp gY), 
其 中 为 了 标记 的 方便 而 略 去 了 极 坐 标 元 素 对 频率 的 关系 。 把 昌 ( 放 的 这 个 形式 代 人 式 
(16-25) 中 ,再 经 过 一 些 代 数 运算 后 ,可 得 到 方差 为 


2 = 上 |a-: | H | cosw+| H |?) a +Wy(f|H i lar (16-26) 


| AR Be Ee. Br cosr=+1 时 方差 达到 最 小 值 。( 在 推导 不 可 实 
现 的 .无限 延 迟 的 最 佳 维 纳 滤 波 器 时 也 出 现 了 这 个 相同 的 条 件 .) 也 就 是 说 , 严 一 2rR, 其 
中 大 为 整数 。 

一 个 网 络 的 振幅 与 相位 响应 是 密切 相关 的 ;两 者 不 能 分 开 指 定 。 假 定 上 面 这 个 网 
络 是 一 个 最 小 相位 系统 ,那么 在 做 过 一 些 简化 之 后 ,这 样 的 相位 条 件 将 要 求 振幅 啊 应 
必须 有 一 个 24k dB/ 倍 频 程 的 斜率 。 另 外 ,由 式 (16-16) 要 求 |H( 几 | 在 调制 谱 的 频率 范 
围 内 应 当 有 一 个 平坦 的 响应 ,所 以 应 当选 择 上 = 二 0。 在 环 路 滤波 器 中 有 相等 数量 的 极点 
与 零点 的 一 般 二 阶 PLL 中 ,低频 区 的 振幅 响应 | 态 ( 放 7 | 是 平坦 的 ,但 在 高 频 区 以 
一 6 dB/ 倍 频 程 下 降 。 在 DC 时 的 相位 为 零 , 在 高 频 区 逐渐 趋 近 于 一 90 。 

一 个 在 所 有 频率 上 都 是 零 相 位 的 可 实现 网 络 , 也 必须 在 所 有 频率 七 有 恒定 的 振幅 
响应 ;任何 有 限 带 宽 PLL 都 不 会 有 这 样 的 响应 。 在 忽略 所 有 寄生 参数 后 ,一 般 环 路 的 
频率 响应 滚 降 是 由 VCO 中 的 积分 器 引起 的 ;如 果 我 们 可 以 克服 这 一 滚 降 , 那 就 可 以 在 
一 个 比 普通 环 路 宽 得 多 的 频率 范围 内 实现 接近 0" 的 相位 。 我 们 注意 到 ,一 个 比例 一 积 
分 一 微分 (PID) 的 控制 环 路 ,可 以 在 高 频 区 与 低频 区 实现 渐 近 的 零 相 位 。 这 样 的 PLL 
见 图 16-13, 它 的 伯 德 图 见 图 16-14。 
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2116-13 具有 PID 控制 器 的 PLL 
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图 16-14 BA PID 控制 器 的 PLL 的 伯 德 图 
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Novick 和 Klapper 中 从 完全 不 同 的 地 方 出 发 ,; 却 得 到 了 一 个 基本 相同 的 结 
构 。 他 们 设计 了 一 个 方差 最 小 化 的 算法 ,并 发 现 当 Kar/t 二 1 时 可 以 得 到 最 小 方差 。 
(其 符号 标记 见 图 16-13。) 因 此 ,在 高 频 区 |G| 趋 于 1, | 五 | 趋 于 0.5。 闭 环 的 相位 在 高 频 
与 低频 区 都 趋 于 零 , 但 在 开 环 振幅 斜率 的 转角 频率 附近 会 呈现 一 个 相位 请 后 。 由 于 高 
频 区 的 啊 应 是 平坦 的 ,所 以 这 个 电路 的 噪声 带宽 为 无 限 大 。 而 且 , 两 位 作者 还 报告 说 ， 
得 到 了 一 个 比 普通 PLL 低 很 多 的 靖 值 。 如 果 这 个 技术 可 以 证 明 是 一 般 性 适用 的 话 , 那 
就 是 PLD 技术 的 一 个 重大 进展 。 


16.3.6 FM PLD RES 


口 输入 滤波 器 是 PLD 不 可 分 割 的 一 部 分 ,所 以 不 可 略 去 。 

口 输入 滤波 器 的 带宽 的 最 小 值 应 当 与 可 接受 的 消息 失真 相 一 致 。 较 大 的 市 宽 会 
导致 彰 值 的 损失 。 

口 输入 滤波 器 的 振幅 啊 应 必须 在 频率 偏离 的 整个 范围 内 保持 基本 的 平坦 ,以 避免 
与 PLL 增益 的 互相 影响 。 

O PLD 中 不 需要 限 幅 器 ,有 了 限 幅 器 反而 会 提升 国 值 。 

口 PLL 的 带宽 必须 远大 于 消息 的 带宽 ,也 许 还 要 大 于 输入 滤波 器 的 带宽 。 

口 对 任何 一 种 环 路 结构 ,都 存在 一 个 产生 最 小 输出 喀 呵 声速 率 的 最 佳 环 路 带宽 。 
这 个 最 佳 环 路 带宽 是 输入 CNR 的 一 个 弱 函 数 和 调制 参数 的 一 个 强 蚂 数 。 

O 现 有 的 这 些 方法 对 于 解析 地 确定 最 佳 阅 值 是 不 够 的 ;使 用 实际 的 信和 号 和 实际 的 
硬件 来 进行 实验 ,也 许 是 摆 在 设计 工程 师 面 前 最 好 的 方法 。 

O 如 果 使 用 二 阶 环 路 ,那么 由 实验 发 现 大 约 1 到 1.5 的 阻尼 是 最 佳 的 。 

O 标准 的 二 阶 PLL 看 来 不 会 是 最 佳 结构 。 

口 线性 化 环 路 的 维 纳 优化 看 来 不 会 对 实际 的 最 小 阅 值 PLD 提供 什么 指导 思想 。 

口 对 环 路 滤波 器 增加 微分 控制 看 来 是 有 帮助 的 。 
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第 17 章 锁 相 环 的 其 他 应 用 


本 章 将 简单 地 叙述 锁 相 环 的 其 他 几 种 不 同 的 应 用 ,并 以 此 说 明 锁 相 环 是 如 何 使 
用 的 。 


17. 1 数据 信号 的 同步 


大 多 数 数据 信号 被 生成 为 一 个 具有 均匀 符号 间隔 的 数据 流 , 然 后 以 基带 信号 直接 
发 送 , 或 者 调制 到 载波 上 变 为 带 通 信号 后 再 发 送 。 数 据 信号 接收 器 必须 与 接收 到 的 符 
号 同步 (符号 的 定时 恢复 ) ,如 果 是 相干 接收 , 那 就 必须 与 接收 到 的 载波 同步 。 

同步 这 个 课题 的 范围 太 广 ,因而 在 本 书 中 不 能 都 讲 到 。 而 且 , 虽 然 在 同步 技术 中 
大 量 使 用 了 PLL, 但 与 主要 的 同步 问题 相 比 ,PLL 的 问题 还 只 能 算 一 个 小 问题 。 在 前 
面 章 节 中 列举 的 PLL 的 原理 可 以 很 容易 地 使 用 于 锁 相 同步 器 。 因 此 ,本 节 只 简单 地 给 
出 同步 的 一 个 概貌 。 

在 过 去 ,几乎 所 有 的 同步 器 都 是 用 模拟 电路 实现 的 。 参 考 文献 [17. 1 一 17. 4 及 其 
所 引用 的 文章 提供 了 那个 时 期 的 同步 器 例子 。 最 近 , 同 步 器 分 成 两 个 发 展 方向 。 在 一 
个 方向 上 ,信号 形式 很 复 淋 (而 且 随 着 通信 技术 的 日 趋 复 琳 , 同 步 右 也 越 来 越 复杂); 必 
须 达 到 极 好 的 .近似 完美 的 性 能 。 在 这 个 方向 上 的 数据 接收 器 ,是 以 当前 最 好 工艺 技 
术 的 数字 电路 实现 的 。 作 为 接收 器 中 不 可 缺少 的 部 分 ,同步 器 也 是 用 这 样 的 数字 电路 
实现 的 ;数字 电路 几乎 全 部 取代 了 模拟 电路 。 与 此 同时 ,迅速 出 现 了 一 个 内 容 营 多 的 、 
非常 复杂 的 数字 同步 器 理论 ,参考 文献 [17. 5 一 17. 7 中 有 这 样 的 一 些 例 子 。 

另 一 个 方向 主要 指向 高 速 的 ,形式 相对 简单 的 基带 数据 信号 (比如 ,二 进 制 符 号 )。 
信和 号 的 环境 相对 比较 温和 ,至 少 与 上 面 第 一 类 信和 号 所 面 对 的 复杂 的 信号 形式 .噪声 、 干 
扰 、 多 通道 、 传 输 散 射 和 其 他 问题 相 比 是 温和 的 。 这 里 ,往往 可 以 牺牲 在 晓 声 中 的 极 好 性 
能 ,来 换取 速度 和 简单 性 。 第 二 类 信和 号 对 高 速 的 要 求 排斥 了 数字 实现 的 可 能 性 ;它们 需 
要 用 模拟 电路 来 实现 。 已 经 有 报道 大 量 使 用 中 的 10 Gbit/s 电路 ,而 在 写本 小 节 时 ,最 前 
沿 的 电路 已 经 达到 了 40 Gbit/s。 一 些 电 路 例子 已 被 收集 到 参考 文献 L17. 8j 和 [17. 9j 中 ，。 
高 速 PLL 的 问题 和 实现 方法 在 参考 文献 L17. 10 一 17. 12j 中 有 叙述 。 


17.2 网 络 时 钟 


数字 通信 网 络 中 包含 了 许多 与 同一 时 钟 源 同步 的 高 精度 时 钟 …” 。 网 络 同步 系 
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统 是 组 织 成 等 级 的 ,其 中 的 定时 信和 号 沿 着 树 形 网 络 从 主 时 钟 传 向 从 时 钟 。 从 时 钟 一 般 
包含 一 个 作为 PLL 一 部 分 的 精确 振 划 器 ,并 由 PLL 把 这 个 振荡 器 锁定 到 从 上 一 级 时 
钟 源 传 下 来 的 定时 信号 上 。 

由 于 对 从 时 钟 的 高 品质 和 减 小 定时 波动 的 要 求 , 从 时 钟 PLL 的 带宽 必须 非常 罕 ， 
在 文献 [17. 14] 中 已 经 报道 了 每 天 一 个 周期 (11. 6 Hz) 的 带宽 的 例子 。 没 有 一 个 实际 
的 模拟 PLL 可 以 有 这 样 小 的 带宽 。 所 以 ,这 里 使 用 了 一 个 数字 环 路 滤波 器 , 它 包 全 一 
个 非 易 失 性 积分 器 和 频率 记忆 的 功能 。 环 路 滤波 器 的 输出 加 到 数 模 转 换 器 (DAC)7 上 ， 
再 由 DAC 提供 控制 电压 来 调整 振荡 器 的 频率 。 对 于 高 精度 的 振荡 器 ,调谐 范围 一 般 
在 1 ppm 左右 。 因 为 带宽 非常 小 ,所 以 一 般 存 在 于 振 葛 器 .DAC MY RIE aE PY 
声 必须 被 控制 得 很 小 ,因为 这 些 噪声 是 不 能 用 反馈 跟踪 来 消除 的 。 参 考 文献 [17. 14] 
中 有 一 个 具体 设计 的 详细 内 容 。 


17.3 APPAR ae 


根据 定义 , 锁 相 环 总 要 包含 一 个 相位 锁定 的 振 葛 器 。 在 一 本 关于 PLL 的 书 中 ,还 
要 专门 介绍 镇 相 振 荡 器 的 一 小 节 , 看 来 有 些 重复 。 不 过 ,在 有 些 应 用 中 ,PLL 的 功能 就 
是 锁定 一 个 振荡 器 ,通常 的 目的 是 为 了 改善 振荡 器 频率 的 稳定 性 或 精度 ,或 者 产生 新 
的 频率 。 下 面 将 给 出 这 样 的 一 些 应 用 。 


17.3.1 振 汤 器 的 稳定 方法 


有 两 种 完全 相反 的 振荡 器 稳定 方法 : 罕 带 与 宽带 。 第 一 种 方法 使 用 罕 带 PLL 作为 
滤波 器 ,以 使 另 一 个 携带 噪声 的 振 葛 器 或 其 他 的 信号 变 得 很 干净 。 第 二 种 方法 则 把 一 
个 噪声 很 大 上 且 不 断 漂移 的 振 划 器 锁 定 到 一 个 干净 的 基准 源 上 ,以 稳定 这 个 被 锁定 的 振 
Ws 

1. 窄带 的 稳定 方法 

如 果 唱 体 振 葛 器 工作 在 极 低 的 RF 功率 上 (在 低 功率 下 ,晶体 老化 较 慢 ) ,那么 这 些 
用 作 频 率 标准 的 晶体 振 葛 器 具有 最 好 的 长 期 频率 稳定 性 。 但 是 ,如 9. 3. 1 节 中 指出 的 
那样 ,最 优 的 短期 相位 稳定 性 是 在 中 等 功率 时 得 到 的 ,这 时 ,RE 信和 号 的 振幅 远大 于 电 
路 噪声 。 如 果 使 用 两 个 独立 的 振荡 器 ,就 可 以 得 到 最 好 的 效果 ;一 个 功率 非常 低 的 振 
萝 器 用 于 长 期 稳定 性 ,第 二 个 振 葛 器 被 锁定 到 第 一 个 振 划 器 上 ,有 旦 工作 在 较 高 的 功率 
下 ,以 得 到 和 良好 的 短期 稳定 性 。 环 路 的 带宽 应 当 在 保持 可 靠 锁定 的 前 握 下 尽 可 能 第 。 
输出 信号 是 从 被 锁定 振荡 器 上 取出 的 。 使 用 PLL 等 效 于 把 第 一 个 振荡 器 的 相位 噪声 
送 入 一 个 带宽 极 窗 的 滤波 器 ,从 而 大 大 降低 了 噪声 。 这 个 同样 的 技术 也 可 用 来 得 到 请 
洁 的 频率 合成 器 输出 ,因为 频率 合成 器 的 输出 中 往往 含有 谐 波 和 倍 频 成 分 。 

2. 宽 市 的 稳定 方法 

需要 大 功率 输出 的 微波 振 葛 器 可 以 用 晶体管 . 速 调 管 .反射 管 .IVMPATT 或 
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TRAPATT 二 极 管 或 耿 氏 二 极 管 来 构建 。 电 子 调 谐 是 通过 改变 有 源 器 性 的 工作 作 压 、 
使 用 变 容 二 极 管 或 使 用 磁 可 变 YIG 谐振 器 等 方法 实现 的 。 这 些 类 别 各 异 的 振荡 器 的 
共同 特点 是 相位 稳定 性 很 差 。 如 果 没 有 其 他 的 稳定 性 措施 ,这 些 振 功 器 在 罕 市 应 用 方 
面 就 没有 使 用 价值 。 一 个 有 效 的 稳定 方法 是 把 微波 振荡 器 锁定 到 一 个 像 晶 体 振荡 器 
那样 的 稳定 低频 源 的 某 个 谐 波 上 。PLL 对 被 锁 振 葛 器 的 相位 波动 进行 跟踪 和 消除 , 因 
而 输出 信号 就 具有 基准 源 的 谐 波 的 稳定 性 。 

振荡 器 稳定 方法 的 一 个 结构 如 图 17-1 所 示 。 其 中 的 新 单元 是 一 个 倍 频 器 , 它 用 来 
从 稳定 的 低频 源 上 得 出 所 需 的 谐 波 。 倍 频 器 往往 是 像 14. 2 节 那 样 , 通 过 使 用 谐 波 锁 
= PD 而 被 包含 到 检 相 器 中 。 这 种 锁 相 振荡 器 在 包含 了 捕获 电路 之 后 ,就 可 以 作为 一 
个 完整 的 电路 而 被 大 量 销售 。 这 些 电路 被 广泛 使 用 于 发 送 器 和 接收 器 中 的 固定 频率 
的 本 地 振荡 器 。 锁 相信 号 源 在 功率 上 一 般 要 比 具 有 相同 输出 功率 的 一 组 倍 频 器 更 为 
经 济 。 
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17.3.2 fmia PLL 


振荡 器 往往 要 求 锁定 到 输入 基准 频率 的 一 个 谐 波 上 。 上 一 节 列 举 了 一 些 使 用 信 
频 器 或 谐 波 检 相 器 来 直接 产生 谐 波 的 方法 。 锁 定 到 高 次 谐 波 上 是 比较 麻烦 的 ,其 中 的 
一 个 原因 是 难于 产生 足够 大 振幅 的 高 次 谐 波 ,另外 一 个 原因 是 , 当 谐 波 间 距 写 VCO Wa 
谐 范 围 相 比 很 密 的 时 候 , 就 可 能 锁定 到 错误 的 谐 波 上 。 

另 一 个 常用 的 技术 是 在 反馈 通路 中 使 用 分 频 器 ,以 把 振荡 器 频率 降低 到 基准 频 
率 。 这 个 技术 在 频率 足够 低 以 允许 使 用 数字 计数 器 做 分 频 器 时 是 特别 有 用 的 。 数 字 
计数 器 的 唯一 确定 的 分 频率 使 环 路 不 会 锁 相 到 邻近 的 错误 谐 波 上 。 倍 频 器 PLL 可 以 
看 成 一 个 固定 频率 合成 器 ,如 第 15 章 中 那样 。 基 准时 钟 通常 是 以 比较 低 的 频率 分 向 
在 计算 机 的 各 模块 之 间 ,然后 再 使 用 每 个 模块 内 的 片上 倍 频 器 PLL 把 低频 时 钟 提升 为 
较 高 的 时 钟 频率 。 


17.3.3 频率 搬移 PLL 


频率 搬移 电路 的 作用 是 使 输入 信号 频率 f 偏 移 一 个 fi 频率 ,使 输出 频率 等 于 
AEA). 使 用 PLL 完成 频率 搬移 的 优点 可 以 从 下 面 的 例子 来 说 明 。 假 设 一 个 
30 MHz 的 信号 要 偏 移 1 kHz。 一 个 方法 是 使 用 常规 的 单 边 带 技术 ,但 要 很 好 地 完成 载 
波 抑制 和 边 带 剔除 ,就 需要 对 电路 做 精细 的 调节 。 但 采用 锁 相 环 完 成 搬移 , 则 不 需要 
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那样 的 精细 调节 ,而 且 还 有 更 好 的 性 能 。 

17-2 示 出 了 频率 偏 移 PLL 的 例子 ,通常 运行 于 所 需 输 出 频率 附近 的 VCO 与 输 
人 频率 f 进行 外 差 变频 ,因而 混 频 器 的 输出 就 接近 所 需 的 偏 称 频 率 f,。 混 频 器 的 输 
出 在 PD 中 与 一 个 频率 准确 地 为 fi 的 振荡 器 做 比较 ,然后 ,经 过 环 路 回 到 VCO, 迫 使 混 
频 器 的 输出 锁定 到 频率 仿 移 振荡 器 上 。 竺 一 看 ,还 以 为 锁 相 完全 消除 了 通常 SSB 技术 
中 的 残余 载波 和 不 希望 的 边 带 。 但 这 样 的 完美 无 缺 还 没有 真正 达到 ;任何 检 相 器 的 纹 
波 都 将 对 VCO 进行 调制 ,并 在 输出 中 产生 不 希望 的 边 带 。 假 设 PD 是 理想 的 乘法 器 ， 
而 且 它 的 两 个 输入 都 是 纯正 弦 波 。 因 而 PD 的 纹 波 输出 将 是 频率 为 2f TE SKYE, m 
纹 波 对 VCO 的 调制 将 在 (f, 士 2f4) 频 率 上 产生 一 对 边 带 。 如 果 所 需 的 输出 频率 是 fo 
二 上 十 fi， 那 么 这 两 个 边 带 将 位 于 ( 开 一 让) 和 (fi 十 3 用 )。 其 他 的 检 相 前 将 在 输出 信号 
中 包含 更 多 的 纹 波 分 量 ,因而 也 将 在 VCO 的 输出 中 出 现 更 多 的 不 希望 的 边 带 。 


图 17-2 频率 搬移 PLL 


可 以 在 环 路 中 简单 地 使 用 非 临界 平滑 低 通 滤波 ,以 把 纹 波 减 小 到 任何 希望 的 水 平 
ECOLBRSR 10A)。 这 种 滤波 操作 一 般 要 求 较 小 的 环 路 带宽 。 具 有 很 低 固 有 纹 波 的 检 
相 器 (比如 ,PFD 或 采样 保持 PD; 见 第 10 章 ) 在 抑制 纹 波 方面 可 以 比 任 何 实际 的 滤波 
操作 更 有 效 。 

图 17-2 中 的 PLL 能 够 把 它 的 VCO 锁定 到 (十 天 ) 和 (fi 一 所) 的 两 个 频率 之 一 
上 。 在 大 多 数 情况 下 ,只 有 其 中 的 一 个 频率 才 是 需要 的 ,而 男 一 个 频率 是 不 需要 的 镜 
像 频 率 。 所 以 必须 采取 措施 ,以 防止 锁定 到 镜像 频率 上 。 如 果 VCO 无 法 调谐 到 镜像 
频率 上 , 那 就 不 存在 任何 问题 。 但 更 常见 的 情况 是 ,VCO 既 可 以 调谐 到 所 需 频 率 上 ,也 
可 以 调谐 到 不 需要 的 镜像 频率 上 , 那 就 必须 要 有 一 个 避免 锁定 到 镜像 频率 上 的 措施 。 

其 中 的 一 个 方法 是 使 用 一 个 抑制 镜像 频率 的 检 相 器 ,如 图 17-3 所 示 。 这 个 电路 是 
由 常见 的 单 边 带 混 频 器 改进 后 得 到 的 ,可 以 适用 于 任何 需要 抑制 镜像 频率 的 长 环 路 。 
这 个 电路 是 由 图 10-16 的 复数 检 相 器 变化 而 来 的 。 频 率 为 f 的 输入 信号 在 一 对 完全 
相同 的 混 频 器 中 完成 外 差 变频 ,并 产生 偏 称 (IF) 频 率 。 由 滤波 器 从 两 个 混 频 器 中 选择 
所 需 的 差 频 分 量 , 并 剔除 不 需要 的 和 频 分 量 。 由 于 这 两 个 混 频 器 具有 正 交 的 本 地 驱动 
信和 号 ,所 以 两 个 正 输 出 有 90" 的 相位 差 。( 这 个 90 的 相位 关系 可 以 使 用 一 个 混 频 器 和 
一 个 90 "的 中 频 裂 相 网 络 来 实现 。 此 外 ,使 用 二 进 制 计数 器 来 产生 正 交 驱动 信号 一 般 
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也 是 很 方便 的 ,如 图 17-4 中 那样 。) 


图 17-4 用 数字 计数 名 产 生 正 交 信号 


每 个 正 信号 驱动 一 个 检 相 器 , 检 相 器 的 另 一 个 输 人 信和 号 来 自 频 率 为 Sf, 的 偏 移 振 
葛 器 。 两 个 检 相 器 的 两 个 e 驱动 电压 之 间 要 求 有 IRAE. BH MAAR YA 
是 理想 的 乘法 器 ,而 且 它 的 两 个 输入 端 上 的 波形 必须 是 正弦 波 , 这 样 , 纹 让 中 才 只 有 频 
27, 的 正弦 量 。 当 PLL 被 锁定 后 ,PD 输出 的 纹 波 分 量 互相 抵消 , 而 零 频 分 量 则 相 
加 。 这 个 特性 可 以 允许 环 路 带宽 超过 偏 移 频 率 户 , 这 对 于 一 般 的 PLL 是 不 可 能 实 
现 的 。 

通常 的 PLL 可 以 把 VCO 同样 好 地 锁定 到 所 需 频率 或 镜像 频率 上 ,究竟 锁定 到 哪 
个 频率 上 就 要 看 在 捕获 阶段 先 遇 到 哪个 频率 。 一 个 理想 的 抑制 镜像 PLL 可 以 根据 PD 
的 输出 是 加 还 是 减 而 只 锁定 到 其 中 的 一 个 频率 上 。 如 果 抵 消 是 完全 的 ,那么 镜像 频率 
被 完全 剔除 。 但 在 实际 上 ,完全 抵消 是 不 可 实现 的 ,所 以 总 是 存在 一 个 对 镜像 频 府 的 
弱 锁 定 。 这 就 需要 使 用 像 快速 扫描 这 样 的 辅助 捕获 方法 ,来 防止 锁定 到 弱小 的 镜像 频 
率 上 。 

完全 的 抵消 也 就 完全 抑制 了 PD 的 纹 波 ,因而 抑制 了 在 所 需 VCO 输出 信号 的 2 及 
频 偏 处 的 寄生 镜像 边 带 。 不 完全 的 抵消 使 残余 纹 波 一 直 传 播 到 VCO, 并 产生 寄生 边 
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带 , 但 其 振幅 由 于 部 分 抵消 的 原因 而 降低 了 。 所 以 说 ,镜像 边 带 由 于 -PEL 中 的 抵消 与 
滤波 而 被 衰减 了 。 

实现 完全 镜像 抑制 的 PLL, 只 是 为 了 防止 锁定 到 不 希望 的 边 带 上 而 变 得 过 于 复 
杂 。 一 个 简单 正 交 检 相 器 (图 8-14) 的 某 个 输出 极 性 只 能 锁定 到 较 高 的 边 带 上 ,而 另 一 
个 相反 的 极 性 只 能 锁定 到 较 低 的 边 带 上 。 因 此 ,这 个 不 同 极 性 的 输出 ,可 以 被 辅助 捕 
获 电 路 用 来 防止 环 路 锁定 到 错误 的 边 带 上 。 


17.4 电视 接收 机 中 的 PLL 


电视 接收 机 中 使 用 了 若干 个 锁 相 环 ,其 用 途 是 : 
口水 平 与 垂直 扫描 的 同步 扩 7 529 

口 为 彩色 一 载波 的 解 调 建立 相位 基准 一 5 ; 
OFM 伴音 的 解 调 (16. 2. 3 44); 

口 残 留 边 带 视频 信号 的 相干 解 调 (16. 2. 1 节 ); 
OFA ORF 调谐 的 频率 合成 器 (第 15 章 )。 


17.5 数字 系统 中 的 PLL 


PLL 在 计算 机 和 其 他 数字 系统 中 有 各 种 用 途 。 本 节 将 叙述 两 个 例子 。 
17.5.1 定时 重 斜 的 补 仅 


高 速 的 计算 机 和 数字 系统 在 时 钟 分 配 通路 上 会 产生 一 定 的 延迟 ,而 这 些 延 迟 又 会 
引起 数据 与 时 钟 之 间 的 定时 偏离 ,这 被 叫做 定时 牌 斜 (timing skew), Æ 17-5a 表示 了 
这 样 的 一 个 例子 。 基 准时 钟 通过 具有 内 部 延迟 的 时 钟 树 加 到 芯片 1 上 。 接 着 , 必 片 1 
按照 已 延迟 的 时 钟 所 指定 的 时 间 ,把 数据 写 人 到 输出 锁 存 器 。 然 后 ,芯片 1 的 输出 数 
据 被 传送 到 芯片 2 上 的 一 个 锁 存 器 。 这 个 数据 传送 是 由 基准 时 钟 定 时 的 ,但 由 于 必 片 
1 的 内 部 时 钟 延 迟 ,使 基准 时 钟 未 能 与 芯片 1 输出 锁 存 器 状态 的 变化 时 刻 正确 对 齐 。 
这 样 就 产生 输出 数据 与 基准 时 钟 之 间 的 定时 和 焉 和 斜 。 

图 17-5b 表示 了 PLL 是 如 何 用 来 补偿 延迟 的 。 加 到 芯片 1 输出 锁 存 器 上 的 延迟 
了 的 时 钟 在 检 相 器 中 与 基准 时 钟 做 比较 。PD 的 输出 送 到 环 路 滤波 器 ,然后 送 到 VCO 
并 由 VCO 来 驱动 时 钟 树 , 这 时 的 VCO 频率 仍 是 基准 时 钟 的 频率 ,但 相位 已 经 被 调整 
了 ,因而 使 时 钟 树 的 延迟 了 的 输出 与 基准 时 钟 相 对 齐 。 或 者 说 ,现在 的 芯片 1 输出 锁 
存 器 的 时 钟 是 与 芯片 2 的 输入 锁 存 器 的 时 钟 对 准 的 ;也 就 是 ,PLL 已 经 消除 了 时 钟 的 
焉 斜 。 时 钟 焉 斜 的 补偿 精度 取决 于 检 相 器 的 精度 和 两 个 芯片 之 间 数 据 与 时 钟 通路 的 
延迟 的 差异 性 。 
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基准 时 钟 
(a) BEHER 


基准 时 钟 
(b) FAPLL#4 EER 


图 17-5 用 PLL HEE 
17.5.2 FARR 


定时 的 持 动 在 数字 通信 和 链 路 中 会 累积 起 来 ( 见 14. 5 节 ) ;或 者 说 ,在 某 些 系统 中 的 
数字 量 数据 会 出 现 不 规则 的 定时 拌 动 。 为 了 达到 满意 的 操作 ,通信 和 链 踏 必须 对 拌 动 有 
严格 的 限制 。 全 世界 通信 网 络 中 广泛 使 用 的 锁 相 环 抖动 衰减 电路 ,就 是 用 来 扩 制 这 种 
抖动 的 ,使 其 不 能 积累 到 有 害 的 程度 。 基 本 的 抖动 衰减 电路 表示 在 图 17-6 中 。 受 到 不 
规则 定时 影响 的 输入 数据 ,依靠 写 时 钟 而 被 写 人 到 FIFO( 先 进 先 出 缓冲 存储 器 ) 中 ,这 
个 写 时 钟 与 输入 数据 时 钟 一 样 具 有 定时 的 不 规则 性 。 但 是 ,平滑 的 读 时 钟 是 借助 PLL 
来 产生 的 。 

FIFO 可 以 对 已 占 单元 的 数量 进行 监测 ,并 把 这 个 信息 告诉 外 部 电路 ,这 就 是 图 
17-6 中 标记 为 “填充 指示 器 ”的 数字 信息 。 把 填充 信息 与 所 希望 的 填充 状态 (一 般 是 半 
充满 ) 进 行 比较 ,并 产生 一 个 用 作 相位 误差 度量 的 填充 误差 。( 这 个 比较 操作 由 于 是 个 
简单 的 数值 运算 而 被 从 图 中 略 去 了 。) 相 位 误差 被 加 到 数字 环 路 滤波 器 上 ,再 用 滤波 器 
的 输出 去 控制 DCO 的 频率 。 然 后 ,用 一 个 数 模 转换 器 .一 个 滤波 器 和 一 个 限 幅 器 就 可 
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产生 和 矩形 的 读 时 钟 。 
数据 输入 


图 17-6 ”PLL 抖动 训 减 电路 


当 PLL 锁定 时 , 读 时 钟 的 平均 频率 与 写 时 钟 的 平均 频率 是 相同 的 。 为 了 避免 
FIFO 的 上 溢 和 下 溢 以 及 由 此 引起 的 数据 丢失 ,必须 保证 这 两 个 时 钟 的 平均 频率 有 严 
格 的 长 期 相等 性 。 锁 相 技术 就 可 以 用 来 保证 这 个 频率 的 相等 性 。FIFO 的 长 度 应 选择 
得 使 FIFO 可 以 吸收 最 坏 情况 下 的 拌 动 而 不 饱和 。FIFO 可 以 容忍 远大 于 普通 检 相 器 
的 定时 偏离 。PLL 的 带宽 应 当选 择 得 足够 小 , 才 可 以 把 输入 抖动 幅度 衰减 并 转换 成 可 
接受 的 输出 抖动 幅度 。 如 果 带 宽 必 须 很 罕 ,那么 采用 数字 方法 来 实现 环 路 滤波 器 是 恰 
当 的 ;因为 非常 小 的 带宽 使 模拟 环 路 滤波 器 的 电路 元 件 变 得 非常 大 。 为 DCO 提供 时 
钟 的 固定 振荡 器 (图 中 未 画 出 ) 必 须 有 很 好 的 抖动 特性 ,因为 它 的 拌 动 直接 出 现在 写 时 
钟 上 。 


17.6 PLL 用 于 电机 速度 控制 


锁 相 电机 控制 被 一 直 用 于 极 精确 电机 平均 速度 的 控制 。 参 考 文献 L17. 17] 和 
[17. 18] 中 包括 了 这 一 课题 的 早期 文献 。 我 们 推测 在 控制 系统 的 文献 中 也 会 有 大 量 较 
近期 的 文章 。 


17.6.1 基本 工作 原理 


17-7 示 出 了 电机 速度 控制 PLL 所 必需 的 单元 电路 。 基 准 振 荡 器 产生 一 个 频率 
为 所 需 电机 转速 整数 们 的 基准 频率 ;基准 频率 的 高 精度 是 很 容易 做 到 的 。 电 机 豫 动 一 
个 机 电 或 光 机 械 的 音 轮 (tone wheel) ,由 这 个 音 轮 产生 一 个 频率 取决 于 电机 速度 的 单 
音 或 一 串 脉冲 。 音 轮 可 以 是 带 磁 传 感 器 的 牙 轮 ,或 者 是 一 个 刻 有 透 光 和 不 透 光标 记 的 
光盘 。 可 以 用 光 传 感 器 的 检测 器 来 检测 光盘 的 工作 。 基 准 信号 和 传 感 希 的 电信 和 号 输 
出 被 加 到 检 相 器 的 两 个 输入 端 上 。 检 相 器 输出 的 相位 误差 指示 被 送 到 环 路 滤波 器 。 
然后 用 一 个 功率 放大 器 (PA) 来 驱动 电机 。 当 PLL 锁定 时 , 音 轮 的 频率 被 迫 等 于 基准 
频率 ,因而 电机 的 平均 速度 即 被 设置 到 基准 源 的 精度 上 。 
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单 音 轮 电机 
图 17-7 电机 速度 的 锁 相 控制 


17.6.2 机 电 结 构 的 考虑 


从 表面 上 看 ,图 17-7 中 的 转速 控制 环 路 是 与 普通 的 全 电子 PLL 相似 的 ,所 不 同 的 
是 VCO 已 被 电机 和 音 轮 代 替 了 。 这 个 相似 性 是 有 指导 意义 的 ,但 也 存在 若干 重大 的 
不 同 点 。 一 个 不 同 点 是 电机 的 机 械 特 性 , 即 它 的 惯性 负载 和 摩擦 负载 ,这 两 个 负载 在 
随时 间 不 断 地 变化 。 惯 性 和 摩擦 合 在 一 起 ,就 对 环 上 路 插入 了 一 个 低频 低 通 极点 ,而 这 
样 的 极点 通常 在 VCO 中 是 不 存在 的 ,或 者 是 可 以 忽略 的 。 机 械 负载 是 控制 工程 中 大 
家 都 知道 的 一 个 问题 ,但 在 PLL 工程 中 对 它 的 电子 等 效 电路 的 忽略 ,一 般 被 认为 是 恰 
当 的 。 

另 一 个 不 同 点 是 驱动 电机 需要 大 功率 ,但 对 VCO 频率 的 控制 只 需要 很 小 的 功率 。 
PA 把 驱动 电压 加 到 电机 上 ,这 时 的 平衡 速度 正比 于 所 加 电压 ;或 者 可 以 选择 电流 驱 
动 ,这 时 的 电流 确定 了 电机 的 转 矩 。 对 于 这 两 种 方法 ,都 要 求 PA 提供 运转 电机 所 需要 
的 全 部 功率 ,如 果 是 大 电机 就 需要 非常 大 的 功率 。 

除了 通常 对 伺服 机 构 稳定 性 的 要 求 外 ,许多 检 相 器 (比如 ,10. 3 节 的 时 序 类 相 频 检 
测 器 ) 实 际 上 是 以 采样 方式 工作 的 。 如 果 采 样 率 太 低 , 环 路 就 不 稳定 ( 见 14. 2 节 ); 同 
样 ,如果 电 机 速度 太 慢 ,PLL 的 速度 控制 环 路 也 会 不 稳定 下 。 

与 大 多 数 PLL 相同 的 是 , 环 路 滤波 器 中 需要 一 个 比例 加 积分 的 控制 结构 (2 类 
PLL) ,以 便 使 伺服 操作 在 零 静 态 相位 误差 下 就 能 保证 运转 在 规定 的 电机 速度 上 。 实 际 
上 ,采用 带宽 稳定 的 1 类 环 路 是 达 不 到 所 需 的 最 大 速度 的 ;为 此 ,必须 采用 P 十 I 控 制 ， 
或 者 必须 对 PA 加 一 个 偏 置 电压 。 机 械 伺服 结构 一 般 都 有 测速 计 反 馈 ( 等 效 于 比例 加 
积分 加 微分 控制 ), 以 改善 阻尼 和 环 路 稳定 性 。 


17.6.3 其 他 结构 


417 可 以 想象 还 有 其 他 电机 速度 控制 的 PLL 结构 。 这 里 给 出 的 想法 是 推测 的 ,但 当 发 
现 这 些 想法 存在 于 现 有 电机 控制 时 ,是 不 奇怪 的 。 除 了 音 辊 外 , 光 角 度 编码 盘 也 具有 
某 些 优点 。 编 码 盘 每 次 被 采样 时 ,给 出 一 个 指示 其 角度 位 置 的 5 位 数字 量 。 采 样 率 可 
以 是 固定 的 , 且 独 立 于 电机 速度 或 基准 频率 。 这 个 采样 率 可 以 容易 地 做 成 足够 高 于 伺 
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服 带宽 ,因而 就 不 必 考 虑 离散 时 域 的 稳定 性 问题 ,但 也 必须 足够 低 , 以 不 使 数字 处 理 器 
进入 过 载 。 

数字 处 理 器 可 以 把 每 次 采样 时 从 角度 编码 器 上 获得 的 角度 转换 成 正弦 与 余弦 值 。 
基准 频率 可 以 由 NCO 提供 ,再 把 每 个 采样 时 刻 的 NCO 角度 转变 为 相应 的 正弦 和 余弦 
值 。 来 自 基准 频率 和 经 过 处 理 后 的 编码 器 样 点 这 两 对 复数 ,可 以 像 10. 5 节 中 那样 ,在 
复数 检 相 器 中 进行 比较 。 因 为 是 数字 操作 ,所 以 在 这 两 路 操作 之 间 的 平衡 几乎 是 完美 
的 ,只 受 数字 样 点 字 长 的 影响 。 

复数 检 相 器 可 以 向 下 工作 到 和 零 频 ;实际 上 , 它 可 以 向 下 越过 零 频 而 工作 到 负 频 率 
上 ,就 像 具 有 复数 输出 的 NCO 那样 。 这 个 方案 可 以 用 于 正 反 两 个 旋转 方向 的 速度 控 
制 。 数 字 环 路 滤波 器 更 灵活 ,在 窍 带 的 机 械 伺 服 系统 情况 下 ,可 以 使 用 比 模拟 环 路 滤 
波 器 小 得 多 的 电路 元 件 。 它 不 用 线性 功率 放大 器 ,而 使 用 脉 宽 调制 这 种 极 高 效 的 电机 
驱动 技术 。 
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Third Edition 


锁 相 环 技术 (ps 


“ 锁 相 环 领域 权威 著作 ! Gardner 先 生 对 锁 相 环 技 术 论 述 的 准确 性 和 透彻 性 全 
其 他 作者 只 能 望 其 项 背 ” 


nets 


— Amazon.com 


今天 ， 锁 相 环 已 经 成 为 电子 工程 中 的 主流 器 件 。 本 书 是 锁 相 环 技术 领域 的 经 典 著 作 ， 自 1966 年 
第 1 版 出 版 以 来 一 直 在 世界 范围 内 享有 盛誉 。 书 中 详尽 阐述 了 锁 相 环 的 基本 原理 . 基本 单元 以 及 锁 相 
环 的 各 种 应 用 ， 为 几 代 工 程 师 打 下 了 理论 基础 ， 提 供 了 实践 指南 。 

40 年 后 ， 作 者 在 总 结 毕生 研究 和 开发 经 验 的 基础 上 ， 对 以 前 的 版 本 进行 了 大 幅度 的 修订 和 扩充 
个 仅 对 传统 锁 相 技术 重新 进行 了 更 深刻 的 考察 ， 还 增加 了 许多 新 材料 ， 反 映 了 近 20 多 年 来 锁 相 技术 
的 最 新 发 展 ， 其 中 不 少 内 容 此 前 从 未 发 表 过 . 

新 版 比较 重要 的 修改 包括 : 

图 对 传递 函数 做 了 修订 和 扩充 ， 通 过 传递 函数 剖析 了 锁 相 环 的 解析 设计 方法 ， 

m 新 增 了 对 数字 锁 相 环 的 介绍 ， 包 括 准 线性 锁 相 环 、 量 化 对 锁 相 环 相位 抖动 的 影响 和 非 线 性 锁 

相 环 


E 新 增 了 电 从 泵 锁 相 环 ， 给 出 了 电荷 泵 的 模型 并 介绍 了 电荷 泵 锁 相 环 的 一 些 重要 性 质 ， 

E 新 增 了 对 加 性 噪声 和 相位 噪声 对 锁 相 环 路 影响 的 分 析 ， 

图 计 对 第 见 的 锁定 失败 问题 ， 用 一 个 完整 章节 集中 讨论 了 几 个 主要 的 锁定 失败 原因 ， 指 出 了 锁 
定 失败 机 理 ， 并 提出 了 避免 这 些 问 题 的 一 些 推荐 技术 ， 


大 ER M. Gardner IEEE 会 士 ， 锁 相 环 领 域 世界 权威 、 同 步 问题 专家 。 他 于 1953 年 获得 伊 
利 诸 伊 大 学 博士 学 位 ， 曾 担任 /EEE Transactions on Communications 同步 特刊 的 特 邀 主编 . 


和 目 20 世 纪 60 年 代 至 今 一 直 在 通信 和 电子 行业 担任 顾问 ， 客 户 包括 美国 空军 .美国 海军 ， 思 科 公 
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ESN 北京 微 电 子 技术 研究 所 研究 员 ， 和 毕生 从 事 计算 机 硬 软 件 开发 语音 识别 与 语音 编码 和 | 
CMOS 混 合 信和 号 电路 设计 工作 ， 主要 研究 方向 包括 基于 HMM 的 语音 识别 和 MELP 语 音 编 码 技术 
| 的 研发 和 A》 、 两 步 并 行 和 流水 ADC/DAC 电 路 的 研发 
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